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Koszonjiik, hogy a PROCON Hajtastechnika Kft. altal gyartott frekvenciavaltét valasztotta.

Ez a gépkényv tartalmazza az On szamara szilkséges informaciokat a frekvenciavaltd belizemeléséhez,
programozasahoz és lizemben tartasahoz.

Szemléltetd jelek
A programozasi kézikdnyvben a kdvetkezé szemléltets jelek kertinek felhasznalasra:

Azokat az utmutatasokat jeldli, amelyek be nem tartdsa személyi sérilést, a berendezés meghibasodasat,
anyagi kart okozhat.

i Fontos informaciok

Fontos tudnivalok

/\ FIGYELEM

A frekvenciavaltoé telepitése, lizemeltetése, karbantartasa vagy a szervizelése megkezdése eldtt figyelmesen
olvassa el a programozasi kézikonyvet!

Az utmutatéban leirt dsszes ovintézkedést, figyelmeztetést és utasitast maradéktalanul tartsa be!

Feltétleniil kovesse az utmutatéban leirt biztonsagi lizeneteket!
Az Uzemeltetd cég felel6s az utmutatéban leirt figyelmeztetések be nem tartasabdl eredd személyi sérllésekért és
anyagi karokeért.

Frekvenciavaltok programozasa

A frekvenciavalté igény szerinti beallitasa RS 485-0s soros vonalon, a tébbszintl menirendszer segitségével torténik.
A bedllitashoz hasznalhat6 eszkézdk:

e Programozé terminal

o Kezelbi terminal

o Beallité terminal

o Szamitégép
Tobb eszkdz csatlakoztatasa esetén a programozas barmelyikrdl elvégezhetd, de a folyamat a tobbi
eszkdzon is latszodik.

i Tavvezérlés esetén, mialatt a MOD buszon ,iras” Gzenetek (pl. alapjel beallitas) érkeznek, a paraméter-

beallitéds termindllal nem lehetséges.
Ez esetben a paramétereket tavvezérléssel lehet mdédositani, vagy a beallitas idejére szlineteltetni kell a
MOD busz ,iras” Gzeneteket.
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Soros vonali kommunikacié

Az RS485-0s soros vonali kommunikaciot igény szerinti hosszusagu, 6 eres telefonkabel és 6 pélusu telefoncsatlakozé
valdsitja meg.

Amennyiben a kabel meghibasodik, vagy egyéb okbdl Uj kabel sziikséges, potlaskor a kdvetkezbket kell figyelembe
venni:

/\ FIGYELEM

Mivel a berendezéseknél a soros vonalon tapfesziltség is van (+9V), ezért a csatlakozé aljzatok kivezetéseinek
kiosztasa szigoru kdvetkezetességgel mindig egyformal

Az 6sszekotd kabeleknek ezért mindig teljesiteni kell, hogy az aljzatban az 1-es kivezetést a masik csatlakoz6 aljzat
1-es kivezetésével (a tobbit is rendre ugyanigy) kdsse dssze!

A kereskedelmi forgalomban kaphat6 egyszeri telefon told6 kabel fordité jellegl, ezért erre a feladatra alkalmatlan,
mert zarlatot okoz!

A soros kabellel kapcsolatos igényeket a frekvenciavalté gyartoval egyeztetni kell! (hossz, elkészités stb.)

Az abra szerinti 6 eres telefonkabel biztositja a szabalyos dsszekottetést:

= o

A soros vonali kabel hossza
Kuls6 beépitési terminal vagy kijelzd hasznalata esetén a bekoté kabel hosszénak az ohmos ellendllas szab hatart,
mivel a fogyasztasa a hattér-vilagitasos kijelzd miatt nem elhanyagolhaté.
Normal (6 eres) telefonkabel esetében ez maximum 10 méter lehet. igy biztositott, hogy a taplalé 9V-os fesziiltség a
kilsé beépitési terminal vagy kijelz6 belsd tapegysége szamara még elegendd. Ha illesztén keresztil vastagabb
kabellel van bekoétve, akkor azt ugy kell méretezni, hogy egy kabelér ohmos ellenallasa nem lehet nagyobb, mint 2 ohm.
pl. 0,5 mm?-es kabel esetén ez maximum 50 méter lehet,

1,0 mm2-es kabel esetén ez maximum 100 méter lehet.
Tobb berendezés soros vonali felflizése esetén ez az 6sszekétd kabelek teljes hosszara vonatkozik, mivel a kilsé
beépitési terminal vagy kijelz6 tapfesziltségét lehet, hogy a legtavolabbi berendezés szolgaltatja, ha csak az van
bekapcsolva!
Ha biztositott a kilsé beépitésii terminal vagy kijelz6 rovid kabelen térténd tapellatasa (pl. fliggetlen kiilsé tapegységrél),
akkor az 6sszekotd kabelekre a hosszkorlatozasok nem vonatkoznak!

Ha a kabelek hosszuak, lehetéség szerint arnyékolt, de legalabb sodort érparokat kell hasznaini!

A soros vonalon egyszerre két hattér-vilagitasos eszkoz lehet.

Két kijelzd, vagy egy terminal (programozé, vagy kezel6i) és egy kijelzd. Az eszk6zok mellett szamitégép
csatlakoztatdsa megengedett.

Ezek parhuzamosan tudnak mikddni, egymas miikddését nem zavarjak.

1)

A 2x8 karakteres beallit6 termindl a tobbi hattér-vildgitdsos eszkoztdl flggetlendl barmelyik készllékhez
csatlakoztathatd, mert nem a soros vonal tapfesziltségét terheli. Nem lehet kiilsé beépitési, csak a készilékbe épitve
hasznalhatd!
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Programozé terminal ismertetése

A programozé terminal segitségével beallitast, ellenérzést és kijelzést lehet végezni soros vonalon keresztul.
4x16 karakteres kijelz6t, 11 db nyomdgombot, hiba és Gzemallapot visszajelzést tartalmaz.
Beépitve, vagy 6nallé dobozolt egységként hasznalhaté.

" procon h

AJTASTECHNIKA
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A nyomdgomb mez8 két csoportra oszthato:

e felsé csoport: 4, ¥, «, » KIJELZO, KILEP, ELFOGAD,
e alsé csoport: KUSZAS, IRANY, START, STOP.
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Az alsé (vezérlé) csoport nyomégombjainak miikédése

Az alsé csoport nyomégombjaival a frekvenciavalté Uizemét lehet iranyitani akkor, ha az iranyitasra korabban a terminal
lett kivalasztva (4-8-1 terminal vezérlés menlpont). Az alsé négy nyomogomb a felsé nyomégomboktdl figgetlendl
mikodik, tehat - ha a termindl az iranyitd szerv, - adatbeallitas kézben is le lehet allitani a motort, vagy el lehet inditani,
stb.

. A digitalis bemenetekre, a terminal vezérl6 gombok funkcidival megegyez6 bemenetek is lehetnek
1 kivalasztva, tehat csak terminalrol valo vezerlés miikodtetéshez a digitalis bemenetek funkcidit at kell allitani
ezektdl eltérd jelentésiiekre.

Kulszas: a motor egy elére beallitott kis frekvenciaval (8-4-1, 8-5-1 menlpont) a beallitott iranyban forogni kezd a
bedllitott felfutasi meredekséggel (8-4-2, 8-5-2 menlpont). A gomb elengedésekor megall, Ujra
megnyomasakor Ujra indul. A kuszas technoldgiai jellegli beallitasra szolgal, (pl. papirbeflizés nyomdaipari
alkalmazasoknal, stb.)

1 A ,Kuszas” nyomogomb csak a motor allé helyzetében (STOP allapotban) fejti ki hatasat.

Irdny: a forgasirany megfordul. Egymas utan tdbbszér megnyomva, a motor mindig iranyvaltast végez, ugy, hogy a
beallitott médon leall, majd ellenkezé iranyban Gjra indul és az el6zbleg beallitott frekvenciara felfut.

Start: a motor megindul.

Stop: a motor ledll. ,Terminal vész ki’-ként mikddik, ha a logikai vezérlések forrdsaként a terminal nincs
engedélyezve. Ebben az esetben hibajelzés is torténik!

A felsé (programozd) csoport nyomégombjainak miik6dése

A felsd csoport nyomégombijaival az adatbeallitas és megjelenités menlpontjai kdzott lehet kézlekedni, adatokat lehet
bevinni és a megjelenitendd adatok kézll valasztani, a ,Kilép” gomb megnyomasaval kijelzés Gzemrél programozas
Uzemre valtas utan.

A legfontosabb paraméterek megtalalhaték a gyors meniben (0-as menl), mely azonnal elérheté a ,Kilép” gomb
megnyomasaval.

Alapallapotban, a gyors menuben a kévetkezd hét paraméter talalhato:

vezérlés felfutasi idd,
vezérlés lefutasi idd,
motor névleges aram,
maximalis frekvencia,
minimalis frekvencia,
motor indité fesziltség,
aktiv menu kivalasztas.

A gyors menU paraméterkészlete tetszélegesen alakithatdé 15 paraméterig. A benne lévé paraméterek megtalalhatok
természetes helylkoén is a menidrendszerben. A paraméterek hozzaadasi és torlési folyamata a gyors menu leirasanal
talalhato.

A mikodési adatok beallitasat (pl. maximalis frekvencia, felfutdsi id6, stb.) menurendszerben lehet elvégezni.
A menirendszer fdmenlpontokbdl kiindulé almenl-sorozatokbdl all (fa-struktura). Az almenidk olyan mélységig kovetik
egymast, hogy a végén a kivant adat egyértelmien beallithaté legyen. A paraméterek allitasanak ilyen megoldasa a
kdénnyl kezelhet6séget célozza.

A fémenuk szinte maguktdl értet6ddé mennyiségek csoportjat jelentik:

e Frekvenciak,

e Inditasok,

o Kimenetek, stb.
Az ezekbdl kiindulé almenik a beallitand6 adatok egyre sz(ikebb kdrét hatarozzak meg, mig végul el lehet jutni a konkrét
beallitand6 adathoz.

. Nem minden .frekvencia” dimenziéju adat szerepel a ,Frekvenciak” fémentben (és ez igaz a toébbi
1 mennyiségre is), hanem csak a természetes beallitasi helylikon!

Az egyes menUszinteken belil a 4 ¥ gombokkal lehet kdzlekedni, mig a kdvetkezd almenibe az ,Elfogad”
nyomogombbal, az el6zébe vissza a ,Kilép” nyomégombbal lehet eljutni.
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A menisor végén kovetkezik a beallitas.

A beallitas menete
o Az Elfogad’” gomb megnyomasara a kurzor az alsé sorban villogni kezd, jelezve, hogy a paraméter allitasra kész.

o Valasztokapcsol6 esetében a 4 ¥ nyomogombokkal Ilehet valasztani a felkinaltak  koézdl.
pl.. az 1-3 kivalasztds menidben az Uzemmdd kivalasztasakor a ,vezérlés” és a ,szabdlyozas”
kapcsolok kozil lehet valasztani.

¢ Numerikus bedllitasndl a beallitas digitenként torténik. A digitek kdzott a «  nyomdégombokkal lehet mozogni.
Valamelyiken megéllva a 4 ¥ nyomdégombokkal lehet értéket ndévelni, vagy csokkenteni.
,9” utan folfelé ,0”, ,0” utan lefelé ,9” kdvetkezik és a magasabb helyiérték is értelemszerlien valtozik.

1 Ha a hatarértéket tullépné a beallitas, a nyomoégombok hatastalanok!

o SzOveges paraméterek beallitdsa hasonld a numerikus bedllitashoz, csak itt a karakter poziciok kdzott lehet a €«
+ nyomogombokkal mozogni és a 4 ¥ nyomoégombokkal lehet a karakterek kozil valasztani.

A beadllithaté karakterek a kdvetkez8k:
sz0k6z, szamok 0-9, betiik A-Z, betlik a-z, ékezetes betlik, irasjelek, specialis karakterek

o Ha a megfelel6 paraméter ki lett valasztva, illetve minden digit vagy karakter be lett allitva, akkor az ,Elfogad”
nyomogombot megnyomva érvényesiteni lehet az adatot (beirédik a nem felejté memoriaba is).

Amennyiben a paraméter valtoztatds nem lehetséges, a terminal / kijelz6 alsé soraban, illetve a

beallité terminalon 1 masodpercig figyelmeztet6 felirat jelenik meg.

Lehetséges figyelmeztetések:

= Adjon stopot! - A paraméter csak Stop allapotban valtoztathaté meg.

= Valtozt. enged. - A11-1-3 valtoztatas engedélyezés menlpontban a paraméter valtoztatas le
van tiltva.

» Felhasz. jelszd! - A paraméter megvaltoztatasahoz a felhasznaldi jelsz6 megadasa sziikséges.

= Telepit. jelszd! - A paraméter megvaltoztatasahoz a telepitdi jelszé megadasa sziikséges.

= QGyartdi jelszd! - A paraméter megvaltoztatasahoz a gyartéi jelsz6 megadasa szikséges.

Vezérlés és szabalyozas alapjel beallitasnal, Start esetén a 4 ¥ nyomdgombokkal ugynevezett

terminal motoros potenciométer funkcié is megvalésithatd. Ez azt jelenti, hogy miikédés koézben

(helyiértéktdl figgd sebességgel) allithaté az alapjel. Ha az igy beallitott alapjel megfelel6, az

,Elfogad” nyomégombbal érvényesiteni lehet. A ,Kilép” nyomdégomb hasznélata esetén visszaall az

eléz6 alapjel!

1)

Mielbtt az almenlkben az egyes paramétereknek érték lenne adva, azok mar rendelkeznek a gyari alapbeallitas
ertékeivel. Ez jelenik meg az értékbeallitdsnal is kezdetben, ha atallitas még nem tortént korabban. Ugyanakkor
lehetséges valamennyi paraméternek gyari érték adasa egy utasitassal. Ennek akkor lehet szerepe, ha a paraméterek
valamilyen okbdl nem hasznalhatok, pl. valaki véletlenUl atallitotta 6ket, és nincs idé megvizsgalni minden paramétert.

A visszaallitas menete
Lehet8ség van egy adott paraméter gyari értékre torténd visszaallitdsara is. Erre akkor lehet szikség, ha nem ismert a
gyari beallitas vagy bonyolult lenne visszaallitani (pl.: széveges paraméterek).
Az adott paraméter allitasanal az ,Elfogad” nyomégombot megnyomva és nyomva tartva a ,Kilép” nyomdégomb
megnyomasaval felkindlédik a gyari beallitas.
A nyomdégombokat elengedve két lehetdség kdzdl lehet valasztani:
¢ Az Elfogad” nyomdégombot megnyomva beirddik a felkinalt gyari beallitas,
¢ a,Kilép” nyomdégomb megnyomasaval visszatér az el6z6 beallitashoz.
Ezzel a mivelettel lehetéség van barmelyik paraméter gyari beallitdsanak a megtekintésére is.

i A kulénbozd teljesitményl frekvenciavaltoknal a gyari értékek és a bedllithatd hatarértékek kiuldnbézbek
lehetnek!
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Kijelzés iizemméd

A Kijelz6” nyomégomb megnyomasaval KIJELZES iizemmddra lehet atvaltani bedllitas kdzben. Vissza a
programozashoz a ,Kilép” nyomdégomb megnyomasaval lehet jutni.

KIJELZES lizemmoddban az alapbedllitas a kvetkezd:

(A kijelzési kép tetsz8legesen alakithatd, barmelyik sorban barmelyik mennyiség kijelezhetd)

N

Meda 1 limit

E1de
=56, BEHz

I motaor=i, 4

1

J

Az 1. sorban a hadrom részbdl all6 statusz lathato:
- a motor Megy / All,
- dinamikus statuszvisszajelzés (pl. | limit),
- frekvenciavalté azonositéja (pl. 1).

A 2. sorban: irany Elére / Hatra
A 3. sorban: frekvencia (pl. f=50.00Hz),
A 4. sorban: motor aram (pl. Imotor=6.4A)

Ha tobb frekvenciavalté van a termindl soros vonalon felflizve, kijelzés Gzemmaodban a €« % nyomogombokkal lehet
kézullk valasztani. Az azonosité mindig az aktualis frekvenciavaltét mutatja!

A 4 ¥ nyomdégombok kijelzés alatti funkcidi valaszthatok (pl. motoros potenciométer miikddtetés, a 4. sorban kijelzett

mennyiség valtasa, stb.)

Hiba esetén a statuszban a ! Hiba ! statuszvisszajelzés jelenik meg. A ,Kilép” nyomégomb megnyomasaval a hibak

mendlre lehet ugrani, ahol a hiba megtekinthetd!

Programozas lizemméd

Bekapcsolas utan a frekvenciavaltohoz csatlakoztatott programozo6 terminalon a KIJELZES {izemmdd az aktiv.
A Kilép” nyombégomb megnyomasaval PROGRAMOZAS lGzemmddra lehet atvaltani. Vissza a ,Kijelz8” nyomégombbal

lehet jutni.

Példak a kijelzési képre, programozas uzemmodban:

Menu sorszama ——»
(2-1-1)

Menu sorszama ——»
(1-5-1)

A paraméter nem
egyezk mega ——»
gyari beallitassal

Menl sorszdma ——»
(10-4)
Nem jelenik meg a
kijelzési kéepen —>
lapozhaté mennyi-
ségek kdzott

)

Ezt a paramétert

\

a gyors meni
is tartalmazza

+)

2+lrnditasok 1

Berendezés azonositd

1 felfutasi idb
1 verarlas Tfal:
5. Bds

1 Mok Sdesmdd 1

R Tl -

1 alariel forras
. terminal

18 Kijdelzesek

4 4, Sor:

EF.3.d2]
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Allitand6 paraméter
(5.00s)

Berendezés azonositd

(1)

Allitandé paraméter
(terminal)

Berendezés azonositd

(1)

Allitand6 paraméter
(sz.a.jel)
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Kezelés szamitdgéprol

A frekvenciavaltd az RS485-T vonalon RS 232 / 485 vagy USB / RS 485 illeszt segitségével csatlakoztathatd a

szamitégéphez.

A TermOnly program a programoz6 terminallal megegyez6 kezeléfellletet biztosit a frekvenciavalto beallitasahoz.

A ProContact program segitségével - a frekvenciavalté kezelésén tul - lehetséges a frekvenciavalté paraméter-
készletének kiolvasasa, médositasa, archivalasa, tovabba az esemény- és hibanaplé kiolvasasa, archivalasa.

Mindkét program az illeszt6egység tartozéka CD lemezen, valamint letdltheté a www.procon.hu oldalrdl is.

Kezel6i terminal ismertetése

Beallité terminal ismertetése

KILEP ELFOGAD

A gyors meniiben talalhaté paraméterek programozasara,
2 mennyiség kijelzésére, valamint alapjel allitasara alkalmas.

2x16 karakteres kijelz6t, 4 nyomdgombot, hiba és lzemallapot
visszajelzést tartalmaz.

Kijelzés Uzemmoddban, az els6 sorban a frekvenciat, a masodik
sorban egyéb kijelzendé mennyiséget mutathat
(pl. feszlltség, aram), melyek a 4 ¥ nyilakkal lapozhatok.

Programozasi Uzemmodban, az els§ sorban a paraméter
megnevezése, a fémenu sorszamaval (pl. 2 vezérlés Tfel), a
masodik sorban az aktualis paraméter almeni sorszama, valamint
értéke lathaté (pl. 1-1 5.00s), ami a nyomoé-gombokkal
médosithaté.

Hiba esetén az els6 sor végén a hiba sorszama, a masodik sorban
a hiba megnevezése lathat6. A hibak listadja a 4 ¥ nyilakkal
lapozhatd.

Beépitve, 06nall6 dobozolt egységként vagy kihelyezve
(pl. vezérlészekrény ajtajara) hasznalhato.

Programozasra, 1 mennyiség Kkijelzésére, valamint alapjel
allitasara alkalmas.

2x8 karakteres kijelzét és 4 db nyomdégombot tartalmaz.

Kijelzés Uzemmaddban, az elsé sorban egy kijelezheté paraméter
megnevezése (pl. f=), a masodik sorban az értéke (pl. 50,00Hz)
jelenik meg, melyek a 4 ¥ nyilakkal lapozhatok.

Programozasi Uzemmédban, az els§ sorban a paraméter
menulsorszama (pl. 3-1-1), a masodik sorban (&llithaté paraméter
esetén) az aktualis paraméter értéke lathaté
(pl. 5,00s), ami a nyomogombokkal médosithaté.

Csak a frekvenciavalté el6lapjaba beépitve hasznalhato!

-11 -
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Nyomégombok funkci6i (kezelbi terminal és beallité terminal esetén)

< (Kilép)

=% (Elfogad)

Kijelzés és programozas izemmaod kdzotti valtas

Paraméter éllitas esetén helyiérték léptetés balra

Ismételt megnyomasaval mentés nélkdli kilépés paraméter allitasbdl (amig villog a kurzor)
Hibajelzés esetén a hiba okanak megtekintése

Kijelzés izemmaddban mennyiségek kozotti lapozas lefelé

Programozas zemmaodban a menlUpontok kozétti lapozas lefelé

Paraméter allitas esetén érték csdkkentése, vagy valasztdkapcsoldk kdzotti lapozas lefelé
Kezelés izemmaddban motoros potenciométer értékcsokkentés

Motoros potenciométer start / stop engedélyezés esetén stop

Kijelzés Uzemmaodban mennyiségek kdzotti lapozas felfelé

Programozas Uzemmaodban a menlpontok kézotti lapozas felfelé

Paraméter allitas esetén érték ndvelése, vagy valasztokapcsolok kozoétti lapozas felfelé
Kezelés izemmaddban motoros potenciométer értékndvelés

Motoros potenciométer start / stop engedélyezés esetén start

Programozas zemmaodban paraméter allitas megkezdése
Paraméter allitas esetén helyiérték Iéptetés jobbra

Ismételt megnyomasaval paraméter mentés (amig villog a kurzor)
Hiba esetén nyugtazas

A programozas menete (kezel6i terminal és beallité terminal esetén)

< (Kilép)
V4

% (Elfogad)
<+ VA>
% (Elfogad)

vagy
<« (Kilép)

Kilépés kijelzés lzemmddbdl programozas tzemmaddba
MenUpontok k&zétti lapozas

Paraméter allitas megkezdése

Paraméter allitas

Ismételt megnyomasaval paraméter mentés (amig villog a kurzor)

Ismételt megnyomasaval mentés nélkili kilépés paraméter allitasbdl (amig villog a kurzor)

-12 -
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Amit a berendezés, és a program szolgaltatasairdl tudni kell

A paraméterek valtoztatasa esetén sziikséges a programozd, vagy kezeldi terminal (frekvenciavaltdba beépitett, vagy
klénallo egység), vagy a beallité terminal (frekvenciavaltoba beépitett)

Valamely mennyiség folyamatos figyelemmel kisérése miatt kijelz6 hasznalata lehet szikséges.
Néhany beépithet6 opcid (V3D, VLD és VHD tipusok szerint valtozo!):

PID bévités, vagy egyéb visszajelzések miatt tovabbi relé beépités,

digitalis bemenetek tovabbi beépitése,

analdg kimenet,

fordulatszam ellendrzésre vagy pozicio szabalyozasra IFA fogadas beépitése,
CAN busz kapcsolat (pl. mester / szolga),

masodik RS 485 soros vonal tavvezérléshez (MOD busz).

A szolgaltatasoknak az a célja, hogy a lehet§ legszélesebb kérben lehessen a berendezést alkalmazni.
Az analdg és digitalis be- és kimenetek, relék a bonyolultabb vezérlési, szabalyozasi feladatokat segitik.

Néhany programozasi lehetéség (V3D, VLD és VHD tipusok szerint valtozd!):

maximum 15 Iépcsés folyamat beprogramozhatdésaga (akar minden paramétertablazatban mas),
tetszbleges fel és lefutasi idék, frekvenciak, szabalyozasi paraméterek, idétartamok, stb.,

maximum 3 féle digitalis visszajelzés a frekvenciavalté belsé allapotairdl (optocsatoldkon vagy reléken),
ketté szabadon programozhatd analdég kimeneti visszajelzés,

kett6 (opcionalisan maximum négy) szabadon programozhaté analég bemeneti jel, vezérlési, vagy szabalyozasi
feladatokra (potenciométer, feszultség, vagy aram),

. gOrbe szerinti 1agy inditas, leallitas (anyagmozgatasi, személyszallitasi feladatokhoz),
idézitési funkciok, késleltethetd inditasok, leallitasok, mikodtetési idétartam allithatésag,

szamlalasi funkciok (digitalis bemenetekkel aktivalhaték, vagy program csoport ciklusszamlalo),
darabszamlalas, vagy értékétdl figgd mikddtetés (lefelé szamlalas, és ,0” esetén stop)

tobbfunkcios kijelzés (szabadon vélaszthatd kijelzett mennyiségek)

fébb paraméterek modosithatésaga analég bemenetrdl (pl.: felfutasi id6, maximalis frekvencia, stb.),
tébb motoros (egy szabalyozott, €s maximum harom fixen kapcsolhatd) szabalyozasi feladatok,
a hajtott tengely (nem feltétlenll a motor tengely) fordulatszam ellen6rzd jelének fogadasa (IFA),
fordulatszam szabalyozasi feladatok,

pozicié szabalyozasi feladatok,

nyomaték szabalyozasi feladatok,

mester/szolga feladatok,

szinkron rendszerek, IFA alapjel fogadasaval is,

korrekt motorvédelem a beallitott motorparaméterek alapjan,

automatikus hibanyugtazas (fellgyelet nélklli berendezéseknél elényds, mert Ujra tud indulnit),
kitilthatd rezonanciafrekvenciak,

igényekhez alakithato feszlltség / frekvencia karakterisztikak (pl. specialis motorok miatt),
idéponthoz kotott, sorszamozott hibanaplézas (256 hiba tarolhatd, megtekinthetd),

szamitdgépes csatlakozasi lehetéség (lekérdezés, programok szerkesztése, adatfeldolgozas),
stb.

-13-
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Amit a programvaltozatokradl tudni kell
A folyamatos programbdvités, valamint a felhasznaldk igényeinek kielégitése miatt a
programvaltoztatas jogat fenntartjuk!
A programverzidk a programozasi kézikdnyvben és a 11 Rendszer menuben jelezve vannak. (pl. 9.00.11)
A kompatibilitds megdrzése miatt a verziészam jelentésérdl a kdvetkezéket kell tudni:
o Az elsé két szam a rendszerprocesszorra vonatkozik.

o Az elsé szam megegyezése esetén a berendezések teliesen kompatibilisek.
(hasonléan miikddnek, egymassal felcserélhetdk, igény esetén 6sszekdtheték).

e A masodik szam minél nagyobb, annal bévebbek a lehetéségei az adott programnak.
e A harmadik szam a periféria processzorra vonatkozik.

/\ FIGYELEM

Segédletnek olyan leirast kell hasznalni, melynek verzidszama megegyezik a berendezés verziészamaval!

Tisztazatlan kérdésekben ki kell kérni a gyarté véleményét!

Tudnival6k a programfrissitésrél

e A gyarté minden felhasznalénak téritésmentesen biztositja a legujabb programvaltozatot, de a berendezést a
gyarto telephelyére be kell szallitani! A program lecserélése megvarhatd!

o A felhasznalo kérheti, hogy a berendezés programja a miikddés helyszinén legyen frissitve, mert termeléskiesés
(vagy egyéb okok) miatt nem lehet azt elszallitani.

A programfrissités ebben az esetben is téritésmentes, de a kiszallasi kdltség a felhasznalot terheli!

Programozas menete

A feladat meghatarozasa utan a programozast az alabbi séma szerint kell elkezdeni.

UZEMMOD
vezérlés szabalyozas
(gyari)
4 A
Alapjel forras Alapjel forras
kivalasztasa kivalasztasa
(gyari: An. BE1 - potenciométer) ¢
¢ Ellenérzé jel forras
Logikai vezérlések kivalasztasa
forrasanak kivalasztasa v
(gyari: sorkapocs, pl. start, irany) Szabalyozas paramétereinek
¢ beallitasa
Inditasi / leallitasi v
jellemz6k bedllitasa Logikai vezérlések
(gyari: Tfel=5s, Tle=5s, stb.) forrasanak kivalasztasa
Motor paraméterek Inditasi / leallitasi
beallitasa jellemzék beallitasa
(pl. Pn, Un, In, stb.)) +
¢ Motor paraméterek
Egyéb paraméterek beallitasa
beallitasa ¢
(pl. kijelzés, stb.) Egyéb paraméterek
¢ beallitasa
Javasolt mentés +
(pl. Memdria 1, Terminal 1, stb.) deiell s

-14 -




VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

V9.00.11-

Tomoritett menilirendszer

[ 0-Gyors menii [ 3 - Leallasok | [ 6 - Motor | [ 10- Kijflzések |
v T T
[0-1 felfutasi id6 folytatas folytatas [10-1 1. sor |
— [ 3-11 fek meghuzas | | 611 sztator ellenallas mérés ;
| 0-2 lefutasi idé | 104 4 sor |

[ 3-12 Udc szirés

| 6-12 maximalis fordulatszam

k2

| 0-3 névleges aram
k2

[ 0-4 f maximalis

k2

[ 0-5 f minimalis

[ 3-13 vész lefutasi ids

| 6-13 sztator ellenalias

| 10-7 termelékenység 1.

¥

| 6-14 szérasi induktivitas

[ 10-10 termelékenység 4.

k2

[ 0-6 U indito

I 6-15 magnesezd aram

| 10-11 egyedi mértékegység
2

[ 4-Bemenetek
v

k2

I 0-7 aktiv menu

[ 1-Miikédésméd
v

| 1-1 vezérlés alapjel
v

| 1-2 szabalyozas alapjel
2

[ 1-3 kivalasztas

k2

| 1-5 vezérlés

k2

| 1-6 szabalyozas

[ 1-7 ellensrzss

k2

| 1-8 modositas

[ 1-10 PID jellemzsk
3

[ 1-11 PID 1 adatai

v

[ 1-14 PID 4 adatai

| 2 - Inditasok

k2

[ 2-1 normal felfutasi ids

k2

[ 2-2 felfutas modia

I 2-3 toréspontos felfutas param.

| 2-4 S gérbe

k2

[2-5 start iltas

k2

[ 2-6 iranyvatas tiltas

| 2-7 visszaindulas

k2

[ 2-8 indulas modja

[ 2-9 fék lazitas

k2

[ 2-10 repiils olio

k2

[ 2-11 repiil6 start

| 4-1 analog bemenet 1.

I 6-16 magnesezé aram linearitasa

| 10-12 nagy karakter

L2

| 4-4 analog bemenet 4.

I 6-17 magnesezé aram kitevé

[ 10-13 fogyasztasmers téries

| 4-8 logikai vezériések forrasa

| 6-18 rotor ellenalias korrekcié

[ 10-14 aktiv menii

v

|4-9 logikai paraméterek

I 6-19 névleges indulasi id6

[ 4-10 fix start

| 6-20 1 szabalyozs

k2

| 4-11 digitalis bemenet 1.

I 6-22 n szabalyozd

L2

I 6-23 mezégyengités

[ 4-18 digitalis bemenet 8.
v

| 6-24 jelado nélkil

[ 4-21 virtualis bemenet 1.

L2

| 8-25 blokkolas

L2

| 4-26 virtualis bemenet 6.
v

I 6-26 rotor ellenallas adaptacio

|4-30 szolga adatok
k7

| 6-27 szinkron offszet

L2

[ 4-31 1FA adatok

| 8-28 mod

[ 5 - Kimenetek
v

I5-1 analdg kimenet 1.

| 5-2 analdg kimenet 2.

[ 5-11 digitalis kimenet 1.

v

[ 5-13 digitalis kimenet 3.
v

[ 5-16 idézits 1.

[ 5-18 idézits 3.

K2

I 5-21 komparator 1.

L2

I 5-23 komparator 3.

I 5-26 id6intervallum 1.

L2

[ 5-28 idgintervalium 3.
k2

[ 5-29 PID bévitss

[ 7-Uiviszony
v

| 7-1 tipus karakteriszt.
v

| 7-2 Usf modositasok

L2

I 7-3 tetsz6leges U/f jelleggdrbe

[ 8- Frekvenciak
v

| 11 - Rendszer
v

| 11-1 paraméterek

[ 11-4 makrok

k2

[ 11-5 taviranyitas

[ 11-6 modulacio

| 11-7 szlip kompenzéacio

[ 11-8 kimenet

k2

| 11-9 nyelv

[ 11-10 CAN busz

[ 11-12 terminal funkcio

| 11-13 automatikus hiba nyugtazas

| 11-14 esemény mentés

T
CSAK OLl/ASHATO

[ 11-18 gyartasi szam

| 11-19 szoftver verziészam

}

[ 11-20 datum

| 8-1 f maximalis

v

T ]
CSAK JELSZOVA+L MODOSITHATO

| 8-2 f minimalis

[ 11-21 aramok

k2

| 8-3 frekvencia tiltasi hatar
2

[ 11-22 fesziiltségek
2

I 8-4 kiiszas normal
k2

| 11-23 specidlis adatok
L3

I 8-5 kuszas inverz

[ 11-24 napls tériés
v

| 8-6 tiltott savok

| 11-25 jelsz6 adas
2

[ 3 - Leallasok [ 6 - Motor
L2 2

|3-1 normal lefutasi idé |6-1 névleges teljesitmény | 9- Programok |
02

[ 11-27 jelszavas menii

[ 3-2 lefutas madja

| 6-2 névleges feszliltség

| 9-1 szamials 1.

[ 12 - Események
2

| 3-3 toréspontos lefutas param.

| 6-3 névleges frekvencia

v

| 9-3 szamlal6 3.

[ 3-5 megallas modja

| 6-4 névleges aram

[ 3-6 normal fék adatai

| 6-5 névleges fordulatszam

k2

I 9-10 program aktivalas
2

|9-11 program 1.

| 3-7 kiporgés ideje

| 6-6 hiités modja

k2

[ 3-8 DC fékezés adatai

I 6-7 korlatozas

v
|9-25 program 15.
L3

A naplézott események
datumhoz kététten
ellenérizhet6k

| 13 - Hibak
v

k2

¥

| 3-9 ellenallasfék adatai

[ 6-9 billenés gatias

k2

I 9-26 szekvencia 1.

L2

[ 3-10 Udc tartas meérteke

[6-10 teszt

I 9-28 szekvencia 3.

A naplozott hibak
datumhoz kététten
ellenérizhet6k
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0. Gyors meni

Ezzel a mentivel lehetéség van a felhasznal6 altal gyakran modositott paraméterek egy helyen térténd beallitasara. Az
itt szerepl® paraméterek a sajat menujikben is allithatok!

Itt adhaté meg (alapbedllitasban):

vezérlés felfutasi id6
vezérlés lefutasi idé
névleges motoraram
maximalis frekvencia
minimalis frekvencia
indit6 fesziltség

aktiv menu kivalasztas

A paraméterek szama maximum 15 lehet! Ennek két oka van:
e A gyors menlben ne lehessen sok paraméter, mert gatolja a valdban gyors beallitast.

o A kezeldi terminal (2x16 karakteres kijelz6 + 4 nyomdgomb) nem helyettesitheti a programozé terminalt (4x16
karakteres kijelzé + 11 nyomégomb), de ennyi paramétert még kényelmesen lehet vele programozni.

Menl sorszama —» H Guors merl i <«—— Berendezés azonosito (1)
(0) o <«—— Paraméter sorszama (-1-)
Aktudlis meni —» 2 wererles I+ =] . . .
(2-1-1) 1-1: S.H8= <«—— Allitand6 paraméter
(5.0s)

Ezzel a kijelzési képpel a gyors menl paraméterei beazonosithatdéak, mert a sajat szamukkal kerllnek kijelzésre:

2-1-1 vezérlés Tfel: 2 Inditasok
1 felfutasi ido
1 vezérlés Tfel: 50s

Paraméterek hozzaadasa a gyors meniih6z

Programozas Uzemmoddban minden paraméter a # nyomégomb segitségével hozzaadhaté a gyors menihodz.
Ezt a fémenU sorszdma utani ,+” jelzi. Azok a paraméterek, amelyek mar a gyors menl részei, igy jelolédnek.
Egy paraméter csak egyszer szerepelhet a gyors menliben! Ha nem jelenik meg a ,+” jel akkor betelt a gyors meni.

. A paraméterek hozzaadasa és torlése akkor vonatkozik a gyors menilre, ha a 11-4-2 valtoztatas
1 mentben a gyors meni van beallitva (ez az alap allapot).

Paraméterek torlése a gyors meniibél
Programozas Uzemmddban minden paraméter, amelyik a gyors menu része, azaz a fébmeni sorszama utan ,+” jel
talalhatd, a « nyomégomb segitségével kivehetd a gyors menibdl.

Ez megvaldsithaté az aktualis paraméter menlben, de a gyors menlben is. A gyors menuben torténd paraméter
kivételhez a €« nyomdégomb nyomva tartasa mellett az ,Elfogad” gomb megnyomasa is szlikséges.

Paraméter kivétel utan a gyors meni automatikusan Ujraszamozodik.
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A gyors menii gyari beallitasa
Almenii Magyarazat Ertékek Alapbeadllitas | Egység
-1 - paraméter | Linearis felfutas ideje vezerlés lzemmaodban. 0,05 - 3276,7 5,00 S
2.1-1 (fmax vagy fnevl. elérési ideje 0 Hz-rél indulva)
vezérlés Tfel
- 2 - paraméter | Linearis lefutas ideje vezérlés tzemmaodban. 0,05 - 3276,7 5,00 S
3-1-1 (0 Hz elérési ideje fmax-rol, vagy fnévl-rél indulva)
vezérlés Tle
- 3 - paraméter | A tartésan megengedheté motor aram. Ennek az | 0,5 - tipusfliiggbé | tipusfiiggd A
6-4 aramnak az aramkorlattal korrigalt értéke tud
motor In maximum kialakulni.
- 4 - paraméter | fmax maximalis frekvencia. 0,1-1050,0 50,0 * Hz
8-1 Ha a frekvencia alapjel magasabbra van allitva,
f maximalis akkor is az fmax fog érvényesduini!
* Beallito terminal nélkili V3D készlilékek esetében
az alapbeallitas 100Hz
- 5 - paraméter | fmin minimalis frekvencia. 0,1-1000,0 1,0 Hz
8-2 Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van allitva,
f minimalis akkor is az fmin fog érvényesuini!
- 6 - paraméter | A kezdeti fluxus biztositasahoz, start utan az all6 | 0,0 - tipusfliiggb | tipusfiiggd V
7-2.1 motorra kiadand¢ indit6 fesziltség.
U indito
-7 - paraméter |A beallité terminallal melyik menit lehessen | gyors gyors
10-14 elérni. ,gyors” esetén csak a gyors menU érhetd | teljes
aktiv menii el, mig ,teljes” kivalasztasa esetén az egész
menurendszer.
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1. Miikodésmod menii

A frekvenciavalté mikddési Uzemmadjanak legfontosabb paraméterei allithatdk be ebben a meniben.
Itt adhaték meg:

o terminal vezérlés alapjel,
o terminal szabalyozas alapjel,
e (Uzemmod kivalasztés,
e vezérlés adatai,
e szabalyozas adatai,
o ellenérzé jel adatai,
e modosito jel adatai,
o PID kivalasztas,
¢ PID adatok
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor a kimené| 0,01 - 1000,0 1,00 Hz
vezérlés alapjel |frekvencia elGirt eértékét jelenti vezerlés eseten.
1-2 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor az alapjel | 0,00 - 100,00 0,00 %
szabalyozas értékét jelenti szabalyozas esetén.
alapjel
1-3 A mikdédésmaod kivalasztasara szolgal. vezérlés vezérlés
kivalasztas szabalyozas
1-5 A vezérlési feladatokhoz hasznalt jellemz8ket lehet beadllitani.
vezérlés
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa analdég BE 1.- 4. | analég BE 1.
A vezérlés alapjel forrasanak kivalasztasara IFA
szolgal. IFA 2 *,
(A vezérlés alapjel bemenet jellemzsit a |terminal
4. Bemenetek menlben kell beallitani!) motoros potm.
MOD busz
* IFA 2 csak VLD és VHD késziilékek esetén CAN busz
1-5-3 vezérlés alapjel hatarok
Ha a vezérlés alapjel forrasa analég bemenet, akkor ezek a hatarok jutnak érvényre, amennyiben
a 8-1 f maximalis és 8-2 f minimalis hatarokon belll vannak.

1-5-3-1 maximum 0,01 -1000,0 1000,0 Hz
1-5-3-2 minimum 0,01 -1000,0 0,01 Hz
fmax U/f veZz. Tfel
alapjel — R N fii hajtas /
" " "|  technoldgia
f min vez. Tie
maodositd

jel
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
1-5-6 megfeleltetés 0,1-6000,0 100,0
1-5-7 dimenzié - frekvencia Hz
Az alapjelnek a termelési folyamathoz kéthets | SZazalék %
megadasara és kijelzésére szolgal. darab db
A megfeleltetést 100 Hz-re kell vonatkoztatni. tomeg kg
Ha a termék példaul zacskd, darabszama |iomeg t
linearisan valtozik az alapjellel, és 30 Hz-es alapjel | 1052 mm
esetén 6 zacsko készill, akkor az arany 30/6 = 5,|ossz ~~ m
azaz a megfeleltetést 100 / 5 = 20-ra, a dimenziot | SEbesseég  m/s
db-ra allitva az 1-1 meniiben a vezérliés alapjel | S€Pesség  m/p.
nem Hz-ben lesz kijelezve, hanem db-ban. sebesseg km/o
igy a gyartott zacskok szamanak valtoztatasa | térfogat |
konnyebben megtehets, mert a kezelének nem | térfogat — m3
kell azt frekvencia alapjellé atszamolnia. fordulat  f/perc
nyomas  bar
nyomas Pa
hémérs. °C
frekvencia Hz
egyedi 1
egyedi 2
1-6 A szabdlyozasi feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet bedllitani.
szabalyozas
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa analég BE 1. analog BE 1.
A szabalyozas alapjel forrasanak kivalasztasara | @nalog BE 2.
analog BE 4.
(A szabalyozas alapjel bemenet jellemzéit a IFA .
4. Bemenetek meniben kell beallitanil) IFA? )
terminal
motoros potm.
MOD busz
* IFA 2 csak VLD és VHD készlilékek esetén CAN busz
1-6-2 szabalyozas jellege normal normal
normal: Névekvd hibajelhez ndvekvé frekvencia | NVEZ
tartozik. eldjeles
inverz: No&vekvd hibajelhez csdkkend frekvencia
tartozik.
elbjeles:Normal szabalyozas forgasirany valtassal.
1-6-3 szabalyozas alapjel hatarok
1-6-3-1 maximum 0,00 - 100,00 100,00 %
1-6-3-2 minimum -100,00 - 100,00 |0,00 %
1-6-4 szabalyozas alapjel beallasi idék
1-6-4-1 felfutas 0,00 - 500,00 0,00 s
1-6-4-2 lefutas 0,00 - 500,00 0,00 S
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
1-6-5 szabalyozas start / stop
Szabalyozas Uzemben, ha a frekvenciavalté tartésan fmin frekvencia kézelében egy megadott
hiszterézisen belll Gzemel, mekkora iddkorlatozas utan okozzon ez ,varakozé” allapotot, és
mekkora hibajel esetén induljon Ujra a szabalyozas.
(pl. szivattyu tartésan nem szallit, felesleges az Uzemeltetése)
1-6-5-1 id6korlatozas N N S
.N” beallitasa esetén nincs korlatozva az 0,1 -3000,0
fmin-en Uzemelés ideje.
1-6-5-2 start hibajel 0,00 - 100,00 1,00 %
Ekkora hibajelnél megszinik a ,varakozo”
Uzemmaod.
1-6-5-3 hiszterézis 0,0-100,0 1,0 Hz
Ha ebben a savban van a frekvencia a
minimalis frekvencia folétt, beindul az
id6korlatozas, ha aktiv.
1-6-6 megfeleltetés 0,1-6000,0 100,0
1-6-7 dimenzié - szazalék %
Az alapjel termelési folyamathoz konnyebben |SZzazalék %
kothetd megadasara és kijelzésére szolgal. darab db
A megfeleltetést 100%-ra kell vonatkoztatni. tomeg kg
Példaul egy nyomdaban sritett levegét allitanak | tOmeg t
elé a gépek szamara kompresszorral. hossz mm
A s(iritett levegd nyomasat egy tavadéval mérik és | Nossz -~ m
erre a nyomasra szabalyoznak. sebesseg m/s
Ha a 100%-os alapjel megfelel 20 bar nyoméasnak, | S€besseg  m/p-
akkor a megfeleltetést 20-ra és a dimenziét bar-ra | S€besség  km/6
allitva az 1-2 meniiben a szabalyozas alapjel nem | térfogat |
%-ban, hanem bar-ban lesz kijelezve. térfogat  m3
fordulat f/perc
nyomas  bar
nyomas Pa
hémérs. °C
frekvencia Hz
egyedi 1
egyedi 2
1-7 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt ellendrzé jel bemenet forrasat lehet kijeldini.
ellendrzés (A bemenet jellemzéit a 4. Bemenetek meniben kell beallitani!)

1-7-1 ellendrzd jel forrasa

Egyszerli nyomaték szabalyozas esetén
(6-28 Miikodési lizemméd: ,U/f) a motor-
paraméterek az iranyaddk. (6. Motor menu)
Jeladés nyomaték szabalyozas esetén
(6-28 Miikodési lizemmoéd: ,jelados”) a mért
fordulatszam és a kiadott frekvencia az irdnyado.
A motor névleges nyomatékahoz tartozé névleges
fordulatszam megadasa fontos!
(6. Motor menu).

A kimeneti frekvencia ,,0” és fmax koézétt ugy all be,
hogy a motor a nyomatékanak a szabalyozas

alapjellel beallitott szazalékat fejtse ki maximum!

analog BE 1.
analog BE 2.
analog BE 3.
analog BE 4.
analdg BE 1-2.
analdg BE 3-4.
IFA fordulat
IFA pozicié
nyomaték

analdg BE 2.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
1-8 A vezérléshez, vagy szabalyozasi feladatokhoz hasznalt, alapjelet médosité jel jellemzéit lehet
modositas beallitani.
1-8-1 madosito jel forrasa N . N
A N’ esetén nincs modositas dig. + virt. BE
PID bévitd
an.BE1,2,3,4
motoros potm.
1-8-2 médositas jellege normal normal

normal: Névekvé vagy aktiv médosito jel alapjel | NVerz
ndvekedést okoz

inverz: Novekvd vagy aktiv médositéd jel alapjel
csokkentést okoz

1-8-3 alsé 0,00 - 300,00 5,00 %

A valtoztathaté nagysagu médosité jel (analég
BE, vagy motoros potm.) minimumanal ilyen
mértékl abszolut alapjel valtoztatast hajt végre.
A moédositas jellegétdl fliggden alapjel novelést,
vagy csodkkentést.

1-8-4 felsé 0,00 - 300,00 5,00 %

A valtoztathaté nagysagu médosité jel (analdg
BE, vagy motoros potm.) maximumanal ilyen
mértékl abszolut alapjel valtoztatast hajt végre.
A médositas jellegétdl fliggden alapjel névelést,
vagy csodkkentést.

1-8-5 diszkrét érték 0,00 - 300,00 0,00 %
Aktiv digitalis BE1. - BES., virtualis BE1. - BES.
vagy PID bdvitd esetén hasznalhaté. Egy aktiv
bemenet mekkora abszolut valtoztatast jelentsen.
1-8-6 meredekség normal normal

normal: A modositas mértéke 100Hz-hez vagy |alapiel
100%-hoz képest értendd.

alapjel: A moddositas mértéke az alapjelhez
képest értendé.

A médosito jel feladata
Vezérlésnél a mddosito jel feladata, hogy kuils6 analdg jel, digitalis bemenet segitségével korrigalhaté legyen az alapjel,
ha szikséges (pl. nappali és éjszakai Uzem valtasa.)

A modositott vezérlés alapjel elméletileg fmin. és fmax. k6zoétt valtozhat. Ha az értéke ezeken kivil esik, a korlatok
érvényeslulnek! 1%-os modositas azt jelenti, hogy az alapjel értéke 1 Hz-el médosul.

Szabalyozasnal a modositd jel feladata, hogy kétkérdos szabalyozast is meg lehessen valdsitani, vagy a digitalis
bemenetekrdl, vagy PID bévitésnél korrigalhaté legyen a szabalyozas alapjel, ha sziikséges.

(pl. paratartalom fliggé hdmérsékletszabalyozas, vagy hémérsékletfliggé nyomasszabalyozas,
PID bévitéses eset, ha valtozik a szivattyuk szama, valtoztatni kell az alapjelet, stb.)

A modositott szabalyozas alapjel elméletileg 0 és 100% kozott valtozhat. Ha az értéke a beallitott minimalis és maximalis
szabalyozas alapjel korlatokon kivil esik, a korlatok érvényesuinek!

Digitalis bemenet esetén a moédositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden egyes aktiv bemenetnél!

PID bévités esetén a mdodositas csak szabalyozas Uzemben értelmezhet8, a modositasi % az 1-8-5 pontban megadott
erték, minden egyes bekapcsolt egységnél.
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A valtoztathaté nagysagu moédositéd jelek (analdég BE, vagy motoros potenciométer) a kévetkezd dsszefiiggés szerint
tudjak valtoztatni az alapjelet:

_also [%]+felsd [%]

- 100 %
modositott alapjel [%] = alapjel [%] - alsé [%] + mdodositéjel [%] x K
modositott alapjel [%] = alapjel [%] + alsé [%] - mddositéjel [%] x K

Normal médositas:
Inverz médositas:

Diszkrét modositas (digitalis bemenet, virtualis bemenet, vagy PID bévit6):

n = aktiv egységek szama
Normal médositas:
Inverz médositas:

modositott alapjel [%] = alapjel [%] + n x diszkrét érték [%]
médositott alapjel [%] = alapjel [%] - n x diszkrét érték [%]

PID szabalyozas

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
1-10 A hasznalni kivant PID paraméter készlet kivalasztasara szolgal.
PID jellemz6k
1-10-1 kivalasztas PID1 PID1
Szabalyozas Uzemmoddban ez a PID paraméter PID2
beallitas lesz érvényes. PID3
PID4
frekv. flggé

1-10-2 atkapcsolasi pontok

Frekvenciafliggd kivalasztas esetén a PID szabalyozok atkapcsolasi frekvenciai. Az atkapcsolas
hiszterézissel valdésul meg az esetleges lengések elkerilésére.

1-10-2-1 PID 2-re atkapcsolas 0,1-1000,0 20,0 Hz
1-10-2-2 PID 3-re atkapcsolas 0,1-1000,0 30,0 Hz
1-10-2-3 PID 4-re atkapcsolas 0,1-1000,0 40,0 Hz
1-10-2-4 hiszterézis 0,0-10,0 1,0 Hz
111 A szabdlyozasi paraméterek beallitasara szolgal.
PID 1 adatai (Aranyos szabalyozast lehet megvalésitani, ha Ti -re ,N” van programozva!)
1-11-1 Ap  aranyos erdsités 0,00 - 120,00 0,50
1-11-2 Ti integralasi id6é N 1,00 s
0,01 - 2000,0
1-11-3 Td differencialasi id6 10 - 20000 10 ms
1-11-4 Ad  diff. tag tulvezérlési tényezé 0,00 - 9,99 0,00
1-12
PID 2 adatai
Wl atai | |Megegyezikaz 1-11 PID1adatai bedllitisi lehetoségeivel
1-14
PID 4 adatai
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szab.a.j.max Szab.a.j.fel P szab. Trel f max

alapjel — + __hibajel | e + f | f hajtas /
—>(O———o—» | > o
T ) X fp +AFK, ] technoldgia

v

szab.a.j.min szab.a.j.le szab. Tie f min
modositd érzékeld
jel
—>
fi Szabalyozas tipusa:
-Pl: (Ad=0)
D -PD: (Ti=N)
-P:  (Ad=0, Ti=N)
-1 (Ad=0, Ap=0)
-PID: (Egyébként)
ellendrzé jel
A paraméterek értelmezése
Hibajel [%]

P: fP=fmin+(fmax'fmin)' I?(e)o ‘Ap

I:  fmegvaltoztatasa T id8 alatt: Afy=(F.Frin)- ”*’%‘i‘)[”

D: A hiba keletkezésének pillanataban: fo=(F,m-fin)  —ae 2l AL

100
Amely a hiba fennmaradésa mellett To id6allandéval tart a nulldhoz.

Magyarazatok a PID szabalyozasokhoz
A frekvenciavalté PID paramétereinek hasznalataval lehetévé valik értéktartd és kdvetd szabalyozasok igényes, de
egyszerl megvalositasa.

A szabalyozasi folyamatban bekdvetkezett hibajel hatasara a P, | és D tagok modositjak a kimeneti frekvenciat, hogy
csokkenjen a hibajel.

Szabélyozéstechnikai kbzelités: = (Ap+ g +Ap" og) 2ol (fay i) i

Hibajel = szabalyozas alapjel - ellenérzd jel
A paraméterek hatasa a hibajel nagysagatdl, és el6jelétdl fligg. Természetesen minden hatas elbjelesen értendd. A

hatas (frekvencia novelés, csokkentés), mindig a hibajel abszolut értékének csdkkentése iranyaba kell, hogy mutasson!
Ezt a szabalyozas jellegének (normal, inverz) kivalasztasakor (1-6-2 mena) kell eldénteni!

Fordulatszam szabalyozas, és pozicid szabalyozas esetén az IFA helyes bedllitasa fontos! Ez vonatkozik az IFA
jellemzékre, és a bekotésre is! Ha az IFA nem a motor tengelyfordulatat méri, hanem valamilyen csdkkentett, (vagy
ndvelt) fordulatot, akkor az IFA osztasba a motor tengelyének 1 fordulatara esé értéket kell beirni.

(pl.: 1:50 lassito attételnél, ha az IFA osztasa 2000, akkor a beirand6 érték 40)

Poziciészabalyozas esetén a PID paraméterek kdzll az integralo tag (1) a feladat jellege miatt nincs hasznalva! Specialis
PD szabalyozés van megvaldsitval

Nyomaték szabalyozas esetén a normal kivalasztasa motoros (hajtd), mig az inverz kivalasztasa generatoros (fékez8)
nyomaték szabalyozast jelent!

A frekvencia valtozasat a szabalyozas felfutasi id6 (2-1-2 menu), szabalyozas lefutasi id6 (3-1-2 menu) frekvencia
meredekség-korlatozas is befolyasolja! Ezek a mikddtetett rendszeren megengedhetd leggyorsabb valtozasi
meredekségeket jelentik, a PID paraméterektdl figgetlendl!

A normal felfutasi, és lefutasi id6k szabalyozasban hatastalanok, de stop esetén a leallas a vezérlés lefutasi id6 szerint
(3-1-1 menl), és a leallas mddja szerint torténik!
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Szabalyozasi példa
A Hibajel
h1 1
t1 £
f,
P
f.1 ,
| h
E fP1 = fmin +(fmax _fmin)'m'AP
t1 t
1’i N
|
4 ,
! hi t1
i fl1 = (fmax _fmin)'m'ﬁ
t1 £
fy/
D
h1
fdo fD0 = (fmax _fmin)'m' AD

A PID paraméterek beadllitasanal fokozott
figyelemmel kell eljarni, mert a szabalyozas josaga
a bedllitastol fugg!

A paraméterek beallitasa el6tt tisztazni kell, hogy a
feladat aranyos szabalyozast, esetleg PI
szabalyozast, vagy ténylegesen PID szabalyozast
igényel-e?

A kimeneti frekvencia (f) abszolut korlatozasa a
szabalyozéba van épitve, igy a korlat elérésekor
nem kell az | tag elintegralédasatél tartani!

A kimeneti frekvencia (f) fel-lefutdsi meredekség
korlatozasa a szabalyozétdl figgetlen. Rosszul
megvalasztott paraméterek (pl. nagy lefutasi id6 és
kis integralasi id6) a szabalyozd elintegralodasat,
igy tullendllést okozhat.

Néhany ajanlas
P (aranyos) szabalyozast egyszerli szabalyozasi

feladatokhoz (pl. folyadék szint szabalyozasa)
célszerli hasznalni.

A beallas igy a leggyorsabb, és nincs lengéshajlam.
A szabalyozds minimalis hibaval dolgozik (a
hibajellel aranyos szabalyozas miatt), de ez ezeknél
a felhasznalasokndl nem Iényeges. (Ti=N, Ad=0)

Pl szabdlyozast lehet haszndlni viszonylag nagy
idéallanddju szabalyozasi feladatoknal.

(pl. nyomasszabalyozas szivattyukkal, vagy hémér-
sékletszabalyozas ventilatorokkal stb.) (Ad=0)

PID szabalyozast kell hasznalni gyors szabalyo-
z4sok esetén (pl. fordulatszam-szabalyozas).

Az Ad, és Td beallitasanal nagyon agyelni kell, hogy
elkertlhet6k legyenek a lengések, de a szabalyozas
gyors maradjon!

-24 -



VEID - YLD - VHD pPROGRAMOZASI KEZIKONYV

V9.00.11-

2. Inditasok menii

Ez a fémenu a frekvenciavaltéval mikddtetett motor inditasaval kapcsolatos paramétereket tartalmazza.

Itt adhaték meg:

S gorbe,
start tiltas,

fék lazitas,
repuld ollo,
repuld start

normal felfutasi idé,
felfutas maodja,
téréspontos felfutas adatai,

irdnyvaltas tiltas,
visszaindulas,
indulas médja,

Felfutasi ido értelmezése

Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egyseg

2-1
normal felfutasi
idé

Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia felfutdasanak meredekség korlatozasat jelenti.

2-1-1 vezérlés Tfel 0,05 - 3276,7 5,00

2-1-2 szabalyozas Tfel 0,05 - 3276,7 5,00

2-1-3 vonatkoztatas f max. f max.
f névl.

A fel- és lefutdsi id6 mire vonatkozzon.
(fnévl. kivalasztasa esetén, fmax. valtoztatasakor
a fel- és lefutasi meredekség nem valtozik.)

Ha a felfutasi id6 fmax-hoz van rendelve (gyari beallitas), a beallitott idé 0 Hz és fmax. kdzott értendd.
Lehet8ség van a felfutdsi id6t a motor névleges frekvencigjahoz is rendelni (2-1-3 meniben).

Egy adott frekvenciahoz tartozé tényleges felfutasi idé (tfel) kiszamithato.

f[Hz]

fmax

1:alapjel

f

start

tfel =f/ fmax : Tfel

tfeI

Tfel
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Toréspontos felfutas értelmezése
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
2-2 Toréspont nélkdli (normal), vagy téréspontos | normal normal
felfutas modja | felfutast lehet valasztani. téréspontos

2-3
toréspontos
felfutas
paraméterei

Az

idétartam a megelézb frekvenciarol

a megadott frekvenciara torténé felfutas
A karakterisztika indul6 pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb, mint fmax, akkor az f4 és
fmax kozoétt a normal felfutasi meredekség érvényesul. A felfutas linearis szakaszokbdl all.
Ha a megadott frekvencia kisebb, mint az el6z8, a program nem veszi figyelembe!

ideje.

2-3-1 elsd toréspont

(0 Hz > 1)

2-3-1-1 idotartam

0,01 - 300,00

1,00

2-3-1-2 frekvencia

0,1-1000,0

1,0

Hz

2-3-2 masodik toréspont

(1> 2)

Megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.
2-3-3 harmadik toréspont (f2 > f3)

Megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.

2-3-4 negyedik toréspont (f3 > f4)

Megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.

A
start

1:alapjel
f4

f3
f2

1

t1 2 3 4 | Te

f4 feletti frekvenciakon az alapbeallitas szerinti B |

»S gorbe hatasa (fel- és lefutasnal azonos)

Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység

2-4
S gorbe

A felfutas toréspontjaiban az atmenetek ,lagy” megvaldsitasat jelenti, idétartamban kifejezve.
Az ,S” gorbe a normal felfutas kezdé és végpontjaban, téréspontos fel- és lefutas esetén az 6sszes
toréspontban kifejti hatasat. Ha nincs ,S” gérbe programozva akkor az atmenetek jelalakja ,sarkos”

2-4-2 3tallasi ido N N s

Ennyi id6 telik el az egyik meredekségrél a 0,01-10,00

N: Nincs atallasi id6, az atmenetek jellege ,sarkos”

A fel- és lefutas ideje - amennyiben a fel- lefutasi meredekség (egyenes szakasz) ki tud alakulni, - az atallasi id6vel
meghosszabbodik. Az atallds egyik meredekségrél a masikra torések nélkul, fokozatosan valdésul meg. A fel- és lefutas
meredeksége az egyenes szakaszokon nem valtozik!

f[HZz] f[Hz] 4
atallasi id6 atallasi id6
1:alapjel 1:alapjel
I B L foo-
atallasi id6 t atallasi id6 t
Tfel Tfel
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
2-5 Feszlltség ala helyezés, vagy stop, kiporgés|nem nem
start tiltas parancs utan a készllék start kapcsolé bemenet | igen
hasznalata (sorkapocs) esetén csak akkor indul,
ha elétte a bemenet stopban volt!
2-6 mindig: Az iranyvaltdas funkcié hatéstalan, | nem nem
iranyvaltas fuggetlendl a forrasatdél (terminal, | mindig
tiltas sorkapocs stb.). startban
Csak az ,el6re” irany érvényesil. Ha
hatra iranyban allitjuk be az iranyvaltas
tiltast ,mindig”-re, a készllék az aktudlis
le- és felfutasi id6knek megfeleléen attér
az .eldére” iranyra.
startban: Az iranyvaltds csak stop allapotban
lehetséges. Start allapotban az irany-
valtas funkcié hatastalan, figgetlenil a
forrasatdl (terminal, sorkapocs stb.).
2-7 Roévid ideji fesziltség kimaradaskor van jelentésége start nyomégomb, vagy terminal start

visszaindulas

hasznalata esetén: Ha a készilék impulzus startban volt és hal6zat kimaradas kdvetkezett be, majd
az Ujraindulasi idén belll ismételt bekapcsolas torténik, akkor a készllék automatikusan startot ad.
,N” bedllitasa, vagy 2-5 start tiltds esetén a visszaindulas tiltott.

/\ FIGYELEM

Hasznalatat balesetvédelmi szempontbdl is alaposan &t kell gondolni!

2-7-2 id6

N
1-60

N

2-8
indulas maédja

normal: Start utdn 0 Hz-rél indul el

repuld: Megkeresi a forgd motor mikddésehez
szikséges frekvenciat. Rovid feszlltség
kimaradas esetén, féleg nagy lendit6-
téomeg forgatasakor el6nydés a ,repulld”,
mert a terhelést nem kell megallitani és
allé allapotbdl vjrainditani.

normal
repulé

normal

2-9
fék lazitas

Motor inditaskor az itt beallitott ideig allo
nyomatékot ad a motorra, idét adva az esetleges
mechanikus fék oldasara.

0,00 - 30,00

0,00

210
repilé ollé

Folyamatosan mozgo anyag darabolasahoz.

A beadllitott gyorsitasi id6 alatt az oll6 felveszi az anyag sebességét, majd a frekvenciavalté vago

impulzust ad (kés indul).

(Ha az anyag gyorsabb, mint ahogy az oll6 mozogni tud, a készllék nem ad vagé impulzust.)

2-10-1 gyorsitasi id6

50 - 1000

300

‘ms

211
repilé start

a forgd motor fordulatszamat és iranyat a frekvenciavalté meghatarozza és errdl a fordulatrol

Uzemelteti tovabb, az alapjelnek megfeleléen.

2-11-1 fesziiltség novelés 0,1-10,0 tipusfiiggd \
Repuld start alatt 1ms-onként ennyivel néhet a

motorfesziltség. Nagyobb teljesitmény(i motorok

esetén kisebb értéket kell beallitani.

2-11-2 frekvencia valtoztatas 20 - 5000 200 ms

f max-rol ennyi idd alatt éri el a 0 Hz-et.

Nagyobb érték bedllitasa lassabb, viszont
pontosabb, mig a kisebb érték gyorsabb,
ugyanakkor pontatlanabb meghatarozast jelent.
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3. Leallasok meniu
Ez a fémeni a frekvenciavaltéval mikdodtetett motor leallitdsaval kapcsolatos paramétereket tartalmazza.
Itt adhaték meg:

e normal lefutasi idé,
o lefutas maddja,
o toréspontos lefutas paraméterei,
e megallas mddija,
e normal fék adatai,
e Kipdrgés ideje,
o DC fékezés adatai,
o ellendllasfék adatai,
e Udc tartds mértéke,
o fék meghuzas,
e Udc sziirés
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
31 Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia lefutasanak meredekség korlatozasat jelenti.
normal lefutasi | (Stop esetén szabalyozas Uzemben is a vezérlés lefutasi ideje érvényesdl.
idé (0 Hz elérési ideje fmax-rdl ill. fnévl-rél indulva)
3-1-1 vezérlés Tle 0,05 - 3276,7 5,00
3-1-2 szabalyozas Tle 0,05 - 3276,7 5,00

Lefutasi ido értelmezése

Ha a lefutasi id6 fmax-hoz van rendelve (gyari beallitas), a beallitott idd 0 Hz és fmax. kdzott értendd.
Lehet8ség van a lefutési id6t a motor névleges frekvencigjahoz is rendelni (2-1-3 meniben).
Egy adott frekvenciahoz tartozé tényleges lefutasi idé (tle) kiszamithaté.

f [HZ] tle =f/ fmax ' Tle
stop
1:max <
1:alapjel
f . N
tie t
Tle

- 28 -



VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV V9.00.11-
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység

3-2 Toréspont nélkdli (normal), és téréspontos lefutas | normal normal

lefutas modja lehet. téréspontos

3-3
toréspontos
lefutas
paraméterei

Az id6tartam a megadott frekvenciarol a megel6zd frekvenciara toérténd lefutas ideje.
A karakterisztika indulé pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb, mint fmax, akkor az fmax
és f4 kozott a normal lefutasi meredekség érvényestl. A lefutas linearis szakaszokbdl all.
Ha a megadott frekvencia kisebb, mint az el6z6, a program nem veszi figyelembe!

3-3-1 elso toréspont (0 Hz & f1)
3-3-1-1 idotartam 0,01 - 300,00 1,00 s
3-3-1-2 frekvencia 0,1-1000,0 1,0 Hz
3-3-2 masodik toréspont (f1 < f2)

Megegyezik a 3-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.

3-3-3 harmadik toréspont (f2 < f3)

Megegyezik a 3-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.

3-3-4 negyedik toréspont (f3 < f4)

Megegyezik a 3-3-1 elsd toréspont bedllitasi lehetéségeivel.

Toréspontos lefutas értelmezése

stop

1:alapjel
f4

f3
f2

1

To | t4 t3 t2 t1

Tt f4 feletti frekvenciakon az alapbeallitas szerinti

3-5 normal fék: A frekvencia lefuttatasat jelenti. normal fék normal fék
megallas DC fék: A motorra all6 mezét kapcsolunk. DC fék
modja vegyes: A normdl- és a DC fék oOtvdzését|vegyes

jelenti. kiporgés

kipérgés: A készllék magara hagyja a motort.

3-6 Az aktualis motor kapocsfeszlltség ndvelésének mértéke generatoros Uzem alatt.
normal fék A motor vesztesége nd, de a fékezési dinamika javul. Ha ez sem elegend6 az igény szerinti
adatai fékezéshez, akkor kiegészit6 ellenallasféket kell alkalmazni!

3-6-1 tulgerjesztés 0-50 0 %
Novelésével nd a fékezés dinamikaja, de szélsd

esetben tularamot is okozhat és hibajelzéssel leall

a készulék.

3-6-2 felgerjesztési idd N 0,01 S

N: A tulgerjesztési feszlltséget ugrasszeriien 0,01-5,00
kapcsolja a motorra.

A felgerjesztési id6 novelésével a

kialakulasa csOkkenthetd.

tularam
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
3-7 Kipdrgéssel torténd leallas esetén ez id6 alatt az| 0,1 - 1000,0 4,0 S

kiporgés ideje

Ujabb start parancs hatastalan, a rainditas
megakadalyozasa céljabdl.
2-8 indulas médja: ,normal’ esetén a forgd

egységre nem lehet rainditani.

3-8 A 6-4 motor névleges aram (In) paramétere a fékaramot felllbiralja. Nagyobb dram beallitdsa
DC fékezés esetén is maximum a motor névleges aramat engedi a frekvenciavalté!
adatai Mikdodése a statuszkijelzésben jelezve van. (,DC fék”)
o Digitélis bemenetrdl torténd aktivalas esetén lehetéség van ettdl eltéré aram érték
1 megadasara is (4-9-3 folyamatos DC fék aram).
3-8-1 maximalis DC fékaram 0,0 - tipusfuiggé | tipusfliggd A
3-8-2 atkapcsolasi frekvencia 0,1-25,0 1,0 Hz
Vegyes megallas esetén (3-5 megallas maédja)
az atkapcsolasi frekvencia felett normal fék, alatta
a DC fék érvényesul. Nagyobb frekvencian a DC
fék nem olyan hatasos.
3-8-3 miikodési id6 0,0 - 1000,0 2,0 s
3-8-4 legerjesztési ido (tisztan DC féknél) 0,10 - 2,00 0,20 s
3-9 Ha nincs ellenallasfék, a frekvenciavalté generatoros Uzem esetén (pl. gyors lefutasi idd)

ellenallasfék
adatai

meredekség korlatozast alkalmaz, ha szikséges!

Ha engedélyezett az ellenallasfék, akkor a miikodése a statuszkijelzésben (,R fék”) jelezve van!

3-9-1 engedélyezés

igenVent: Az ellenallasfék bekapcsolasa esetén a

frekvenciavaltdé a  ventilatort is
bekapcsolja.
Az ellenallasfék kikapcsolasa utan a
ventilator még 3 percig UGzemel.
Ventilatoros fékmodul csatlakoztatasa
esetén a fékellendllas ventilatorai
egyutt mikoédhetnek a  készilék
ventilatoraival.

nem
igen
igenVent

nem

3-9-2 R értéke

tipusfiiggd

tipusfiiggd

3-9-3 terhelhetdésége

tipusfiiggd

tipusfiiggd

3-9-4 U fék

A fék bekapcsolasi feszlltségszintje

600 - 720

660

<|s|o

3-10
Udc tartas
mértéke

A tapfeszlltség megsziinésekor a berendezés
prébalja tartani a mikdédéshez sziikséges DC
feszultség minimalis értékét! (f csokkentéssel)

N
1-100

%

3-11
fék meghuzas

A motor megalldsa utan az itt beallitott ideig allo
nyomatékot ad a motorra, idét adva az esetleges
mechanikus fék meghuzasara.

0,00 - 30,00

0,00

3-12
Udc sziirés

A DC feszlltség mérésénél hasznalt sziird
idéallanddja adhaté meg itt.
A hajtott tdmeg altal okozott fesziltséglengések

elkerulését szolgalja!

1-200

200

ms

3-13
vész lefutasi ido

Vészstop bemenet aktivalasa esetén a készillék
az itt beallitott lefutasi meredekséggel all le.

0,05 - 3276,7

2,50
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Start parancs impulzus vezérléssel, sorkapocsrol

(terminal hasznalata esetén a start és stop nyomégombok miikédéséhez hasonldan)
A minimalis impulzus szélességet a prellmentesités mértéke hatarozza meg, 2ms-os 1épésekben (4-9-5 menu).

/

N

aktiv

START parancs

aktiv

STOP parancs
(stop, kiporgés, DC fék)

START allapot

Iranyvaltas menet kézben

2-32ms 2-32ms t
f[Hz]
start
iranyvaltas iranyvaltas
elére
hatra
el6ére
hatra
fel le | fel le | fel t

Fékellenallas méretezési segédlet (tipikus gorbe)

Fékellenallasnak csak huzalellendllas hasznalhatd! Ha a felhasznald biztositja a fékellenallast, akkor a teljesitmény,
tipus és elhelyezés kérdésében a gyartéval egyeztetni kell!

50

40

30

20

15
10

/

talterhelés

10

100

1000 t[s]

Példa:

Rfék =1000Q
P (Rfék) = 200 W
Ufék =660V

P=660 V?/100 Q=4356 W
Tulterhelés = 4356 / 200 = 21,78 (~22)

A tdlterhelés alapjan a gorbérdl le-
olvashatd, hogy a fékezési id6 maximalis
ertéke 3,5 s.

A fékezések kdzotti sziinet legalabb
22 x fékido!
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4. Bemenetek menii

Ebben a meniben a készilék SA és SD gyengearamu sorkapcsain talalhaté analég és digitalis bemenetek, virtualis
bemenetek, valamint a terminallal, CAN vezérléssel, illetve az inkrementalis fordulatszam jeladdékkal kapcsolatos
bemenet jellegli paraméterek beallitasait lehet elvégezni.

Itt adhatok meq:

analég bemenetek,

logikai vezeérlések forrasa,
logikai paraméterek,

fix start,

digitalis bemenetek,
virtualis bemenetek,
szolga berendezés adatai,
IFA paraméterek

Analég bemenetek

Potenciométer bedllitds esetén a készulék a sajat referencia fesziltségére kotott potenciométer jelét varja,
feszlltségbemenet esetén kilsé jelforras 0-10V-os jelét, arambemenet esetén pedig a kllsé jelforrasnak
0-20mA-es tartomanyba esé jelét. Mindharom esetben alkalmazhaté a mdd, és a stop sav.

A mdd elbjeles beallitas esetén a kdzépallas az analég bemenet tartomanyanak felére szimmetrikusan értendd, alatta
és felette a motor ellenkezd iranyokban forog.

Igény esetén (VLD, VHD készllékekben) £10V alapjel fogadasa is kiépithetd. Ebben az esetben a pozitiv fesziltség az
egyik iranyt, a negativ feszlltség a masik iranyt jelenti. Az alapjel a fesziltség abszolut értéke.

A stop sav normal esetben 0V (OmA) felett, eléjeles esetben az analég bemenet tartomanyanak felére szimmetrikusan
értend§ a teljes tartomany szazalékaban. Ebben a feszliltség- (aram-) savban a start parancs esetén varakozé izemben
van a készllék. A start a stop savtdl hiszterézisnyi tavolsag utan lesz Gjra aktiv. A stop sav kizardlag vezérlés
Uzemmodban hasznalhato.

Az analég bemenetek also, és felsé szintjeinek értelmezése
o vezérlés lizemben a fels§ — f maximalisnak, az alsé — f minimalisnak felel meg, amennyiben ez a vezérlés
alapjel hatarokkal nincs besz(ikitve! (1-5-3 vezérlés alapjel hatarok)
o szabalyozas Uzemben a felsé — maximalis %-nak, az alsé — minimalis %-nak, felel meg.

Kontrol funkcio

A vezérlési, vagy szabalyozasi lzemmaoddokhoz sziikséges analdg jeleket jelenti. (vezérlés, vagy szabalyozas alapjel,
ellendrzé jel, mdédosito jel)

Specialis funkciok (felfutasi idd, lefutasi idé, U inditd, nyomaték, f max, f min)

Specialis funkcidk segitségével miikddés kdzben lehetséges analdég bemenetrdl allitani a legfontosabb paramétereket.
A paraméter beallitott értéke az analdég bemenet felsd értékéhez tartozik, tehat csak csdkkenteni lehet.

Digitalis bemenetek

Minden digitalis bemenet szabadon programozhata.

o Digitalis BE 1.: alapbeallitas: Start/ Stop

o Digitdlis BE 2.: alapbeallitds: Irany

o Digitdlis BE 3.: alapbeallitds: Kuszas

o Digitdlis BE 4.: alapbeallitds: Nyugtazas

o Digitalis BE 5.: VLD és VHD tipusoknal alapbeallitas: Kilsé hiba (vagy IFA2 bemenet opcid)
V3D tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcio

o Digitalis BE 6.: VLD és VHD tipusoknal alapbeallitas: Stop (vagy IFA2 bemenet opcio)
V3D tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcio

o Digitalis BE 7.: VLD és VHD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcio
V3D tipusoknal nincs

o Digitalis BE 8.: VLD és VHD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcio
V3D tipusoknal nincs
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/\ FIGYELEM

Impulzussal kiadott start parancs esetén, gondoskodni kell a motor megallithatésagardl, pl. valamely bemenet stopra,
kipérgésre, DC fékre, kulsé hibara stb. valé programozasaval.

Az impulzusokkal szemben kovetelmény, hogy csak akkor kerilnek elfogadasra, ha mindkét logikai allapotban
minimum a prellmentesités idejéig (2-32 ms, beallitastdl fliggbéen) fennallnak!

analég bem. 3.

Csak fesziiltség bemenet. Aramjelet kiilsé 500 Q-os lezaré ellenallassal tud fogadni.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
4-1 A paraméterek bedllitasaval csak a bemenet jellege lesz eldontve!
analog Azt, hogy a bemenet mire lesz haszndlva (vezérlés alapjel, szabalyozas alapjel, ellenérzd jel,
bemenet 1. modosito jel), az 1. Miikodésméd mentben kell kivalasztani!
4-1-1 tipusa potenciométer potenciométer
A bemenethez tartozé atkétést a tipusnak | feszultseg
megfelel6en kell beallitani (lasd: gépkdnyv) aram
(V3D esetén: A1, VLD - VHD esetén: A1P, A1N)
4-1-2 jellege
4-1-2-1 méd normal normal
eléjeles: A kdzépallashoz képest értends. | €ldjeles
4-1-2-2 stop sav N N %
Vezérlés lzem-mddban hasznalhato. 0,1-350,0
,N” esetén nincs stop sav
4-1-2-3 hiszterézis N 1,0 %
0,1-10,0
4-1-3 fesziiltség
Felsé és alsé szint beallitasa
4-1-3-1 felsé 0,0-10,0 10,0 \Y,
4-1-3-2 also 0,0-10,0 0,0 \Y,
4-1-4 aram
Felsé és alsé szint beallitasa
4-1-4-1 felsé 0,0-20,0 20,0 mA
4-1-4-2 alsé 0,0-20,0 0,0 mA
4-1-5 funkcié kontrol kontrol
Analog BE1 bemenet funkcidi felfutasi ido
kontrol: a vezérld, alap, ellendrzd, médositd jelek | lefutasi idd
beadasara szolgal. U mdlt(t)’k
A toébbi funkciéval a legfontosabb paraméterek Pyr/]?;;(ae
allithatok mikddés kdzben. £ mi '
. X e i .~ min.
Az analég bemenet felsé szintjénél a beallitott U motor
erték érvényesil, also szintjénél pedig:
felfutasi idé: beallitott érték 50-ed része
lefutési idd: beallitott érték 50-ed része
U indito: oV
nyomaték korlat: bedllitott érték 10-ed része
f max.: 5Hz
f min.: 0,01 Hz
U motor: beallitott érték 10-ed része
4-1-6 sziirés 0 - 60000 20 ms
zajos koérnyezet hatasanak kikliszobolésére
hasznélhatd.
4-2 Megegyezik a 4-1 analég bemenet 1. beallitasi lehetéségeivel.
analég A bemenethez tartozé atkotést a tipusnak megfeleléen kell beallitani (lasd: gépkonyv)
bemenet 2. (V3D esetén: A2, VLD - VHD esetén: A2P, A2N)
4-3 Megegyezik a 4-1 analég bemenet 1. beallitasi lehetdségeivel. (Opcionalis)

4-4
analég bem. 4.

Megegyezik a 4-1 analég bemenet 1.

beallitasi lehetségeivel. (Opcionalis)

Csak fesziiltség bemenet. Aramjelet kiilsé 500 Q-os lezaré ellenallassal tud fogadni.
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Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

4-8
logikai vezér-
lések forrasa

A ,start/stop”, ,irany”, ,kiszas” bemenetek forrasanak kivalasztasa.

o A fenti jelek alapbedllitasban sorkapocsrol aktivak.
1 Megszlintetésiikh6z a bemenet(ek)et at kell allitani mas funkciéra, vagy ,N’-re!

4-8-1 terminal vezérlés

A terminal als6 négy (kuszas, irany, start, stop)
gombjardl adhaté-e logikai vezérlé jel.

nem
igen

nem

4-8-2 CAN vezérlés

CAN buszon keresztil érkezhet-e logikai vezérl6
jel. Ha a buszon start éllapotban megsziinik a jel,
a készulék hibaval leall!

nem
igen

nem

4-9
logikai
paraméterek

A digitélis bemenetek egyéb jellemz&inek bedllitasa.

4-9-2 motoros potenciométer

4-9-2-1 mot. potm. felfutasi idé

Vezérlés esetén az alapjel felfutasi ideje
0-rél fmax-ra (vagy fnévl-re).
Szabalyozas esetén az alapjel felfutasi
ideje 0%-rol 100%-ra.

Modositas esetén a modosito jel felfutasi
ideje 0%-rol 100%-ra.

0,0 -1000,0

10,0

4-9-2-2 mot. potm. lefutasi id6

Vezérlés esetén az alapjel lefutasi ideje
fmax-roél (vagy fnévl-rél) O-ra.
Szabalyozas esetén az alapjel lefutasi
ideje 100%-rol 0%-ra.

Médositas esetén a modositd jel lefutasi
ideje 100%-rol 0%-ra.

0,0 -1000,0

10,0

4-9-2-3 nullazas

Motoros potenciométer értékének

nullazasa.

IFAQpar: Valamely digitalis bemenetre
kivalasztott IFApoz0 bemenet
aktivalasakor nulldzza a mo-

toros potenciométer értékét

nincs
bekapcsolaskor
startra
irdnyvaltaskor
IFAQOpar.

nincs

4-9-2-4 stop

Motoros potenciométerrel lehessen-e
vezérlésben stopot adni. Igen esetén, ha
a motoros potenciométerrel  Aallitott
vezérlés alapjel minimalis allasban van és
Ujbdl le parancs kévetkezik be, akkor ez
stopot okoz, a motor leall. Ebben az
allapotban motoros potenciométer fel
parancs hatasara a készilék start
allapotba kerll és a motor a minimalis
frekvenciaval elindul.

nem
igen

nem

4-9-3 folyamatos DC fék aram

Ha digitalis bemenet aktivalasaval
mikddtetve a DC fék.

van

0 - Inévl.

0,0

4-9-5 prell sziirés

Digitélis bemenetek szlrésének ideje.
A bemenet értéke csak akkor kertl elfogadasra,
ha nem valtozott a beallitott idén beldl.

32

ms

4-10
fix start

A készllék lzemkész allapota egyben startot is
jelentsen-e?

nem
igen

nem
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
4-11 Logikai funkcié parancsok kivalasztasat, program, vagy szamlalé funkcié aktivalasat lehet
digitalis elvégezni!
bemenet 1.
4-11-1 jelleg kivalasztas N _ logikai funkciok
N: inaktiv bemenetet jelent, kivéve, ha IFA |logikai funkciok
bemenet. (l4sd: 41. oldal) program funkciok
szamlalé funkcidk
4-11-2 logikai funkcidk kivalasztasa logikai funkciok
(lasd: 36. oldal)
4-11-3 program funkciok kivalasztasa program funkciok
(lasd: 38. oldal)
4-11-4 egyéb funkcidk kivalasztasa egyeéb funkcidk
(lasd: 38. oldal)
4-11-5 aktiv allapot Zé!’c') zard
Zarb vagy nyitd kontaktus esetén nyito
4-11-6 elnevezés XXXXXXXX dig.be 1
4-12
digitalis
bemenet 2.
([ ]
° Megegyezik a 4-11 digitalis bemenet 1. bedllitasi lehetéségeivel.
([ ]
4-18
digitalis

bemenet 8. *

* digitalis bemenet 7-8 csak VLD és VHD késziilékek esetén

4-21 A kiépitett digitalis bemenetekhez hasonléan logikai funkcié parancsok kivalasztasat, program,
virtualis vagy szamlalo funkcié aktivalasat lehet elvégezni a ,forrasa” mentpontban kivalasztott belsé jellel.
bemenet 1.
4-21-1 jelleg kivalasztas N N
N: inaktiv bemenetet jelent. logikai funkciok
program funkciok
szamlalé funkcidk
4-21-2 logikai funkcidk kivalasztasa logikai funkciok
(lasd: 36. oldal)
4-21-3 program funkciok kivalasztasa program funkciok
(lasd: 38. oldal)
4-21-4 egyéb funkcidk kivalasztasa egyeéb funkcidk
(lasd: 38. oldal)
4-21-5 forrasa komparator 1 komparator 1
Minek az allapotaval egyezzen meg a bemenet. | komparator 2
komparator 3
idéint. 1,2,3
id6int. 1
id6int. 2
id6int. 3
MOD busz
4-21-6 elnevezés XXXXXXXX vir.be 1
4-22
virtualis
bemenet 2.
[ ]
° Megegyezik a 4-21 virtudlis bemenet 1. beallitasi lehetéségeivel.
[ ]
4-26
virtualis
bemenet 6.
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Logikai funkciok magyarazata

start kapcsol6: folyamatos indit6 parancs. Ha tobb bemenet van start kapcsolénak programozva, akkor azok logikai
,ES” kapcsolatban vannak egymassal.

start kapcsold inverz: jelentése ugyanaz, mint a start kapcsolénak, de a kijeldlt irdannyal ellentétesen inditja a motort.

start nyomégomb: impulzusos inditdé parancs. Ha tébb bemenet van start nyomégombnak programozva, akkor azok
logikai ,VAGY” kapcsolatban vannak egymassal. Barmelyik teljesil, a start parancs bekdvetkezik!

/\ FIGYELEM

Ha egyidejlleg tdbb bemenetre start van kivalasztva, akkor a gép inditasat és leallitasat életvédelmi szempontbdl
alaposan at kell gondolni!

Vegyesen is lehetnek start kapcsoldk, és nyomégombok. Ekkor minden start kapcsoldnak aktivnak kell lenni
ahhoz, hogy valamelyik start nyomégomb segitségével kiadhatd legyen a start parancs! Amennyiben a
4-8-1 menuben engedélyezve van a terminal vezérlés, ugy a terminal start gombja is start nyomégombnak
szamit, igy csak terminalrdl valé inditashoz, a bemenetek egyikére sem szabad start kapcsolot kivalasztani.

Ha a 4-8-2 menlben aktivalva van a CAN buszon keresztll torténs vezeérles, a bemenetekre kivalasztott
start kapcsoloknak ez esetben is engedélyezd szerepik lesz, (,ES” kapcsolatban lesznek a CAN buszon
érkez6 start paranccsal).

1)

start nyomégomb inverz: jelentése ugyan az, mint a start nyomégombnak, de a kijeldlt irannyal ellentétesen inditja a
motort.

irdnyvaltas kapcsold: a bemenet aktivalasa iranyvaltdé parancsot jelent. Ha tdbb bemenet van iranyvalté kapcsolénak
programozva, akkor minden Ujabb bemenet aktivalasa iranyvaltast jelent.
példaul: két digitalis bemenetet iranyvalté kapcsoléra programozva: ha mind a két bemenetet aktivaljuk, akkor az
két iranyvaltas parancsot jelent, vagyis az eredeti irany lesz az érvényes.

irdnyvaltds nyomégomb: impulzus iranyvalté parancs. Ha tébb bemenet van iranyvaltas nyomdégombnak
programozva, akkor azok logikai ,VAGY” kapcsolatban vannak egymassal. Barmelyik teljestl, az iranyvaltas
bekdvetkezik. Ha iranyvaltas kapcsolo is ki van valasztva, akkor a nyomégombok hatastalanok.

kuszas normal: altalaban gépbeallitashoz hasznalatos, a 8-4 menlben beallitott paraméterekkel inditja a motort. Csak
stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt iranyban. Amennyiben a 4-8-1 meniben engedélyezzik a terminal vezérlést, ugy a
terminal kiszas gombja is aktivalja a funkciot fliggetlenll a kiiszas bemenet allapotatdl.

kuszas inverz: altalaban gépbeallitdshoz hasznalatos, a 8-5 menuben beallitott paraméterekkel inditja a motort Csak
stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt irannyal ellentétesen.

kiils6 hiba: a berendezés hibalizenettel térténd kipdrgéses leallasat okozza (pl. motor hdkapcsold, vészki, stb.)
kiils6 esemény: aktivalasa az eseménynapléba torténd ,kllsé esemény” beirasat okozza az aktualis idponttal.
nyugtazas: a hibalzenetek elfogadasat jelenti, megsz(linteti a tiltas allapotot.

stop: a motor beallitas szerinti leallitasat okozza.

vészstop: a motor vészleadllitasara szolgal. A frekvenciavalté a 3-13 menlben beallitott lefutasi meredekséggel allitja
le a motort.

kiporgés: a motor kipérgéses ledllitasat okozza. Aktivalasakor a frekvenciavaltd a motort szabadon hagyja megalini.

DC fék: a motor DC fékezéses ledllitdsat okozza. Stop allapotban torténd aktivalasakor a létrejovd all6 nyomatékkal
tartd funkciét lehet megvaldsitani.

f tartas: frekvencia valtozas tiltasa. Aktivalasa esetén a frekvencia valtozas fel és lefutas kdzben is megalll

- 36 -



VEID - YLD - VHD pPROGRAMOZASI KEZIKONYV v9.00.11-

motoros potenciométer fel: ha az aktualis alapjel, vagy modosito jel forrasa motoros potenciométer, akkor annak
ndvelésére szolgalé bemenet.

motoros potenciométer le: ha az aktualis alapjel, vagy médosité jel forrasa motoros potenciométer, akkor annak
csokkentésére szolgalé bemenet.

A motoros potenciométer egyéb paramétereit a 4-9-2 meniben lehet beallitani.

A motoros potenciométer nullazas attél figgéen vonatkozik a vezérlés, vagy a szabalyozas alapjelre, hogy
éppen melyik Gzemallapotban van a készllék. Kikapcsolaskor a berendezés a 4-9-2-3 menu beallitasatol
fuggben tarolhatja az aktualis Gzemallapotnak megfelelé motoros potenciométer alapjelet.

1)

vezérlés | szabalyozas: az Uzemmdd dinamikus atkapcsolaséra szolgal.

analég BE csere: aktivalasa az analdég BE 1 és anal6g BE 2 bemeneteket felcseréli egymassal. Példaul:
e analdég BE 1: kézi vezeérlés potenciométerrel, analég BE 2: PLC vezérlés aramijellel.
e nyomas-szabalyozas esetén, ha az ellen6rz6 nyomasjel két helyen is mérve van és valtani kell, hogy melyik
legyen az aktiv.

RS485 csere: A berendezés RS485/T és RS485/R csatlakozok funkcidinak felcserélésére szolgal.

Lehet8ség van a késziléket RS485/R vonalon keresztil szamitégéprdl (PLC-rél) tavvezérelni. Megfelelé protokoll
haszndlataval kiolvashatdk a kijelezheté mennyiségek, bedllithatdk a kuldnféle alapjel értékek, és a digitalis bemenetre
kivalaszthaté barmelyik funkciét is elvégeztethetjik a készilékkel. Ezzel egy id6ben az RS485/T csatlakozéba kotott
kijelz6n, vagy terminalon figyelemmel kisérhetjik a készilék mikodését, illetve beallitdsokat végezhetlink. Amennyiben
az adott készulékben nincs kiépitve az RS485/R csatlakozas, az RS485 csere aktivalasaval RS485/T csatlakozasrdl
végezhetjik el a tdvvezérlést. Az RS485 csere aktivalasa alatt a készlulék RS485/T csatlakozdjaba kotott terminal
mikodéskeptelen.

CAN csere: a berendezés ket CAN vonalanak funkcionalis felcserélésére szolgal.
moédositas: a beallitott alapjel kilsé feltételtél fliggd diszkrét valtoztatasara. (1-8-5 diszkrét érték)

IFA pozicié nullazas: pozicidszabalyozasi, és mester / szolga feladatoknal az alaphelyzet rogzitésére szolgal.
A nullazas felfuto élre torténik. (,IFA nullazas” bemenet esetén folyamatosan, amig aktiv a bemenet).

Mester / szolga feladat esetén Ugyelni kell az alaphelyzet rogzités sorrendjére. ,IFA pozicié nullazas” hasznalata esetén
a mester berendezéssel kell kezdeni.

varakozé: aktivalasa varakozo6 lizemet okoz
fék vezérlés: a fék vezérlés digitalis kimenet aktivalasara szolgal

terhelés megosztas: olyan kézds hajtas esetén, amikor tébb frekvenciavalté tobb motort hajt és a terhelés egyenletes
elosztasa a cél, a frekvenciavaltékat CAN buszon keresztll fel kell flizni. A bemenet aktivalasa esetén a szolga
készilékek a start, irany parancsokat és az alapjelet nem a sorkapocsrol fogadjak, hanem a mester készuléktél, CAN
buszon keresztul.

szabalyozas normal/inverz: kivalasztasa esetén az 1-6-2 szabalyozas jellege beallitasat a frekvenciavaltd figyelmen
kivll hagyja. A szabalyozas jellege a bemenet allapotatdl fligg. Az aktiv bemenet inverz szabalyozast jelent.

IFA nulldzas: poziciészabalyozasi, és mester / szolga feladatokndl az alaphelyzet rogzitésére szolgal. Amig aktiv a
bemenet, az alaphelyzet régzités folyamatosan torténik. (,IFA pozicié nullazas” bemenet esetén csak felfuto élre.)

IFA nullazas (relativ): A bemenetre adott minden egyes impulzus hatasara a beallitott alapjelnek megfeleld fordulatot
fogja a motor megtenni, majd megall. Az egyes megallasoknal fellépd pozicidhibak a relativ nullazas miatt nem
halmozdédnak.

stop elére: Végallas kapcsoloként hasznalhatd funkcié. Aktivalasa esetén elbre irdnyban stopot ad, a készulék leall.
Amig aktiv a bemenet, a frekvenciavalté csak hatra irdnyba indithato el.

stop hatra: Végallas kapcsoldként hasznalhatd funkcid. Aktivalasa esetén hatra iranyban stopot ad, a készulék leall.
Amig aktiv a bemenet, a frekvenciavalté csak elére iranyba indithaté el.

kézi | tavvezérlés: Kivalasztasa esetén, ha nincs aktivalva (de van ilyen bemenet), akkor a start, stop, irany és kiszas
funkciok, csak a fizikai digitalis bemenetekrél érhetéek el, a virtudlis bemeneteken hidba van ilyen funkcio kivalasztva,
az nem jut érvényre. Ha a ,kézi/tav” bemenetet aktivaljak, akkor viszont a fenti funkciok, csak a virtualis bemenetekrdl
érhetbek el, az ilyen funkciora kivalasztott fizikai bemenetek hatastalanok.

A fenti funkciok igazak nyomdégombra, kapcsoldra, normal vagy inverz irdnyra is.

A ,kézi/ltav’ bemenet aktivalasa esetén az alapjelet a MOD buszrél varja a frekvenciavaltd, mig inaktiv bemenet esetén
az alapjel forras beallitasnak megfeleléen. Tehat ezzel a logikai funkcidval megoldhatd, hogy akar Gzem kdzben is
valtani lehet kézi vagy tavvezérelt izemmaod kdzott, az alapjelet és az indité jelet is valtja.

tavvezérlés alapjel: A bemenet aktivalasaval a frekvenciavalté az alapjelet valtia MOD buszra, mast nem, igy ha a
vezérlést nem kell valtoztatni, akkor ezt a funkciét kell hasznalni.
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Program funkciék magyarazata

program tiltas: a programok futasat tiltja. Logikai ,ES” kapcsolatban van a 9-10-1 meniiponttal.

program felfliggesztés: az éppen aktiv program id6tartam korlatozasa (9-x-3-6) megnyulik a bemenet aktiv
allapotanak idejével.

program léptetés: a futd programbdl atlépés a kdvetkezb aktivalt programba, az idékorlat figyelmen kivil hagyasaval.

program 1 - 15: a belsé programok aktivalasara szolgal.

program binaris aktivalas: a belsd programok aktivalasa binaris kéddal.
Binaris program inditds esetén annyi bemenetet kell ,binaris™-ra kivalasztani amennyit a legmagasabb sorszamu,
aktivalni kivant program indokol:
e program 1 esetén 1-et,
e program 2-3 esetén 2-,
e program 4-7 esetén 3-at,
e program 8-15 esetén 4-et.
A binaris kédok névekvé helyiértékeinek a digitalis bemenetek csdkkend sorszam szerint felelnek meg.

példaul: ,binaris”-ra kivalasztva: digitalis bemenet 2, 3, 5
6-o0s program (110) aktivalasa: digitalis bemenet 2: 1, digitalis bemenet 3: 1, digitalis bemenet 5: 0

szekvencia 1-3: programcsoportok aktivalasara szolgal. (9-26 menu)
Egyéb funkcidk magyarazata

szamlalé1-3 F:  az adott szamlalot felfelé 1épteté bemenet.
szamlalé1-3 L: az adott szamlalét lefelé [éptetd bemenet.

szamlalé1-3 B: az adott szamlalét beiré bemenet. (nulla indulé érték esetén nullazé bemenet)

i A szamlalokat fuggetlenll lehet programozni (irdny, nulldzas). Hasznalhat6 ledllitasra, és kijelzésre.

memodria 1-3: impulzusos betéltd parancs. A bemenet aktivalasa a paraméterkészlet betoltését eredményezi, ha a
készulék nem Gzemel, vagy kipérgéssel torténd leallas kézben.

. A bedllitasoknal a paraméterkészlet elnevezése nem jelenik meg, mint a 11-1-1-1 menipontban.
1 (Paraméter betoltés memoériabdl)
Az elnevezéstdl fliggetlenll mindig memaria 1-et, 2-t, vagy 3-at lehet kivalasztani!

kés fent: Repll6 ollo esetén erre a bemenetre kell kétni a ,kés fent” érzékelst.

Virtualis bemenetek

A virtualis bemenetekkel ugyan azok a hatasok valthatok ki, mint sorkapcson talalhato digitalis bemenetekkel, csak itt a
bemenet forrasa (4-2x-5) egy belsd diszkrét jel (komparator kimeneti jele, vagy id8intervallum) vagy tavvezérlés. Igy
Osszetettebb feladatok is megvaldsithatok, tovabbi eszkdzok felhasznalasa nélkdl.
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Szolga berendezés paraméterek

A rendszer (CAN busz) vonalon kapott jeleket egészitik ki a ,szolga” berendezések szdmara! (vezérlés és szabalyozas
Uzemmodban is megvaldsithatd mester/szolga kapcsolat!)

A frekvencia arany, ill. fordulatszam arany atallitasa lehetévé teszi, hogy a szolga motor a mester motortdl eltérd, de
azzal teljesen aranyos fordulattal forogjon. Ehhez vezérlés esetén csak a 4-30-1 frekvencia arany, mig szabalyozas
esetén a 4-30-1 frekvencia arany és a 4-30-2 fordulatszam arany beallitasa is szlikséges.

A mester Uzenetekben a mester altal mért (a jeladétdl érkezd) impulzusok szama és a mester aktualis frekvenciaja
talalhat6. Ezeket az értékeket a szolga készilékben beallitott frekvencia és fordulatszam arannyal egyutt veszi
figyelembe a szolga készulék.

Mester és szolga késziléken eltérd poluspari motor alkalmazasa esetén a frekvencia arany megadasra figyelni kell,
hiszen kisebb poéluspar esetén nagyobb fordulatot jelent ugyan az a frekvencia. Példaul ha a mester készlilékre egy 4
polusu, mig a szolga készilékre egy 8 pdlusi motor van kdtve és azonos fordulatszamon szeretnénk hajtani a két
motort, akkor frekvencia aranynak a szolga készulékben 2-6t kell beallitani, mert ugyan ahhoz a fordulathoz kétszer
akkora frekvencia tartozik egy kétszer akkora pélusu motor esetén.

Eltéré osztasu jeladd alkalmazasa hatassal van, mind a frekvencia, mind a fordulatszam aranyra. Példaul ha a mester
készulék 1000-es, a szolga készllék pedig 2000-es osztasu jeladét hasznal, akkor azonos fordulatszam eléréséhez a
fordulatszam aranynak a szolga készUllékben szorzonak 1-et, oszténak 2-t kell beallitani, mert a szolgaban egy fordulatra
éppen kétszer annyi impulzus érkezik a jeladétél, mint a mester esetében.

Marker szabalyozas

A fenti beallitasokkal elérhetd, hogy a szolga motor a mester motorral teljesen aranyos fordulaton miikédjén. Azonban
vannak olyan alkalmazasok, amikor ezt az aranyt tizem kézben az anyag mozgasahoz kell igazitani, ekkor hasznalhato
a marker szabdlyozas.

Példaul elére nyomtatott folia vagy papir darabolasnal hasznalhatd. A szolga készilék érzékeli a marker jelet (pl. ahol
el kell vagni az anyagot). A szolga motornak éppen annyi fordulatot kell megtennie két marker jel k6zétt, hogy egy vagas
torténjen. Merev fordulatszam szabalyozas esetén, ha az anyag nyulik, kicsit csuszik a mozgaté hengeren, akkor a
vagas helye is eltolédik, ezért a feladat nem oldhaté meg kielégitéen. llyen esetben a fordulatszam aranyt folyamatosan
marker jelrél marker jelre kis mértékben korrigalni kellene. Erre hasznalhat6 a dinamikus fordulatszam arany szamitas.
Ez a 4-30-2-3 menlben engedélyezhetd.

A markerszabalyoz6 szabalyozasi paraméterei a 4-30-5 marker szabalyozas meniben érheték el.

i Figyelembe kell venni, hogy két markerjel k6zo6tt hany fordulatot kell megtennie a kihajtott tengelynek!
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
4-30
szolga adatok
4-30-1 frekvencia arany (szolga szorzo) 0,01 -10,00 1,00

Szabalyozasban a mester frekvenciajatél fliggd

elérecsatolashoz hasznalhato.

4-30-2 fordulatszam arany

A szolga fordulatszama a mesterhez képest.

A pontos beallitds miatt szorz6 és osztd is megadhatd!
(pl. 14,5-es aranyt lehet beallitani 145-6s szorzassal és 10-es osztassal.)

Ezzel a modszerrel lehetség van pl. 1/3-0s arany beallitasara is! (1-es szorz6 és 3-as 0sztd)

. Menet kdzben a fordulatszam arany csak a szorzo és az oszto egylttes beallitasaval
1 maédosithatd! Valamelyik érték valtozatlanul hagydsahoz mddositas nélkil jova kell
hagyni azt, az ,Elfogad” gomb hasznalataval.

4-30-2-1 szorzoé 1 - 32000 1
4-30-2-2 oszto 1 - 32000 1
4-30-2-3 dinamikus nem nem
Engedélyezi a marker szabalyozast igen
4-30-3 modositas mod fordulat fordulat
A médositas poziciora vagy fordulatra vonatkozik | POZICi0
fordulat: A 4-30-2-1 fordulatszam arany szorzé
ertéekét modositja.
pozicio: A 4-31-3 pozicié 100%-ot mdodositja.
4-30-4 szoghelyzet (szolga késés)
4-30-4-1 szog 0,0 - 360,0 0,0 °
Csak pozitiv értéket vehet fel.
(PI. 10° szolga ,késés” esetén 10, mig
10° szolga ,sietés” esetén 350.
4-30-4-2 ford. N - 50000 N
‘ 4-30-5 marker szabalyozas
4-30-5-1 aranyos 0-500 100 %
4-30-5-2 integralé 0-500 100 %

4-30-6 attétel

Itt adhaté meg, hogy a kihajtott tengely mennyit fordul, mig a motor tengelye egy fordulatot tesz

meg.

4-30-6-1 szorzoé

1-32000

1

4-30-6-2 oszto

1-32000

1
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Inkrementalis fordulatszam jelad6 (IFA) paraméterek

Inkrementalis fordulatszam jeladé bemenetek

A digitélis bemeneteknél ,N” kivalasztasa inaktiv bemenetet jelent, kivéve, ha IFA bemenet!

Abban az esetben, ha mindkét (A és B) IFA bemenet ,N’-re van kivalasztva akkor ezek inkrementdlis fordulatszam
jeladd (A, ill. B) bemenetként hasznalhatok.

2 fazisu IFA esetén ha valamelyik IFA bemenet (A vagy B) funkcié bemenetnek van hasznalva, IFA bemenetnek a masik
sem hasznalhatd!

1 fazisu IFA esetén az IFA B bemenet digitalis bemenetként hasznalhato.

IFA bemeneteknek V3D tipusoknal csak az 5-0s és 6-os bemeneteket, a VLD és VHD tipusoknal elsédlegesen a 7-es
és a 8-as bemeneteket, masodik IFA bemenetnek az 5-6s és a 6-0s bemeneteket lehet hasznalni megfelel6 kiépités
esetén.

Ha IFA bemenetre nincs sziikség, akkor ezek ugyanugy hasznalhaték digitalis bemenetnek, mint a tébbi bemenet.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
4-31 Fordulatszam, és poziciészabalyozasi feladatokhoz sziikséges paraméterek.
IFA adatok
4-31-1 osztas 0 - 10000 1000 imp/ford

Bedllitasa az IFA egy fordulatra esd
impulzusainak szamat jelenti.

4-31-2 fordulatszam 100% 0 - 6000 1500 f/perc
Fordulatszam szabalyozas esetén

4-31-3 pozicié 100% 0 - 50000 1000 ford.
Pozici6é szabalyozas esetén

4-31-4 pozicié=0 most most

Az inkrementalis jeladd 4-31-5 meniiben | Startra
megadott alap poziciéjanak beallitasa. prg. ciklus startra

4-31-5 pozici6 0 érték 0,00 - 100,00 0,00 %
Az alap pozicid6 az alapjel hany szazalékanal

ertendé.

4-31-6 tipusa 2 fazisu 2 fazisu

2 fazisu: IFA A és B bemenetre kététt jeladd 1 fazisu

1 fazisu: Csak az IFA A bemenetet hasznalja.
Erre érkeznek az impulzusok, ha a
motor forog. Forgasirany érzékelés 1
fazisu jeladd esetén nem lehetséges,
ezert ebben az esetben az irany mindig
a frekvenciavalto kijeldlt irdnya lesz.

4-31-7 sziirés nem nem

igen

Az elsédleges IFA paramétereit a 4-31-es menipont alatt lehet beallitani.
Az elsédleges IFA ellendrz6 jelként hasznalhaté:

fordulatszam szabalyozas,
nyomaték szabalyozas
pozicidé szabalyozas,
jeladés mezdborientalt szabalyozas esetén,
valamint igény esetén alapjel forrasaként
e vezérlés,
e szabalyozas esetén
A VLD és VHD készillékekben kiépithetd masodlagos IFA (IFA 2) csak alapjel forrasaként hasznalhato.
Az elsédleges IFA paraméterei vonatkoznak a masodlagos IFA-ra is.
Ha IFA az alapjel forrasa, a frekvenciavaltot szolganak kell beallitani!
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5. Kimenetek menii

Ebben a meniben a késziilék SA és SR sorkapcsain talalhaté analég és digitalis kimenetek, valamint a kimenetekhez
kapcsolodé funkcidk beallitasait lehet elvégezni.

Itt adhaték meg:

analég kimenetek,
digitalis kimenetek,
idozitok,
komparatorok,
id6szakok,

PID bévités

Analég kimenetek

Az analég kimenetek VLD, VHD tipusu berendezésekbe be vannak épitve!
Sziikség esetén V3D berendezésekbe opcionalisan beépithetdk.

Az analég kimenetek minden frekvenciavalténal azonosan, a névleges motorparaméterekre vonatkoztatott szazalékos
értékeket (fn, Un, In, Pn, n, n/IFA), vagy egyéb belsé jellemzéket (Analdég BE1-2, ellenbrzdjel, vezérlés alapjel, Tborda)
jeleznek vissza. Alapértelmezésben 0 + 10V, vagy 0 + 20mA - 0 + 100% (100 °C)

Fordulatszam kivalasztasa esetén névleges értéknek a motor elméleti ,szinkron” fordulatszama szamit.
Ehhez képest, a terheltség fliggvényében csodkken a tényleges fordulatszam (a motor névleges
fordulatszama a névleges terheléshez tartozik). igy van lehetéség a terheltséggel aranyos korrekt
visszajelzésre.

Fordulatszam IFA kivalasztasa esetén a névleges érték az IFA beallitasanal (4-31-2 meni) megadott 100%-
nak megfeleld fordulatszamhoz tartozik! Ez azért Iényeges, mert nem biztos, hogy az IFA segitségével, a
motor fordulatszama van mérve. Ez lehet egy attételek utan mért csdkkentett, vagy ndvelt fordulat is!

1)

Digitalis kimenetek

V3D tipusoknal 2db, VLD és VHD tipusoknal 3db digitalis kimenet lehetséges.

Beépitett relé (vagy optocsatold) kimenetekkel lehetéség van Gzemallapotok jelzésére, belsé mennyiségekhez kapcsolt
komparatorok allapotanak jelzésére és egyéb programozhaté lehetéségekre (PID bévité, idészak).

PID bévitéssel lehetéség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen kapcsolhaté egységgel is
ki lehessen egésziteni (pl. tébb szivattyds nyomasszabalyozas).

Az IDOZITOK hatassal lehetnek a digitalis kimenetek, a komparatorok, az id&intervallumok miikddésére az
5-16-2 hatasa menlpont beallitdsatol fliggdéen. Megadhaté a késleltetés és az id6tartam is. Ha az id6tartam
korlatozasra ,N” van beallitva, akkor a miikddés folyamatos, amig az esemény fennall. Késleltetés és idétartam egytt
is programozhaté. Ha az esemény kevesebb ideig all fenn, mint a késleltetési id6, akkor az esemény nem okoz
mikodtetést.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
5-1 Motor paraméter kivalasztasa esetén tigyelni kell annak helyes beallitasaral
analég Ellendrzéjel esetén a 100%-hoz viszonyitott mért mennyiséget jelzi a kimenet.
kimenet 1.
5-1-1 forrasa frekvencia frekvencia
Melyik mennyiséggel aranyos feszilltség vagy | motor
aram jel keriiljon kiadasra az analog Ki 1.|Umotor
kimeneten. Udc
Uhalézat
100%-o0s értékek értelmezése: Pfelvett
frekvencia 100Hz vezerles alapjel
Imotor In mod. vez. alap;.
Umotor Un szab. alapjel
Udc 1000V m()d."szgt?. alapj.
Uhalézat 1000V ellendrzg jel
Pfelvett Pn hibajel
vezérlés alapjel 100Hz an. BE1
mod. vez. alapjel 100Hz an. BE2
szab. alapjel 100% an. BE3
mod. szab. alapjel  100% an. BE4
ellenérzé jel 100% an. BE1-2
hibajel 100% an. BE3-4
analog BE 1,2,3,4 10V /20mA szamlalo 1
analég BE 1-2,3-4 10V / 20mA szamlalo 2
szamlalé 1,2,3 10000 szamlalo 3
lizemoéra 1,2 1000h lizemora 1
Tborda 100°C uzemora 2
n n szinkron Tborda
n IFA n 100% (4-31-2) n
nyomaték Mn nlFA
Pfek atlag 100% B¥§F§5§Z
Lo . o
Pfék pillanatnyi 100% Pfék pillanatnyi
5-1-2 tartomany
A forrasnak kivalasztott mennyiség jelzésre felhasznalt intervallumanak beallitasara szolgal.
5-1-2-1 maximum 0,0 - 1000,0 100,0 %
5-1-2-2 minimum 0,0 - 1000,0 0,0 %
5-1-3 jellege feszlltség feszlltség
aram
5-1-4 fesziiltség
5-1-4-1 felsd 0,0-10,0 10,0 Y,
Az  5-1-2-1 maximum-hoz tartozo
kimeneti feszlltség értéke
5-1-4-2 also 0,0-10,0 0,0 V
Az  5-1-2-2 minimum-hoz  tartoz6
kimeneti feszlltség értéke
5-1-5 aram
5-1-5-1 fels6é 0,0-20,0 20,0 mA
Az  5-1-2-1 maximum-hoz tartozo
kimeneti aram értéke
5-1-5-2 also 0,0-20,0 0,0 mA
Az  5-1-2-2 minimum-hoz tartoz6
kimeneti aram értéke
5-2
analég Megegyezik az 5-1 analég kimenet 1. bedllitasi lehetéségeivel.
kimenet 2.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
5-11 Uzemallapotok vagy komparatorok allapotanak jelzése, idézit6 funkcid, PID bévités megvaldsitasa,
digitalis vagy inaktiv allapot (,N”).
kimenet 1.
5-11-1 forrasa N Uzemkész
A komparatorok paraméterei az 5-21, 5-22 és|Uzemkesz
5-23-as menukben, uzem
stop
PID b&vité paraméterei 5-29 meniben, elére
IdSintervallumok paraméterei az 5-26, 5-27 és | €k vez.
5-28-as meniikben llithatok komparator 1
komparator 2
komparator 3
hiba kod
MOD busz
PID bévités 1
PID bévités 2
PID bévités 3 *
id6int. 1,2,3
id6int. 1
id6int. 2
id6int. 3
Uzem el6re
Uzem hatra
start el6re
start hatra
kilsd hiba
kés indul
* PID bévités 3 csak VLD és VHD késziilékek esetén | hiba
5-11-2 aktiv allapot zaro zaro
Zar6 / nyit6 érintkezé nyito
5-12
digitalis
';'Tse"et 2 Megegyezik az 5-11 digitalis kimenet 1. beallitasi lehetGségeivel.
digitalis
kimenet 3. * * digitalis kimenet 3 csak VLD és VHD készlilékek esetén
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Id6ziték

Az id6zit6 egy belsd jel aktiv allapotanak késleltetésére, illetve az aktiv allapot korlatozasara szolgal. Ez a belsd jel lehet
digitalis kimenet, komparator kimenet, id6intervallum, vagy digitalis bemenet.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
5-16 Egy jel szlirésére vagy idétartamanak korlatozasara szolgal.
idoézito 1.
5-16-1 tipusa szint szint
szint:  Akkor lesz aktiv az id6zité kimenet, ha | Impulzus

a késleltetési idd letelte utan is még | Nyuitott
aktiv a bemenete.
impulzus: Ha az id6zité bemenete akar révid idére
is aktiv volt, akkor a késleltetési id6
letelte utan a kimenete aktiv lesz.
nyujtott: Az id6korlat a lefutd él utan indul el, és a
letelte utan lesz csak a kimenete inaktiv.
5-16-2 hatasa digitalis Kl 1 digitalis Kl 1
Az id8zité mire fejtse ki a hatasat. digitalis KI 2
Cn o . s digitalis KI 3 *
Digitélis kimenet kivalasztasa esetén példaul egy komparator 1
relé meghuzésat késleltethetjlk és a mikodési

Ator 2
idejét is korlatozhatjuk. ';gﬂgg:tg: 3

Digitalis bemenet kivalasztasa esetén példaul|idsint. 1,2,3
késleltetett inditas, vagy adott ideji Uzemelés | dgint. 1
valosithaté meg, idérelé hasznalata nélkal. idgint. 2

id&int. 3

digitalis BE 1-8 **

* digitélis KI 3 csak VLD és VHD készlilékek esetén
** digitalis BE 7-8 csak VLD és VHD késziilékek esetén

5-16-3 idokorlat N N S
Id6tartam korlatozas 0,01 - 3600,0
5-16-4 késés N N S
Aktivalas utan 0,01 - 3600,0

5-17

idoézito 2. . . e e s .

518 Megegyezik az 5-16 id6zitd 1. beallitasi lehetéségeivel.

idoézito 3.

Idé6zité miikédési példa

K: késés, I: idokorlat

KN | K: 2s | K: N | K: 2s
[*N I:N I:3s I:3s
Szint | N |
are LD | KL LK K| 1
Impulzus . . !
K| LK | | L, LKL LK] L LK, |
NyUitott ! 1 !

- 45 -



VEID - YLD - VHD pPROGRAMOZASI KEZIKONYV v9.00.11-

Komparatorok

A komparatorokkal kiilénb6z6 valtozok, példaul a motor aram aktualis értéke hasonlithatd 6ssze egy beallitott értékkel
és ennek megfeleléen digitalis kimenetet vagy virtualis bemenetet lehet mikddtetni.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
5-21 Minden mennyiséget egységesen szazalékosan kezel a komparator!
komparator 1. Motorparaméterek esetén a névleges érték jelenti a 100%-ot.

5-21-1 méd egyszeri egyszeri
ablak
5-21-2 forrasa frekvencia frekvencia
100%-0s értékek értelmezése: Imotor
Umotor
frekvencia 100Hz Udc
Imotor In Uhalézat
Umotor Un Pfelvett
Udc 1000V vezérlés alapjel
Uhalozat 1000V mod. vez. a|apj_
Pfelvett Pn szab. alapjel
vezérlés alapjel 100Hz mod. szab. alapj.
maod. vez. alapjel 100Hz ellenérzé jel
szab. alapjel 100% hibajel
méd. szab. alapjel 100% an. BE1
ellenérzé jel 100% an. BE2
hibajel 100% an. BE3
analég BE 1,2,3,4 10V / 20mA an. BE4
analég BE 1-2,3-4 10V / 20mA an. BE1-2
szamlalé 1,2,3 10000 an. BE3-4
Uzemora 1,2 1000h szamlald 1
Tborda 100°C szamlalé 2
n n szinkron szamlalo 3
n IFA n 100% (4-31-2) Uzemora 1
nyomaték Mn Uzemora 2
Pfék atlag 100% Tborda
Pfék pillanatnyi 100% n
n IFA
nyomaték
Pfék atlag
Pfék pillanatnyi
5-21-3 érték 1. 0,00 - 300,00 90,00 %
5-21-4 érték 2. (csak ablak komparatornal) 0,00 - 300,00 95,00 %
5-21-5 hiszterézis 0,00 - 300,00 1,00 %
5-21-6 tipus normal normal
normal: A komparalasi érték felett jelez. inverz
inverz: A komparalasi érték alatt jelez.
5-21-7 {izemelés mindig mindig
startban: a komparator kimenet csak startban | Startban
véltozik az 5-21-1 - 5-21-6-ig bealli-
tasoknak megfeleléen. Stopban a
kimenete inaktiv.
5-22
'5‘°2r2parat°r 2. |\egegyezik az 5-21 komparator 1. beallitasi lehetéségeivel.
komparator 3.

- 46 -




VEID - YLD - VHD pPROGRAMOZASI KEZIKONYV

V9.00.11-

Idéintervallumok

Az id8intervallumok segitségével naptar szerinti mikodtetést lehet beallitani. Minden nap, minden hétkdznap, vagy
hetente ismétl6ddé mikddési idétartamokra van lehetéség!

Az ,id8intervallum 1,2,3” akkor aktiv, ha barmelyik id&intervallum bekapcsolt allapotban van

i A 11 Rendszer meniben a naptar helyes beallitdsara ugyelni kell!

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
5-26 Az elsé id8intervallum be- és kikapcsolasi idépontjait lehet beallitani.
idéintervallum 1.

5-26-1 bekapcsolas
5-26-1-1 nap nincs nincs
minden nap
hétfé
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
hétkdznap
5-26-1-2 o6ra 0-23 0
5-26-1-3 perc 0-59 0
5-26-1-4 masodperc 0-59 0
5-26-2 kikapcsolas
5-26-2-1 nap nincs nincs
minden nap
hétfé
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
hétkdznap
5-26-2-2 o6ra 0-23 0
5-26-2-3 perc 0-59 0
5-26-2-4 masodperc 0-59 0

5-27
idointervallum 2.

5-28
idointervallum 3.

Megegyezik az 5-26 idéintervallum 1.

beallitasi lehetéségeivel.

5-29
PID bévités

PID bdvitéssel lehetéség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen
kapcsolhatd egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tdbb szivattyls nyomasszabalyozas)

5-29-1 bekapcsolasi késleltetés

Ennyi id6 telik el fmax elérése utdn a kdvetkezd
egység bekapcsolasaig.

0,0 - 5000,0

10,0

S

5-29-2 kikapcsolasi késleltetés

Ennyi id6 telik el fmin elérése utdn a kdvetkezd
egység kikapcsolasaig.

0,0 - 5000,0

10,0

5-29-3 hiszterézis

fmax-tél és fmin-t6l ekkora tavolsagra indul a
be-, ill. kikapcsolasi késleltetés.

0,0-100,0

1,0

Hz
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Digitalis kimenet, id6zité és komparator miikédési példa

Ezekkel a bedllitasokkal lehetség nyilik egy kivalasztott mennyiség tetsz6leges értékéhez rendelt késleltetett jelzésre,
melyet digitélis kimeneten meg is lehet jeleniteni.

Ehhez hasonlé beallitdsok minden komparatorra és digitalis kimenetre alkalmazhatoék.

e komparator 1 mod: ablak
e komparator 1 forrasa: frekvencia
(a komparator 1-nél az érték 1, az érték 2 és a hiszterézis igény szerint beallitva)
o digitalis kimenet 1 forrasa: komparator 1
o (d6zitd1 hatasa: digitalis kimenet 1

(az 1d6zit61-nél az id6tartam és a késleltetés igény szerint beallitva)

f [Hz]
érték 2
érték 1
hiszterézis hiszterézis
aktiv
Komparator
késleltetés késleltetés
aktiv
Relé
idétartam idétartam t
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6. Motor menii

Ebben a menliben a frekvenciavaltéhoz kapcsolt motor, valamint a motor mikddtetéséhez sziikséges specialis
parameéterek beallitasait lehet elvégezni.

Itt adhaték meg:

hités madja,
nyomaték és

motor teszt,

szabalyozasi

névleges motor adatok,

motoraram korlatok,

billenés gatlas,

vektoros Uzemmaod paraméterei,

Uzemmodok

Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egyseg

6-1
névleges
teljesitmény

Pn

A motor névleges kimend teljesitménye.
A nyomatékkorlatozashoz pontosan beallitando.

tipusfiiggd

tipusfiiggd

kW

6-2
névleges
fesziiltség

Un

A motor névleges vonali feszliltsége.

Ha fmotor = fn, ekkora feszlltség jut a motorra.
Ez az adat allitia be az U/f karakterisztika felsé
feszlltség sarokpontjat.

90,0 - 440,0V

400,0Vv

6-3 fn
névleges
frekvencia

A névleges feszlltséghez tartozo frekvencia.
Ez az adat dllitia be az U/f karakterisztika felsé
frekvencia sarokpontjat.

25,0 -1000,0

50

Hz

6-4 In
névleges
aram

A névleges motor aram.

Ehhez tartozik a 100%-o0s hémodell!

Ennek az aramnak az aram korlattal modositott
értéke alakulhat ki maximum, ha az kisebb, mint
az | inverter limit!

tipusfiiggd

tipusfiiggd

6-5
névleges
fordulatszam

nn

Névleges fordulatszam a névleges terhelés
esetén. A Kkijelzéseknél tajékoztatd adatként
hasznalhaté a terhelés fliggvényében.

100 - 30000

1450

f/perc

6-6
hités modja

A motor termikus modellezéséhez sziikséges.
Kényszerh(tés esetén, kis frekvencian is (10 Hz
alatt), tartésan a névleges nyomatékig terhelheté
a motor. A motor termikus idéallanddja ezen felll
a motor méretétél, azaz Pn-t8l is fligg.

sajat
kényszer

sajat

6-7
korlatozas

6-7-1 aram

Ennél nagyobb aramot a frekvenciavaltdé nem
enged meg. Modositia a frekvenciat, hogy
csokkenjen a terhelés, vagy leall hibajelzéssel, ha
a terhelés nem csokken, vagy tiltott a billenés
gatlas. Az 500% nem mindig hasznalhato ki, mert
ez fugg a motor adataitdl, és a frekvenciavaltd
maximalis teljesitbképességétdl is!

100% a névleges motoraramot jelenti.

10 - 500

110

%

6-7-2 nyomaték

Ennél nagyobb nyomatékot a frekvenciavalté nem
enged meg. Modositia a frekvenciat, hogy
csokkenjen a terhelés, vagy leall hibajelzéssel, ha
a terhelés nem csokken, vagy tiltott a billenés
gatlas. Az 500% nem mindig hasznalhato ki, mert
ez fugg a motor adataitdl, és a frekvenciavaltd
maximalis teljesitképességétdl is!

100% a névleges nyomatékképz6 aramot jelenti.

10 - 500

250

%
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység

6-7-3 hémérséklet 50 - 200 120 %

Szamitott hdmodell korrekcid.

(a felhasznalé médosithatja, attél fliggéen, hogy a
motor kdrnyezeti héterhelése mekkora)

Hidegebb  koérnyezetben a motor jobban
terhelhetd!

6-9 Motoros tulterhelés esetén a frekvenciavaltd csokkenti a frekvenciat, generatoros tulterhelés
billenés gatlas | esetén noveli a frekvenciat a billenés gatlas meértékének megfeleléen (6-9-2 mend). A ,nem’
beallitdsa esetén a tulterhelés nem csdkkenthetd, ezért a tularam elérésekor hibajelzéssel leall.

6-9-1 engedélyezés motoros mot./generatoros
mot./generatoros
nem

6-9-2 mértéke 4-10000 100 ms

100 %-os aram tullépésre ennyi id6 alatt huzza
vissza a frekvenciat 0-ra fmax-rol.

6-10 nincs nincs
teszt allo
/\ FIGYELEM e

Teszt el6tt a motor névleges paramétereit be
kell allitani!

Forgd motorteszt esetén Ugyelni kell arra,
hogy a motor tengelyén ne legyen terhelés és
mechanikai karosodas ne térténhessen!

Aktivalasakor a frekvenciavaltd motor tesztet

végez.
All6 motorteszt mindig végezhets.
6-11 Vektoros médban (6-28 méd) start adas utan | nem nem
sztator egyenarammal  sztator ellendllas  mérést | igen
ellenallas végezzen-e a készllék vagy ne.
mérés A mérés a motor forgasat rovid idére korlatozza,

késébb fog elindulni, de egy pontosabb sztator
ellenallas értékkel fog mikddni a készilék.

A motor menU alapbeallitasai a frekvenciavaltdé névieges aramatdl illetve feszlltségétdl is fliggenek. A
megbizhatdé motorvédelemhez elengedhetetlentl sziikséges a névleges motorparaméterek beallitasa.
(Pn, In, Un, fn, hiités médja, hékorlat).

A motorparaméterek megadasa befolyasolja az analdég kimenetek skalazasat is.
(lésd. 5 Kimenetek menu)

1)

Vektoros (IFA-s) frekvenciavaltok programozasa

Vektoros lizem esetén beallitandé paraméterek

6.1 névleges teljesitmény (Pn) motor adattablardl
6.2 névleges fesziiltség (Un) motor adattablardl
6.4 névleges aram (In) motor adattablardl
6.5 névleges fordulatszam (nn) motor adattablardl
6.9.1. billenés gatlas engedélyezés motoros/generatoros

A tobbi paraméter beallitasa a megszokott médon toérténik. (szabalyozas alapjel, vezérlés alapjel forrasa, IFA, stb.)
6.10 teszt menuben elébb allé, majd forgdb motor tesztet kell végezni!

-50 -



VEID - YLD - YHD prOGRAMOZASI KEZIKONYV V9.00.11-
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6-12 Az adott alkalmazasnal el6fordulé6 maximalis | 1 - 30000 3000 fp
maximalis fordulatszam. A motor teszt a magnesezési gorbe
fordulatszam meghatarozasanal a mezégyengitett szakaszt a

névleges pont és e pont koézé illeszti.
6-13 Sztator ellendllasa %-osan megadva a motor| 0,00 - 100,00 5,00 %
sztator névleges paramétereibdl.
ellenallas Az allé motor teszttel méri meg a frekvenciavalté.

Az aramszabalyoz6 paramétereire hat.
6-14 Sztator (allérész) szorasi induktivitas %-osan | 0,00 - 100,00 10,00 %
szoérasi megadva.
induktivitas Az allé motor teszttel méri meg a frekvenciavalté.

Az aramszabalyoz6 paramétereire hat.
6-15 A névleges fuxushoz tartozé magnesezé aram In| 0,0 - 100,0 50,0 %
magnesez6 %-aban. A forgd motor teszttel méri meg a
aram frekvenciavalto.

Ha a motort csokkentett fluxussal kivanjak

hasznalni, akkor a forgd teszt lefuttatasa elétt a

motor névleges feszlltségét és teljesitményét a

kapocsadat 80-90%-ra le kell csokkenteni.

Csdkkentve csendesebb lesz a motor, 50Hz

kdérnyekén nyugodtabban jar a motor, de a

létrehozhatd nyomaték kis mértékben csokken.
6-16 A magnesezési gérbe megadasa: 0,0-100,0 100,0 %
magnesezé 100% -> teljesen linearis kozelités.
aram linearitasa | 60% —> a névleges pontban a gérbe 60%-at a

linearis Osszetevd adja, 40%-at a nemlinearis

Osszetevé.

A forgé motor teszttel méri meg a frekvenciavaltoé.
6-17 A magnesezési aram nemlinearis dsszetevéjének | 0 - 31 7
magnesezo6 kitevéje.
aram kitevo 6-16 magnesez6 aram linearitdsa = 100%

esetén nincs értelme.

Ha mezbgyengités és nagy dinamika is

szikséges, akkor pontosan meg kell allapitani a

motor magnesezési gorbéjét. Amelyik jobban

megfelel, azt kell valasztani.
6-18 A motor kapocsadataibdl szamitott Rotor| 0,0 - 200,0 100,0 %
rotor ellenallas |ellendllas korrekcidja. Ha nincs jol megadva,
korrekcié akkor csak nagyobb arammal lehet ugyanazt a

nyomatékot elérni. Ha hideg motornal szeretnénk

j6 dinamikat, akkor ezt tipikusan lejjebb kell allitani

néhany szazalékkal.

A névleges motor adatok meleg motorra

vonatkoznak.
6-19 A névleges arammal a névleges fordulatot ennyi | 10 - 6500 40 ms
névleges id6 alatt éri el. Beadllitasa a fordulatszam
indulasi id6 szabalyozét befolyasolja.
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6-20 A motoradatokbdl szamitott szabalyozd paraméterek korrekcidja. Nagyobb értékek gyorsabb
| szabalyozé reagalast, kisebb értékek nyugodtabb, csendesebb Gzemet tesznek lehetévé.
6-20-1 aranyos hatas 0-500 100 %
6-20-2 integralo hatas 0-500 100 %
6-22 A motoradatokbdl és a névleges inditasi id6bdl szamitott szabalyozé paraméterek korrekcidja.

n szabalyozé

Nagyobb értékek gyorsabb reagalast, kisebb értékek nyugodtabb, csendesebb lzemet tesznek
lehetdvé. Tipikusan a fordulatszam jeladd excentrikus felfogasa miatt lehet szlikség a szabalyozo
lassitasara. llyenkor a tullendiilés megakadalyozasara az integralé hatast az aranyos hatasnal

er6sebb mértékben kell visszavenni.

6-22-1 aranyos hatas

0 - 600,00

100,00

%

6-22-2 integral6 hatas

0 - 600,00

100,00

%

6-23
mezdgyengités

Mezbgyengitéses tartomanyban mennyire kozelitse meg a motor feszlltség az aktudlis DC
feszlltség alapjan kiadhaté szinuszos feszlltséget. Ehhez tartozik az U tartalék. Ha U tartalék
100%-nal nagyobb, akkor megprobal nagyobb feszlltséget kiadni, mint az U szinuszos, de ez csak

abban az esetben sikerlilhet, ha a 11-8-2 Umotor szinuszos nem-re van allitva.

6-23-1 U tartalék 80-120 90 %

A kivezérléshez tartozo alapjel.

6-23-2 kivezérlés szabalyozé
6-23-2-1 aranyos hatas 0 - 30000 100 %
6-23-2-2 integralo hatas 0 - 3000 100 %
6-23-2-3 sziirés 0 - 3000 100 %

6-23-3 fluxus szabalyoz6 aranyos hatas 30 - 500 100 %

Fluxus-szabalyoz6 aranyos paramétere.

6-23-4 minimum 10 - 100 40 %

Mez8gyengités minimalis értéke.

6-24
jeladé nélkil

6-24-4 t seb.sziir 1-100 10

Szbégsebesség szamitas szlrési idéallanddja a

kapcsolasi periddusidében.

6-24-5 v=0 Uhat. 0,00 - 10,00 1,00 %

Zero sebesség becslés feszlltség hatara.

6-24-7 Uhiba max 0,00 - 10,00 1,00 %

Megengedett feszliltségbecslési hiba.

Ha tartésan ez alatt van az indukalt feszlltség, a

beragadas elleni védelem érdekében a készllék

megprobal az alapjellel ellenkezd iranyba

mozogni, a 6-24-8 ragerj.fmax alapjellel.

6-24-8 ragerj.fmax 0,01-10,00 1,00 Hz

Ragerjesztési frekvencia hatar.

6-25
blokkolas

Jeladdés miikoddési Gzemmaodban ellenrizni lehet
erkezik-e fordulatszam ellen6rzé jel.

, hogy az inkrementdlis fordulatszam jeladétdl

6-25-1 minimalis fordulatszam N 150 fp
1-1500
6-25-2 blokkolasi id6 0,01 - 60,00 1,00 s

A készulék blokkolas hibat jelez, ha a beallitott
id6n tul az érzékelt fordulat a minimum alatt van
és nyomatékkorlattal jar a készulék.

A hibajelzés letilthatd, ha a 6-25-1 Minimalis
fordulatszam N-re van allitva.
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6-26 A melegedés hatasat figyelembe vegye-e a rotor | nem nem
rotor ellenallas | ellendllasndl. Ha melegszik a motor valtozik a|igen
adaptacio rotor ellenallasa.
6-27 Szinkron motornal van jelentésége. Az abszolut| 0 - 360 0 °
szinkron ofszet |pozicio érzékel6 és a forgbérész kozott

szOghelyzetet lehet beallitani.
6-28 Mikdodési tzemmaodok: u/f u/f
moéd U/t Fesziiltség/frekvencia vezérlés. jeladds

jeladds: Inkrementdlis fordulatszam jeladoval | vektor

mikodd mezdorientalt hajtas.
vektor: Jeladd nélkili mez&orientalt hajtas.

Vektoros Uzemmoddban a fordulatszam szabalyozd paraméterek tapasztalati beallitasanak menete:

o 6-22-2

integralé hatas = 0 esetén a 6-22-1 aranyos hatast addig kell ndvelni, amig nem jelentkeznek

nagyfrekvencias lengések (ez hallhaté is). Ezt célszer( kisebb, ill. nagyobb fordulatszamon is tesztelni.

e A 6-22-1 aranyos hatas értéket felére, kétharmadara csékkenteni.

o A6-22-2

integralé hatast névelni addig, amig a fordulatszam alapjelet a motor tullendilés nélkul kdveti.

- 53 -



VEID - YLD - YHD pROGRAMOZASI KEZIKONYV

V9.00.11-

Motoraramok alakulasa az idé fiuggvényében

Iinv.max

Imax

v

frekvencia t
modositas
talterhelés

Megengedett tartés motoraram a frekvencia fuggvényében

/ kényszerhités

sajat hltés

| S

l | rd
f/15 /2 f, f [Hz]

Megengedett motor tularam az idé fiiggvényében

Imotor ab
\

R
AN
NN

/
VA4
/

2xl, \
\\
\ \\
I, -
1 2 3 4 5 10 T [perc]

I max=In-@ram korlat

PL: 1,=4 A
aram korlat=120 %
Iinv.max=9 A
lnax=4 A1,2=4,8 A
T max=4,8-v2=6,79 A

Mivel Loy max>max, €Z€rt szilkség esetén ez
az aram ki is tud alakulni.

A motor sajat hités esetén, a frekvencia
figgvényében csak a névleges aramanak a
grafikonon  jeldlt  részével terhelhetd
folyamatosan, tulmelegedés nélkal!

Kényszerh(ités esetén a motor a teljes
frekvenciatartomanyban terhelhetd a
névleges aramaval.

A kornyezeti hémérséklet hatdsat a hokorlat
segitseégével lehet figyelembe venni.

Pl. 120%-0s hékorlat a gérbe minden pontjat
20%-al felfelé tolja.

a 3kW alatti motorteljesitmény
b 3-20kW kdzdtti motorteljesitmény
¢ 20kW feletti motorteljesitmény

A motor kényszer hiités esetén, a névleges
aramanal nagyobb arammal a grafikonon
jelolt ideig terhelhetd, tulmelegedés nélkul!

A kornyezeti hémérséklet hatdsat a hdkorlat
segitseégével lehet figyelembe venni.

Pl. 120%-0s hékorlat a gérbe minden pontjat
20%-al felfelé tolja.

Sajat hltés esetén ez a gorbe a frekvencia
fuggvényében az el6z8 abra alapjan
modosul.
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7. U/f viszony menu
Ebben a menlben a feszlltség frekvencia jelleggdrbét lehet megadni, vagy valtoztatni.
Itt adhatok meq:
o tipuskarakterisztikak,
o U/f modositasok,
o tetszdleges frekvencia/fesziltség jelleggdrbe pontjai
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
71 A hajtott gép nyomatekigényének megfelelGen kell | normal normal
tipus bedllitani. Altalanos esetben normal (linearis), | tetszdleges
karakterisztikak | Szivattyld vagy ventilator esetében négyzetesre
médositott karakterisztika kivanatos. (nyomaték-
frekvencia jelleggérbében az elsd allandé
nyomatéki, a masodik linearisan ndvekvd
nyomatéku jelleggdrbét jelent)
7-2 A kezdeti fluxus biztositasahoz szikséges fesziltségérték beallitasara és a normal karakterisztika
U/f korrigalasara szolgal. (Rajzos melléklet: U/f karakterisztikak)
médositas
7-2-1 U indité 0 - tipusfuggd tipusfiiggd \
Start utdan az all6 motorra kiadandd induld
feszlltség
7-2-2 Négyzetes karakterisztika médositas |0 - 100 0 %
A linearis és a négyzetes karakterisztika kozotti
allapot igény szerinti beallitasara szolgal. 0%
esetén linearis, mig 100% esetén teljesen
négyzetes.
7-3 Tetszbleges feszliltség-frekvencia jelleggorbe létrehozasa, dsszetartozé pontok megadasaval.
tetszéleges (két megadott pont kdz6tt a feszlltség linearisan fog valtozni).
frekvencia, Megjegyzés: (A pontokat értelemszeriien névekvé frekvencia sorrendben kell felvenni!)
fesziiltség A karakterisztika elsé pontja mindig az ,f1” frekvencia - ,U1” feszlltség,
jelleggorbe a karakterisztika felsd sarokpontja az  ,f6” frekvencia - ,UB” névleges feszliltség.
pontjai ,f1” frekvencia alatt - ,U1”,
.10 frekvencia félott - ,U6” a kimend fesziltség.
7-3-1 elsd pont
7-3-1-1 frekvencia 0,1-1000,0 1,0 Hz
7-3-1-2 fesziiltség 0,0 - 440,0 8,0 \Y,
7-3-2 masodik pont
[ ]
° Megegyezik a 7-3-1 elsd pont beallitasi lehetéségeivel.
[ ]
7-3-6 hatodik pont

o Az f1-et kis értékre célszeri valasztani.

o Az f6-ot célszerii f névlegesre valasztani. (Ez helyettesitheti az Un beallitasat)
o Alacsonyabb frekvenciakon célszer(i a pontokat s(ir(ibben felvenni.

¢ Az U indit6 feszlltség minden karakterisztikanal kifejti a hatasat.

¢ A kimeneti motorfeszultségben négyzetesen 6sszegz6dik az U inditd fesziltség a kivalasztott karakterisztikaval,
azaz:

— 2 2
Umotor_\/ Uindl’tc’) + Ukarakterisztika
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U/f karakterisztikak

u vl

Un

0,8U,,

0,6U,

04U,

02U,

0,2f, 0,4, 0,6f, 0,8, f, —f, felett— f[Hz]

Linearis U/f alap-karakterisztika
Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes moédositas: 0%

U indit6: ov
uvl 4
Un
/,
Uindite— |
f, —f, felett— f [Hz]
Linearis U/f felhasznalbi-karakterisztika
Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 0%
U indito: beallitva
uivl 4
(0]5]
//
v
(U5
U4 ;
U3
u2
U1
1 2 f3f4 15 f6 f [Hz]

Tetszbleges U/f felhasznalbi-karakterisztika

u vl 4

0,8U,,

0,6U,, /

0,4U, /

0,2U, //

—7
0,2f, 0,4, 0,6f, 0,8, f, —f, felett— f[Hz]

Négyzetes U/f alap-karakterisztika
Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 100%

U indito: ov

ulvl 4

Un

/
//
/
Uindits
L—

f, —f, felett— f [Hz]

Négyzetes U/f felhasznalbi-karakterisztika
Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 100%

U indito: beallitva

Tetszbleges U/f karakterisztikanal a 0 + fmax
frekvenciahatédrok kézétt 0 + Umax fesziltségértékek
allithatok be.

A frekvenciak: f1<f2<f3<f4<f5<f6
A feszliltségek: U1, U2, U3, U4, U5, U6
Az fn” felett a feszliltség ,U6” értéket vesz fell

Azt a frekvenciat, amelyik nem teljesiti a monoton
ndvekedési feltételt, a program nem veszi figyelembe!
A négyzetes mobdositas a tetszbleges U/f
karakterisztikanal hatastalan.

Az U indit6 fesziltség ebben a karakterisztikaban is
kifejti a hatasat.
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8. Frekvenciak menii
Ebben a menlben a komplett hajtassal kapcsolatos frekvenciakat lehet beallitani.
Itt adhaték meg:
e maximalis frekvencia,
e minimalis frekvencia,
o frekvencia tiltasi hatar,
e kuszasi frekvenciak,
o tiltott frekvenciak
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
8-1 A motorra kiadhat6 legnagyobb frekvencia. 0,01 -1050,0 50,00 * Hz
f maximalis Prioritasa van a minimalis frekvenciaval szemben!
Ha a frekvencia alapjel magasabbra van allitva,
akkor is az f maximalis fog érvényestulni!
* Beallito terminal nélkili V3D készlilékek esetében
az alapbeallitas 100Hz
8-2 A motorra kiadhatd legkisebb frekvencia, az|0,01 -1000,0 1,00 Hz
f minimalis indulasi és megallasi folyamat kivételével.
Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van allitva,
akkor is az f minimalis fog érvényesduini!
8-3 A hajtott mechanika tulpérgetés elleni védelmét|0,1 - 1100,0 105,0 Hz
frekvencia szolgalja. (fmax félé kell megadni, olyan értékre,
tiltasi hatar amit a hajtott egység még karosodas nélkdl el tud
viselni!).
Ha a frekvenciavalté altal mikodtetett motort a
hajtott oldalrdl tulpérgetik, a frekvenciavalté a
generatoros Uzem elkertlése miatt eddig emeli a
frekvenciat, ezutan tulfrekvencia hibaval leall!
Ha jeladérdl érkezik ennél nagyobb frekvencia-
nak megfelel§ fordulatszam jel, akkor tulporgés
hibaval letilt a készllék.
8-4 Altalaban gépbeallitashoz hasznalt kisfrekvencias szakaszos lizemmaod, az aktualis iranyba.
kuszas normal |A mikddésmod (vezérlés vagy szabalyozas) kivalasztasatol fuggetlenil, csak stop allapotbdl
mikdodtethetd. Aktivalasa digitalis (virtualis) bemenetrdl, illetve a 4-8-1 menl beallitasatol figgéen
terminalrdl torténhet.
A bedllasi id6 a felfutas idejét jelenti a kiszasi frekvenciara.
A ledlldas mddja és a lefutas ideje az alapbeallitas szerint térténik (3. meni)!
8-4-1 frekvencia 0,1-100,0 50 Hz
8-4-2 beallasi ido 0,1 -300,0 5,0 s
8-5 A mikddése hasonld a kuszas normal miikédéséhez, az aktualissal ellentétes iranyba.
kiszas inverz (A beallitasa megegyezik a 8-4 kuszas normal beallitasaival)
8-6 Altalaban a hajtott egység mechanikai rezonancia elleni védelmét szolgalja.
tiltott savok A tiltott sav az adott frekvenciatdl ndvekvé iranyban terjed Af savszélességben. A tiltott savban l1évd
frekvenciat a készllék a fel- és lefutasi allapot kivételével tartésan nem adja ki. Ha a kiadandé
frekvencia ebbe a savba esne, a legkdzelebbi kiadhato frekvencia kerll a motorra.

8-6-1 f1 helyzete

1. tiltott frekvencia

0,1-1000,0 0,1 Hz
0,0-10,0 0,0 Hz

8-6-1-1 frekvencia
8-6-1-2 sav
Af tiltott savszélesség

8-6-2 f2 helyzete

Megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete bedllitasi lehet8ségeivel.

8-6-2 f3 helyzete

Megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete bedllitasi lehet8ségeivel.
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9. Programok menii

Ebben a menlben specialis folyamatiranyitasi szolgaltatasokkal kapcsolatos paramétereket lehet beallitani.

Itt adhatok meq:
szamlalok,

program aktivalasok,
programok,

[ ]
[ ]
[ ]
e program szekvenciak

A programok menlben kaptak helyet a szamlalok, amelyekkel bemenetre adott impulzusokat lehet szamolni és ennek
megfeleléen sziikség esetén komparatort miikddtetni vagy leallitani a késztiléket stoppal.

A programokkal az alapjelet, a fel- és lefutdsi meredekséget és a PID szabalyozo6 adatait lehet valtoztatni azzal a céllal,
hogy egy vagy tébb technolégiai lépés beallithatd legyen.

A programok bemenetrél aktivalhatdk. Ha letelt a program ideje, akkor visszatérhet az eredeti mikddéshez vagy ki is
kapcsolhatja a gépet.

A szekvenciak segitségével a programok csoportokba flizhetdk, igy tobb program egymas utan miikodtethetd.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység

91

szamlalé 1. i Ha valamelyik program szekvencia ciklikusnak van kivélasztva, a vele azonos

sorszamu szamlalo lesz a ciklusszamlaloja.

9-1-1 tipus normal normal
A szamlalo aktudlis értéke a digitalis vagy virtulis | Start 0
bemenetekre kivalasztott fel’, ,le” és ,beiro”|StoP 0
bemenetek utasitasainak megfeleld. tarol

normal:Csak megtekinthet6 az aktualis érték,
beavatkozast nem okoz.

start 0: Startra felveszi az ,érték” allapotat.

stop 0: A O értéket elérve stopot okoz, de start
esetén felveszi az ,érték” allapotat.

tarol: A készllék megérzi a szamlalé értékét
feszlltségmentesités utan is.

9-1-2 érték 0 - 10000 0

9-2
szamlalo 2.
9-3
szamlalo 3.

Megegyezik a 9-1 szamlalé 1. beallitasi lehetéségeivel.

9-10 A programok egyedi aktivalasanak beallitasa
program
aktivalas

9-10-1 kivalasztas tiltott tiltott

tiitott: Beallitasaval a  programok  egyedi| SOrkapocsrol
aktivalasa egyszerre tilthatd, a kivalasztasuktl | direkt
fuggetlendil. start eseten
9-10-3 hibajel N N %
Program futtatas esetén, az idétartam korlatozast 0,01 - 100,00
a hibajel abszolut értékének beallitott érték ala
torténd csdkkenése inditja.

- 58 -



VEID - YLD - VHD pPROGRAMOZASI KEZIKONYV

V9.00.11-

Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

9-10-4 tipusa

A programot aktivalé bemenetre vonatkozik!

szint: A program addig fut, ameddig a
bemenet aktiv.

impulzus: A program impulzusra indul, leallitasat
az id6tartam korlatozas vége, vagy egy
bemenetrdl adott stop, program tiltas
stb. okozhatja.

Az impulzus idejének nagyobbnak kell lennie, mint
a 4-9-5 meniben beallitott prell szlirési idé.

szint
impulzus

szint

9-10-5 sziirés

Binaris program aktivalaskor ennyi idd telik el a
bemenetek bedllitdsa és a program aktivalasa
koézott. A szlirés akkor hasznos, ha a binaris
program kivalasztas kézzel, kapcsoldkkal vagy
binaris koédot ad6 forgatdé gombbal toérténik. A
szlrés értékének megfelel§ beallitasaval elkertl-
het6 a véletlen programinditas. A digitalis beme-
netek prell szlirése még ez elbtt fejti ki hatasat.

0 - 60000

500

ms

9-10-6 vége

A program befejezése utan mi térténjen.
normal: A programok befejezése nem okoz stop
parancsot.

stop: A programok befejezése stopot is okoz.

normal
stop

normal

9-11
program 1.

Program 1. engedélyezése, program paramétereinek beallitasa.
Minél kisebb szamu a program, annal magasabb prioritasu.
A programok magasabb prioritastak a szekvenciaknal.

9-11-1 kivalasztas

A mikodtetni kivant programokat at kell allitani
Jiltott”-rol. Vezérlés vagy szabalyozas kivalasz-
tasa az alapbeallitas Uzemmadjat felllbiralja, de a
bemeneten kijeldlt Gzemmddot nem!

tiltott

aktiv
vezérlés
szabalyozas

tiltott

9-11-2 {izemallapot

normal: Kivalasztasa az  alapbeallitasban
beadllitott irany valtozatlanul hagyasat
jelenti.

Kivalasztasa iranyvaltast
alapbeallitashoz képest.
varakozo: Bedllitasa varakozé Gzemet okoz.

inverz: jelent az

normal
inverz
varakozé

normal

9-11-3 program paraméterek

A nem ,N”-re allitott paraméterek az eredetileg érvényes értékeket a program futasa alatt felllirjak.
A fel- és lefutasi id6k az Uzemmaodtdl fuggben allitjak a vezérlés, ill. szabalyozas meredekség

korlatjat.

9-11-3-1 frekvencia N N Hz

Vezérlés alapjel 0,01 -1000,0

9-11-3-2 szabalyozas alapjel N N %
0,01 -100,00

9-11-3-3 felfutasi idd N N S
0,1 -3000,0

9-11-3-4 lefutasi id6 N N S
0,1 -3000,0

9-11-3-5 PID kivalasztas N N
1-4

9-11-3-6 id6tartam korlatozasa N N s
0,00 - 3276,7
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
9-12
program 2.
([ ]
° Megegyezik a 9-11 program 1. beallitasi lehetdségeivel.
[ ]
9-25
program 15.
9-26 Program csoportot lehet Iétrehozni tetszéleges szamu program kijeldlésével (program 1.-15.)

szekvencia 1.

A szekvenciaban 1évé programok a szekvencia aktivalasa esetén a prioritdsuknak megfeleléen
egymas utan futnak le. A szekvenciaban éppen futdé programot is megszakithatja egy nala
magasabb prioritdsi program, vagy egy az aktualis szekvencianal magasabb prioritasu

szekvencia. A szekvenciak kézoétt is a kisebb szamu a magasabb prioritasu.

9-26-1 aktivalas

tiltott

tiltott

A szekvencia aktivalasanak modjat  lehet | Sorkapocsrol
beallitani. direkt
start esetén

9-26-2 jelleg egyszeri egyszeri
egyszeri: A szekvencidban 1évé programok | Ciklikus

egyszer hajtodnak végre, utana a|Végtelen

9-26-5 mentpontban beallitott mdédon

folytatédik a miikddés.
ciklikus: A szekvencidban [év6 programok

mindaddig ciklikusan ismétlédnek, amig

ezt valamely gatlé koérulmény meg nem

akadalyozza

pl: - az aktivalé bemenet megvaltozasa

- a ciklusszamlalo lenulldzédott
- egyéb bemenet okoz megszakitast

A ciklusszamlal6 mindig az adott

szekvenciaval megegyez§ sorszamu

szamlalé, amennyiben a szekvencia

jellege ciklikus. Ez esetben tgyelni kell a

szamlalé helyes beallitasara
végtelen: A szekvencidban 1évé programok

allanddan ismétlédnek.
9-26-3 hibajel N N %
Program futtatasnal, az id6tartam korlatozast a 0,01-100,00
hibajel beallitott érték ald térténd csdkkenése
inditja.
9-26-4 tipusa szint szint
A szekvenciat aktivalo bemenetre vonatkozik! impulzus
szint: A szekvencia addig fut, mig a bemenet

aktiv.
impulzus: A szekvencia impulzusra indul,

ledllitasat a ciklus vége, a ciklus-

szamlalé vagy egy bemenetrél adott

stop, program tiltas, stb. okozhatja.

Az impulzus idejének nagyobbnak kell

lennie, mint a 4-9-5 meniben beallitott

prell sz(irési idé.
9-26-5 vége normal normal
A program, vagy programcsoport befejezése utan | StOP

mi térténjen.

normdl: A programok befejezése nem okoz stop
parancsot.

stop: A programok befejezése egyben stopot
is okoz.
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
9-26-6 csoport
9-26-6-1 eleje N 1
A program csoport ennél a szamu 1-15
programnal kezddédik.
9-26-6-2 vége 1-15 1
A program csoport ezzel a programmal
fejezédik be.

Ha a program csoport vége kisebb, mint

az eleje akkor a szekvencia végrehajtasa
nem térténik meg.

9-27
szekvencia 2.
9-28
szekvencia 3.

Megegyezik a 9-26 szekvencia 1. bedllitasi lehet8ségeivel.

A programok és szekvenciak aktivalasa (program 1 - 15, szekvencia 1 - 3)

Sorkapocsrdl torténd aktivalas esetén az engedélyezett programok, szekvenciak (akdr tébb is), digitalis vagy virtualis
bemenetekrdl aktivalhatok, tetszéleges idépontban. A miikddtetésuk feltétele, hogy a frekvenciavalté start allapotban
legyen.

Direkt inditas esetén az aktivalas egyben startot is okoz, a start kapcsoloktol fliggetlendl.

A program, szekvencia végén, a jelleg és a vége menlpontoknak megfeleléen visszatér az alapbeallitashoz, megall,
vagy ciklikusan ismétel.

Ciklikus kivalasztasa esetén, ha az aktivalas megszlinik, a berendezés visszatér az alapbeallitashoz, vagy megall a
beallitasoktdl fliggéen. Ismételt aktivalasnal Gjbdl kezdddik a ciklikus mikddés!

A programok, szekvenciak aktivalasuk esetén (prioritasuk sorrendjében) atveszik a mikodtetést az alapbeallitastdl. Ha
egy program, vagy szekvencia azeért adja at a vezérlést, mert letelt az ideje, csak ugy indithatd Ujra, ha egy inaktiv
allapot utén lesz ujra aktivizalva! (azaz, a bemenetet ki-, majd be kell kapcsolni!)

Start esetén torténd aktivalaskor az engedélyezett programot, vagy szekvenciat a start parancs inditja. Ebben az
esetben nem kellenek digitalis bemenetek a futtatashoz.

A futtatds végén, a vége menlpontnak megfelelen visszatér az alapbeallitdshoz, megall, vagy ciklikusan ismétel. A
stop, kiporgés, DC fék parancs a mikddtetést barmelyik ponton le tudja allitani!

Példa a sorkapocsrol térténé aktivalasra
Ha valamely paraméter beallitasanal az ,N” érték van megadva, az azt jelenti, hogy az adott paraméter esetében a
program az alapbeallitast veszi figyelembe!

Ha a Program 1.-ben az N, 32,0%, N, N, 5s van beallitva, az azt jelenti, hogy ha az aktualis digitalis bemenetet aktivaljuk,
akkor:

e vezérlés esetén, az alapbeallitas jut érvényre, mert a vezérlés alapjel nem aktiv,

e szabalyozas esetén, a hasznalt szabalyoz6 alapjele 32,0 %, flggetlentl a kivalasztott alapjel forras
(potenciométer, terminal) értékétél,

o az alapjel fel- és lefutasa az alapbeallitas szerint megy végbe,

e az idétartam korlatozva van 5s-ra.
Mivel az idétartamra 5s van megadva, ez az allapot a program futasanak kezdetétdl fogva 5s-ig all fenn, és barmely
szintig jutott is el a hajtas, 5s utan az eredetileg kivalasztott alapjel forras alapjele érvényesiil.
Ha azonban a program 2. is aktivalt, akkor az 1. id6 letelte utdn a program 2. beadllitdsa szerinti paraméterekkel
folytatédik a miikddés.
Ennek megfeleléen, ha pl. egy 4 1épcsés programot szeretnénk végrehajtani, akkor a program 1. + program 4. aktivalé
bemeneteket Ossze kell kétni, és start alatt egyszerre aktivalni, amikor a programokat inditani akarjuk.
(Ha nincs start, akkor az aktivalt bemenetekre irt programok lefutasa a start parancs megjelenésekor kezdddik).

Egyszer(ibb megoldasa az el6bbi feladatna, ha egy szekvencia végrehajtandé programjainak jeldljik ki az elébbi
4 programot, mivel ekkor csak a szekvenciat kell aktivalnunk egy bemenettel és a programok az el6bb ismertetett médon
lefutnak.

Ha miikddés kdzben egy nagyobb prioritasi bemenet Gjra aktivalodik, akkor visszaveszi a mikodtetést az alacsonyabb
prioritasutol!
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10. Kijelzések menu
Ebben a menlben a kijelzési képpel kapcsolatos beallitasokat lehet elvégezni.
Itt adhaték meg:

¢ kijelzend6 mennyiségek soronként,

o termelékenységek megfeleltetései,

o egyedi dimenziok,

¢ nagy karakteres kijelzés,

o fogyasztasmérd,

o aktiv menul beallitas

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
10-1 KIJELZES lizemmodban az 1. sorban megjelend | kijelezheté statusz -
1. sor mennyiség kivalasztasa mennyiségek
(lasd lentebb)

10-2 Uzemmaod -
2. sor

" f A
gos";r Megegyezika 10-1 1.sor beallitasi lehetéségeivel.
10-4 Imotor Hz
4. sor

. Az elsd sor utolsé egy vagy két karakterén megjelené 11-5-1 taviranyitas azonositénak prioritasa van a

1 kijelzett mennyiséggel szemben. A kivalasztasanal Ugyelni kell arra, hogy ebbe a sorba ne kertljon tul

hosszu szdveg.

Kijelezhetd mennyiségek

Mennyiség Magyarazat Egység Mennyiség Magyarazat Egység
statusz statusz visszajelzés - an. BE1-2 © | analég BE 1-2 kllonbsége -egyedi-
Uzemmaod Uzemmaod visszajelzés - an. BE3-4 ©) | analog BE 3-4 kiildnbsége -egyedi-
termel.1 termelékenység 1 -egyedi- szaml. 1 ¢ szamlalo 1 allapota -
termel.2 © termelékenység 2 -egyedi- szaml. 2 ©) szamlalo 2 allapota -
termel.3 termelékenység 3 -egyedi- szaml. 3 ¢ szamlalo 3 allapota -
termel.4 © termelékenység 4 -egyedi- Uzemora1 Osszes Uzemora szamlaléd ora
f frekvencia (aktualis) Hz Uzemora2 ,megy” Uzemora szamlaloé ora
Imotor motor dram A Tborda hitéborda hémérséklet °C
Umotor motor kapocsfeszliltség \% n motor fordulatszam (szamitott) | f/perc
Udc kbézbens6 kori DC feszliltség |V niIFA® fordulatszam (mért) fordulat
Uhalézat halozati feszlltség (szamitott) |V nyomaték szamitott nyomaték Nm
Pfelvett felvett teljesitmény kw Pfékatl. © atlag ellendllasfék terhelés %

v. a. jel vezérlés alapjel Hz Pfékpil. ©) pillanatnyi ellenallasfék terhelés | %
m.v.a.j. © | modositott vezérlés alapjel Hz dig. BE digitalis bemenetek allapota | -

sz. a.j. szabalyozas alapjel % dig. Kl digitalis kimenetek allapota -
m.sz.a.j.©) | modositott szabalyozas alapjel | % mod.mpot &) | médositas motoros potenciom. | %
ell. jel szabalyozas ellenérzd jel % ora datum és id6 -
hibajel hibajel % Efogy.o. Osszes energia fogyasztas kWo
an. BE1 analég BE 1. bemenet -egyedi- Efogy. energia fogyasztas (nullazhato) | kWo
an. BE2 analég BE 2. bemenet -egyedi- tres sor ©) -
an. BE3 ©) analog BE 3. bemenet -egyedi-

an. BE4 ©) analdog BE 4. bemenet -egyedi-

Lapozhaté mennyiségek szerkesztése

A 4. sorban lehetéség van a kijelzési képen 4 ¥ gombokkal lapozhaté mennyiségek szerkesztésére.
Minden mennyiség a « nyomdgombbal eltavolithato a kijelzési képen lapozhaté mennyiségek kozul. Ezt a 4. sor elején

[évd - jelzi.

Ezek a mennyiségek a » nyomégombbal visszatehetSk a lapozhaté mennyiségek kdzé.

Gyari beallitas szerint néhany mennyiség el van tavolitva a lapozhaté mennyiségek koézil. Ezek a kijelezhetd
mennyiségek tablazatban jeldlve (-) vannak.
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Dinamikus statuszvisszajelzések

A Kkijelzén a statusz sor kézepén jelennek meg. A megjelenités az el6fordulas pillanataban torténik, és legalabb a
minimalis észlelési ideig tart (kb. 0,4 mp), illetve ameddig a dinamikus Gzemallapot fennall.

Tobb kijelzendd statusz esetén a frekvenciavaltd sorrendben egymas utan mindegyiket kijelzi (kb. 0,8 mp-es

valtasokkal),

Lehetséges dinamikus lizemallapotok

Kijelzett sz6veg Magyarazat

I Hiba ! Hiba tortént. A ,Kilép” gomb megnyomasaval a hibak menire lehet ugrani, ahol a hiba

’ ; megtekinthetd

U DC<> A kézbens6 kori DC fesziiltség a mikoédéshez alacsony vagy magas. A készllék nem tud start
parancsot fogadni

Sto A készulékre stop allapot van kényszeritve (pl. digitalis bemenetrdl). A készllék nem tud start

P parancsot fogadni

DC fék A DC fék miikodését jelzi (3-5 megallas modja vegyes vagy DC fék, vagy folyamatos DC fék
parancs digitalis bemenetrdl)

Kibsraé A motor kiporgéses leallitasat jelzi (3-5 megallas médja kiporgés, vagy folyamatos kiporgés

iporgés P <

parancs digitalis bemenetrdl)

Leall Stop esetén a frekvencia lefutasa alatt jelenik meg.

f tartas A frekvencia valtozas tiltva van (pl. digitélis bemenetrdl)

Kiszas A kuszas parancs aktiv (pl. digitalis bemenetrdl, programozé terminalrél)

Szam.stp Valamelyik stop 0-ra programozott szamlalé elérte a 0 értéket és stop-ot okozott.

Mpot.stp Motoros potenciométerrel lett stop parancs adva

AnBE.stp Analdg bemenettel lett stop parancs adva

Virt.stp Stop-ra programozott virtualis bemenet aktiv (pl. komparator aktiv)

Varakozé A start allapot felfliggesztése (pl. szabalyozas stop, vagy digitalis bemenetrél varakozo parancs)

R fék Az ellenallas fék mikodését jelzi.

Prog.1-15. Az adott szamu program aktiv.

Idéint. Valamelyik id8intervallum aktiv.

UDC lim A kézbens6 koéri DC feszlltség az alsé vagy felsé mikdodési hatarban van.

M.limit A frekvenciavalto elérte a beallitott nyomaték korlatot.

Llimit A frekvenciavalto elérte a beallitott aram korlatot.

Gen.ilizem A motor visszataplal a frekvenciavaltoba (pl. gyors leallitas)

Mot.pot. A motoros potenciométer értéke valtoztatva van.

St.utk. Ellentmondo start bemenetek (start normal és start inverz) vannak kivalasztva.

Szab.stp Alacsony hibajel miatt lett stop parancs adva.
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Termelékenységek

A termelékenység paraméterekkel lehetség nyilik egy tetszdleges technoldgiai mennyiség kijelzésére, ami linearis
kapcsolatban van a 10-x-1 kivalasztas menuben kivalaszthatd valamelyik mennyiséggel.
Ezt az aranyossagot a névleges értékhez, vagy 100%-hoz rendelt megfeleltetés értékkel lehet meghatarozni.
A kijelzéshez egyedi dimenziot és elnevezést is be lehet allitani.

Négy kllénbdz6 termelékenység adhatd meg.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
10-7
termelékenység
1.
10-7-1 kivalasztas frekvencia frekvencia
100%-0s értékek értelmezése: Imotor
Umotor
frekvencia 100Hz Udc
Imotor In Uhalézat
Umotor Un Pfelvett
Udc 1000V vezérlés alapjel
Uhalozat 1000V mod. vez. alapjel
Pfelvett Pn szab. alapjel
vezérlés alapjel 100Hz mod. szab. alapj.
mod. vez. alapjel 100Hz ellendrzd jel
szab. alapjel 100% hibajel
mod. szab. alapjel  100% an. BE1
ellenérzé jel 100% an. ggg
hibajel 100% o BEA
analog BE 1,2,3,4 10V / 20mA an. BE1-2
analog BE 1-2,3-4 10V / 20mA an: BE3-4
szamlalé 1,2,3 10000 szamlalé 1
Uzemora 1,2 1000h szamlalé 2
Tborda 100°C szamlalo 3
n n szinkron zemoéra 1
n IFA n 100% (4-31-2) Uzemora 2
nyomaték Mn Tborda
Pfékatl. 100% n
Pfékpil. 100% n IFA
nyomaték
Pfék atlag
Pfék pillanatnyi
10-7-4 megfeleltetés 0,1-6000,0 1,0
10-7-5 dimenzié - -
A 10-11-1, illetve a 10-11-2 menipontokban | S23Zal€k % %
tovabbi két dimenziét lehet definialni. darab db db
tgmeg kg kg
tomeg t t
hossz mm mm
hossz m m
sebesség m/s m/s
sebesség m/p m/p
sebesség km/éra km/é
térfogat | I
térfogat m3 m3
fordulat f/perc fip
nyomas bar bar
nyomas Pa Pa
hémérséklet °C °C
frekvencia Hz Hz
egyedi 1
egyedi 2
10-7-6 elnevezés XXXXXXXX term1
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
10-8
termelékenység
2.
10-9
termelékenység | Megegyezik a 10-7 termelékenység 1. beadllitasi lehet8ségeivel.
3.
10-10
termelékenység
4,
10-11 Az egyedi dimenzidkat lehet beallitani max. 4 karakterig.
egyedi
10-11-1 dimenzié 1 XXXX lap
10-11-2 dimenzié 2 XXXX léc
Nagy karakteres kijelzési kép
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
10-12 A kijelz6 3. sorat jeleniti meg az elsé harom sor | nem nem
nagy karakter méretében. igen

A mennyiség utan a dimenzié normal méretben
kerdl kiirasra.

Abban az esetben, ha a kijelzend6 sor nem irhaté
at maximum 4 karakter + dimenzié alakba (pl.
statusz, dig. BE stb.), a nagy karakteres kijelzés
hatastalan!

<«—— Kijelzés 3. Sora

(295,3 Hz)

. Nagy karakteres kijelzés esetén a negyedik sorban kijelzett mennyiségnél az ékezetes karaktereket normal
1 | Kkarakterekkel jelzi ki a berendezés!
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
10-13 A fogyasztasmérét nullazza. Példaul egy hoénap | torlés
fogyasztasméré | alatt fogyasztott energia méréséhez.
torlés Az Osszes fogyasztasmér§ szamlalojat csak a
naplé torlés torli.
10-14 A beadllité terminadllal melyik mendt lehessen | gyors gyors
aktiv menii elérni, ,gyors” esetén csak a gyors menu érhetd | teljes
el, mig ,telies” kivalasztasa esetén az egész
menurendszer.
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11. Rendszer paraméterek menu

Ebben a menlben az adott frekvenciavaltéra vonatkozé gyari és egyedi rendszer paramétereket lehet megtekinteni,

illetve allitani.
Itt talalhato:

makrok,
taviranyitas,
modulacio,

CAN busz,

jelszé adas,

paraméterekkel kapcsolatos miiveletek,

szlip kompenzacio,
kimenettel kapcsolatos adatok,
menurendszer nyelve,

terminal funkcio,
automatikus hibanyugtazas,
esemény menteés,

jelszavas menuk.
csak olvashatd paraméterek (gyartasi szam, szoftver verzioszam)
csak a gyarto altal allithaté paraméterek (aramok, feszlltségek, specialis adatok, naplé térlés)

Paraméterkészletek

ari: gyari paraméterkészlet (alapbeallitas)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
111 memodria: a frekvenciavaltéban tarolt felhasznaléi paraméterkészletek,
paraméterek terminal: terminalban tarolt felnasznaloi paraméterkészletek,

11-1-1 betoltés

Gyari paraméterek vagy korabban elmentett beallitasok betdltését lehet elvégezni, példaul egy
masik alkalmazas beallitasat. Terminalbdl torténd betdltés esetén egy masik készilékrdl akar a

telijes paraméterkészlet, vagy annak egy része is attolthetd.

mentpont: Csak a 11-1-1-§ menUber) szab.IFA
megadott  menlpont  ala
- 3 e mest/sz.
tartozé paramétereket tolti be.
. . B - felh.1
minden:  Minden paramétert betolt. felh.2

A tObbi esetben csak az adott makrékhoz
tartoz6 paraméterek kerlilnek betdltésre a
memoriabdl, vagy a terminalbdl.

A Dbetolteni kivant paraméterek meg-
adasaval a paraméterkészlet még nem
toltédik be.

11-1-1-1 meméria gyari memoria 1
A késziilékben tarolt paraméterkészletek | memoria 1
itt toltheték be a 11-1-1-3 és 11-1-1-4 memgr!az
menipontoknak megfeleléen. memoria 3
11-1-1-2 terminal terminal 1. terminal 1.
A programozé termindlban tarolt | terminal 2.
paraméterkészletek it tolthetsk be a|terminal 3.
11-1-1-3 és 11-1-1-4 meniipontoknak | terminal 4.
megfelelden.
11-1-1-3 meniipont X-X-X-X 0-0-0-0
Az adott mentpont ala tartozo
parameéterek betdltéséhez a mendpont
kijelolése. A menlpont kijeldlésével a
paraméterek még nem t6ltédnek be.
11-1-1-4 csoport menulpont minden
ltt kell megadni a betdltendd paraméter | Mminden
csoportokat. vez.alap
szab.an.
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Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

11-1-2 elmentés

Az aktudlis paraméter beallitasokat lehet eltarolni memdériaba, vagy terminalba. Egy alkalmazas
sikeres beallitasa utan a paraméterkészletet érdemes elmenteni. Tébb készilék hasonld beallitasa
esetén programozoéi terminalba torténd elmentés utan a paraméterek betdltheték masik készulékbe
is.

11-1-2-1 memoria

Az aktudlis paraméterkészlet itt tarolhato
el valamelyik memoridba.

Ha az éppen tarolni kivant paraméter-
készlet elnevezése (11-1-4 elnevezés)
a memoridban  tarolt  valamelyik
parameéterkészlet elnevezésével meg-
egyezik, akkor csak azt a beadllitast
irhatjuk felil. Tébb azonos elnevezési
paraméterkészlet nem tarolhato
egyidejlileg a memdariaban.

memoria 1
memoria 2
memodria 3

memoria 1

11-1-2-2 terminal

Az aktudlis paraméterkészlet itt tarolhatd
el a terminal valamelyik memoriajaba.

Ha az éppen tarolni kivant paraméter-
készlet elnevezése (11-1-4 elnevezés)
a programozéi  terminalban  tarolt
valamelyik paraméterkészlet elnevezé-
sével megegyezik, akkor csak azt a
bedllitast irhatjuk felil. Tébb azonos
elnevezésl paraméterkészlet nem
tarolhaté egyidejlileg a programozoi
terminalban.

term.1.
term.2.
term.3.
term.4.

term.1.

11-1-3 valtoztatas engedélyezés

Paraméterek valtoztatdsa megengedett-e

igen
nem

igen

11-1-4 elnevezés

Itt adhaté meg 8 karakterben az aktualis
paraméterkészlet neve. A megadott név utaljon a
készulék beallitasaira vagy az alkalmazasra, hogy
kénnyen azonosithato legyen.

Példaul: keverd, emeld, daralo, stb...

XXXXXXXX

Param 1

Paraméterkészlet elmentése

A beallitott frekvenciavalté paraméterkészletének elmentéséhez elészor adjuk meg a 11-1-4  elnevezés menilben a
parameéterkészlet nevét. Ezutdn vagy a készilék valamelyik memdrigjaba (11-1-2-1 mendpont), vagy a terminal
valamelyik rekeszébe (11-1-2-2 mentpont) menthetjlik a paraméterkészletet.

Paraméterkészlet betoltése

Paraméter készletet betolthetiink memoriabodl

(11-1-1-1 menlpont),

vagy terminalbdl

(11-1-1-2

menulpont).

A menlponton belll a korabban elmentett paraméterkészletek nevei kézul valaszthatunk. Az ,Elfogad” gomb
megnyomasa utan az el6zéleg kijeldlt paraméterek betdltése elkezdbdik.

i Bizonyos paraméterek nem minden esetben, vagy soha nem kerilnek betdltésre!
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Kivételek a paraméterkészlet betoltésekor

Az alabbi paraméterek és beallitasok a betdltés forrasatdl, illetve a betdltendd paraméterkészlettdl fliggéen csak a
kdvetkezd esetekben toltédnek be (X):

L. Terminal memoriajabol

Paraméterek, beallitasok Frekve'n_c'| av a!to E 6 ti 5

’ memoriajabol gyezo tipus Nem egyezd

esetén tipus esetén
3-8-1  maximalis DC fékaram X X -
3-8-4 DC fék legerjesztési idd X X -
3-9-2 ellenallasfék értéke X X -
3-9-3 ellenallasfék terhelhetdésége X X -
3-9-4 ellenallasfék fesziiltség X X -
4-9-3 folyamatos DC fék aram X X -
6 Motor menii (telijes menipont) X X -
7-2-1 U indité X X -
11-6-1 modulacié vivé frekvencia X X -
11-6-3 modulacié atkapcsolasi frekvencia X X -
11-18 gyartasi szam (teljes menipont) - - -
11-19 szoftver verziészam - - -
11-20 datum (teljes menlpont) - - -
11-21  aramok (teljes menlpont) X - -
11-22 fesziiltségek (teljes menlpont) X - -
11-23 specialis adatok (teljes menipont) X - -
11-27 jelszavas meniik (teljes menlpont) - - -
Felhasznaldi jelsz6 - - -
Telepitoi jelszé - - -

Paraméterek moédositasa mentett paraméterkészlet alapjan

Nem csak teljes paraméter készlet betdltésére van lehetdség, hanem csak bizonyos paraméterek médositasara az
elmentett paraméter készlet alapjan. Hogy a paraméter készlet egészét vagy annak csak egy részét szeretnénk-e
betélteni azt a 11-1-1-4 csoport meniben adhatjuk meg. Itt makrok vannak felsorolva, az adott makréban szerepld
parameétereket lehet Kkijeldlni  betoltésre. A  11-1-1-1 meméria vagy 11-1-1-2 terminal valamelyik
paraméterkészletének betdltésekor csak a 11-1-1-4 csoport mentpontban kijeldlt paraméterek kerllnek, majd
betdltésre.

Lehet6ség van tovabba csak egy adott menl (almeni) ala tartozé paraméterek betdltésére is. Példaul, ha azonos
szabalyozast hasznalunk tébb készlléken, akkor elég azt egyszer beallitani, a paraméterkészletet elmenteni a
terminalba, majd a tobbi készlléken csak az 1-es (vagy 1-6-0s) menl ala tartozd paramétereket betdlteni.

Ehhez a 11-1-1-4 csoport meniben a menlpontot kell valasztani és a 11-1-1-3 pont menuben be kell allitani a
betéltendé menit: 1-0-0-0 (vagy 1-6-0-0)

Ezutan kdvetkezhet a paraméterek betdltése a terminalbdl 11-1-1-2 terminal meniben a mar ismert modon.
A 11-1-1-3 pont 0-0-0-0 valasztasaval a gyorsmenu szerkezetét jeldlhetjik ki betdltésre.

A 11-1-1-3 pont 4-9-2-0 beallitasaval pl. a 4 db motoros potenciométer paramétert tolthetjik be.
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Makroék

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11-4 A menurendszerben megjelenitett paraméterek korlatozasara szolgal.
makrok Néhany paraméter mindig lathatdé. llyen a 11-4-1 makré kivalasztas, a 11-25-1 jelszo

kivalasztas, és a 11-25-2 jelsz6 megadas.

11-4-1 kivalasztas

minden: A teljes menuszerkezet latszik.

vezérlés alap: Alapbeallitasu vezérlés paramé-
terei latszanak.

szabalyozas analég: Analdég ellenérzd jelre
végzett szabalyozas (pl. nyomas-
szabalyozas) paraméteri latszanak.

szabalyozas IFA: IFA ellen6rzd jelre torténd
szabalyozas paraméteri latszanak.
(pl. pozicié szabalyozas)

mester/szolga: Rendszerbe kotott készllékek
paraméterei latszanak.

felhasznaldi 1 és 2: Felhasznalo altal kivalaszt-
haté menlpontok latszanak.

minden
vezérlés alap
szab. analdg
szab. IFA
mester/szolga
felh. makroé 1.
felh. makroé 2.

minden

11-4-2 valtoztatas

A gyorsmenl vagy a felhaszndléi makrd
szerkesztéséhez itt valaszthatjuk ki a szerkeszteni
kivant  makrét  (gyorsmenidt). Programozo
terminallal a menuben |épkedve a jobbra, balra
nyilakkal hozzaadhatunk vagy kivehetink
paramétereket a gyorsmenibdl vagy a
felhasznaléi makrébal.

A készulék minden bekapcsolaskor gyorsment
szerkesztés Uzembe kerdl!

gyors menl
felh. makro 1.
felh. makro 2.

gyors menl

11-4-3 masolas

Egy makrét masol at a 11-4-2 valtoztatas-ban
bedllitott felhasznalé makréba. igy ha egy
bedllitastél alig eltér6 felhasznaléi makrét
szeretnénk létrehozni, az kdnnyen megtehetd.

menupont: A 11-1-1-3 pont-ban  megadott
mentpont ala tart6zé paramétereket
masolja.

ures
mentpont
minden
vez.alap
szab.an.
szab.IFA
mest/sz.

felh. makro 1.
felh. makro 2.

minden

Makrok hasznalata

A makré a menlrendszerben szereplé rengeteg paraméter konnyebb atlathatésagara szolgal. Segitségével csak

bizonyos paraméterek lesznek Iathatdak,

igy azt konnyebb attekinteni.

Példaul vezérlési feladat esetén a

11-4-1 betoltés meniben valasszuk a vezérlés alap beallitast, igy csak a vezérléshez kapcsolédd paraméterek

lesznek lathatoak.

Sajat magunk is szerkeszthetink makrét a 11-4-2 valtoztatdas menipontban a felhasznaléi makré 1. vagy
felhasznaléi makré 2. valasztasaval.

Azok a menupontok fognak latszani a menurendszerben, amelyek fel vannak sorolva a makréban. A mentben lépkedve
a jobbra, balra nyilakkal hozzaadhatunk vagy kivehetlink paramétereket a felhasznaldi makrébdl.

Tovabbi lehetéségként a makrokban szereplé paraméterekhez jelszét is rendelhetiink a 11-27  Jelszavas menii-ben,
ezzel akadalyozva meg az illetéktelen paramétervaltoztatas lehetéségét.
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Valtoztathaté rendszerparaméterek
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11-5 A készllék tavvezérléséhez sziikséges beallitasok. Egy buszra felflizott készilékeknek kiilonb6zé
taviranyitas azonositot kell adni, de azonos adatatviteli sebességet!
11-5-1 azonositd 1-16 1
11-5-2 baudrate 9k6Baud 38k4Baud
Adatatviteli sebesség 19k2Baud
38k4Baud
11-5-3 mod ASCII ASCII
MOD busz kommunikacié lizemmaédja RTU
11-5-6 paritas nipcs paros
MOD busz kommunikacié parités bitje paratlan
paros
11-6 A PWM kimeneti feszlltséggel kapcsolatos paramétereket lehet beallitani.
moduléacié
11-6-1 vivé frekvencia tipusfiggé tipusfiiggd Hz
A frekvenciavalté végfokozatanak a kapcsolasi
frekvenciajat adja meg.
11-6-2 tipusa szimmetrikus szimmetrikus
vegyes
* flat-top csak VLD és VHD késziilékek esetén flat-top *
11-6-3 atkapcsolasi frekvencia tipusf. - 500,0 tipusfliggd Hz
Az atkapcsolasi frekvencia bedllitasa vegyes
modulaciénal szikséges. Alatta szimmetrikus,
felette flat-top modulacio van.
11-6-4 holtidé kompenzacio nincs hardver
nincs: A kompenzacio ki van kapcsolva. szoftver
szoftver: Didda és IGBT kiiszdbfesziiltség | hardver
valamint az atkapcsolasi idék becsdlt
kompenzalasa.
hardver: Az &atkapcsolas helyét visszaméri a
készilék és ez alapjan torténik a
kompenzacié. Jeladés vagy vektoros
Uzemben ezt kell hasznalni a pontos
motorra juté feszlltség meghatarozasa
miatt.
11-7 Lehet6séget ad a terheléstdl fliggéen a motorfrekvencia automatikus moédositasara, hogy a
szlip- fordulatszam viszonylag stabil maradjon. A kompenzalas mértéke allithato, de a tulkompenzalassal

kompenzacié

vigyazni kell! (lengéshajlam, terhelés hatédsara emelkedik a fordulatszam stb.)

11-7-1 engedélyezés nem nem
igen
11-7-2 mértéke 0,00 - 100,00 0,00 %

A névleges és szinkron fordulatszam alapjan
szamitott szlip a 100%, ezért a névleges
fordulatszam helyes megadasa nagyon fontos.
(6-5 meni)
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11-8 A berendezés specialis kimeneti jellemz8inek beallitasara.
kimenet
11-8-1 nincs motor? hiba _ hiba
Ures motor sorkapocs, vagy alulterhelés | "em hiba
jelentsen-e hibat?
11-8-2 Umotor szinuszos? nem nem
nem: A motorfesziiltséget probalja tartani, amig|'9€n
lehet a szinuszossag rovasara is.
igen: A motorfeszlltséget a frekvenciavalté a DC
feszlltségtél fliggéen csak addig kompen-
zalhatja, ameddig szinuszos marad.
11-9 A menurendszer nyelve. magyar magyar
nyelv english
11-10 Mester szolga kapcsolatnal a szolga berendezések a mestertdl kapjak a miikédési parancsokat.
CAN busz A CAN Uzenet tartalma - alkalmazastél fuggden - beallithaté.

11-10-1 jellege mester szolga
szolga

11-10-2 CAN tartalom f be f ki

f be: Szolga sietés felfutas kézben fki .

f ki: Szinkron szolga alkalmazas alapjel

alapjel: Terhelés megosztas nyomaték ellen6rz jel

szabalyozas esetén
ellenérzé jel: PID bévitéshez hasonlé alkalmazas
tobb frekvenciavaltoval.

Magyarazatok a CAN buszhoz

.mester’ kivalasztasa esetén a CAN busz kimenetként m(ikddik, és adatokat kild a hozza kapcsolt ,szolga’
berendezésnek, vagy berendezéseknek!

.Szolga” kivalasztasa esetén CAN busz bemenetként miikddik, és adatokat tud fogadni a hozza kapcsolt ,mester’

berendezéstdl!

Tobb, egymastdl fliggetlen mester / szolga kapcsolattal egy idében lehetéség van a készllékek RS 485 vonalon torténé
Osszekotésére. Ezaltal a berendezések egy koézds terminalrdl, vagy szamitogéprdl kezelheték. Ebben az esetben
minden berendezés azonositéjanak kulonbdzdnek kell lenni!

Mester / szolga kapcsolat lehetéségei

e vezérlés

A mester berendezést8l kapott frekvencia alapjelet hasznalja fel a szolga berendezés (berendezések), ahol
lehetdség van a frekvencia arany megvaltoztatasara (pl. eltéré poluspar miatt) (4-30-1 menu)

szolga beallitas:

vezérlés,

vezérlés alapjel forrasa: CAN,
CAN busz: szolga

szolga frekvencia arany

o szabalyozas fordulatszamra

szolga beallitas:

Az indulas pillanatatdl azonos fordulattal miikddik a mester és a szolga (szolgak).

szabalyozas,

szabalyozas alapjel forrasa: CAN,
CAN busz: szolga,

ellenérzéjel: IFA pozicio,

szolga adatok,

IFA adatok
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o szabalyozas fordulatszamra, szoghelyzet figyeléssel, vagy fordulatszam arannyal

szolga beallitas:

szabalyozas,

szabalyozas alapjel forrasa: CAN,
CAN busz: szolga,

ellenérzéjel: IFA pozicio,

szolga adatok,

IFA adatok

Az indulds utan a szolga (szolgak) beallnak a mester altal adott pozicidra, és ezutén a beallitott fordulatszam
arannyal mikddik a mester és a szolga (szolgak).

Ha gépbeallitas torténik (kiszas parancs), és ezekbdl az Uj pozicidkbdl kell biztositani az egyuittfutast, akkor start
elétt az IFA pozicidkat nullazni kell!

A beadllitott szoghelyzetek csak fordulatszam arany = 1 esetén érvényesek!

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
1112 A programozé6 termindl 4 ¥ nyomoégombijainak | nincs kijelzés valtas
terminal kijelzés Uzem alatti funkcidjat lehet kivalasztani. | kijelzés valtas
funkcio prog. léptetés: A programokat csak elére lehet | motoros. potm.
Iéptetni, a 4 nyomdgombbal. program léptetés
A ¥ nyomégombbal a futd
programot lehet Ujrainditani.
1113 Tulfesziltség, tularam, tulterhelés altal keletkezett hiba esetén a berendezés megprobalja 6Gnmaga,

automatikus
hiba nyugtazas

kilsé beavatkozas nélkil nyugtazni a hibat. Ez akkor sikerilhet, ha a hiba oka idékézben

megsz(int. Amennyiben start allapot all fenn, a motor is Ujra indul.
A nyugtazhaté hibak elévilési ideje a késleltetési id6 tizszerese.

A kuils8, valamint a virtualis hibak kézll a paros szamuak automatikus hibanyugtazassal is

nyugtazhatok.

Egyéb hibaknal (pl. paraméter hiba, RS485 hiba, borda tul meleg, stb. a hiba nem nyugtazhato, az

okat kell megszuntetnil)

11-13-1 prébalkozasok szama N N
Ennyiszer prébalhatja a készllék megszlintetni a 1-5
hiba A&llapotot, Ha ez utdn sem sikerll, a
nyugtazas csak kulsd beavatkozassal lehetséges.
11-13-2 késleltetési id6 1-5000 3 S
A nyugtazasi kisérletek elétti kivarasi idé.

11-14 Bedllithatd, hogy mely események kerlljenek naplézésra.

esemény

mentés
11-14-1 tap ki/be nem nem
Az esemény napléba be keriiljon-e a késziilék | '9€N
ki-, illetve bekapcsolasi idépontja.
11-14-2 start/stop nem nem
Az esemény napldéba be kerliljon-e a start, illetve | '98N

a stop események idépontja.
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Csak olvashatoé paraméterek

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Erték
11-18 A készllék gyartasi ideje, tipusa, sorszama, valamint az opciok megnevezése.
gyartasi szam
11-18-1 év, hénap pl.: 2204
11-18-2 teljesitmény pl.: 7,50 kW
11-18-3 sorszam pl.: 426
11-18-4 opcioé pl.. DC 700 V
11-18-5 fesziiltség pl.: 400 V
11-18-6 tipus pl.: VLD
11-19 A készllékbe betdltott program verziészdma, valamint a hardver azonositéja
verziéoszam
11-19-1 szoftver pl.: 9.00.11
11-19-2 hardver (gyarté szamara szukséges informacio)
Datum
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11-20 Az id8intervallumok helyes hasznalata, valamint az események és hibak naplézasa miatt
datum beallitdséra tgyelni kell!
11-20-1 év 2006 - 2099 2006
11-20-2 hénap 1-12 1
11-20-3 nap 1-31 1
11-20-4 napok hétfé hétfé
kedd
szerda
vasarnap
11-20-5 dra 0-23 0
11-20-6 perc 0-59 0
11-20-7 masodperc 0-59 0
Gyartoi jelszoval valtoztathaté rendszerparaméterek
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység
11-21 A berendezés arammérd egységének hitelesitésére, és a hatararamok beallitdsara szolgal.
aramok Mindegyik | csucsértéket jelent!
11-21-1 | méréshatar tipusfigg6 tipusfiiggd A
11-21-2 | inverter limit t=40 °C tipusfiiggd tipusfiggd A
11-21-3 | inverter limit t=80 °C tipusfiggd tipusfiggd A
11-21-4 | inverter maximum tipusfiggé tipusfiiggd A
11-22 A frekvenciavalté belsé feszultségértékei.
fesziiltségek
11-22-1 Umin tipusfiggé tipusfiiggd \%
11-22-2 Ustart tipusfiggé tipusfiiggd \
11-22-3 Ulassit tipusfiggé tipusfiiggd \
11-22-4 Ugyorsit tipusfiggé tipusfiiggd \
11-22-5 Umax tipusfiggé tipusfiiggd \%
11-23 A frekvenciavalté belsé jellemzdi.
specialis adatok
11-23-1 hitéventilator bekapcsolas 0-90 45 °C
11-24 Az eseménynaplo, a hibanaplo, az Gzemoéra1, és | torlés

naplé torlés

az Uzemora2, valamint

torlésére szolgal!

a fogyasztasmeérdk
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeadllitas | Egység

11-25 Jelszavak adhatdk meg a jelszavas paraméterek allitasdhoz és a kulénbdz6 prioritasi szintekhez.
jelszdé A telepitének nagyobb a prioritasa a felhasznaldnal, igy a telepitéi jelszéval a felhasznaldi jelszéhoz

kotott paraméterek is modosithatéak. (Legmagasabb prioritasa a gyartdi jelszénak van)

11-25-1 Kkivalasztas gyartéi gyartoi

A megadni kivant jelsz6 kivalasztasa (prioritas) | felhasznaldi

telepitdi

11-25-2 jelsz6 megadas 0-9999

Jelsz6 megadasa.

A beadllitott jelszé a kijelzési képben térténd 5

perces folyamatos tartozkodas utan torlédik.

11-25-3 valtoztatas felhasznaldi felhasznaldi

A megvaltoztatni kivant jelszo kivalasztasa telepitdi

11-25-4 j jelszo 0-9999

A megvaltozott jelsz6 beirasa
11-27 A jelszavas menivel a makrékban szereplé menipontokhoz jelszét lehet rendelni. Ha néhany
jelszavas paramétert nem szeretnénk, hogy megvaltoztathassanak, akkor azt jelszéval lehet védeni. Két
meniik prioritasi szinthez rendelhet§ itt jelszd, a felhasznaldihoz és a telepitéihez. A telepitdi jelszéval

természetesen a felhasznaloi jelszéval védett paraméterekhez is hozza lehet férni.

A jelsz6 hozzarendelését, ill. a hozzarendelés megsziintetését csak az elézetesen elvégzett jelszo

beallitds utan lehet végrehaijtani.

11-27-1 felhasznaloi

nincs
minden
vez.alap
szab.an.
szab.IFA
mest/sz.
felh.1
felh.2

nincs

11-27-2 telepitdi

nincs
minden
vez.alap
szab.an.
szab.IFA
mest/sz.
felh.1
felh.2

nincs

Megjegyzések a rendszer paraméterekhez

e A kapcsolasi frekvencia atallitasa csak stop allapotban aktivalodik!

o Paraméterbetdltés (gyari, memoéria1-3, terminal1-4) csak stop allapotban lehetséges.

o Paraméterbetdltés utan a berendezés automatikusan Gjraindul! (terminalrdl torténé betdltés esetén a kijelz6 4.
soraban a betdltés allapota %-osan megjelenik.)

o A paramétertablazat teljes cseréje esetén minden paraméter atirddik az aktudlis tablazatba, kivéve a csak
olvashaté paramétereket. (pl. gyartasi szam, szoftver verziészam).

o A tipusfliggd paraméterek atirasa csak a készulék és a betdltendd beallitas egyezése esetén torténik.
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12. Események meniu

A esemény naplo 256 db eseményt képes tarolni a hozzatartozé idéponttal egyutt.

Esemény megnevezése 12 E=zemdrnask 1 <—— Berendezés azonosito (1)
(Bekapcsolas) —> Bekarcsolas
2EEY , Bz, 15 5 <—— Esemény sorszama (0)

Idépont — > - . .. , -
P 16231565 33k | «— Uzemora 1 allasa (34h)

(2007.06.05 16:31:05)

A 0-s sorszamu esemény a legkésébbi, a korabbi események a ,¥” gombbal érheték el.

Datum kijelzése:
e Magyar nyelv esetén: EEEE.HH.NN
e Angol nyelv esetén: NN/HH/EEEE

A kovetkezd események kerlilhetnek eltarolasra:

o halézat ki-, bekapcsolasa a 11-14-1 mentpont allapotatol figgben
o start, stop események bekdvetkezése a 11-14-2 menlpont allapotatdl figgben
o kills6 esemény bekdvetkezése valamelyik digitalis vagy virtualis bemenetrél

e hitéborda magas hédmérséklete 60°C elérésekor.
(ebben az esetben a hitéborda visszahlilése is naplézasra kerll, 55°C elérésekor)
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13. Hibak menu

A hiba napld 256 db hibat képes tarolni a hozzatartozé idéponttal egyutt.
A frekvenciavalté csak a ,,07-as hiba nyugtazasa utan indithato el.
Hiba esetén a frekvenciavalté leall, villog a piros HIBA LED, a statuszsorban a ! Hiba ! felirat jelenik meg a kijelzén:

v Statusz kijelzés
(! Hiba 1)
Uzemmod — &1l VD Hibs ! i <«—— Berendezés azonositd
Irany — E1Mre <«——  Logikai vezérlések
1. mennyiség* —> =S, B forrasa
2. mennyiség® —> Imotor=y¥.2A

—

* Hiba esetén bizonyos kijelezhet6 mennyiségek a hiba bekbvetkezésekor aktualis értékiiket mutatjiak, ezzel segitve a
hiba kikiisz6bolését.

Ezek a mennyiségek a kdvetkezbk:

¢ dinamikus Uzemallapotok, o moddositott vezérlés alapjel (m.v.a.j.),

e (zemmadd, e szabalyozas alapjel (sz.a.jel),

o termelékenység (termel.1-4), e modositott szabalyozas alapjel (m.sz.a.j),
o frekvencia (f), e szabalyozas ellendrzd jel (ell.jel),

e motor aram (Imotor), e hibajel,

e motor kapocsfesziltség (Umotor), e motor fordulatszam (szamitott) (n),

o kozbensd kori DC fesziltség (Udc), o fordulatszam (mért) (n IFA),

e haldzati feszlltség (Uhaldzat), e nyomaték,

o felvett teljesitmény (Pfelvett), e (sszes energia fogyasztas (Efogy.0.),

o vezérlés alapjel (v.a.jel), o energia fogyasztas (Efogy.)

Ha csak kijelzd van a készllékhez csatlakoztatva, az alsé sorban a hiba oka is lathaté.

A ,Kilép” gomb megnyomasaval a 13 Hibak menu jelenik meg, a jobb felsd sarokban az aktualis frekvenciavaltd
azonosité szamaval.

e a masodik sor a hiba megnevezése.
e a harmadik és negyedik sor elején a hiba bekdvetkezésének idépontja,
e a negyedik sor végén az tzemora 1 all.

¢ a harmadik sor végén allé szam a hiba sorszamat mutatja.
(Az utols6 hiba a ,,07-as, az el6z6 a ,-1’-es. A korabbi hibakat a ¥ gombbal lehet elérni.)

A készilék az utolsd 256 hibat tarolja. A frekvenciavalté csak a ,0”-as hiba nyugtazasa utan indithato el.

Hiba megnevezése <— Berendezés azonosité (1)

(Nincs motor) —>»
<—— Hiba sorszama (0)

Id6pont S - . s
<—— Uzemora 1 allasa (19h)

(2007.06.04 18:27:30)

Datum kijelzése:
e Magyar nyelv esetén: EEEE.HH.NN

e Angol nyelv esetén: NN/HH/EEEE
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Hibak nyugtazasa

A hibakat a kovetkezé moédokon lehet nyugtazni:

a frekvenciavalté ki-, bekapcsolasaval
a nyugtazasnak programozott bemenetre adott egymas utani fel-, lefuto éllel,

terminalrdl, a13 Hibak menlben az ,Elfogad” gomb megnyomasdaval, az utolsé hibanal!
Nyugtazas utan a kijelzési kép jelenik meg.

1

A ,Torolt” jelzés a hibanaplé torlésének id6pontjat jelzi.

Abban az esetben, ha a miikddtets feszlltség alacsony, a hibanapld irasa tiltott. Ebben az esetben a berendezés inditasi
parancsot sem tud fogadni!

Hibak listaja
16 karakteres Kkijelz6n a fels6 (pl. Kiilsé hiba 2.), 8 karakteres kijelz6n az als6 (roviditett, pl. K.hiba 2)
.Kijelzett széveg” jelenik meg az aktualis hibanal.

bﬁ:”:‘;t' Kijelzett szoveg A hiba révid leirasa A hiba elharitasa

Torolt! . . . . . . s
- = Nincs tébb hiba a hibanapléban (alapallapotban csak ez latszik)

(Torolt!)

. | Kiils hiba 1-8. | Digitélis BET - BE8 aktivalasaval elGidezett | -\ io5 nibat okozo keésziilék ellen-

1|V - hibajelzés. (pl. a motorra szerelt hé- Srzése

(K-hiba 1-8) kapcsold jelez, terepi tiltas, stb.) '

Virt. hiba 1-6 Virtualis BE1 - BEG aktivalasaval elbidézett | A virtualis bemenet forrasanak, példaul
1| v - - hibajelzés. (pl. egy analég jel nagysagahoz | komparator bemendé jelének vagy

(V.hiba 1-6) komparatoron keresztil rendelt tiltas). beallitdsainak ellenbrzése

1 Terminal vész ki | A terminal vezérlés nincs engedélyezve, de | Terminal vezérlés engedélyezése, ha
Term. ki arrél adtunk Stop parancsot! szlkséges
( )

1 An.ref.magas A frekvenciavalté a 10V-os referencia | Ellenérizze, hogy nem keril-e az SA1 és
(An.ref.m) feszlltséget magasabbnak érzékeli. SA3-es csatlakozéra kivilrél feszlltség.
An.ref.alacsony A frekvenciavaltd a 10V-os referencia EIIenonz;e, ho:qy  van-e rovidzar a

: feszlltséget alacsonyabbnak érzékeli referencia fesziltseg kimeneten vagy
(An.ref.a) 9 y ' nagy terhelés.

1 Term.par.Chksum | A termindlban tarolt paraméterkészlet l\t/liﬁzlske, m?/gfeleloapaLaénste[tlleéteszilsent]étt);;
(Term.par) CHKSUM hibas, azt nem lehet betdlteni. oo Vagy

beallitasa.
Az inkrementdlis fordulatszam jeladd
1 Blokkolas hiba alapjan a frekvenciavalté azt érzékeli, hogy Ellenérizze a csatlakozasokat
(Blokkolt) nem forog a motor. Mechanikusan '
beragadt, vagy hibas a jeladé.
e 6-6 menlpontban kényszerh(tés
beadllitasa vagy terhelés csdkkentése.

2 Motor tulmeleg A motor hdmeérséklete a termikus modell|e 6-7-3 menilpontban  hémérséklet

M mele szerint tul magas. korlatozas emelése.
( 9)
e beadllitott motor paraméterek ellen-
6rzése.
A motorkapcsokra nincs motor bekétve,
2 | v Nincs motor vagy a teljesitménye tul kicsi. A 11-8-1 menilpontban a hibafigyelés
(Nincs m.) (figyelése: 4Hz-t6l 400Hz-ig, ha Imotor < In | beallithato.
6%-anal)
Ellenérizni:
2 Motor teszt hiba | A motor teszt altal kiszamolt paraméterek a | ¢ Motor paraméterek beallitasa (6. men(

(M teszt)

beallithaté tartomanyon kivil esnek.

o Motor kabelezése, bekotése (csillag,
delta)

* A kllsé, valamint a virtualis hibak kdzll a paros szamuak automatikus hibanyugtazassal is nyugtazhatok.
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bﬁ:”:‘;t' Kijelzett széveg A hiba révid leirasa A hiba elhéritésa
, |, |Fazis szakadt fn ifgstotr);’(’é\t/vgfgzaw fazisvezetek s2akadt| gyengrizni a késziilék és a motor kozott
(Fazis sz) . : , Vagy nagy vezeteket, kdtéseket
aram aszimmetria.
o lefutasi id6 megndvelése,
A < e . L . 1z |® 3-9 ellendllasfék adatok (R értéke,
2 Fe!( tu.lterheles tAerE:ietxglétog naqgat:; alapjan a fékellenallas terhelhetsége) ellendrzése,
(Fék hiba) 9 gas. e nagyobb teljesitményl ellenallas
beépitése.
Hal. fazis hiba | Valamelyik bemeneti fazisfeszilltseg kima-| 2, Narom fazis megiétenek, valamint a
2 v 2 radt, va . rendellenesen kisebb a tgbbitc’il halozat kabelezésének és  csatlakoza-
(Hal.faz.) adt, vagy " | sainak ellenérzése.
2 | v Tularam U fazis A frekvenciavalté U faziskimenete tulter-
(TularamU) helt, azaz | motor Ufazis > | inverter max. ] ) ]
, |, |Talaram v fazis | A frekvenciavalts V faziskimenete taiter- | * gg;')fb‘fé‘ljgziﬁ‘;?u
(TaldramV) helt, azaz | motor Vfazis > | inverter max. frekvenciavalté beszerelése
2 | v Talaram W fazis | A frekvenciavaltd W faziskimenete tulter-
(TalaramW) helt, azaz | motor Wfazis > | inverter max.
Ellenérizni:
o beépitett ventilator esetén, 45°C folott
Borda tal meleg . . e . a ventilator forgasat
v
3 ® ook A mért borda h6mérséklet tul magas o szekrénybe szerelés esetén  a
szekrény szell6zését
o készllék terheltségét
4l v IGBT hiba Az IGBT modul hibat jelzett. A kimeneti | Ellenérizni a készllék és a motor kdzotti
(IGBThiba) zarlat tipikus jelensége. vezeteket, kdtéseket
HW fesz.védelem A kozpen;p kori DC fesgu!ts_eg er’teke elérte o halbzati zavarsz(irés,
4 | v a maximalis HW-es letiltasi hatart, vagy a . fazis iavits
(HW fesz.) toltérelé nincs meghtizva azis javitas
4 Toltorelé hiba A téltérelé ni hiizv Bels6 hiba.
(T.RLhiba) oftorele nincs meghuzva. Elharitasahoz a gyartd szlikséges.
Ha fazisjavitas van a készUllék el6tt:
4l v DC tulfesziiltség |A kozbensé koéri DC fesziltség a|e haldzati fojtd bekbtése a késziilék elé.
DC tulf. megengedett hatar folé nétt. Ha leallas kézben torténik:
(DC tarf.) .
o lefutasi id6 megndvelése
4l v DC fesz.hullamos | A DC fesziiltség tulterhelt, vagy a halozati | e terhelés csokkentése,
(Hulldmos) feszlltség alacsony. e lassabb fel-, lefutas
4l v DC hiba A kdzbensd kori kondenzatort nem lehet | Belsé hiba. (pl. kondenzator zarlat)
(DC hiba) feltolteni. Elharitasahoz a gyartd szlikséges.
4l v T|-r|-sztor vez.h. Ko_m’mumk’ac!’OS hiba a tlrlsz_'gor_vezerlo €S8 | A pelst Gsszeksts kabel ellendrzése.
(Tiriszt.) hajtas vezérld processzor kdzott.
4 | v |FEKIGBThiba 1)ty modul IGBT hibat jelez. Fékellenallas ellendrzése (pl. zarlat).
(Fék IGBT)
- : A terhelés oldalarél térténd hajtas miatt a
5 Tu’Ifrekvenma frekvencia tullépte a megengedett (f tiltas) | Beallitdsok modositasa.
(Tulfrekv) értéket.
A mért fordulatszam nagyobb a névleges | Ellenérizni:
5 Tulporgés motor fordulatszambdl, valamint a névieges | ¢ IFA paraméterek (4-31 men()
(Tulpdrg.) frekvencia és a frekvencia tiltasi hatar|e frekvencia tiltasi hatar (8-3 meni)
aranyabdl szamolt maximalis fordulatnal e motor paraméterek (6. mend)
Nem megfelel§ paraméter kivalasztas az
6 Par.hiba An.BE1-4 | adott szamu analég bemenetre. A paraméter bedllitds ellenérzése,

(P.AN.Be1-4)

(A kivélasztott bemenetnek tébb funkcid
van adva.)

javitasa
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bﬁ:”:‘;t' Kijelzett széveg A hiba révid leirasa A hiba elhéritésa
A kivalasztott Gzemmoddhoz nem Ossze-
6 Paraméter hiba tartozo paraméterek lettek kivalasztva. A paraméter bedllitds ellenbrzése,
(Par.hiba) (pl. repllé start fék lazitassal, mester|javitasa
késziléknél alapjel forrasa CAN)
Nem felh.makro |Makro masolasanal a 11-4-2-ben nem |4 45 eniiben a felnasznaldi makro 1,
6 felhasznaléi makrdé van kivalasztva. A vagy 2 kivalasztasa maid masolas
(Nem f.m.) masolast nem lehet végrehaijtani. 9y > Ma '
A kilépés gomb megnyomasaval a
. . program a hibas paraméterre ugrik.
Mem. adat hiba Az eltarolt ?datc,)kb,an hiba van. . . ... | A paraméter a gyari értékkel KkerUl
7 (pl. paramétertablaba nem megfelel$ érték AP
(Mem.adat) Keriilt) felkinalasra.
Tobb hibas paraméter esetén a program
azokat sorra megmutatja.
7 Mem. iras hiba Meméria irasi hiba Belsé hiba.
(Mem.iras) Elharitasahoz a gyarté szlikséges.
7 lIC hiba A bels6 kommunikacios atvitelben (12C) | Belsd hiba.
(IIC hiba) keletkezett hibat jelzi. (6ra, EEPROM) Elharitasahoz a gyartd szlkséges.
7 Interfész hiba 1 Nincs kapcsolat az analog és digitdlis | Bels6 hiba.
(Interf.1) bemenetek feldolgozasat végzé egységgel. | Elharitasahoz a gyartd sziikséges.
7 Interfész hiba 2 Hiba az analég bemenetek vagy néhany | Belsd hiba.
(Interf.2) digitalis bemenet feldolgozasaban. Elharitasahoz a gyartd szlikséges.
A paraméterkészlet CHKSUM hibas. . .
, Par. Chksum hiba |Ha ez a hiba készilék feszilltség ala|<orabban ~  elmentett, — megfeleld
] s fo paraméter-készlet betdltése, vagy a
(Par.CHKS) helyezésekor tortént, akkor a készllék a készillek ismé e s
. e ) észUllék ismételt beallitasa.
gyari beallitasokkal mikdodik tovabb
7 Kikapes.Chksum | .o ncsolas buffer CHKSUM hibas. Bels hiba. o
(Kik.CHKS) Elharitasahoz a gyartd szlikséges.
71 v lu mérési hiba A motor arammeérés offszet hibaja nagy az
(lu mérés) U fazisban
71 v Iv mérési hiba A motor drammeéreés offszet hibaja nagy a V | Belsé hiba.
(Iv mérés) fazisban Elharitasahoz a gyartd szlkséges.
71 v lw mérési hiba A motor arammeérés offszet hibaja nagy a
(Iw mérés) W fazisban
: - .
7|V Tl!aus h!ba. A tipus ellen6rzés soran hiba lépett fel. Bels’o’h’lbg. el
(Tipus hi) Elharitasahoz a gyartd szlkséges.
71 v Ismeretlen hiba! | A frekvenciavaltd nem definialhatd hibaval | Ha a hiba torlése utan tobbszor is els-
(Ism.hiba) allt le. fordul, elharitasahoz a gyarté sziikséges.
8 '(I'_:er:nn:n:l)hlba ;I;_)ertrgwr:Falrol hibas paraméterbetoltes Megfelelé paraméterkészlet betdltése
Ellendrizni:
. . P e a mester készlilék be van-e kapcsolva
|| el eeer kotizet oo (1] es mesterent v besitva
(CAN hiba) ga kap 9 e CAN busz kabelezését
o (Csatlakozasokat
s . . Ellenérizni:
MOD busz idé tul {’-\"ke’sgul’ek gtart a’IIalpotab_arJ a MOD busz e a mester készlilék be van-e kapcsolva
8 idétullépésnél beallitott idén belll nem

(MODDb.id8)

érkezett Uzenet a készlléknek.

e MOD busz kabelezését
e (Csatlakozasokat

Ha a hiba a leiras segitségével torténd hibaelharitassal és nyugtazassal nem szlintetheté meg, kapcsolatba kell Iépni a

gyartoval!
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Programozasi segédlet

Néhany mintaprogram, a leggyakrabban hasznalt vezérlési és szabalyozasi feladatokra.
Ezek figyelembevétele megkonnyiti egy adott feladat beprogramozasat!

Vezérlés terminalrodl, 5 és 60 Hz kozott

Almeni Beallitas
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa terminal
4-8-1 terminal vezérlés igen
8-1 f maximalis 60 Hz
8-2 f minimalis 5Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 70 Hz
11 vezérlés alapjel 5-60Hz
4-111 digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N
4-121 digitalis BE 2. jelleg kivalasztas N

A start / stop, irany parancsokat, a frekvencia valtoztatasat a terminalrdl lehet kiadni

Vezérlés sorkapocsrol, potenciométerrel 10 és 50 Hz kozott

A potenciométer alsé végalldsanal alljon le a hajtott egység.

Almenii Beallitas
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa analdg BE 1.
4-11 analég BE 1. tipusa potenciométer
4-1-2-2  analég BE 1. stop sav 3%
4-1-2-3  analdg BE 1. hiszterézis 1%
8-1 f maximalis 50 Hz
8-2 f minimalis 10 Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 55 Hz

A start/stop, irany parancsokat, a digitalis (SD) sorkapcson keresztll lehet adni, a frekvencia valtoztatasat az analég
(SA) sorkapocsba csatlakoztatott potenciométer segitségével lehet végezni.

A potenciométert alsé végallasanal ,varakozé” izemmaod lesz!

Vezérlés terminalrdl, alapjel valtoztatas 1 és 100 Hz k6z6tt motoros potenciométer funkcioval

A motor potenciométer funkcioét a Digitalis BE 4, BE 5 bemenetekrél, vagy terminalrdl is lehessen aktivalni!

Almeni Beallitas
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa motoros potenciométer
4-8-1 terminal vezérlés igen
4-111 digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N
4-12-1 digitalis BE 2. jelleg kivalasztas N
8-1 f maximalis 100 Hz
8-2 f minimalis 1Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 110 Hz
4-141 digitalis BE 4. jelleg kivalasztas logikai funkciok
4-14-2 logikai funkciok kivalasztasa motoros potenciométer fel
4-15-1 digitalis BE 5. jelleg kivalasztas logikai funkciok
4-15-2 logikai funkciok kivalasztasa motoros potenciométer le
4-9-21 motoros potenciométer felfutasi idé 10,0 s
4-9-2-2  motoros potenciométer lefutasi idé 10,0 s
4-9-2-3  motoros potenciométer alapjel nulldzads | nincs
1112 terminal funkcié motoros potenciométer

A start/stop, irany parancsokat a terminalrél lehet kiadni.
A frekvencia valtoztatasat a digitalis BE 4. és a digitalis BE 5. segitségével, vagy kijelzés izemmaddban a terminal 4 ¥

nyomogombokkal lehet megvaldsitani (motoros potenciométer fel / le).
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Szabalyozas nyomasra, 4-20 mA-es nyomastavado segitségével

A tavado legyen 0-10 bar méréshataru, a tartandé nyomast 4 és 8 bar kdzott lehessen allitani.

A tartandé nyomas legyen 6 bar, inditas utan a nyomas beallasa legalabb 30 masodperc legyen (az ellaté egység pl.

kut kimélése miatt).

A szivattyu 20 Hz-tél szallit, 50 Hz félé nem A&llithatd, 1 percnél tovabb nem Uzemelhet minimalis frekvencian

(le kell allitani), de 0,5 bar nyomasesés esetén mar vissza kell kapcsolni.

A szabalyozas alapjelét a terminalrdl lehessen adni.

Megjegyzés: a tavado adata alapjan a 100%-nak 10 bar felel meg!

Almeni Beallitas
1-3 miikodésmaéd kivalasztas szabalyozas
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa terminal
1-6-2 szabalyozés jellege normal
1-6-3-1  szabalyozas alapjel maximum 80%
1-6-3-2  szabalyozas alapjel minimum 40%
1-6-4-1 szabalyozas alapjel felfutasi idé 30,0s
1-6-5-1 szabalyozas stop iddkorlatozas 60s
1-6-5-2  szabalyozas start hibajel 5%
1-6-5-3  szabadlyozas start/stop hiszterézis 5Hz
1-71 ellenérzé jel forrasa analdg BE 1.
4-11 analég BE 1. tipusa aram
4-1-4-1  analdg BE 1. felsé aramhatar 20mA
4-1-4-2  analég BE 1. alsé dramhatar 4mA
1-2 szabalyozas alapjel 60%
2-6 iranyvaltas tiltas igen
8-1 f maximalis 50 Hz
8-2 f minimalis 20 Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 55 Hz
1-11-1 PID 1 Ap (aranyos er@sités) 0,5
1-11-2 PID1Ti (integralasiidé) 1000ms
1114 PID 1 Ad (diff. tag tulvezérlési tényezd) 0

Egyszer(i nyomasszabalyozas esetén ,PI”, vagy ,I” szabalyozas a legmegfelelébb.
Ad értéke 0,00. Ezzel a differenciélé tagok (Ad, Td) hatdsa ki van kapcsolva.
A PID paraméterek beallitasa rendszerfligg8, mindig az adott igényekhez kell igazitani!

A start/stop, parancsokat sorkapocsrél, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni.
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Szabalyozas fordulatszamra, IFA segitségével

Az IFA legyen 1000 impulzus/fordulatu, a maximalis fordulatszam legyen 5000.
A fordulatszamot 50, és 3000 kozoétt lehessen allitani.
A szabalyozand¢ fordulatszam legyen 2000.

A motor legyen kétpdlusu.

Megjegyzés: a maximalis fordulatszam alapjan a 100%-nak 5000 felel meg!

Almeni Beallitas
1-3 miikodésmaéd kivalasztas szabalyozas
1-2 szabalyozas alapjel 40%
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa terminal
1-6-2 szabalyozés jellege normal
1-6-3-1  szabalyozas alapjel maximum 60%
1-6-3-2  szabalyozas alapjel minimum 1%
1-71 ellenérzé jel forrasa IFA fordulat
4-8-1 terminal vezérlés igen
4-111 digitalis BE 1. jelleg kivalasztas N
4-12-1 digitalis BE 2. jelleg kivalasztas N
4-311 IFA osztas 1000
4-31-2 IFA fordulatszam 100% 5000
6-5 Motor névieges fordulatszam 2920
8-1 f maximalis 86 Hz
8-2 f minimalis 1Hz
8-3 frekvencia tiltasi hatar 105 Hz
1-11-1 PID 1 Ap (aranyos er@sités) 0,5
1-11-2 PID1Ti (integralasiidd) 100ms
1-11-3 PID 1 Td (differencialasi id6) 100ms
1114 PID 1 Ad (diff. tag tulvezérlési tényezd) 0,5

Fordulatszam szabalyozas esetén ,PI”, vagy ,PID” szabalyozas a legmegfelelébb.
A PID paraméterek beallitasa rendszerfligg8, mindig az adott igényekhez kell igazitani!

A nagy dinamika megtartasa, és a lengések elkerllése miatt a Td, és Ad beallitasra kiiléndésen Ugyelni kell!

A start/stop, irdny parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni.

1)

Az fmax. beallitasanal figyelembe kell venni a motor névleges frekvenciajahoz tartozé fordulatszamat, és
ugy kell meghatarozni a maximalis frekvenciat, hogy a beallithaté maximalis fordulatszam biztonsaggal
szabalyozhaté legyen! (szlip figyelembevétele)
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Fontosabb fogalmak / roviditések magyarazata

alapjel

vezérlés vagy szabalyozas esetén a beallitandd érték

analég bemenet

sorkapocsba kdéthetd analdg jelforras (feszlltség, aram, potenciométer)

analég kimenet

sorkapcson megjelend analdg jelkimenet (feszlltség / aram)

CAN busz

rendszer busz (mester/szolga kapcsolatokhoz)

DC fék

fékezés a motor kapcsokra adott DC feszultséggel

digitalis bemenet

logikai parancsok aktivalasara szolgal (pl. start, irany, szamlalo, program stb.)

digitalis kimenet

szabadon programozhaté beépithetd relé (vagy optocsatold)

ellenallas fék

fékezés a tébblet energia ellendllasra kapcsolasaval (generatoros tdzemnél)

ellenérzé jel szabalyozas esetén a visszamért érték
f tartas frekvencia valtozas tiltasa

fmax maximalis frekvencia

fmin minimalis frekvencia

gyari beallitas

a leggyakoribb felhasznaléi igények szerinti alapbedllitas

gyors meni

programozasnal hasznalt leggyakoribb paraméterek gydjtéhelye

hibajel szabalyozas esetén az alapjel és az ellenérzé jel elbjeles kildnbsége
IFA fogadas inkrementdlis fordulatszam jeladé illeszté aramkaor
irany forgasirany valtasi parancs

kényszer hiités

a motorra vonatkozik (a motort raépitett fix ventilldtor hiti)

kiporgés

motor leallasa szabad kifutassal

kuszas

alacsony frekvencias inditasi parancs (pl.: gépbeallitashoz)

memoéria 1, 2, 3

felhasznaléi beallitas tarolasi helyei a frekvenciavaltéban

mester / szolga

irdnyité berendezeés / alarendelt berendezés

MOD busz taviranyitashoz, fellgyelethez hasznalt szabvanyos RS 485 protokoll.

moédositas avezérlés vagy a szabalyozas ugy van kiterjesztve, hogy az aktualis alapjelet valamilyen
kilsé elem képes valtoztatni analdg, vagy digitalis bemeneten keresztl

modosito jel vezérlés vagy szabalyozas esetén az alapjel értékét modositja

motoros potenciométer

analdg jel valtoztatas digitalis jelek segitségével (fel, le)

miikodésméd programozasnal a legfontosabb Gzemallapotok beallitdsara szolgalé fémeni
n motor fordulatszam
n IFA az inkrementalis fordulatszam jeladé altal mért fordulatszam

nyomaték szabalyozas

a szabalyozas ugy valtoztatja a motor fordulatat, hogy a beallitott nyomaték alakuljon ki

Pfelvett

a halézatbdl felvett teljesitmény (wattos)

PID adatok

ezek tartalmazzak a szabalyozashoz alkalmazott jellemzdket

PID bévités

1 egység szabalyozasa, tovabbi fix egységek miikddtetése a digitalis kimenetekkel

potenciométer

sajat meghaijto feszlltséggel ellatott, az analég bemenetre kétott jelforras

pozicié szabalyozas

a szabalyozas addig miikédteti a motort, amig az a jeladd szerint nincs a megfeleld
poziciéban

prellmentesités

mechanikus kapcsol6 atkapcsolasi bizonytalansaganak szlrése

program

elére beallitott paraméterek szerinti mikddtetés

program aktivalas

elére beallitott programok inditasa
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RS 232/ 485 illesztd

a berendezés RS 485-0s soros vonalanak illesztése szamitogéphez, PLC-hez

RS485/R rendszer soros vonal (MOD busz-os taviranyitashoz)
RS485/T terminal soros vonal (altalanos soros vonal programozé egységekhez, kijelz6kh6z)
S gorbe a felfutas (és lefutas) sarokpontjainak (téréspontjainak) lagy atmenetét jelenti

sajat hiités

a motorra vonatkozik (a motort a sajat beépitett ventillatora hiiti)

start / stop

inditasi parancs / leallitasi parancs

stop sav

analég bemeneti jel tartomany, kizarélag vezérlés lzemmaodban hasznalhaté.
(start esetén ebben a savban "varakozd" tzemmaod van)

szabalyozas

a kimeneti frekvencia a kilsé viszonyoktdl fuggéen ugy alakul, hogy az ellenérzésnek
hasznalt ellenérzé jel megegyezzen a szabalyozas alapjel beallitott értékével

szamlalo

digitalis vagy virtudlis bemenet segitségével mikddtethets belsdé szamlaloé

szekvencia

egymas utan lefutdé programok

szinkron rendszerek

mester / szolga kapcsolatok

szlip kompenzacié

terheléstdl fliggd frekvencia médositas (a fordulatszam tartasahoz)

Tborda

a frekvenciavalté hiitbordajanak hémérséklete

termelékenység

technolégiai adat (a felhasznalé definialhatja - belsé jellemzébdl, - a dimenzidval egyditt)

terminal programozashoz, és kijelzéshez hasznalt egység

terminal 1, 2, 3, 4 felhasznaléi beallitas tarolasi helyei a terminalban

Tfel normal felfutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilénb6zé lehet)

Tle normal lefutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilénb6zé lehet)

toréspont valamilyen karakterisztika olyan pontja, ahol jellemzét valt (pl. meredekséget)

U indité indité6 feszlltség (start esetén, 0 Hz-nél ez jelenik meg a motor kapcsokon a
magnesezési veszteség ellensulyozasara)

U/f viszony feszlltség és frekvencia dsszetartozasa

Udc a kdzbensd kori kondenzator feszlltsége

Uhalézat a halézati feszlltség becslult értéke (Udc-bdl szamitva)

Umotor a motorra kiadott feszlltség

USB / RS 485 illeszté

a berendezés RS 485-0s soros vonalanak illesztése szamitogéphez, PLC-hez

lizemora 1

a frekvenciavalté bekapcsolt ideje

lizemora 2

a frekvenciavalté kimenet miikddési ideje (a startban eltelt id8)

valasztékapcsolé

kivalasztasi lehet6ségek programozasnal (amennyiben nem numerikus értéket kell
beallitani)

varakozoé

A berendezés start allapotban van, de a miikddés fel van fliggesztve

vezérlés

a vezérlés alapjel értékének megfeleléen alakul a kimeneti frekvencia

virtualis bemenet

digitalis bemenetek jellemzdivel hasznalhaté bels6 bemenet
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Felhasznalédi beallitasok
Meniipont Magyarazat Beallitas Egység
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