
H - I - J  
frekvenciaváltó 

programozási kézi könyv  
V8.94.11  szoftververziótól  

 

P    
Alap²tva:

1984



 



H - I - J  PROGRAMOZĆSI K£ZIK¥NYV V8.94.11- 
 

- 3 - 

Tartalomjegyz®k 

Szeml®ltetŖ jelek ............................................................................................................................................................... 5 

Fontos tudnival·k .............................................................................................................................................................. 5 

Frekvenciav§lt·k programoz§sa ....................................................................................................................................... 5 
Soros vonali kommunik§ci· ......................................................................................................................................... 6 
A soros vonali k§bel hossza.................................................................................................................................... 6 

Programoz· termin§l ismertet®se ................................................................................................................................ 7 
Az als· (vez®rlŖ) csoport nyom·gombjainak mŤkºd®se ........................................................................................ 8 
A felsŖ (programoz·) csoport nyom·gombjainak mŤkºd®se .................................................................................. 8 
A be§ll²t§s menete .................................................................................................................................................. 9 
A vissza§ll²t§s menete: ........................................................................................................................................... 9 
Kijelz®s ¿zemm·d ................................................................................................................................................. 10 
Programoz§s ¿zemm·d ........................................................................................................................................ 10 

Kezel®s sz§m²t·g®prŖl ............................................................................................................................................... 11 
KezelŖi termin§l ismertet®se ...................................................................................................................................... 11 
Be§ll²t· termin§l ismertet®se ...................................................................................................................................... 11 
Nyom·gombok funkci·i (kezelŖi termin§l ®s be§ll²t· termin§l eset®n) ................................................................. 12 
A programoz§s menete (kezelŖi termin§l ®s be§ll²t· termin§l eset®n) ................................................................. 12 

Amit a berendez®s, ®s a program szolg§ltat§sair·l tudni kell .................................................................................... 13 
N®h§ny programoz§si lehetŖs®g (V3D, VLD ®s VHD t²pusok szerint v§ltoz·!): .................................................. 13 

Amit a programv§ltozatokr·l tudni kell ....................................................................................................................... 14 
Tudnival·k a programfriss²t®srŖl ........................................................................................................................... 14 

Programoz§s menete ................................................................................................................................................. 14 

Tºmºr²tett men¿rendszer ................................................................................................................................................ 15 

0. Gyors men¿ ................................................................................................................................................................. 16 
Param®terek hozz§ad§sa a gyors men¿hºz ............................................................................................................. 16 
Param®terek tºrl®se a gyors men¿bŖl ....................................................................................................................... 16 
A gyors men¿ gy§ri be§ll²t§sa .................................................................................................................................... 17 

1. MŤkºd®sm·d men¿ ..................................................................................................................................................... 18 
A m·dos²t· jel feladata ............................................................................................................................................... 21 
PID szab§lyoz§s ......................................................................................................................................................... 22 
A param®terek ®rtelmez®se .................................................................................................................................. 23 
Magyar§zatok a PID szab§lyoz§sokhoz ............................................................................................................... 23 
Szab§lyoz§si p®lda ............................................................................................................................................... 24 
N®h§ny aj§nl§s ..................................................................................................................................................... 24 

2. Ind²t§sok men¿ ............................................................................................................................................................ 25 
Felfut§si idŖ ®rtelmez®se ........................................................................................................................................... 25 
Tºr®spontos felfut§s ®rtelmez®se .............................................................................................................................. 26 
ĂSò gºrbe hat§sa (fel- ®s lefut§sn§l azonos) .............................................................................................................. 26 

3. Le§ll§sok men¿ ........................................................................................................................................................... 28 
Lefut§si idŖ ®rtelmez®se ............................................................................................................................................ 28 
Tºr®spontos lefut§s ®rtelmez®se ............................................................................................................................... 29 
Start parancs impulzus vez®rl®ssel, sorkapocsr·l ..................................................................................................... 31 
Ir§nyv§lt§s menet kºzben .......................................................................................................................................... 31 
F®kellen§ll§s m®retez®si seg®dlet (tipikus gºrbe) ..................................................................................................... 31 

4. Bemenetek men¿ ........................................................................................................................................................ 32 
Anal·g bemenetek ..................................................................................................................................................... 32 
Az anal·g bemenetek als·, ®s felsŖ szintjeinek ®rtelmez®se ............................................................................... 32 
Kontrol funkci· ...................................................................................................................................................... 32 
Speci§lis funkci·k (felfut§si idŖ, lefut§si idŖ, U ind²t·, nyomat®k, f max, f min) .................................................... 32 

Digit§lis bemenetek .................................................................................................................................................... 32 
Logikai funkci·k magyar§zata ............................................................................................................................... 36 
Program funkci·k magyar§zata ............................................................................................................................ 38 
Egy®b funkci·k magyar§zata ................................................................................................................................ 38 

Virtu§lis bemenetek .................................................................................................................................................... 38 
Szolga berendez®s param®terek ............................................................................................................................... 39 
Marker szab§lyoz§s .............................................................................................................................................. 39 

Inkrement§lis fordulatsz§m jelad· (IFA) param®terek ............................................................................................... 41 
Inkrement§lis fordulatsz§m jelad· bemenetek...................................................................................................... 41 



H - I - J  PROGRAMOZĆSI K£ZIK¥NYV V8.94.11- 
 

- 4 - 

5. Kimenetek men¿ ......................................................................................................................................................... 42 
Anal·g kimenetek ....................................................................................................................................................... 42 
Digit§lis kimenetek ..................................................................................................................................................... 42 
IdŖz²tŖk .................................................................................................................................................................. 45 
IdŖz²tŖ mŤkºd®si p®lda ......................................................................................................................................... 45 
Kompar§torok ........................................................................................................................................................ 46 
IdŖintervallumok .................................................................................................................................................... 47 
Digit§lis kimenet, idŖz²tŖ ®s kompar§tor mŤkºd®si p®lda ..................................................................................... 48 

6. Motor men¿ ................................................................................................................................................................. 49 
Vektoros (IFA-s) frekvenciav§lt·k programoz§sa ...................................................................................................... 50 
Vektoros ¿zem eset®n be§ll²tand· param®terek .................................................................................................. 50 

Motor§ramok alakul§sa az idŖ f¿ggv®ny®ben ........................................................................................................... 54 
Megengedett tart·s motor§ram a frekvencia f¿ggv®ny®ben...................................................................................... 54 
Megengedett motor t¼l§ram az idŖ f¿ggv®ny®ben ..................................................................................................... 54 

7. U/f viszony men¿ ......................................................................................................................................................... 55 
U/f karakterisztik§k ..................................................................................................................................................... 56 

8. Frekvenci§k men¿ ....................................................................................................................................................... 57 

9. Programok men¿ ......................................................................................................................................................... 58 
A programok ®s szekvenci§k aktiv§l§sa (program 1 - 15, szekvencia 1 - 3) ............................................................. 61 
P®lda a sorkapocsr·l tºrt®nŖ aktiv§l§sra .............................................................................................................. 61 

10. Kijelz®sek men¿ ........................................................................................................................................................ 62 
KijelezhetŖ mennyis®gek ........................................................................................................................................... 62 
Lapozhat· mennyis®gek szerkeszt®se ...................................................................................................................... 62 
Dinamikus st§tuszvisszajelz®sek ............................................................................................................................... 63 
Lehets®ges dinamikus ¿zem§llapotok .................................................................................................................. 63 

Termel®kenys®gek ..................................................................................................................................................... 64 
Nagy karakteres kijelz®si k®p ..................................................................................................................................... 65 

11. Rendszer param®terek men¿ .................................................................................................................................... 66 
Param®terk®szletek .................................................................................................................................................... 66 
Param®terk®szlet elment®se................................................................................................................................. 67 
Param®terk®szlet betºlt®se................................................................................................................................... 67 
Kiv®telek a param®terk®szlet betºlt®sekor ........................................................................................................... 68 
Param®terek m·dos²t§sa mentett param®terk®szlet alapj§n ............................................................................... 68 

Makr·k ........................................................................................................................................................................ 69 
Makr·k haszn§lata ................................................................................................................................................ 69 

V§ltoztathat· rendszerparam®terek ........................................................................................................................... 70 
Magyar§zatok a CAN buszhoz.............................................................................................................................. 71 
Mester / szolga kapcsolat lehetŖs®gei .................................................................................................................. 71 

Csak olvashat· param®terek ..................................................................................................................................... 73 
D§tum ......................................................................................................................................................................... 73 
Gy§rt·i jelsz·val v§ltoztathat· rendszerparam®terek ................................................................................................ 73 
Megjegyz®sek a rendszer param®terekhez ............................................................................................................... 74 

12. Esem®nyek men¿ ...................................................................................................................................................... 75 

13. Hib§k men¿ ............................................................................................................................................................... 76 
Hib§k nyugt§z§sa ....................................................................................................................................................... 77 
Hib§k list§ja ................................................................................................................................................................ 77 

Programoz§si seg®dlet .................................................................................................................................................... 80 
Vez®rl®s termin§lr·l, 5 ®s 60 Hz kºzºtt...................................................................................................................... 80 
Vez®rl®s sorkapocsr·l, potenciom®terrel 10 ®s 50 Hz kºzºtt .................................................................................... 80 
Vez®rl®s termin§lr·l, alapjel v§ltoztat§s 1 ®s 100 Hz kºzºtt motoros potenciom®ter funkci·val............................... 80 
Szab§lyoz§s nyom§sra, 4-20 mA-es nyom§st§vad· seg²ts®g®vel ........................................................................... 81 
Szab§lyoz§s fordulatsz§mra, IFA seg²ts®g®vel ......................................................................................................... 82 

Fontosabb fogalmak / rºvid²t®sek magyar§zata ............................................................................................................. 83 

Felhaszn§l·i be§ll²t§sok .................................................................................................................................................. 85 

Jegyzetek ........................................................................................................................................................................ 86 

 



H - I - J  PROGRAMOZĆSI K£ZIK¥NYV V8.94.11- 
 

- 5 - 

Kºszºnj¿k, hogy a PROCON Hajt§stechnika Kft. §ltal gy§rtott frekvenciav§lt·t v§lasztotta. 

Ez a g®pkºnyv tartalmazza az ¥n sz§m§ra sz¿ks®ges inform§ci·kat a frekvenciav§lt· be¿zemel®s®hez, 
programoz§s§hoz ®s ¿zemben tart§s§hoz. 

Szeml®ltetŖ jelek 

A programoz§si k®zikºnyvben a kºvetkezŖ szeml®ltetŖ jelek ker¿lnek felhaszn§l§sra: 

8  
Azokat az ¼tmutat§sokat jelºli, amelyek be nem tart§sa szem®lyi s®r¿l®st, a berendez®s meghib§sod§s§t, 
anyagi k§rt okozhat. 

i  Fontos inform§ci·k 

Fontos tudnival·k 

8  FIGYELEM 

A frekvenciav§lt· telep²t®se, ¿zemeltet®se, karbantart§sa vagy a szervizel®se megkezd®se elŖtt figyelmesen 
olvassa el a programoz§si k®zikºnyvet! 

Az ¼tmutat·ban le²rt ºsszes ·vint®zked®st, figyelmeztet®st ®s utas²t§st marad®ktalanul tartsa be! 

Felt®tlen¿l kºvesse az ¼tmutat·ban le²rt biztons§gi ¿zeneteket! 
Az ¿zemeltetŖ c®g felelŖs az ¼tmutat·ban le²rt figyelmeztet®sek be nem tart§s§b·l eredŖ szem®lyi s®r¿l®sek®rt ®s 
anyagi k§rok®rt. 

Frekvenciav§lt·k programoz§sa 

A frekvenciav§lt· ig®ny szerinti be§ll²t§sa RS 485-ºs soros vonalon, a tºbbszintŤ men¿rendszer seg²ts®g®vel tºrt®nik. 

A be§ll²t§shoz haszn§lhat· eszkºzºk: 

¶ Programoz· termin§l 

¶ KezelŖi termin§l 

¶ Be§ll²t· termin§l 

¶ Sz§m²t·g®p 

i  

Tºbb eszkºz csatlakoztat§sa eset®n a programoz§s b§rmelyikrŖl elv®gezhetŖ, de a folyamat a tºbbi 
eszkºzºn is l§tsz·dik. 

T§vvez®rl®s eset®n, mialatt a MOD buszon Ă²r§sò ¿zenetek (pl. alapjel be§ll²t§s) ®rkeznek, a param®ter-
be§ll²t§s termin§llal nem lehets®ges.  
Ez esetben a param®tereket t§vvez®rl®ssel lehet m·dos²tani, vagy a be§ll²t§s idej®re sz¿neteltetni kell a 
MOD busz Ă²r§sò ¿zeneteket. 
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Soros vonali kommunik§ci·  

Az RS485-ºs soros vonali kommunik§ci·t ig®ny szerinti hossz¼s§g¼, 6 eres telefonk§bel ®s 6 p·lus¼ telefoncsatlakoz· 
val·s²tja meg.  

Amennyiben a k§bel meghib§sodik, vagy egy®b okb·l ¼j k§bel sz¿ks®ges, p·tl§skor a kºvetkezŖket kell figyelembe 
venni: 

8  FIGYELEM 

Mivel a berendez®sekn®l a soros vonalon t§pfesz¿lts®g is van (+9V), ez®rt a csatlakoz· aljzatok kivezet®seinek 
kioszt§sa szigor¼ kºvetkezetess®ggel mindig egyforma! 

Az ºsszekºtŖ k§beleknek ez®rt mindig teljes²teni kell, hogy az aljzatban az 1-es kivezet®st a m§sik csatlakoz· aljzat 
1-es kivezet®s®vel (a tºbbit is rendre ugyan²gy) kºsse ºssze! 

A kereskedelmi forgalomban kaphat· egyszerŤ telefon told· k§bel ford²t· jellegŤ, ez®rt erre a feladatra alkalmatlan, 
mert z§rlatot okoz! 

A soros k§bellel kapcsolatos ig®nyeket a frekvenciav§lt· gy§rt·val egyeztetni kell! (hossz, elk®sz²t®s stb.) 

Az §bra szerinti 6 eres telefonk§bel biztos²tja a szab§lyos ºsszekºttet®st: 

 

A soros vonali k§bel hossza 

K¿lsŖ be®p²t®sŤ termin§l vagy kijelzŖ haszn§lata eset®n a bekºtŖ k§bel hossz§nak az ohmos ellen§ll§s szab hat§rt, 
mivel a fogyaszt§sa a h§tt®r-vil§g²t§sos kijelzŖ miatt nem elhanyagolhat·. 

Norm§l (6 eres) telefonk§bel eset®ben ez maximum 10 m®ter lehet. ĉgy biztos²tott, hogy a t§pl§l· 9V-os fesz¿lts®g a 
k¿lsŖ be®p²t®sŤ termin§l vagy kijelzŖ belsŖ t§pegys®ge sz§m§ra m®g elegendŖ. Ha illesztŖn kereszt¿l vastagabb 
k§bellel van bekºtve, akkor azt ¼gy kell m®retezni, hogy egy k§bel®r ohmos ellen§ll§sa nem lehet nagyobb, mint 2 ohm. 

pl. 0,5 mm2-es k§bel eset®n ez maximum 50 m®ter lehet, 

 1,0 mm2-es k§bel eset®n ez maximum 100 m®ter lehet. 

Tºbb berendez®s soros vonali felfŤz®se eset®n ez az ºsszekºtŖ k§belek teljes hossz§ra vonatkozik, mivel a k¿lsŖ 
be®p²t®sŤ termin§l vagy kijelzŖ t§pfesz¿lts®g®t lehet, hogy a legt§volabbi berendez®s szolg§ltatja, ha csak az van 
bekapcsolva! 

Ha biztos²tott a k¿lsŖ be®p²t®sŤ termin§l vagy kijelzŖ rºvid k§belen tºrt®nŖ t§pell§t§sa (pl. f¿ggetlen k¿lsŖ t§pegys®grŖl), 
akkor az ºsszekºtŖ k§belekre a hosszkorl§toz§sok nem vonatkoznak! 

i  

Ha a k§belek hossz¼ak, lehetŖs®g szerint §rny®kolt, de legal§bb sodort ®rp§rokat kell haszn§lni! 

A soros vonalon egyszerre k®t h§tt®r-vil§g²t§sos eszkºz lehet. 
K®t kijelzŖ, vagy egy termin§l (programoz·, vagy kezelŖi) ®s egy kijelzŖ. Az eszkºzºk mellett sz§m²t·g®p 
csatlakoztat§sa megengedett.  
Ezek p§rhuzamosan tudnak mŤkºdni, egym§s mŤkºd®s®t nem zavarj§k. 

A 2x8 karakteres be§ll²t· termin§l a tºbbi h§tt®r-vil§g²t§sos eszkºztŖl f¿ggetlen¿l b§rmelyik k®sz¿l®khez 
csatlakoztathat·, mert nem a soros vonal t§pfesz¿lts®g®t terheli. Nem lehet k¿lsŖ be®p²t®sŤ, csak a k®sz¿l®kbe ®p²tve 
haszn§lhat·! 
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Programoz· termin§l ismertet®se 

A programoz· termin§l seg²ts®g®vel be§ll²t§st, ellenŖrz®st ®s kijelz®st lehet v®gezni soros vonalon kereszt¿l. 

4x16 karakteres kijelzŖt, 11 db nyom·gombot, hiba ®s ¿zem§llapot visszajelz®st tartalmaz. 

Be®p²tve, vagy ºn§ll· dobozolt egys®gk®nt haszn§lhat·. 

 

 

A nyom·gomb mezŖ k®t csoportra oszthat·: 

¶ felsŖ csoport: ·, ,̧ µ, ¶, KIJELZŕ, KIL£P, ELFOGAD, 

¶ als· csoport: KĐSZĆS, IRĆNY, START, STOP.  
  

HIBA ¦ZEM

ERROR RUN

ELFOGAD

ENTER

KIJELZŕ

DISPLAY

KIL£P

ESCAPE

KĐSZĆS

JOG

IRĆNY

DIR.
START STOP
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Az als· (vez®rlŖ) csoport nyom·gombjainak mŤkºd®se 

Az als· csoport nyom·gombjaival a frekvenciav§lt· ¿zem®t lehet ir§ny²tani akkor, ha az ir§ny²t§sra  kor§bban a termin§l 
lett kiv§lasztva (4-8-1 termin§l vez®rl®s men¿pont). Az als· n®gy nyom·gomb a felsŖ nyom·gombokt·l f¿ggetlen¿l 
mŤkºdik, teh§t - ha a termin§l az ir§ny²t· szerv, - adatbe§ll²t§s kºzben is le lehet §ll²tani a motort, vagy el lehet ind²tani, 
stb. 

i  
A digit§lis bemenetekre, a termin§l vez®rlŖ gombok funkci·ival megegyezŖ bemenetek is lehetnek 
kiv§lasztva, teh§t csak termin§lr·l val· vez®rl®s mŤkºdtet®shez a digit§lis bemenetek funkci·it §t kell §ll²tani 
ezektŖl elt®rŖ jelent®sŤekre. 

K¼sz§s: a motor egy elŖre be§ll²tott kis frekvenci§val (8-4-1, 8-5-1 men¿pont) a be§ll²tott ir§nyban forogni kezd a 
be§ll²tott felfut§si meredeks®ggel (8-4-2, 8-5-2 men¿pont). A gomb elenged®sekor meg§ll, ¼jra 
megnyom§sakor ¼jra indul. A k¼sz§s technol·giai jellegŤ be§ll²t§sra szolg§l, (pl. pap²rbefŤz®s nyomdaipari 
alkalmaz§sokn§l, stb.) 

i  A ĂK¼sz§sò nyom·gomb csak a motor §ll· helyzet®ben (STOP §llapotban) fejti ki hat§s§t. 

Ir§ny: a forg§sir§ny megfordul. Egym§s ut§n tºbbszºr megnyomva, a motor mindig ir§nyv§lt§st v®gez, ¼gy, hogy a 
be§ll²tott m·don le§ll, majd ellenkezŖ ir§nyban ¼jra indul ®s az elŖzŖleg be§ll²tott frekvenci§ra felfut. 

Start: a motor megindul. 

Stop: a motor le§ll. ĂTermin§l v®sz kiò-k®nt mŤkºdik, ha a logikai vez®rl®sek forr§sak®nt a termin§l nincs 
enged®lyezve. Ebben az esetben hibajelz®s is tºrt®nik! 

A felsŖ (programoz·) csoport nyom·gombjainak mŤkºd®se 

A felsŖ csoport nyom·gombjaival az adatbe§ll²t§s ®s megjelen²t®s men¿pontjai kºzºtt lehet kºzlekedni, adatokat lehet 
bevinni ®s a megjelen²tendŖ adatok kºz¿l v§lasztani, a ĂKil®pò gomb megnyom§s§val kijelz®s ¿zemrŖl programoz§s 
¿zemre v§lt§s ut§n. 

A legfontosabb param®terek megtal§lhat·k a gyors men¿ben (0-§s men¿), mely azonnal el®rhetŖ a ĂKil®pò gomb 
megnyom§s§val.  

Alap§llapotban, a gyors men¿ben a kºvetkezŖ h®t param®ter tal§lhat·: 

¶ vez®rl®s felfut§si idŖ, 

¶ vez®rl®s lefut§si idŖ, 

¶ motor n®vleges §ram, 

¶ maxim§lis frekvencia, 

¶ minim§lis frekvencia, 

¶ motor ind²t· fesz¿lts®g, 

¶ akt²v men¿ kiv§laszt§s.  

A gyors men¿ param®terk®szlete tetszŖlegesen alak²that· 15 param®terig. A benne l®vŖ param®terek megtal§lhat·k 
term®szetes hely¿kºn is a men¿rendszerben. A param®terek hozz§ad§si ®s tºrl®si folyamata a gyors men¿ le²r§s§n§l 
tal§lhat·. 

A mŤkºd®si adatok be§ll²t§s§t (pl. maxim§lis frekvencia, felfut§si idŖ, stb.) men¿rendszerben lehet elv®gezni. 
A men¿rendszer fŖmen¿pontokb·l kiindul· almen¿-sorozatokb·l §ll (fa-strukt¼ra). Az almen¿k olyan m®lys®gig kºvetik 
egym§st, hogy a v®g®n a k²v§nt adat egy®rtelmŤen be§ll²that· legyen. A param®terek §ll²t§s§nak ilyen megold§sa a 
kºnnyŤ kezelhetŖs®get c®lozza.  

A fŖmen¿k szinte magukt·l ®rtetŖdŖ mennyis®gek csoportj§t jelentik: 

¶ Frekvenci§k, 

¶ Ind²t§sok, 

¶ Kimenetek, stb.  

Az ezekbŖl kiindul· almen¿k a be§ll²tand· adatok egyre szŤkebb kºr®t hat§rozz§k meg, m²g v®g¿l el lehet jutni a konkr®t 
be§ll²tand· adathoz.  

i  
Nem minden Ăfrekvenciaò dimenzi·j¼ adat szerepel a ĂFrekvenci§kò fŖmen¿ben (®s ez igaz a tºbbi 
mennyis®gre is), hanem csak a term®szetes be§ll²t§si hely¿kºn! 

Az egyes men¿szinteken bel¿l a ·  ̧ gombokkal lehet kºzlekedni, m²g a kºvetkezŖ almen¿be az ĂElfogadò 
nyom·gombbal, az elŖzŖbe vissza a ĂKil®pò nyom·gombbal lehet eljutni. 
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A men¿sor v®g®n kºvetkezik a be§ll²t§s. 

A be§ll²t§s menete 

¶ Az ĂElfogadò gomb megnyom§s§ra a kurzor az als· sorban villogni kezd, jelezve, hogy a param®ter §ll²t§sra k®sz. 

¶ V§laszt·kapcsol· eset®ben a ·  ̧ nyom·gombokkal lehet v§lasztani a felk²n§ltak kºz¿l.  
pl.: az 1-3 kiv§laszt§s men¿ben az ¿zemm·d kiv§laszt§sakor a Ăvez®rl®sò ®s a Ăszab§lyoz§sò  
kapcsol·k kºz¿l lehet v§lasztani. 

¶ Numerikus be§ll²t§sn§l a be§ll²t§s digitenk®nt tºrt®nik. A digitek kºzºtt a µ ¶ nyom·gombokkal lehet mozogni. 
Valamelyiken meg§llva a ·  ̧ nyom·gombokkal lehet ®rt®ket nºvelni, vagy csºkkenteni.  
Ă9ò ut§n fºlfel® Ă0ò, Ă0ò ut§n lefel® Ă9ò kºvetkezik ®s a magasabb helyi®rt®k is ®rtelemszerŤen v§ltozik. 

i  Ha a hat§r®rt®ket t¼ll®pn® a be§ll²t§s, a nyom·gombok hat§stalanok! 

¶ Szºveges param®terek be§ll²t§sa hasonl· a numerikus be§ll²t§shoz, csak itt a karakter poz²ci·k kºzºtt lehet a µ 
¶ nyom·gombokkal mozogni ®s a ·  ̧nyom·gombokkal lehet a karakterek kºz¿l v§lasztani. 

A be§ll²that· karakterek a kºvetkezŖk:  

sz·kºz, sz§mok 0-9, betŤk A-Z, betŤk a-z, ®kezetes betŤk, ²r§sjelek, speci§lis karakterek 

¶ Ha a megfelelŖ param®ter ki lett v§lasztva, illetve minden digit vagy karakter be lett §ll²tva, akkor az ĂElfogadò 
nyom·gombot megnyomva ®rv®nyes²teni lehet az adatot (be²r·dik a nem felejtŖ mem·ri§ba is). 

i  

Amennyiben a param®ter v§ltoztat§s nem lehets®ges, a termin§l / kijelzŖ als· sor§ban, illetve a 
be§ll²t· termin§lon 1 m§sodpercig figyelmeztetŖ felirat jelenik meg. 

Lehets®ges figyelmeztet®sek: 

Á Adjon stopot! - A param®ter csak Stop §llapotban v§ltoztathat· meg. 

Á V§ltozt. enged. - A 11-1-3 v§ltoztat§s enged®lyez®s men¿pontban a param®ter v§ltoztat§s le 
van tiltva. 

Á Felhasz. jelsz·! - A param®ter megv§ltoztat§s§hoz a felhaszn§l·i jelsz· megad§sa sz¿ks®ges. 

Á Telep²t. jelsz·! - A param®ter megv§ltoztat§s§hoz a telep²tŖi jelsz· megad§sa sz¿ks®ges. 

Á Gy§rt·i jelsz·! - A param®ter megv§ltoztat§s§hoz a gy§rt·i jelsz· megad§sa sz¿ks®ges. 

Vez®rl®s ®s szab§lyoz§s alapjel be§ll²t§sn§l, Start eset®n a ·  ̧nyom·gombokkal ¼gynevezett 
termin§l motoros potenciom®ter funkci· is megval·s²that·. Ez azt jelenti, hogy mŤkºd®s kºzben 
(helyi®rt®ktŖl f¿ggŖ sebess®ggel) §ll²that· az alapjel. Ha az ²gy be§ll²tott alapjel megfelelŖ, az 
ĂElfogadò nyom·gombbal ®rv®nyes²teni lehet. A ĂKil®pò nyom·gomb haszn§lata eset®n vissza§ll az 
elŖzŖ alapjel! 

MielŖtt az almen¿kben az egyes param®tereknek ®rt®k lenne adva, azok m§r rendelkeznek a gy§ri alapbe§ll²t§s 
®rt®keivel. Ez jelenik meg az ®rt®kbe§ll²t§sn§l is kezdetben, ha §t§ll²t§s m®g nem tºrt®nt kor§bban. Ugyanakkor 
lehets®ges valamennyi param®ternek gy§ri ®rt®k ad§sa egy utas²t§ssal. Ennek akkor lehet szerepe, ha a param®terek 
valamilyen okb·l nem haszn§lhat·k, pl. valaki v®letlen¿l §t§ll²totta Ŗket, ®s nincs idŖ megvizsg§lni minden param®tert. 

A vissza§ll²t§s menete 

LehetŖs®g van egy adott param®ter gy§ri ®rt®kre tºrt®nŖ vissza§ll²t§s§ra is. Erre akkor lehet sz¿ks®g, ha nem ismert a 
gy§ri be§ll²t§s vagy bonyolult lenne vissza§ll²tani (pl.: szºveges param®terek). 

Az adott param®ter §ll²t§s§n§l az ĂElfogadò nyom·gombot megnyomva ®s nyomva tartva a ĂKil®pò nyom·gomb 
megnyom§s§val felk²n§l·dik a gy§ri be§ll²t§s.  

A nyom·gombokat elengedve k®t lehetŖs®g kºz¿l lehet v§lasztani: 

¶ Az ĂElfogadò nyom·gombot megnyomva be²r·dik a felk²n§lt gy§ri be§ll²t§s,  

¶ a ĂKil®pò nyom·gomb megnyom§s§val visszat®r az elŖzŖ be§ll²t§shoz. 

Ezzel a mŤvelettel lehetŖs®g van b§rmelyik param®ter gy§ri be§ll²t§s§nak a megtekint®s®re is. 

i  A k¿lºnbºzŖ teljes²tm®nyŤ frekvenciav§lt·kn§l a gy§ri ®rt®kek ®s a be§ll²that· hat§r®rt®kek k¿lºnbºzŖek 
lehetnek! 
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Kijelz®s ¿zemm·d 

A ĂKijelzŖò nyom·gomb megnyom§s§val KIJELZ£S ¿zemm·dra lehet §tv§ltani be§ll²t§s kºzben. Vissza a 
programoz§shoz a ĂKil®pò nyom·gomb megnyom§s§val lehet jutni. 

KIJELZ£S ¿zemm·dban az alapbe§ll²t§s a kºvetkezŖ: 

(A kijelz®si k®p tetszŖlegesen alak²that·, b§rmelyik sorban b§rmelyik mennyis®g kijelezhetŖ) 

 

Az 1. sorban a h§rom r®szbŖl §ll· st§tusz l§that·: 
 - a motor Megy / Ćll, 
 - dinamikus st§tuszvisszajelz®s (pl. I limit), 
 - frekvenciav§lt· azonos²t·ja (pl. 1).  

A 2. sorban: ir§ny ElŖre / H§tra 

A 3. sorban: frekvencia (pl. f=50.00Hz), 

A 4. sorban: motor §ram (pl. Imotor=6.4A) 

Ha tºbb frekvenciav§lt· van a termin§l soros vonalon felfŤzve, kijelz®s ¿zemm·dban a µ ¶ nyom·gombokkal lehet 
kºz¿l¿k v§lasztani. Az azonos²t· mindig az aktu§lis frekvenciav§lt·t mutatja! 

A ·  ̧nyom·gombok kijelz®s alatti funkci·i v§laszthat·k (pl. motoros potenciom®ter mŤkºdtet®s, a 4. sorban kijelzett 
mennyis®g v§lt§sa, stb.) 

Hiba eset®n a st§tuszban a ! Hiba ! st§tuszvisszajelz®s jelenik meg. A ĂKil®pò nyom·gomb megnyom§s§val a hib§k 
men¿re lehet ugrani, ahol a hiba megtekinthetŖ! 

Programoz§s ¿zemm·d 

Bekapcsol§s ut§n a frekvenciav§lt·hoz csatlakoztatott programoz· termin§lon a KIJELZ£S ¿zemm·d az akt²v. 
A ĂKil®pò nyom·gomb megnyom§s§val PROGRAMOZĆS ¿zemm·dra lehet §tv§ltani. Vissza a ĂKijelzŖò nyom·gombbal 
lehet jutni. 

P®ld§k a kijelz®si k®pre, programoz§s ¿zemm·dban: 

 

 

 

Men¿ sorsz§ma
( - -1)2 1

Berendez®s azonos²t·
(1)

Ćll²tand· param®ter
( 00s)5.

Ezt a param®tert 
a gyors men¿ 
is tartalmazza

(+)

Men¿ sorsz§ma
(1-5-1)

A param®ter nem
egyezik meg a 
gy§ri be§ll²t§ssal

(.)

Berendez®s azonos²t·
(1)

Ćll²tand· param®ter
(termin§l)

Berendez®s azonos²t·
(1)

Ćll²tand· param®ter
(sz.a.jel)

Men¿ sorsz§ma
(10-4)

Nem jelenik meg a  
kijelz®si k®pen 
lapozhat· mennyi-
s®gek kºzºtt

(ï)
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Kezel®s sz§m²t·g®prŖl 

A frekvenciav§lt· az RS485-T vonalon RS 232 / 485 vagy USB / RS 485 illesztŖ seg²ts®g®vel csatlakoztathat· a 
sz§m²t·g®phez. 

A TermOnly program a programoz· termin§llal megegyezŖ kezelŖfel¿letet biztos²t a frekvenciav§lt· be§ll²t§s§hoz. 

A ProContact program seg²ts®g®vel - a frekvenciav§lt· kezel®s®n t¼l - lehets®ges a frekvenciav§lt· param®ter-
k®szlet®nek kiolvas§sa, m·dos²t§sa, archiv§l§sa, tov§bb§ az esem®ny- ®s hibanapl· kiolvas§sa, archiv§l§sa. 

Mindk®t program az illesztŖegys®g tartoz®ka CD lemezen, valamint letºlthetŖ a www.procon.hu oldalr·l is. 

KezelŖi termin§l ismertet®se 

 

Á A gyors men¿ben tal§lhat· param®terek programoz§s§ra, 
2 mennyis®g kijelz®s®re, valamint alapjel §ll²t§s§ra alkalmas. 

Á 2x16 karakteres kijelzŖt, 4 nyom·gombot, hiba ®s ¿zem§llapot 
visszajelz®st tartalmaz. 

Á Kijelz®s ¿zemm·dban, az elsŖ sorban a frekvenci§t, a m§sodik 
sorban egy®b kijelzendŖ mennyis®get mutathat 
(pl. fesz¿lts®g, §ram), melyek a ·  ̧nyilakkal lapozhat·k. 

Á Programoz§si ¿zemm·dban, az elsŖ sorban a param®ter 
megnevez®se, a fŖmen¿ sorsz§m§val (pl. 2 vez®rl®s Tfel), a 
m§sodik sorban az aktu§lis param®ter almen¿ sorsz§ma, valamint 
®rt®ke l§that· (pl. 1-1  5.00s), ami a nyom·-gombokkal 
m·dos²that·. 

Á Hiba eset®n az elsŖ sor v®g®n a hiba sorsz§ma, a m§sodik sorban 
a hiba megnevez®se l§that·. A hib§k list§ja a ·  ̧ nyilakkal 
lapozhat·. 

Á Be®p²tve, ºn§ll· dobozolt egys®gk®nt vagy kihelyezve 
(pl. vez®rlŖszekr®ny ajtaj§ra) haszn§lhat·. 

Be§ll²t· termin§l ismertet®se 

 

Á Programoz§sra, 1 mennyis®g kijelz®s®re, valamint alapjel 
§ll²t§s§ra alkalmas. 

Á 2x8 karakteres kijelzŖt ®s 4 db nyom·gombot tartalmaz. 

Á Kijelz®s ¿zemm·dban, az elsŖ sorban egy kijelezhetŖ param®ter 
megnevez®se (pl. f=), a m§sodik sorban az ®rt®ke (pl. 50,00Hz) 
jelenik meg, melyek a ·  ̧nyilakkal lapozhat·k. 

Á Programoz§si ¿zemm·dban, az elsŖ sorban a param®ter 
men¿sorsz§ma (pl. 3-1-1), a m§sodik sorban (§ll²that· param®ter 
eset®n) az aktu§lis param®ter ®rt®ke l§that· 
(pl. 5,00s), ami a nyom·gombokkal m·dos²that·. 

Á Csak a frekvenciav§lt· elŖlapj§ba be®p²tve haszn§lhat·! 

http://www.procon.hu/procon.php?site=letoltes/szoftver
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Nyom·gombok funkci·i (kezelŖi termin§l ®s be§ll²t· termin§l eset®n) 

µ (Kil®p) Á Kijelz®s ®s programoz§s ¿zemm·d kºzºtti v§lt§s 
Á Param®ter §ll²t§s eset®n helyi®rt®k l®ptet®s balra 
Á Ism®telt megnyom§s§val ment®s n®lk¿li kil®p®s param®ter §ll²t§sb·l (am²g villog a kurzor) 
Á Hibajelz®s eset®n a hiba ok§nak megtekint®se 

 ̧ Á Kijelz®s ¿zemm·dban mennyis®gek kºzºtti lapoz§s lefel® 
Á Programoz§s ¿zemm·dban a men¿pontok kºzºtti lapoz§s lefel® 
Á Param®ter §ll²t§s eset®n ®rt®k csºkkent®se, vagy v§laszt·kapcsol·k kºzºtti lapoz§s lefel® 
Á Kezel®s ¿zemm·dban motoros potenciom®ter ®rt®kcsºkkent®s 
Á Motoros potenciom®ter start / stop enged®lyez®s eset®n stop 

· Á Kijelz®s ¿zemm·dban mennyis®gek kºzºtti lapoz§s felfel® 
Á Programoz§s ¿zemm·dban a men¿pontok kºzºtti lapoz§s felfel® 
Á Param®ter §ll²t§s eset®n ®rt®k nºvel®se, vagy v§laszt·kapcsol·k kºzºtti lapoz§s felfel® 
Á Kezel®s ¿zemm·dban motoros potenciom®ter ®rt®knºvel®s 
Á Motoros potenciom®ter start / stop enged®lyez®s eset®n start 

¶ (Elfogad) Á Programoz§s ¿zemm·dban param®ter §ll²t§s megkezd®se 
Á Param®ter §ll²t§s eset®n helyi®rt®k l®ptet®s jobbra 
Á Ism®telt megnyom§s§val param®ter ment®s (am²g villog a kurzor) 
Á Hiba eset®n nyugt§z§s 

A programoz§s menete (kezelŖi termin§l ®s be§ll²t· termin§l eset®n) 

µ (Kil®p) Á Kil®p®s kijelz®s ¿zemm·db·l programoz§s ¿zemm·dba 

·̧ Á Men¿pontok kºzºtti lapoz§s 

¶ (Elfogad) Á Param®ter §ll²t§s megkezd®se 

µ ·̧¶ Á Param®ter §ll²t§s 

¶ (Elfogad) Á Ism®telt megnyom§s§val param®ter ment®s (am²g villog a kurzor) 

vagy  

µ (Kil®p) Á Ism®telt megnyom§s§val ment®s n®lk¿li kil®p®s param®ter §ll²t§sb·l (am²g villog a kurzor) 
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Amit a berendez®s, ®s a program szolg§ltat§sair·l tudni kell 

A param®terek v§ltoztat§sa eset®n sz¿ks®ges a programoz·, vagy kezelŖi termin§l (frekvenciav§lt·ba be®p²tett, vagy 
k¿lºn§ll· egys®g), vagy a be§ll²t· termin§l (frekvenciav§lt·ba be®p²tett) 

Valamely mennyis®g folyamatos figyelemmel k²s®r®se miatt kijelzŖ haszn§lata lehet sz¿ks®ges. 

N®h§ny be®p²thetŖ opci· (V3D, VLD ®s VHD t²pusok szerint v§ltoz·!): 

¶ PID bŖv²t®s, vagy egy®b visszajelz®sek miatt tov§bbi rel® be®p²t®s, 

¶ digit§lis bemenetek tov§bbi be®p²t®se, 

¶ anal·g kimenet, 

¶ fordulatsz§m ellenŖrz®sre vagy poz²ci· szab§lyoz§sra IFA fogad§s be®p²t®se, 

¶ CAN busz kapcsolat (pl. mester / szolga), 

¶ m§sodik RS 485 soros vonal t§vvez®rl®shez (MOD busz). 

A szolg§ltat§soknak az a c®lja, hogy a lehetŖ legsz®lesebb kºrben lehessen a berendez®st alkalmazni. 
Az anal·g ®s digit§lis be- ®s kimenetek, rel®k a bonyolultabb vez®rl®si, szab§lyoz§si feladatokat seg²tik. 

N®h§ny programoz§si lehetŖs®g (V3D, VLD ®s VHD t²pusok szerint v§ltoz·!): 

¶ maximum 15 l®pcsŖs folyamat beprogramozhat·s§ga (ak§r minden param®tert§bl§zatban m§s), 

¶ tetszŖleges fel ®s lefut§si idŖk, frekvenci§k, szab§lyoz§si param®terek, idŖtartamok, stb., 

¶ maximum 3 f®le digit§lis visszajelz®s a frekvenciav§lt· belsŖ §llapotair·l (optocsatol·kon vagy rel®ken), 

¶ kettŖ szabadon programozhat· anal·g kimeneti visszajelz®s,  

¶ kettŖ (opcion§lisan maximum n®gy) szabadon programozhat· anal·g bemeneti jel, vez®rl®si, vagy szab§lyoz§si 
feladatokra (potenciom®ter, fesz¿lts®g, vagy §ram), 

¶ ĂSò gºrbe szerinti l§gy ind²t§s, le§ll²t§s (anyagmozgat§si, szem®lysz§ll²t§si feladatokhoz), 

¶ idŖz²t®si funkci·k, k®sleltethetŖ ind²t§sok, le§ll²t§sok, mŤkºdtet®si idŖtartam §ll²that·s§g, 

¶ sz§ml§l§si funkci·k (digit§lis bemenetekkel aktiv§lhat·k, vagy program csoport ciklussz§ml§l·), 
darabsz§ml§l§s, vagy ®rt®k®tŖl f¿ggŖ mŤkºdtet®s (lefel® sz§ml§l§s, ®s Ă0ò eset®n stop) 

¶ tºbbfunkci·s kijelz®s (szabadon v§laszthat· kijelzett mennyis®gek) 

¶ fŖbb param®terek m·dos²that·s§ga anal·g bemenetrŖl (pl.: felfut§si idŖ, maxim§lis frekvencia, stb.), 

¶ tºbb motoros (egy szab§lyozott, ®s maximum h§rom fixen kapcsolhat·) szab§lyoz§si feladatok, 

¶ a hajtott tengely (nem felt®tlen¿l a motor tengely) fordulatsz§m ellenŖrzŖ jel®nek fogad§sa (IFA), 

¶ fordulatsz§m szab§lyoz§si feladatok, 

¶ poz²ci· szab§lyoz§si feladatok, 

¶ nyomat®k szab§lyoz§si feladatok, 

¶ mester/szolga feladatok, 

¶ szinkron rendszerek, IFA alapjel fogad§s§val is, 

¶ korrekt motorv®delem a be§ll²tott motorparam®terek alapj§n, 

¶ automatikus hibanyugt§z§s (fel¿gyelet n®lk¿li berendez®sekn®l elŖnyºs, mert ¼jra tud indulni!), 

¶ kitilthat· rezonanciafrekvenci§k, 

¶ ig®nyekhez alak²that· fesz¿lts®g / frekvencia karakterisztik§k (pl. speci§lis motorok miatt), 

¶ idŖponthoz kºtºtt, sorsz§mozott hibanapl·z§s (256 hiba t§rolhat·, megtekinthetŖ), 

¶ sz§m²t·g®pes csatlakoz§si lehetŖs®g (lek®rdez®s, programok szerkeszt®se, adatfeldolgoz§s),  
stb. 
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Amit a programv§ltozatokr·l tudni kell 

A folyamatos programbŖv²t®s, valamint a felhaszn§l·k ig®nyeinek kiel®g²t®se miatt a 

programv§ltoztat§s jog§t fenntartjuk! 

A programverzi·k a programoz§si k®zikºnyvben ®s a 11 Rendszer men¿ben jelezve vannak. (pl. 8.80.11) 

A kompatibilit§s megŖrz®se miatt a verzi·sz§m jelent®s®rŖl a kºvetkezŖket kell tudni: 

¶ Az elsŖ k®t sz§m a rendszerprocesszorra vonatkozik. 

¶ Az elsŖ sz§m megegyez®se eset®n a berendez®sek teljesen kompatibilisek. 
(hasonl·an mŤkºdnek, egym§ssal felcser®lhetŖk, ig®ny eset®n ºsszekºthetŖk). 

¶ A m§sodik sz§m min®l nagyobb, ann§l bŖvebbek a lehetŖs®gei az adott programnak. 

¶ A harmadik sz§m a perif®ria processzorra vonatkozik. 

8  FIGYELEM 

Seg®dletnek olyan le²r§st kell haszn§lni, melynek verzi·sz§ma megegyezik a berendez®s verzi·sz§m§val!  

Tiszt§zatlan k®rd®sekben ki kell k®rni a gy§rt· v®lem®ny®t! 

Tudnival·k a programfriss²t®srŖl 

¶ A gy§rt· minden felhaszn§l·nak t®r²t®smentesen biztos²tja a leg¼jabb programv§ltozatot, de a berendez®st a 
gy§rt· telephely®re be kell sz§ll²tani! A program lecser®l®se megv§rhat·! 

¶ A felhaszn§l· k®rheti, hogy a berendez®s programja a mŤkºd®s helysz²n®n legyen friss²tve, mert termel®skies®s 
(vagy egy®b okok) miatt nem lehet azt elsz§ll²tani.  

A programfriss²t®s ebben az esetben is t®r²t®smentes, de a kisz§ll§si kºlts®g a felhaszn§l·t terheli! 

Programoz§s menete 

A feladat meghat§roz§sa ut§n a programoz§st az al§bbi s®ma szerint kell elkezdeni. 

 

¦ZEMMčD

vez®rl®s
(gy§ri)

szab§lyoz§s

Alapjel forr§s
kiv§laszt§sa

(gy§ri: An. BE1 - potenciom®ter)

Logikai vez®rl®sek
forr§s§nak kiv§laszt§sa

(gy§ri: sorkapocs, pl. start, ir§ny)

Ind²t§si / le§ll²t§si
jellemzŖk be§ll²t§sa

(gy§ri: Tfel=5s, Tle=5s, stb.)

Motor param®terek
be§ll²t§sa

(pl. Pn, Un, In, stb.))

Egy®b param®terek
be§ll²t§sa

(pl. kijelz®s, stb.)

Alapjel forr§s
kiv§laszt§sa

Javasolt ment®s

(pl. Mem·ria 1, Termin§l 1, stb.)

EllenŖrzŖ jel forr§s
kiv§laszt§sa

Szab§lyoz§s param®tereinek
be§ll²t§sa

Logikai vez®rl®sek
forr§s§nak kiv§laszt§sa

Ind²t§si / le§ll²t§si
jellemzŖk be§ll²t§sa

Motor param®terek
be§ll²t§sa

Egy®b param®terek
be§ll²t§sa

Javasolt ment®s
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Tºmºr²tett men¿rendszer 

 

1 - MŤkºd®sm·d

1-1 vez®rl®s alapjel

1-2 szab§lyoz§s alapjel

1-3 kiv§laszt§s

1-5 vez®rl®s

1-6 szab§lyoz§s

1-7 ellenŖrz®s

1-8 m·dos²t§s

1-10 PID jellemzŖk

1-11 PID 1 adatai

1-14 PID 4 adatai

2-10 rep¿lŖ oll·

2-11 rep¿lŖ start

2 - Ind²t§sok
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0. Gyors men¿ 

Ezzel a men¿vel lehetŖs®g van a felhaszn§l· §ltal gyakran m·dos²tott param®terek egy helyen tºrt®nŖ be§ll²t§s§ra. Az 
itt szereplŖ param®terek a saj§t men¿j¿kben is §ll²that·k! 

Itt adhat· meg (alapbe§ll²t§sban):  

¶ vez®rl®s felfut§si idŖ 

¶ vez®rl®s lefut§si idŖ 

¶ n®vleges motor§ram 

¶ maxim§lis frekvencia 

¶ minim§lis frekvencia 

¶ ind²t· fesz¿lts®g 

¶ akt²v men¿ kiv§laszt§s  

A param®terek sz§ma maximum 15 lehet! Ennek k®t oka van: 

¶ A gyors men¿ben ne lehessen sok param®ter, mert g§tolja a val·ban gyors be§ll²t§st. 

¶ A kezelŖi termin§l (2x16 karakteres kijelzŖ + 4 nyom·gomb) nem helyettes²theti a programoz· termin§lt (4x16 
karakteres kijelzŖ + 11 nyom·gomb), de ennyi param®tert m®g k®nyelmesen lehet vele programozni. 

 

Ezzel a kijelz®si k®ppel a gyors men¿ param®terei beazonos²that·ak, mert a saj§t sz§mukkal ker¿lnek kijelz®sre: 

   2-1-1 vez®rl®s Tfel:  2 Ind²t§sok 
       1 felfut§si idŖ 
       1 vez®rl®s Tfel:          5.0 s  

Param®terek hozz§ad§sa a gyors men¿hºz 

Programoz§s ¿zemm·dban minden param®ter a ¶ nyom·gomb seg²ts®g®vel hozz§adhat· a gyors men¿hºz. 
Ezt a fŖmen¿ sorsz§ma ut§ni Ă+ò jelzi. Azok a param®terek, amelyek m§r a gyors men¿ r®szei, ²gy jelºlŖdnek.  
Egy param®ter csak egyszer szerepelhet a gyors men¿ben! Ha nem jelenik meg a Ă+ò jel akkor betelt a gyors men¿.  

i  
A param®terek hozz§ad§sa ®s tºrl®se akkor vonatkozik a gyors men¿re, ha a 11-4-2 v§ltoztat§s 
men¿ben a gyors men¿ van be§ll²tva (ez az alap §llapot). 

Param®terek tºrl®se a gyors men¿bŖl 

Programoz§s ¿zemm·dban minden param®ter, amelyik a gyors men¿ r®sze, azaz a fŖmen¿ sorsz§ma ut§n Ă+ò jel 
tal§lhat·, a µ nyom·gomb seg²ts®g®vel kivehetŖ a gyors men¿bŖl. 

Ez megval·s²that· az aktu§lis param®ter men¿ben, de a gyors men¿ben is. A gyors men¿ben tºrt®nŖ param®ter 
kiv®telhez a µ nyom·gomb nyomva tart§sa mellett az ĂElfogadò gomb megnyom§sa is sz¿ks®ges. 

Param®ter kiv®tel ut§n a gyors men¿ automatikusan ¼jrasz§moz·dik. 

Men¿ sorsz§ma
(0)

Aktu§lis men¿
(2-1-1)

Berendez®s azonos²t· (1)

Ćll²tand· param®ter
(5.0s)

Param®ter sorsz§ma (-1-)
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A gyors men¿ gy§ri be§ll²t§sa 

Almen¿ Magyar§zat £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

- 1 - param®ter 

2-1-1 
vez®rl®s Tfel 

Line§ris felfut§s ideje vez®rl®s ¿zemm·dban. 
(fmax vagy fn®vl. el®r®si ideje 0 Hz-rŖl indulva) 

0,05 - 3276,7 5,00 s 

- 2 - param®ter 

3-1-1 
vez®rl®s Tle 

Line§ris lefut§s ideje vez®rl®s ¿zemm·dban. 
(0 Hz el®r®si ideje fmax-r·l, vagy fn®vl-rŖl indulva) 

0,05 - 3276,7 5,00 s 

- 3 - param®ter 

6-4 
motor In 

A tart·san megengedhetŖ motor §ram. Ennek az 
§ramnak az §ramkorl§ttal korrig§lt ®rt®ke tud 
maximum kialakulni. 

0,5 - t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

- 4 - param®ter 

8-1 
f maxim§lis 

fmax maxim§lis frekvencia. 
Ha a frekvencia alapjel magasabbra van §ll²tva, 
akkor is az fmax fog ®rv®nyes¿lni! 

 * Be§ll²t· termin§l n®lk¿li V3D k®sz¿l®kek eset®ben 
az alapbe§ll²t§s 100Hz 

0,1 - 1050,0 
 
 

50,0 * Hz 

- 5 - param®ter 

8-2 
f minim§lis 

fmin minim§lis frekvencia. 
Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van §ll²tva, 
akkor is az fmin fog ®rv®nyes¿lni! 

0,1 - 1000,0 1,0 Hz 

- 6 - param®ter 

7-2-1 
U ind²t· 

A kezdeti fluxus biztos²t§s§hoz, start ut§n az §ll· 
motorra kiadand· ind²t· fesz¿lts®g. 

0,0 - t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

- 7 - param®ter 

10-14 
akt²v men¿ 

A be§ll²t· termin§llal melyik men¿t lehessen 
el®rni. Ăgyorsò eset®n csak a gyors men¿ ®rhetŖ 
el, m²g Ăteljesò kiv§laszt§sa eset®n az eg®sz 
men¿rendszer. 

gyors 
teljes 

gyors  
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1. MŤkºd®sm·d men¿ 

A frekvenciav§lt· mŤkºd®si ¿zemm·dj§nak legfontosabb param®terei §ll²that·k be ebben a men¿ben. 

Itt adhat·k meg:  

¶ termin§l vez®rl®s alapjel, 

¶ termin§l szab§lyoz§s alapjel, 

¶ ¿zemm·d kiv§laszt§s, 

¶ vez®rl®s adatai, 

¶ szab§lyoz§s adatai, 

¶ ellenŖrzŖ jel adatai, 

¶ m·dos²t· jel adatai, 

¶ PID kiv§laszt§s, 

¶ PID adatok 

 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

1-1 
vez®rl®s alapjel 

Ha az alapjel forr§sa a termin§l, akkor a kimenŖ 
frekvencia elŖ²rt ®rt®k®t jelenti vez®rl®s eset®n. 

0,01 - 1000,0 
 

1,00 Hz 

1-2 
szab§lyoz§s 

alapjel 

Ha az alapjel forr§sa a termin§l, akkor az alapjel 
®rt®k®t jelenti szab§lyoz§s eset®n. 

0,00 - 100,00 
 

0,00 
 

% 

1-3 
kiv§laszt§s 

A mŤkºd®sm·d kiv§laszt§s§ra szolg§l. 
 

vez®rl®s 
szab§lyoz§s 

vez®rl®s  

 

1-5 
vez®rl®s 

A vez®rl®si feladatokhoz haszn§lt jellemzŖket lehet be§ll²tani. 

 

 1-5-1 vez®rl®s alapjel forr§sa 

A vez®rl®s alapjel forr§s§nak kiv§laszt§s§ra 
szolg§l. 
(A vez®rl®s alapjel bemenet jellemzŖit a  
4. Bemenetek men¿ben kell be§ll²tani!) 

 * IFA 2 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

anal·g BE 1.- 4. 
IFA 
IFA 2 * 
termin§l 
motoros potm. 
MOD busz 
CAN busz 

anal·g BE 1. 
 

 

 1-5-3 vez®rl®s alapjel hat§rok 

Ha a vez®rl®s alapjel forr§sa anal·g bemenet, akkor ezek a hat§rok jutnak ®rv®nyre, amennyiben 
a 8-1 f maxim§lis ®s 8-2 f minim§lis hat§rokon bel¿l vannak. 

  1-5-3-1 maximum 0,01 - 1000,0 1000,0 Hz 

  1-5-3-2 minimum 0,01 - 1000,0 0,01 Hz 

 

  

hajtás /
technológia

alapjel

módosító 
jel

f ki

maxf U/f felvez. T

minf levez. T
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

 1-5-6 megfeleltet®s 0,1 - 6000,0 100,0  

 1-5-7 dimenzi· 

Az alapjelnek a termel®si folyamathoz kºthetŖ 
megad§s§ra ®s kijelz®s®re szolg§l.  
A megfeleltet®st 100 Hz-re kell vonatkoztatni. 
Ha a term®k p®ld§ul zacsk·, darabsz§ma 
line§risan v§ltozik az alapjellel, ®s 30 Hz-es alapjel 
eset®n 6 zacsk· k®sz¿l, akkor az ar§ny 30 / 6 = 5, 
azaz a megfeleltet®st 100 / 5 = 20-ra, a dimenzi·t 
db-ra §ll²tva az 1-1 men¿ben a vez®rl®s alapjel 
nem Hz-ben lesz kijelezve, hanem db-ban.  
ĉgy a gy§rtott zacsk·k sz§m§nak v§ltoztat§sa 
kºnnyebben megtehetŖ, mert a kezelŖnek nem 
kell azt frekvencia alapjell® §tsz§molnia. 

- 
sz§zal®k % 
darab db 
tºmeg kg 
tºmeg t 
hossz mm 
hossz m 
sebess®g m/s 
sebess®g m/p 
sebess®g km/· 
t®rfogat l 
t®rfogat m3 
fordulat f/perc 
nyom§s bar 
nyom§s Pa 
hŖm®rs. ÁC 
frekvencia Hz 
egyedi 1 
egyedi 2 

frekvencia Hz 
 

 

 

1-6 
szab§lyoz§s 

A szab§lyoz§si feladatokhoz haszn§lt jellemzŖket lehet be§ll²tani. 

 1-6-1 szab§lyoz§s alapjel forr§sa 

A szab§lyoz§s alapjel forr§s§nak kiv§laszt§s§ra 
szolg§l. 
 
(A szab§lyoz§s alapjel bemenet jellemzŖit a  
4.  Bemenetek men¿ben kell be§ll²tani!) 

 * IFA 2 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

anal·g BE 1. 
anal·g BE 2. 
anal·g BE 3. 
anal·g BE 4. 
IFA 
IFA 2 * 
termin§l 
motoros potm. 
MOD busz 
CAN busz 

anal·g BE 1.  

 1-6-2 szab§lyoz§s jellege 

norm§l: NºvekvŖ hibajelhez nºvekvŖ frekvencia 
tartozik. 

inverz: NºvekvŖ hibajelhez csºkkenŖ frekvencia 
tartozik. 

elŖjeles: Norm§l szab§lyoz§s forg§sir§ny v§lt§ssal. 

norm§l 
inverz 
elŖjeles 

norm§l 
 

 

 1-6-3 szab§lyoz§s alapjel hat§rok 

  1-6-3-1 maximum 0,00 - 100,00 100,00 % 

  1-6-3-2 minimum -100,00 - 100,00 0,00 % 

 1-6-4 szab§lyoz§s alapjel be§ll§si idŖk 

  1-6-4-1 felfut§s 0,00 - 500,00 0,00 s 

  1-6-4-2 lefut§s 0,00 - 500,00 0,00 s 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

 1-6-5 szab§lyoz§s start / stop 

Szab§lyoz§s ¿zemben, ha a frekvenciav§lt· tart·san fmin frekvencia kºzel®ben egy megadott 
hiszter®zisen bel¿l ¿zemel, mekkora idŖkorl§toz§s ut§n okozzon ez Ăv§rakoz·ò §llapotot, ®s 
mekkora hibajel eset®n induljon ¼jra a szab§lyoz§s.  
(pl. szivatty¼ tart·san nem sz§ll²t, felesleges az ¿zemeltet®se) 

  1-6-5-1 idŖkorl§toz§s 

ĂNò be§ll²t§sa eset®n nincs korl§tozva az 
fmin-en ¿zemel®s ideje. 

N 
0,1 - 3000,0 

N s 

  1-6-5-2 start hibajel 

Ekkora hibajeln®l megszŤnik a Ăv§rakoz·ò 
¿zemm·d. 

0,00 - 100,00 1,00 % 

  1-6-5-3 hiszter®zis 

Ha ebben a s§vban van a frekvencia a 
minim§lis frekvencia fºlºtt, beindul az 
idŖkorl§toz§s, ha akt²v. 

0,0 - 100,0 1,0 Hz 

 1-6-6 megfeleltet®s 0,1 - 6000,0 100,0  

 1-6-7 dimenzi· 

Az alapjel termel®si folyamathoz kºnnyebben 
kºthetŖ megad§s§ra ®s kijelz®s®re szolg§l. 
A megfeleltet®st 100%-ra kell vonatkoztatni. 
P®ld§ul egy nyomd§ban sŤr²tett levegŖt §ll²tanak 
elŖ a g®pek sz§m§ra kompresszorral.  
A sŤr²tett levegŖ nyom§s§t egy t§vad·val m®rik ®s 
erre a nyom§sra szab§lyoznak.  
Ha a 100%-os alapjel megfelel 20 bar nyom§snak, 
akkor a megfeleltet®st 20-ra ®s a dimenzi·t bar-ra 
§ll²tva az 1-2 men¿ben a szab§lyoz§s alapjel nem 
%-ban, hanem bar-ban lesz kijelezve. 

- 
sz§zal®k % 
darab db 
tºmeg kg 
tºmeg t 
hossz mm 
hossz m 
sebess®g m/s 
sebess®g m/p 
sebess®g km/· 
t®rfogat l 
t®rfogat m3 
fordulat f/perc 
nyom§s bar 
nyom§s Pa 
hŖm®rs. ÁC 
frekvencia Hz 
egyedi 1 
egyedi 2 

sz§zal®k % 
 

 

1-7 
ellenŖrz®s 

A szab§lyoz§si feladatokhoz haszn§lt ellenŖrzŖ jel bemenet forr§s§t lehet kijelºlni. 
(A bemenet jellemzŖit a 4. Bemenetek men¿ben kell be§ll²tani!) 

 1-7-1 ellenŖrzŖ jel forr§sa 

EgyszerŤ nyomat®k szab§lyoz§s eset®n 
(6-28 MŤkºd®si ¿zemm·d: ĂU/fò) a motor-
param®terek az ir§nyad·k. (6. Motor men¿) 
Jelad·s nyomat®k szab§lyoz§s eset®n  
(6-28 MŤkºd®si ¿zemm·d: Ăjelad·sò) a m®rt 
fordulatsz§m ®s a kiadott frekvencia az ir§nyad·.  
A motor n®vleges nyomat®k§hoz tartoz· n®vleges 
fordulatsz§m megad§sa fontos!  
(6. Motor men¿). 
A kimeneti frekvencia Ă0ò ®s fmax kºzºtt ¼gy §ll be, 
hogy a motor a nyomat®k§nak a szab§lyoz§s 
alapjellel be§ll²tott sz§zal®k§t fejtse ki maximum! 

anal·g BE 1. 
anal·g BE 2. 
anal·g BE 3. 
anal·g BE 4. 
anal·g BE 1-2. 
anal·g BE 3-4. 
IFA fordulat 
IFA poz²ci· 
nyomat®k 

anal·g BE 2. 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

1-8 
m·dos²t§s  

A vez®rl®shez, vagy szab§lyoz§si feladatokhoz haszn§lt, alapjelet m·dos²t· jel jellemzŖit lehet 
be§ll²tani. 

 1-8-1 m·dos²t· jel forr§sa 

A ĂNò eset®n nincs m·dos²t§s 

N 
dig. + virt. BE 
PID bŖv²tŖ  
an. BE 1, 2, 3, 4 
motoros potm. 

N  

 1-8-2 m·dos²t§s jellege 

norm§l: NºvekvŖ vagy akt²v m·dos²t· jel alapjel 
nºveked®st okoz 

inverz: NºvekvŖ vagy akt²v m·dos²t· jel alapjel 
csºkkent®st okoz 

norm§l 
inverz 

norm§l 
 

 

 1-8-3 als· 

A v§ltoztathat· nagys§g¼ m·dos²t· jel (anal·g 
BE, vagy motoros potm.) minimum§n§l ilyen 
m®rt®kŤ abszol¼t alapjel v§ltoztat§st hajt v®gre.  
A m·dos²t§s jelleg®tŖl f¿ggŖen alapjel nºvel®st, 
vagy csºkkent®st. 

0,00 - 300,00 5,00 % 

 1-8-4 felsŖ 

A v§ltoztathat· nagys§g¼ m·dos²t· jel (anal·g 
BE, vagy motoros potm.) maximum§n§l ilyen 
m®rt®kŤ abszol¼t alapjel v§ltoztat§st hajt v®gre.  
A m·dos²t§s jelleg®tŖl f¿ggŖen alapjel nºvel®st, 
vagy csºkkent®st. 

0,00 - 300,00 5,00 % 

 1-8-5 diszkr®t ®rt®k 

Akt²v digit§lis BE1. - BE8., virtu§lis BE1. - BE6. 
vagy PID bŖv²tŖ eset®n haszn§lhat·. Egy akt²v 
bemenet mekkora abszol¼t v§ltoztat§st jelentsen. 

0,00 - 300,00 0,00 % 

 1-8-6 meredeks®g 

norm§l: A m·dos²t§s m®rt®ke 100Hz-hez vagy 
100%-hoz k®pest ®rtendŖ. 

alapjel: A m·dos²t§s m®rt®ke az alapjelhez 
k®pest ®rtendŖ.  

norm§l 
alapjel 

norm§l  

A m·dos²t· jel feladata 

Vez®rl®sn®l a m·dos²t· jel feladata, hogy k¿lsŖ anal·g jel, digit§lis bemenet seg²ts®g®vel korrig§lhat· legyen az alapjel, 
ha sz¿ks®ges (pl. nappali ®s ®jszakai ¿zem v§lt§sa.) 

A m·dos²tott vez®rl®s alapjel elm®letileg fmin. ®s fmax. kºzºtt v§ltozhat. Ha az ®rt®ke ezeken k²v¿l esik, a korl§tok 
®rv®nyes¿lnek! 1%-os m·dos²t§s azt jelenti, hogy az alapjel ®rt®ke 1 Hz-el m·dosul. 

Szab§lyoz§sn§l a m·dos²t· jel feladata, hogy k®tkºrºs szab§lyoz§st is meg lehessen val·s²tani, vagy a digit§lis 
bemenetekrŖl, vagy PID bŖv²t®sn®l korrig§lhat· legyen a szab§lyoz§s alapjel, ha sz¿ks®ges. 

(pl. p§ratartalom f¿ggŖ hŖm®rs®kletszab§lyoz§s, vagy hŖm®rs®kletf¿ggŖ nyom§sszab§lyoz§s, 
 PID bŖv²t®ses eset, ha v§ltozik a szivatty¼k sz§ma, v§ltoztatni kell az alapjelet, stb.) 

A m·dos²tott szab§lyoz§s alapjel elm®letileg 0 ®s 100% kºzºtt v§ltozhat. Ha az ®rt®ke a be§ll²tott minim§lis ®s maxim§lis 
szab§lyoz§s alapjel korl§tokon k²v¿l esik, a korl§tok ®rv®nyes¿lnek!  

Digit§lis bemenet eset®n a m·dos²t§si % az 1-8-5 pontban megadott ®rt®k, minden egyes akt²v bemenetn®l! 

PID bŖv²t®s eset®n a m·dos²t§s csak szab§lyoz§s ¿zemben ®rtelmezhetŖ, a m·dos²t§si % az 1-8-5 pontban megadott 
®rt®k, minden egyes bekapcsolt egys®gn®l. 
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A v§ltoztathat· nagys§g¼ m·dos²t· jelek (anal·g BE, vagy motoros potenciom®ter) a kºvetkezŖ ºsszef¿gg®s szerint 
tudj§k v§ltoztatni az alapjelet: 

K=
als· %+felsŖ %

100 %
 

Norm§l m·dos²t§s: m·dos²tott alapjel [%] = alapjel [%] - als· [%] + m·dos²t·jel [%] x K 

Inverz m·dos²t§s: m·dos²tott alapjel [%] = alapjel [%] + als· [%] - m·dos²t·jel [%] x K 

 

Diszkr®t m·dos²t§s (digit§lis bemenet, virtu§lis bemenet, vagy PID bŖv²tŖ): 

n = akt²v egys®gek sz§ma 

Norm§l m·dos²t§s: m·dos²tott alapjel [%] = alapjel [%] + n x diszkr®t ®rt®k [%] 

Inverz m·dos²t§s: m·dos²tott alapjel [%] = alapjel [%] - n x diszkr®t ®rt®k [%] 

PID szab§lyoz§s 
 
 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

1-10 
PID jellemzŖk 

A haszn§lni k²v§nt PID param®ter k®szlet kiv§laszt§s§ra szolg§l. 
 

 1-10-1 kiv§laszt§s 

Szab§lyoz§s ¿zemm·dban ez a PID param®ter 
be§ll²t§s lesz ®rv®nyes. 

PID1 
PID2 
PID3 
PID4 
frekv. f¿ggŖ 

PID1  

 1-10-2 §tkapcsol§si pontok 

Frekvenciaf¿ggŖ kiv§laszt§s eset®n a PID szab§lyoz·k §tkapcsol§si frekvenci§i. Az §tkapcsol§s 
hiszter®zissel val·sul meg az esetleges leng®sek elker¿l®s®re. 

  1-10-2-1 PID 2-re §tkapcsol§s 0,1 - 1000,0 20,0 Hz 

  1-10-2-2 PID 3-re §tkapcsol§s 0,1 - 1000,0 30,0 Hz 

  1-10-2-3 PID 4-re §tkapcsol§s 0,1 - 1000,0 40,0 Hz 

  1-10-2-4 hiszter®zis 0,0 - 10,0 1,0 Hz 

1-11 
PID 1 adatai 

A szab§lyoz§si param®terek be§ll²t§s§ra szolg§l. 
(Ar§nyos szab§lyoz§st lehet megval·s²tani, ha Ti -re ĂNò van programozva!) 

 1-11-1 Ap ar§nyos erŖs²t®s 0,00 - 120,00 0,50  

 1-11-2 Ti integr§l§si idŖ N 
0,01 - 2000,0 

1,00 s 

 1-11-3 Td differenci§l§si idŖ 10 - 20000 10 ms 

 1-11-4 Ad diff. tag t¼lvez®rl®si t®nyezŖ 0,00 - 9,99 0,00  

1-12 
PID 2 adatai 

Megegyezik az 1-11 PID 1 adatai be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
1-13 
PID 3 adatai 

1-14 
PID 4 adatai 
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A param®terek ®rtelmez®se 

 P: fP=fmin+fmax-fminĀ
Hibajel %

100
ĀAP 

 I: f megv§ltoztat§sa TI idŖ alatt: æfI=fmax-fminĀ
Hibajel %

100
 

 D: A hiba keletkez®s®nek pillanat§ban: fD=fmax-fminĀ
Hibajel %

100
ĀAD 

  Amely a hiba fennmarad§sa mellett TD idŖ§lland·val tart a null§hoz. 

Magyar§zatok a PID szab§lyoz§sokhoz 

A frekvenciav§lt· PID param®tereinek haszn§lat§val lehetŖv® v§lik ®rt®ktart· ®s kºvetŖ szab§lyoz§sok ig®nyes, de 
egyszerŤ megval·s²t§sa. 

A szab§lyoz§si folyamatban bekºvetkezett hibajel hat§s§ra a P, I ®s D tagok m·dos²tj§k a kimeneti frekvenci§t, hogy 
csºkkenjen a hibajel.  

Szab§lyoz§stechnikai kºzel²t®s: f=AP+
1

STi
+ADĀ

STd

1+STd
Ā
Hibajel %

100
Āfmax-fmin+fmin 

Hibajel = szab§lyoz§s alapjel - ellenŖrzŖ jel 

A param®terek hat§sa a hibajel nagys§g§t·l, ®s elŖjel®tŖl f¿gg. Term®szetesen minden hat§s elŖjelesen ®rtendŖ. A 
hat§s (frekvencia nºvel®s, csºkkent®s), mindig a hibajel abszol¼t ®rt®k®nek csºkkent®se ir§ny§ba kell, hogy mutasson! 
Ezt a szab§lyoz§s jelleg®nek (norm§l, inverz) kiv§laszt§sakor (1-6-2 men¿) kell eldºnteni! 

Fordulatsz§m szab§lyoz§s, ®s poz²ci· szab§lyoz§s eset®n az IFA helyes be§ll²t§sa fontos! Ez vonatkozik az IFA 
jellemzŖkre, ®s a bekºt®sre is! Ha az IFA nem a motor tengelyfordulat§t m®ri, hanem valamilyen csºkkentett, (vagy 
nºvelt) fordulatot, akkor az IFA oszt§sba a motor tengely®nek 1 fordulat§ra esŖ ®rt®ket kell be²rni. 

(pl.: 1:50 lass²t· §tt®teln®l, ha az IFA oszt§sa 2000, akkor a be²rand· ®rt®k 40) 

Poz²ci·szab§lyoz§s eset®n a PID param®terek kºz¿l az integr§l· tag (I) a feladat jellege miatt nincs haszn§lva! Speci§lis 
PD szab§lyoz§s van megval·s²tva!   

Nyomat®k szab§lyoz§s eset®n a norm§l kiv§laszt§sa motoros (hajt·), m²g az inverz kiv§laszt§sa gener§toros (f®kezŖ) 
nyomat®k szab§lyoz§st jelent! 

A frekvencia v§ltoz§s§t a szab§lyoz§s felfut§si idŖ (2-1-2 men¿), szab§lyoz§s lefut§si idŖ (3-1-2 men¿) frekvencia 
meredeks®g-korl§toz§s is befoly§solja! Ezek a mŤkºdtetett rendszeren megengedhetŖ leggyorsabb v§ltoz§si 
meredeks®geket jelentik, a PID param®terektŖl f¿ggetlen¿l! 

A norm§l felfut§si, ®s lefut§si idŖk szab§lyoz§sban hat§stalanok, de stop eset®n a le§ll§s a vez®rl®s lefut§si idŖ szerint 
(3-1-1 men¿), ®s a le§ll§s m·dja szerint tºrt®nik! 

+hibajel

Szab§lyoz§s t²pusa:

- PI:
- PD:
- P:
- I:
- PID:

(Ad=0)
(Ti=N)
(Ad=0, Ti=N)
(Ad=0, Ap=0)
(Egy®bk®nt)

maxszab.a.j.

hajtás /
technológia

f ki

P

I

D

érzékelõ

alapjel

módosító 
jel

ellen rz  jelº Ŗ

f D

f I

f P + +

maxf

minf

f+

minszab.a.j.

felszab.a.j.

leszab.a.j.

felszab. T

leszab. T
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Szab§lyoz§si p®lda  

 

 

 

 

A PID param®terek be§ll²t§s§n§l fokozott 
figyelemmel kell elj§rni, mert a szab§lyoz§s j·s§ga 
a be§ll²t§st·l f¿gg!  

A param®terek be§ll²t§sa elŖtt tiszt§zni kell, hogy a 
feladat ar§nyos szab§lyoz§st, esetleg PI 
szab§lyoz§st, vagy t®nylegesen PID szab§lyoz§st 
ig®nyel-e? 

A kimeneti frekvencia (f) abszol¼t korl§toz§sa a 
szab§lyoz·ba van ®p²tve, ²gy a korl§t el®r®sekor 
nem kell az I tag elintegr§l·d§s§t·l tartani! 

A kimeneti frekvencia (f) fel-lefut§si meredeks®g 
korl§toz§sa a szab§lyoz·t·l f¿ggetlen. Rosszul 
megv§lasztott param®terek (pl. nagy lefut§si idŖ ®s 
kis integr§l§si idŖ) a szab§lyoz· elintegr§l·d§s§t, 
²gy t¼llend¿l®st okozhat. 

 

N®h§ny aj§nl§s 

P (ar§nyos) szab§lyoz§st egyszerŤ szab§lyoz§si 
feladatokhoz (pl. folyad®k szint szab§lyoz§sa) 
c®lszerŤ haszn§lni.   

A be§ll§s ²gy a leggyorsabb, ®s nincs leng®shajlam. 

A szab§lyoz§s minim§lis hib§val dolgozik (a 
hibajellel ar§nyos szab§lyoz§s miatt), de ez ezekn®l 
a felhaszn§l§sokn§l nem l®nyeges. (Ti=N, Ad=0) 

PI szab§lyoz§st lehet haszn§lni viszonylag nagy 
idŖ§lland·j¼ szab§lyoz§si feladatokn§l.  

(pl. nyom§sszab§lyoz§s szivatty¼kkal, vagy hŖm®r-
s®kletszab§lyoz§s ventil§torokkal stb.) (Ad=0) 

PID szab§lyoz§st kell haszn§lni gyors szab§lyo-
z§sok eset®n (pl. fordulatsz§m-szab§lyoz§s).   

Az Ad, ®s Td be§ll²t§s§n§l nagyon ¿gyelni kell, hogy 
elker¿lhetŖk legyenek a leng®sek, de a szab§lyoz§s 
gyors maradjon! 

Hibajel

h1

t1 t

fp

t1 t

f 1p

P

fi

t1 t

I

f 1i

fd

t1 t

D

f 0d

f 1d

( ) PminmaxminP A
100

1h
fff1f ÖÖ-+=  

 

( ) DminmaxD A
100

1h
ff0f ÖÖ-=

DT

1t

DD e0f1f
-

Ö=  

( )
1T

1t

100

1h
ff1f minmaxI ÖÖ-=  
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2. Ind²t§sok men¿ 

Ez a fŖmen¿ a frekvenciav§lt·val mŤkºdtetett motor ind²t§s§val kapcsolatos param®tereket tartalmazza.  

Itt adhat·k meg:  

¶ norm§l felfut§si idŖ, 

¶ felfut§s m·dja, 

¶ tºr®spontos felfut§s adatai, 

¶ S gºrbe,  

¶ start tilt§s, 

¶ ir§nyv§lt§s tilt§s,  

¶ visszaindul§s,  

¶ indul§s m·dja,  

¶ f®k laz²t§s,  

¶ rep¿lŖ oll·, 

¶ rep¿lŖ start 

 

Felfut§si idŖ ®rtelmez®se 
 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

2-1  
norm§l felfut§si 
idŖ 

Vez®rl®sben is ®s szab§lyoz§sban is a frekvencia felfut§s§nak meredeks®g korl§toz§s§t jelenti. 
 

 2-1-1 vez®rl®s Tfel 0,05 - 3276,7 5,00 s 

 2-1-2 szab§lyoz§s Tfel 0,05 - 3276,7 5,00 s 

 2-1-3 vonatkoztat§s 

A fel- ®s lefut§si idŖ mire vonatkozzon. 
(fn®vl. kiv§laszt§sa eset®n, fmax. v§ltoztat§sakor 
a fel- ®s lefut§si meredeks®g nem v§ltozik.) 

f max. 
f n®vl. 

f max.  

Ha a felfut§si idŖ fmax-hoz van rendelve (gy§ri be§ll²t§s), a be§ll²tott idŖ 0 Hz ®s fmax. kºzºtt ®rtendŖ. 

LehetŖs®g van a felfut§si idŖt a motor n®vleges frekvenci§j§hoz is rendelni (2-1-3 men¿ben). 

Egy adott frekvenci§hoz tartoz· t®nyleges felfut§si idŖ (tfel) kisz§m²that·. 

 

t

t  = f / f   Tfel max felf [Hz]

start
fmax

f

tfel

Tfel

falapjel
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Tºr®spontos felfut§s ®rtelmez®se 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

2-2 
felfut§s m·dja 

Tºr®spont n®lk¿li (norm§l), vagy tºr®spontos 
felfut§st lehet v§lasztani. 

norm§l 
tºr®spontos 

norm§l  

2-3 
tºr®spontos 
felfut§s 
param®terei 

Az idŖtartam a megelŖzŖ frekvenci§r·l a megadott frekvenci§ra tºrt®nŖ felfut§s ideje. 
A karakterisztika indul· pontja 0 Hz. Ha az utols· frekvencia (f4) kisebb, mint fmax, akkor az f4 ®s 
fmax kºzºtt a norm§l felfut§si meredeks®g ®rv®nyes¿l. A felfut§s line§ris szakaszokb·l §ll. 
Ha a megadott frekvencia kisebb, mint az elŖzŖ, a program nem veszi figyelembe! 

 2-3-1 elsŖ tºr®spont (0 Hz Ą f1) 

  2-3-1-1 idŖtartam 0,01 - 300,00 1,00 s 

  2-3-1-2 frekvencia 0,1 - 1000,0 1,0 Hz 

 2-3-2 m§sodik tºr®spont (f1 Ą f2) 

Megegyezik a 2-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 2-3-3 harmadik tºr®spont (f2 Ą f3) 

Megegyezik a 2-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 2-3-4 negyedik tºr®spont (f3 Ą f4) 

Megegyezik a 2-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 

ĂSò gºrbe hat§sa (fel- ®s lefut§sn§l azonos) 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

2-4 
S gºrbe 

A felfut§s tºr®spontjaiban az §tmenetek Ăl§gyò megval·s²t§s§t jelenti, idŖtartamban kifejezve. 
Az ĂSò gºrbe a norm§l felfut§s kezdŖ ®s v®gpontj§ban, tºr®spontos fel- ®s lefut§s eset®n az ºsszes 
tºr®spontban kifejti hat§s§t. Ha nincs ĂSò gºrbe programozva akkor az §tmenetek jelalakja Ăsarkosò 

 2-4-2 §t§ll§si idŖ 

Ennyi idŖ telik el az egyik meredeks®grŖl a 
m§sikra val· §t§ll§sig. 
N: Nincs §t§ll§si idŖ, az §tmenetek jellege Ăsarkosò 

N 
0,01 - 10,00 

N s 

A fel- ®s lefut§s ideje - amennyiben a fel- lefut§si meredeks®g (egyenes szakasz) ki tud alakulni, - az §t§ll§si idŖvel 
meghosszabbodik. Az §t§ll§s egyik meredeks®grŖl a m§sikra tºr®sek n®lk¿l, fokozatosan val·sul meg. A fel- ®s lefut§s 
meredeks®ge az egyenes szakaszokon nem v§ltozik! 

   

start
falapjel

Tfelt4t3t2t1

f4 feletti frekvenci§kon az alapbe§ll²t§s szerinti

f4

f3
f2

f1

t

f [Hz]

f

Tfel

falapjel

§t§ll§si idŖ

§t§ll§si idŖ

t

f [Hz]

f

Tfel

falapjel

§t§ll§si idŖ

§t§ll§si idŖ
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

2-5 
start tilt§s 

Fesz¿lts®g al§ helyez®s, vagy stop, kipºrg®s 
parancs ut§n a k®sz¿l®k start kapcsol· bemenet 
haszn§lata (sorkapocs) eset®n csak akkor indul, 
ha elŖtte a bemenet stopban volt! 

nem 
igen 

nem  

2-6 
ir§nyv§lt§s 
tilt§s 

mindig: Az ir§nyv§lt§s funkci· hat§stalan, 
f¿ggetlen¿l a forr§s§t·l (termin§l, 
sorkapocs stb.). 

 Csak az ĂelŖreò ir§ny ®rv®nyes¿l. Ha 
h§tra ir§nyban §ll²tjuk be az ir§nyv§lt§s 
tilt§st Ămindigò-re, a k®sz¿l®k az aktu§lis 
le- ®s felfut§si idŖknek megfelelŖen §tt®r 
az ĂelŖreò ir§nyra. 

startban: Az ir§nyv§lt§s csak stop §llapotban 
lehets®ges. Start §llapotban az ir§ny-
v§lt§s funkci· hat§stalan, f¿ggetlen¿l a 
forr§s§t·l (termin§l, sorkapocs stb.). 

nem 
mindig 
startban 
 

nem  

2-7 
visszaindul§s 

 

Rºvid idejŤ fesz¿lts®g kimarad§skor van jelentŖs®ge start nyom·gomb, vagy termin§l start 
haszn§lata eset®n: Ha a k®sz¿l®k impulzus startban volt ®s h§l·zat kimarad§s kºvetkezett be, majd 
az ¼jraindul§si idŖn bel¿l ism®telt bekapcsol§s tºrt®nik, akkor a k®sz¿l®k automatikusan startot ad. 
ĂNò be§ll²t§sa, vagy 2-5 start tilt§s eset®n a visszaindul§s tiltott. 

8  FIGYELEM 

Haszn§lat§t balesetv®delmi szempontb·l is alaposan §t kell gondolni! 
  

 2-7-2 idŖ N 
1 - 60 

N s 

2-8 
indul§s m·dja 

norm§l: Start ut§n 0 Hz-rŖl indul el 
rep¿lŖ: Megkeresi a forg· motor mŤkºd®s®hez 

sz¿ks®ges frekvenci§t. Rºvid fesz¿lts®g 
kimarad§s eset®n, fŖleg nagy lend²tŖ-
tºmeg forgat§sakor elŖnyºs a Ărep¿lŖò, 
mert a terhel®st nem kell meg§ll²tani ®s 
§ll· §llapotb·l ¼jraind²tani. 

norm§l 
rep¿lŖ 

norm§l  

2-9 
f®k laz²t§s 

Motor ind²t§skor az itt be§ll²tott ideig §ll· 
nyomat®kot ad a motorra, idŖt adva az esetleges 
mechanikus f®k old§s§ra. 

0,00 - 30,00 0,00 s 

2-10 
rep¿lŖ oll· 

Folyamatosan mozg· anyag darabol§s§hoz.  
A be§ll²tott gyors²t§si idŖ alatt az oll· felveszi az anyag sebess®g®t, majd a frekvenciav§lt· v§g· 
impulzust ad (k®s indul).  
(Ha az anyag gyorsabb, mint ahogy az oll· mozogni tud, a k®sz¿l®k nem ad v§g· impulzust.) 

 2-10-1 gyors²t§si idŖ 50 - 1000 300 ms 

2-11 
rep¿lŖ start 

a forg· motor fordulatsz§m§t ®s ir§ny§t a frekvenciav§lt· meghat§rozza ®s errŖl a fordulatr·l 
¿zemelteti tov§bb, az alapjelnek megfelelŖen. 

 2-11-1 fesz¿lts®g nºvel®s 

Rep¿lŖ start alatt 1ms-onk®nt ennyivel nŖhet a 
motorfesz¿lts®g. Nagyobb teljes²tm®nyŤ motorok 
eset®n kisebb ®rt®ket kell be§ll²tani. 

0,1 - 10,0 t²pusf¿ggŖ V 

 2-11-2 frekvencia v§ltoztat§s 

f max-r·l ennyi idŖ alatt ®ri el a 0 Hz-et. 
Nagyobb ®rt®k be§ll²t§sa lassabb, viszont 
pontosabb, m²g a kisebb ®rt®k gyorsabb, 
ugyanakkor pontatlanabb meghat§roz§st jelent. 

20 - 5000 200 ms 
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3. Le§ll§sok men¿ 

Ez a fŖmen¿ a frekvenciav§lt·val mŤkºdtetett motor le§ll²t§s§val kapcsolatos param®tereket tartalmazza.  

Itt adhat·k meg: 

¶ norm§l lefut§si idŖ, 

¶ lefut§s m·dja, 

¶ tºr®spontos lefut§s param®terei, 

¶ meg§ll§s m·dja, 

¶ norm§l f®k adatai, 

¶ kipºrg®s ideje, 

¶ DC f®kez®s adatai, 

¶ ellen§ll§sf®k adatai, 

¶ Udc tart§s m®rt®ke, 

¶ f®k megh¼z§s, 

¶ Udc szŤr®s 

 
 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

3-1 
norm§l lefut§si 
idŖ 

Vez®rl®sben is ®s szab§lyoz§sban is a frekvencia lefut§s§nak meredeks®g korl§toz§s§t jelenti. 
(Stop eset®n szab§lyoz§s ¿zemben is a vez®rl®s lefut§si ideje ®rv®nyes¿l. 
(0 Hz el®r®si ideje fmax-r·l ill. fn®vl-rŖl indulva) 

 3-1-1 vez®rl®s Tle 0,05 - 3276,7 5,00 s 

 3-1-2 szab§lyoz§s Tle 0,05 - 3276,7 5,00 s 

Lefut§si idŖ ®rtelmez®se 

Ha a lefut§si idŖ fmax-hoz van rendelve (gy§ri be§ll²t§s), a be§ll²tott idŖ 0 Hz ®s fmax. kºzºtt ®rtendŖ. 

LehetŖs®g van a lefut§si idŖt a motor n®vleges frekvenci§j§hoz is rendelni (2-1-3 men¿ben). 

Egy adott frekvenci§hoz tartoz· t®nyleges lefut§si idŖ (tle) kisz§m²that·. 

 

  

t

t  = f / f   Tle max lef [Hz]

stop

falapjel

fmax

f

tle

Tle
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

3-2 
lefut§s m·dja 

Tºr®spont n®lk¿li (norm§l), ®s tºr®spontos lefut§s 
lehet. 

norm§l 
tºr®spontos 

norm§l  

3-3 
tºr®spontos 
lefut§s 
param®terei 

Az idŖtartam a megadott frekvenci§r·l a megelŖzŖ frekvenci§ra tºrt®nŖ lefut§s ideje. 
A karakterisztika indul· pontja 0 Hz. Ha az utols· frekvencia (f4) kisebb, mint fmax, akkor az fmax 
®s f4 kºzºtt a norm§l lefut§si meredeks®g ®rv®nyes¿l. A lefut§s line§ris szakaszokb·l §ll. 
Ha a megadott frekvencia kisebb, mint az elŖzŖ, a program nem veszi figyelembe! 

 3-3-1 elsŖ tºr®spont (0 Hz ă f1) 

  3-3-1-1 idŖtartam 0,01 - 300,00 1,00 s 

  3-3-1-2 frekvencia 0,1 - 1000,0 1,0 Hz 

 3-3-2 m§sodik tºr®spont (f1 ă f2) 

Megegyezik a 3-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 3-3-3 harmadik tºr®spont (f2 ă f3) 

Megegyezik a 3-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 3-3-4 negyedik tºr®spont (f3 ă f4) 

Megegyezik a 3-3-1 elsŖ tºr®spont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

Tºr®spontos lefut§s ®rtelmez®se 

 

3-5 
meg§ll§s 
m·dja 

norm§l f®k: A frekvencia lefuttat§s§t jelenti. 
DC f®k: A motorra §ll· mezŖt kapcsolunk. 
vegyes: A norm§l- ®s a DC f®k ºtvºz®s®t 

jelenti. 
kipºrg®s:  A k®sz¿l®k mag§ra hagyja a motort. 

norm§l f®k 
DC f®k 
vegyes 
kipºrg®s 

norm§l f®k  

3-6 
norm§l f®k 
adatai 

Az aktu§lis motor kapocsfesz¿lts®g nºvel®s®nek m®rt®ke gener§toros ¿zem alatt. 
A motor vesztes®ge nŖ, de a f®kez®si dinamika javul. Ha ez sem elegendŖ az ig®ny szerinti 
f®kez®shez, akkor kieg®sz²tŖ ellen§ll§sf®ket kell alkalmazni! 

 3-6-1 t¼lgerjeszt®s 

Nºvel®s®vel nŖ a f®kez®s dinamik§ja, de sz®lsŖ 
esetben t¼l§ramot is okozhat ®s hibajelz®ssel le§ll 
a k®sz¿l®k. 

0 - 50 0 % 

 3-6-2 felgerjeszt®si idŖ 

N: A t¼lgerjeszt®si fesz¿lts®get ugr§sszerŤen 
kapcsolja a motorra. 

A felgerjeszt®si idŖ nºvel®s®vel a t¼l§ram 
kialakul§sa csºkkenthetŖ. 

N 
0,01 - 5,00 

0,01 s 

  

stop
falapjel

Tle t4 t3 t2 t1

f4 feletti frekvenci§kon az alapbe§ll²t§s szerinti

f4

f3
f2

f1
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

3-7 
kipºrg®s ideje 

Kipºrg®ssel tºrt®nŖ le§ll§s eset®n ez idŖ alatt az 
¼jabb start parancs hat§stalan, a r§ind²t§s 
megakad§lyoz§sa c®lj§b·l.  
2-8 indul§s m·dja: Ănorm§lò eset®n a forg· 
egys®gre nem lehet r§ind²tani. 

0,1 - 1000,0 4,0 s 

3-8 
DC f®kez®s 
adatai 

A 6-4 motor n®vleges §ram (In) param®tere a f®k§ramot fel¿lb²r§lja. Nagyobb §ram be§ll²t§sa 
eset®n is maximum a motor n®vleges §ram§t engedi a frekvenciav§lt·! 
MŤkºd®se a st§tuszkijelz®sben jelezve van. (ĂDC f®kò) 

i  
Digit§lis bemenetrŖl tºrt®nŖ aktiv§l§s eset®n lehetŖs®g van ettŖl elt®rŖ §ram ®rt®k 
megad§s§ra is (4-9-3 folyamatos DC f®k §ram). 

  

 3-8-1 maxim§lis DC f®k§ram 0,0 - t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

 3-8-2 §tkapcsol§si frekvencia 

Vegyes meg§ll§s eset®n (3-5 meg§ll§s m·dja) 
az §tkapcsol§si frekvencia felett norm§l f®k, alatta 
a DC f®k ®rv®nyes¿l. Nagyobb frekvenci§n a DC 
f®k nem olyan hat§sos. 

0,1 - 25,0 1,0 Hz 

 3-8-3 mŤkºd®si idŖ 0,0 - 1000,0 2,0 s 

 3-8-4 legerjeszt®si idŖ (tiszt§n DC f®kn®l) 0,10 - 2,00 0,20 s 

3-9 
ellen§ll§sf®k 
adatai 

Ha nincs ellen§ll§sf®k, a frekvenciav§lt· gener§toros ¿zem eset®n (pl. gyors lefut§si idŖ) 
meredeks®g korl§toz§st alkalmaz, ha sz¿ks®ges!  
Ha enged®lyezett az ellen§ll§sf®k, akkor a mŤkºd®se a st§tuszkijelz®sben (ĂR f®kò) jelezve van! 

 3-9-1 enged®lyez®s 

igenVent: Start eset®n a frekvenciav§lt· a 
ventil§tort is bekapcsolja. A start §llapot 
megszŤn®se ut§n a ventil§tor m®g 2 
percig ¿zemel. Ventil§toros f®kmodul 
csatlakoztat§sa eset®n a f®kellen§ll§s 
ventil§torai egy¿tt mŤkºd-hetnek a 
k®sz¿l®k ventil§toraival. 

nem 
igen 
igenVent 

nem  

 3-9-2 R ®rt®ke t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ ɋ 

 3-9-3 terhelhetŖs®ge t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ W 

 3-9-4 U f®k 

A f®k bekapcsol§si fesz¿lts®gszintje 

600 - 720 660 V 

3-10  
Udc tart§s 
m®rt®ke 

A t§pfesz¿lts®g megszŤn®sekor a berendez®s 
pr·b§lja tartani a mŤkºd®shez sz¿ks®ges DC 
fesz¿lts®g minim§lis ®rt®k®t! (f csºkkent®ssel) 

N 
1 - 100 

N % 

3-11 
f®k megh¼z§s 

A motor meg§ll§sa ut§n az itt be§ll²tott ideig §ll· 
nyomat®kot ad a motorra, idŖt adva az esetleges 
mechanikus f®k megh¼z§s§ra. 

0,00 - 30,00 0,00 s 

3-12 
Udc szŤr®s 

A DC fesz¿lts®g m®r®s®n®l haszn§lt szŤrŖ 
idŖ§lland·ja adhat· meg itt.  
A hajtott tºmeg §ltal okozott fesz¿lts®gleng®sek 
elker¿l®s®t szolg§lja! 

1 - 200 200 ms 

3-13 
v®sz lefut§si idŖ 

V®szstop bemenet aktiv§l§sa eset®n a k®sz¿l®k 
az itt be§ll²tott lefut§si meredeks®ggel §ll le. 

0,05 - 3276,7 2,50 s 
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Start parancs impulzus vez®rl®ssel, sorkapocsr·l 

(termin§l haszn§lata eset®n a start ®s stop nyom·gombok mŤkºd®s®hez hasonl·an) 

A minim§lis impulzus sz®less®get a prellmentes²t®s m®rt®ke hat§rozza meg, 2ms-os l®p®sekben (4-9-5 men¿). 

 

Ir§nyv§lt§s menet kºzben 

 

F®kellen§ll§s m®retez®si seg®dlet (tipikus gºrbe) 

F®kellen§ll§snak csak huzalellen§ll§s haszn§lhat·! Ha a felhaszn§l· biztos²tja a f®kellen§ll§st, akkor a teljes²tm®ny, 
t²pus ®s elhelyez®s k®rd®s®ben a gy§rt·val egyeztetni kell! 

 

P®lda: 

Rf®k = 100 ɋ 
P (Rf®k) = 200 W 
Uf®k = 660 V 

P=660 V
2
100 ɋϳ =4356 W 

T¼lterhel®s = 4356 / 200 = 21,78 (~22) 

A t¼lterhel®s alapj§n a gºrb®rŖl le-
olvashat·, hogy a f®kez®si idŖ maxim§lis 
®rt®ke 3,5 s. 

A f®kez®sek kºzºtti sz¿net legal§bb  
22 x f®kidŖ! 
 

akt²v

START §llapot

START parancs

STOP parancs
(stop, kipºrg®s, DC f®k)

2-32ms 2-32ms

akt²v

t

f [Hz]

t

elŖre

fel

h§tra

start

le fel le fel

elŖre

h§tra

ir§nyv§lt§sir§nyv§lt§s

t [s]

t¼lterhel®s

0

5

10

15

20

30

40

50
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4. Bemenetek men¿ 

Ebben a men¿ben a k®sz¿l®k SA ®s SD gyenge§ram¼ sorkapcsain tal§lhat· anal·g ®s digit§lis bemenetek, virtu§lis 
bemenetek, valamint a termin§llal, CAN vez®rl®ssel, illetve az inkrement§lis fordulatsz§m jelad·kkal kapcsolatos 
bemenet jellegŤ param®terek be§ll²t§sait lehet elv®gezni. 

Itt adhat·k meg:  

¶ anal·g bemenetek, 

¶ logikai vez®rl®sek forr§sa, 

¶ logikai param®terek, 

¶ fix start, 

¶ digit§lis bemenetek, 

¶ virtu§lis bemenetek, 

¶ szolga berendez®s adatai, 

¶ IFA param®terek 

 

Anal·g bemenetek 

Potenciom®ter be§ll²t§s eset®n a k®sz¿l®k a saj§t referencia fesz¿lts®g®re kºtºtt potenciom®ter jel®t v§rja, 
fesz¿lts®gbemenet eset®n k¿lsŖ jelforr§s 0-10V-os jel®t, §rambemenet eset®n pedig a k¿lsŖ jelforr§snak 
0-20mA-es tartom§nyba esŖ jel®t. Mindh§rom esetben alkalmazhat· a m·d, ®s a stop s§v.  

A m·d elŖjeles be§ll²t§s eset®n a kºz®p§ll§s az anal·g bemenet tartom§ny§nak fel®re szimmetrikusan ®rtendŖ, alatta 
®s felette a motor ellenkezŖ ir§nyokban forog. 

Ig®ny eset®n (VLD, VHD k®sz¿l®kekben) Ñ10V alapjel fogad§sa is ki®p²thetŖ. Ebben az esetben a pozit²v fesz¿lts®g az 
egyik ir§nyt, a negat²v fesz¿lts®g a m§sik ir§nyt jelenti. Az alapjel a fesz¿lts®g abszol¼t ®rt®ke. 

A stop s§v norm§l esetben 0V (0mA) felett, elŖjeles esetben az anal·g bemenet tartom§ny§nak fel®re szimmetrikusan 
®rtendŖ a teljes tartom§ny sz§zal®k§ban. Ebben a fesz¿lts®g- (§ram-) s§vban a start parancs eset®n v§rakoz· ¿zemben 
van a k®sz¿l®k. A start a stop s§vt·l hiszter®zisnyi t§vols§g ut§n lesz ¼jra akt²v. 

Az anal·g bemenetek als·, ®s felsŖ szintjeinek ®rtelmez®se 

¶ vez®rl®s ¿zemben a felsŖ  f maxim§lisnak, az als·  f minim§lisnak felel meg, amennyiben ez a vez®rl®s 
alapjel hat§rokkal nincs beszŤk²tve! (1-5-3 vez®rl®s alapjel hat§rok) 

¶ szab§lyoz§s ¿zemben a felsŖ  maxim§lis %-nak, az als·  minim§lis %-nak, felel meg. 

Kontrol funkci· 

A vez®rl®si, vagy szab§lyoz§si ¿zemm·dokhoz sz¿ks®ges anal·g jeleket jelenti. (vez®rl®s, vagy szab§lyoz§s alapjel, 
ellenŖrzŖ jel, m·dos²t· jel) 

Speci§lis funkci·k (felfut§si idŖ, lefut§si idŖ, U ind²t·, nyomat®k, f max, f min) 

A speci§lis funkci·k seg²ts®g®vel lehetŖs®g van mŤkºd®s kºzben anal·g bemenetrŖl §ll²tani a legfontosabb 
param®tereket. 

A param®ter be§ll²tott ®rt®ke az anal·g bemenet felsŖ ®rt®k®hez tartozik, teh§t csak csºkkenteni lehet. 

Digit§lis bemenetek 

Minden digit§lis bemenet szabadon programozhat·. 

¶ Digit§lis BE 1.: alapbe§ll²t§s: Start / Stop 

¶ Digit§lis BE 2.: alapbe§ll²t§s: Ir§ny 

¶ Digit§lis BE 3.: alapbe§ll²t§s: K¼sz§s 

¶ Digit§lis BE 4.: alapbe§ll²t§s: Nyugt§z§s 

¶ Digit§lis BE 5.: VLD ®s VHD t²pusokn§l alapbe§ll²t§s: K¿lsŖ hiba (vagy IFA2 bemenet opci·) 
   V3D t²pusokn§l digit§lis vagy IFA bemenet opci· 

¶ Digit§lis BE 6.: VLD ®s VHD t²pusokn§l alapbe§ll²t§s: Stop (vagy IFA2 bemenet opci·) 
   V3D t²pusokn§l digit§lis vagy IFA bemenet opci· 

¶ Digit§lis BE 7.:  VLD ®s VHD t²pusokn§l digit§lis vagy IFA bemenet opci· 
   V3D t²pusokn§l nincs 

¶ Digit§lis BE 8.:  VLD ®s VHD t²pusokn§l digit§lis vagy IFA bemenet opci· 
   V3D t²pusokn§l nincs 
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8  FIGYELEM 

Impulzussal kiadott start parancs eset®n, gondoskodni kell a motor meg§ll²that·s§g§r·l, pl. valamely bemenet stopra, 
kipºrg®sre, DC f®kre, k¿lsŖ hib§ra stb. val· programoz§s§val. 

Az impulzusokkal szemben kºvetelm®ny, hogy csak akkor ker¿lnek elfogad§sra, ha mindk®t logikai §llapotban 
minimum a prellmentes²t®s idej®ig (2-32 ms, be§ll²t§st·l f¿ggŖen) fenn§llnak! 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

4-1 
anal·g 
bemenet 1. 

A param®terek be§ll²t§s§val csak a bemenet jellege lesz eldºntve! 
Azt, hogy a bemenet mire lesz haszn§lva (vez®rl®s alapjel, szab§lyoz§s alapjel, ellenŖrzŖ jel, 
m·dos²t· jel), az 1. MŤkºd®sm·d men¿ben kell kiv§lasztani! 

 4-1-1 t²pusa 

A bemenethez tartoz· §tkºt®st a t²pusnak 
megfelelŖen kell be§ll²tani (l§sd: g®pkºnyv) 
(V3D eset®n: A1, VLD - VHD eset®n: A1P, A1N) 

potenciom®ter 
fesz¿lts®g 
§ram 

potenciom®ter 
 

 

 4-1-2 jellege 

  4-1-2-1 m·d  

elŖjeles: A kºz®p§ll§shoz k®pest ®rtendŖ. 

norm§l 
elŖjeles 

norm§l  

  4-1-2-2 stop s§v 

ĂNò eset®n nincs stop s§v 

N 
0,1 - 50,0 

N % 

  4-1-2-3 hiszter®zis N 
0,1 - 10,0 

1,0 % 

 4-1-3 fesz¿lts®g 

FelsŖ ®s als· szint be§ll²t§sa 

  4-1-3-1 felsŖ 0,0 - 10,0 10,0 V 

  4-1-3-2 als· 0,0 - 10,0 0,0 V 

 4-1-4 §ram 

FelsŖ ®s als· szint be§ll²t§sa 

  4-1-4-1 felsŖ 0,0 - 20,0 20,0 mA 

  4-1-4-2 als· 0,0 - 20,0 0,0 mA 

 4-1-5 funkci· 

Anal·g BE1 bemenet funkci·i 
kontrol: a vez®rlŖ, alap, ellenŖrzŖ, m·dos²t· jelek 

bead§s§ra szolg§l.  

A tºbbi funkci·val a legfontosabb param®terek 
§ll²that·k mŤkºd®s kºzben. 
Az anal·g bemenet felsŖ szintj®n®l a be§ll²tott 
®rt®k ®rv®nyes¿l, als· szintj®n®l pedig: 

 felfut§si idŖ: be§ll²tott ®rt®k 50-ed r®sze 
 lefut§si idŖ:  be§ll²tott ®rt®k 50-ed r®sze 
 U ind²t·: 0V 
 nyomat®k korl§t: be§ll²tott ®rt®k 10-ed r®sze 
 f max.: 5 Hz 
 f min.: 0,01 Hz 
 U motor: be§ll²tott ®rt®k 10-ed r®sze 

kontrol 
felfut§si idŖ 
lefut§si idŖ 
U ind²t· 
nyomat®k  
f max. 
f min. 
U motor 

kontrol  

 4-1-6 szŤr®s 

zajos kºrnyezet hat§s§nak kik¿szºbºl®s®re 
haszn§lhat·. 

0 - 60000 20 ms 

4-2 
anal·g  
bemenet 2. 

Megegyezik a 4-1 anal·g bemenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
A bemenethez tartoz· §tkºt®st a t²pusnak megfelelŖen kell be§ll²tani (l§sd: g®pkºnyv) 
(V3D eset®n: A2, VLD - VHD eset®n: A2P, A2N) 

4-3 
anal·g bem. 3. 

Megegyezik a 4-1 anal·g bemenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. (Opcion§lis) 
Csak fesz¿lts®g bemenet. Ćramjelet k¿lsŖ 500 Ý-os lez§r· ellen§ll§ssal tud fogadni. 

4-4 
anal·g bem. 4. 

Megegyezik a 4-1 anal·g bemenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. (Opcion§lis) 
Csak fesz¿lts®g bemenet. Ćramjelet k¿lsŖ 500 Ý-os lez§r· ellen§ll§ssal tud fogadni. 

 



H - I - J  PROGRAMOZĆSI K£ZIK¥NYV V8.94.11- 
 

- 34 - 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

4-8 
logikai vez®r-
l®sek forr§sa 

A Ăstart/stopò, Ăir§nyò, Ăk¼sz§sò bemenetek forr§s§nak kiv§laszt§sa. 

i  
A fenti jelek alapbe§ll²t§sban sorkapocsr·l akt²vak.  
Megsz¿ntet®s¿khºz a bemenet(ek)et §t kell §ll²tani m§s funkci·ra, vagy ĂNò-re! 

  

 4-8-1 termin§l vez®rl®s 

A termin§l als· n®gy (k¼sz§s, ir§ny, start, stop) 
gombj§r·l adhat·-e logikai vez®rlŖ jel. 

nem  
igen 
 

nem  

 4-8-2 CAN vez®rl®s 

CAN buszon kereszt¿l ®rkezhet-e logikai vez®rlŖ 
jel. Ha a buszon start §llapotban megszŤnik a jel, 
a k®sz¿l®k hib§val le§ll! 

nem  
igen 
 

nem  

4-9 
logikai 
param®terek 

A digit§lis bemenetek egy®b jellemzŖinek be§ll²t§sa. 

 4-9-2 motoros potenciom®ter 

  4-9-2-1 mot. potm. felfut§si idŖ 

Vez®rl®s eset®n az alapjel felfut§si ideje 
0-r·l fmax-ra (vagy fn®vl-re). 
Szab§lyoz§s eset®n az alapjel felfut§si 
ideje 0%-r·l 100%-ra. 
M·dos²t§s eset®n a m·dos²t· jel felfut§si 
ideje 0%-r·l 100%-ra. 

0,0 - 1000,0 10,0 s 

  4-9-2-2 mot. potm. lefut§si idŖ 

Vez®rl®s eset®n az alapjel lefut§si ideje 
fmax-r·l (vagy fn®vl-rŖl) 0-ra. 
Szab§lyoz§s eset®n az alapjel lefut§si 
ideje 100%-r·l 0%-ra. 
M·dos²t§s eset®n a m·dos²t· jel lefut§si 
ideje 100%-r·l 0%-ra. 

0,0 - 1000,0 10,0 s 

  4-9-2-3 null§z§s 

Motoros potenciom®ter ®rt®k®nek 
null§z§sa. 
IFA0par: Valamely digit§lis bemenetre 

kiv§lasztott IFApoz0 bemenet 
aktiv§l§sakor null§zza a mo-
toros potenciom®ter ®rt®k®t 

nincs 
bekapcsol§skor 
startra 
ir§nyv§lt§skor 
IFA0par. 
 

nincs  

  4-9-2-4 stop 

Motoros potenciom®terrel lehessen-e 
vez®rl®sben stopot adni. Igen eset®n, ha 
a motoros potenciom®terrel §ll²tott 
vez®rl®s alapjel minim§lis §ll§sban van ®s 
¼jb·l le parancs kºvetkezik be, akkor ez 
stopot okoz, a motor le§ll. Ebben az 
§llapotban motoros potenciom®ter fel 
parancs hat§s§ra a k®sz¿l®k start 
§llapotba ker¿l ®s a motor a minim§lis 
frekvenci§val elindul. 

nem 
igen 

nem  

 4-9-3 folyamatos DC f®k §ram 

Ha digit§lis bemenet aktiv§l§s§val van 
mŤkºdtetve a DC f®k. 

0 - In®vl. 0,0 A 

 4-9-5 prell szŤr®s 

Digit§lis bemenetek szŤr®s®nek ideje. 
A bemenet ®rt®ke csak akkor ker¿l elfogad§sra, 
ha nem v§ltozott a be§ll²tott idŖn bel¿l. 

2 - 32 32 ms 

4-10 
fix start 

A k®sz¿l®k ¿zemk®sz §llapota egyben startot is 
jelentsen-e? 

nem 
igen 

nem  
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

4-11 
digit§lis 
bemenet 1. 

Logikai funkci· parancsok kiv§laszt§s§t, program, vagy sz§ml§l· funkci· aktiv§l§s§t lehet 
elv®gezni! 
  

 4-11-1 jelleg kiv§laszt§s 

N: inakt²v bemenetet jelent, kiv®ve, ha IFA 
bemenet. (l§sd: 41. oldal) 

N 
logikai funkci·k 
program funkci·k 
sz§ml§l· funkci·k 

logikai funkci·k  

 4-11-2 logikai funkci·k kiv§laszt§sa logikai funkci·k 
(l§sd: 36. oldal) 

  

 4-11-3 program funkci·k kiv§laszt§sa program funkci·k 
(l§sd: 38. oldal) 

  

 4-11-4 egy®b funkci·k kiv§laszt§sa egy®b funkci·k 
(l§sd: 38. oldal) 

  

 4-11-5 akt²v §llapot 

Z§r· vagy nyit· kontaktus eset®n 

z§r· 
nyit· 

z§r·  

 4-11-6 elnevez®s xxxxxxxx dig.be 1  

4-12  
digit§lis 
bemenet 2. 

Megegyezik a 4-11 digit§lis bemenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 * digit§lis bemenet 7-8 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

ǒ 
ǒ 
ǒ 

4-18  
digit§lis 
bemenet 8. * 

 

4-21 
virtu§lis 
bemenet 1. 

A ki®p²tett digit§lis bemenetekhez hasonl·an logikai funkci· parancsok kiv§laszt§s§t, program, 
vagy sz§ml§l· funkci· aktiv§l§s§t lehet elv®gezni a Ăforr§saò men¿pontban kiv§lasztott belsŖ jellel. 

 4-21-1 jelleg kiv§laszt§s 

N: inakt²v bemenetet jelent. 

N 
logikai funkci·k 
program funkci·k 
sz§ml§l· funkci·k 

N  

 4-21-2 logikai funkci·k kiv§laszt§sa logikai funkci·k 
(l§sd: 36. oldal) 

  

 4-21-3 program funkci·k kiv§laszt§sa program funkci·k 
(l§sd: 38. oldal) 

  

 4-21-4 egy®b funkci·k kiv§laszt§sa egy®b funkci·k 
(l§sd: 38. oldal) 

  

 4-21-5 forr§sa 

Minek az §llapot§val egyezzen meg a bemenet.  

kompar§tor 1 
kompar§tor 2 
kompar§tor 3 
idŖint. 1,2,3 
idŖint. 1 
idŖint. 2 
idŖint. 3 
MOD busz 

kompar§tor 1  

 4-21-6 elnevez®s xxxxxxxx vir.be 1  

4-22 
virtu§lis 
bemenet 2. 

Megegyezik a 4-21 virtu§lis bemenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

ǒ 

ǒ 

ǒ 

4-26 
virtu§lis 
bemenet 6. 
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Logikai funkci·k magyar§zata 

start kapcsol·: folyamatos ind²t· parancs. Ha tºbb bemenet van start kapcsol·nak programozva, akkor azok logikai 
Ă£Sò kapcsolatban vannak egym§ssal. 

start kapcsol· inverz: jelent®se ugyanaz, mint a start kapcsol·nak, de a kijelºlt ir§nnyal ellent®tesen ind²tja a motort. 

start nyom·gomb: impulzusos ind²t· parancs. Ha tºbb bemenet van start nyom·gombnak programozva, akkor azok 
logikai ĂVAGYò kapcsolatban vannak egym§ssal. B§rmelyik teljes¿l, a start parancs bekºvetkezik! 

8  FIGYELEM 

Ha egyidejŤleg tºbb bemenetre start van kiv§lasztva, akkor a g®p ind²t§s§t ®s le§ll²t§s§t ®letv®delmi szempontb·l 
alaposan §t kell gondolni! 

 

i  

Vegyesen is lehetnek start kapcsol·k, ®s nyom·gombok. Ekkor minden start kapcsol·nak akt²vnak kell lenni 
ahhoz, hogy valamelyik start nyom·gomb seg²ts®g®vel kiadhat· legyen a start parancs! Amennyiben a 
4-8-1 men¿ben enged®lyezve van a termin§l vez®rl®s, ¼gy a termin§l start gombja is start nyom·gombnak 
sz§m²t, ²gy csak termin§lr·l val· ind²t§shoz, a bemenetek egyik®re sem szabad start kapcsol·t kiv§lasztani. 

Ha a 4-8-2 men¿ben aktiv§lva van a CAN buszon kereszt¿l tºrt®nŖ vez®rl®s, a bemenetekre kiv§lasztott 
start kapcsol·knak ez esetben is enged®lyezŖ szerep¿k lesz, (Ă£Sò kapcsolatban lesznek a CAN buszon 
®rkezŖ start paranccsal). 

start nyom·gomb inverz: jelent®se ugyan az, mint a start nyom·gombnak, de a kijelºlt ir§nnyal ellent®tesen ind²tja a 
motort. 

ir§nyv§lt§s kapcsol·: a bemenet aktiv§l§sa ir§nyv§lt· parancsot jelent. Ha tºbb bemenet van ir§nyv§lt· kapcsol·nak 
programozva, akkor minden ¼jabb bemenet aktiv§l§sa ir§nyv§lt§st jelent.  

p®ld§ul: k®t digit§lis bemenetet ir§nyv§lt· kapcsol·ra programozva: ha mind a k®t bemenetet aktiv§ljuk, akkor az 
k®t ir§nyv§lt§s parancsot jelent, vagyis az eredeti ir§ny lesz az ®rv®nyes. 

ir§nyv§lt§s nyom·gomb: impulzus ir§nyv§lt· parancs. Ha tºbb bemenet van ir§nyv§lt§s nyom·gombnak 
programozva, akkor azok logikai ĂVAGYò kapcsolatban vannak egym§ssal. B§rmelyik teljes¿l, az ir§nyv§lt§s 
bekºvetkezik. Ha ir§nyv§lt§s kapcsol· is ki van v§lasztva, akkor a nyom·gombok hat§stalanok. 

k¼sz§s norm§l: §ltal§ban g®pbe§ll²t§shoz haszn§latos, a 8-4 men¿ben be§ll²tott param®terekkel ind²tja a motort. Csak 
stop §llapotb·l akt²v, a kijelºlt ir§nyban. Amennyiben a 4-8-1 men¿ben enged®lyezz¿k a termin§l vez®rl®st, ¼gy a 
termin§l k¼sz§s gombja is aktiv§lja a funkci·t f¿ggetlen¿l a k¼sz§s bemenet §llapot§t·l. 

k¼sz§s inverz: §ltal§ban g®pbe§ll²t§shoz haszn§latos, a 8-5 men¿ben be§ll²tott param®terekkel ind²tja a motort Csak 
stop §llapotb·l akt²v, a kijelºlt ir§nnyal ellent®tesen. 

k¿lsŖ hiba: a berendez®s hiba¿zenettel tºrt®nŖ kipºrg®ses le§ll§s§t okozza (pl. motor hŖkapcsol·, v®szki, stb.) 

k¿lsŖ esem®ny: aktiv§l§sa az esem®nynapl·ba tºrt®nŖ Ăk¿lsŖ esem®nyò be²r§s§t okozza az aktu§lis idŖponttal. 

nyugt§z§s: a hiba¿zenetek elfogad§s§t jelenti, megszŤnteti a tilt§s §llapotot. 

stop: a motor be§ll²t§s szerinti le§ll²t§s§t okozza. 

v®szstop: a motor v®szle§ll²t§s§ra szolg§l. A frekvenciav§lt· a 3-13 men¿ben be§ll²tott lefut§si meredeks®ggel §ll²tja 
le a motort. 

kipºrg®s: a motor kipºrg®ses le§ll²t§s§t okozza. Aktiv§l§sakor a frekvenciav§lt· a motort szabadon hagyja meg§llni. 

DC f®k: a motor DC f®kez®ses le§ll²t§s§t okozza. Stop §llapotban tºrt®nŖ aktiv§l§sakor a l®trejºvŖ §ll· nyomat®kkal 
tart· funkci·t lehet megval·s²tani. 

f tart§s: frekvencia v§ltoz§s tilt§sa. Aktiv§l§sa eset®n a frekvencia v§ltoz§s fel ®s lefut§s kºzben is meg§ll! 



H - I - J  PROGRAMOZĆSI K£ZIK¥NYV V8.94.11- 
 

- 37 - 

motoros potenciom®ter fel: ha az aktu§lis alapjel, vagy m·dos²t· jel forr§sa motoros potenciom®ter, akkor annak 
nºvel®s®re szolg§l· bemenet. 

motoros potenciom®ter le: ha az aktu§lis alapjel, vagy m·dos²t· jel forr§sa motoros potenciom®ter, akkor annak 
csºkkent®s®re szolg§l· bemenet. 

i  
A motoros potenciom®ter egy®b param®tereit a 4-9-2 men¿ben lehet be§ll²tani. 
A motoros potenciom®ter null§z§s att·l f¿ggŖen vonatkozik a vez®rl®s, vagy a szab§lyoz§s alapjelre, hogy 
®ppen melyik ¿zem§llapotban van a k®sz¿l®k. Kikapcsol§skor a berendez®s a 4-9-2-3 men¿ be§ll²t§s§t·l 
f¿ggŖen t§rolhatja az aktu§lis ¿zem§llapotnak megfelelŖ motoros potenciom®ter alapjelet. 

vez®rl®s / szab§lyoz§s: az ¿zemm·d dinamikus §tkapcsol§s§ra szolg§l. 

anal·g BE csere: aktiv§l§sa az anal·g BE 1 ®s anal·g BE 2 bemeneteket felcser®li egym§ssal. P®ld§ul: 

¶ anal·g BE 1: k®zi vez®rl®s potenciom®terrel, anal·g BE 2: PLC vez®rl®s §ramjellel. 

¶ nyom§s-szab§lyoz§s eset®n, ha az ellenŖrzŖ nyom§sjel k®t helyen is m®rve van ®s v§ltani kell, hogy melyik 
legyen az akt²v. 

RS485 csere: A berendez®s RS485/T ®s RS485/R csatlakoz·k funkci·inak felcser®l®s®re szolg§l. 

LehetŖs®g van a k®sz¿l®ket RS485/R vonalon kereszt¿l sz§m²t·g®prŖl (PLC-rŖl) t§vvez®relni. MegfelelŖ protokoll 
haszn§lat§val kiolvashat·k a kijelezhetŖ mennyis®gek, be§ll²that·k a k¿lºnf®le alapjel ®rt®kek, ®s a digit§lis bemenetre 
kiv§laszthat· b§rmelyik funkci·t is elv®geztethetj¿k a k®sz¿l®kkel. Ezzel egy idŖben az RS485/T csatlakoz·ba kºtºtt 
kijelzŖn, vagy termin§lon figyelemmel k²s®rhetj¿k a k®sz¿l®k mŤkºd®s®t, illetve be§ll²t§sokat v®gezhet¿nk. Amennyiben 
az adott k®sz¿l®kben nincs ki®p²tve az RS485/R csatlakoz§s, az RS485 csere aktiv§l§s§val RS485/T csatlakoz§sr·l 
v®gezhetj¿k el a t§vvez®rl®st. Az RS485 csere aktiv§l§sa alatt a k®sz¿l®k RS485/T csatlakoz·j§ba kºtºtt termin§l 
mŤkºd®sk®ptelen. 

CAN csere: a berendez®s k®t CAN vonal§nak funkcion§lis felcser®l®s®re szolg§l. 

m·dos²t§s: a be§ll²tott alapjel k¿lsŖ felt®teltŖl f¿ggŖ diszkr®t v§ltoztat§s§ra. (1-8-5 diszkr®t ®rt®k) 

IFA poz²ci· null§z§s: poz²ci·szab§lyoz§si, ®s mester / szolga feladatokn§l az alaphelyzet rºgz²t®s®re szolg§l.  
A null§z§s felfut· ®lre tºrt®nik. (ĂIFA null§z§sò bemenet eset®n folyamatosan, am²g akt²v a bemenet). 
Mester / szolga feladat eset®n ¿gyelni kell az alaphelyzet rºgz²t®s sorrendj®re. ĂIFA poz²ci· null§z§sò haszn§lata eset®n 
a mester berendez®ssel kell kezdeni. 

v§rakoz·: aktiv§l§sa v§rakoz· ¿zemet okoz 

f®k vez®rl®s: a f®k vez®rl®s digit§lis kimenetet aktiv§l§s§ra szolg§l 

terhel®s megoszt§s: olyan kºzºs hajt§s eset®n, amikor tºbb frekvenciav§lt· tºbb motort hajt ®s a terhel®s egyenletes 
eloszt§sa a c®l, a frekvenciav§lt·kat CAN buszon kereszt¿l fel kell fŤzni. A bemenet aktiv§l§sa eset®n a szolga 
k®sz¿l®kek a start, ir§ny parancsokat ®s az alapjelet nem a sorkapocsr·l fogadj§k, hanem a mester k®sz¿l®ktŖl, CAN 
buszon kereszt¿l. 

szab§lyoz§s norm§l/inverz: kiv§laszt§sa eset®n az 1-6-2 szab§lyoz§s jellege be§ll²t§s§t a frekvenciav§lt· figyelmen 
k²v¿l hagyja. A szab§lyoz§s jellege a bemenet §llapot§t·l f¿gg. Az akt²v bemenet inverz szab§lyoz§st jelent.  

IFA null§z§s: poz²ci·szab§lyoz§si, ®s mester / szolga feladatokn§l az alaphelyzet rºgz²t®s®re szolg§l. Am²g akt²v a 
bemenet, az alaphelyzet rºgz²t®s folyamatosan tºrt®nik. (ĂIFA poz²ci· null§z§sò bemenet eset®n csak felfut· ®lre.) 

IFA null§z§s (relat²v): A bemenetre adott minden egyes impulzus hat§s§ra a be§ll²tott alapjelnek megfelelŖ fordulatot 
fogja a motor megtenni, majd meg§ll. Az egyes meg§ll§sokn§l fell®pŖ poz²ci·hib§k a relat²v null§z§s miatt nem 
halmoz·dnak. 
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Program funkci·k magyar§zata 

program tilt§s: a programok fut§s§t tiltja. Logikai Ă£Sò kapcsolatban van a 9-10-1 men¿ponttal. 

program felf¿ggeszt®s: az ®ppen akt²v program idŖtartam korl§toz§sa (9-x-3-6) megny¼lik a bemenet akt²v 
§llapot§nak idej®vel. 

program l®ptet®s: a fut· programb·l §tl®p®s a kºvetkezŖ aktiv§lt programba, az idŖkorl§t figyelmen k²v¿l hagy§s§val. 

program 1 - 15: a belsŖ programok aktiv§l§s§ra szolg§l. 

program bin§ris aktiv§l§s: a belsŖ programok aktiv§l§sa bin§ris k·ddal. 

Bin§ris program ind²t§s eset®n annyi bemenetet kell Ăbin§risò-ra kiv§lasztani amennyit a legmagasabb sorsz§m¼, 
aktiv§lni k²v§nt program indokol:  

¶ program 1 eset®n 1-et,  

¶ program 2-3 eset®n 2-t,  

¶ program 4-7 eset®n 3-at,  

¶ program 8-15 eset®n 4-et. 

A bin§ris k·dok nºvekvŖ helyi®rt®keinek a digit§lis bemenetek csºkkenŖ sorsz§m szerint felelnek meg. 

p®ld§ul: Ăbin§risò-ra kiv§lasztva: digit§lis bemenet 2, 3, 5 
6-os program (110) aktiv§l§sa: digit§lis bemenet 2: 1, digit§lis bemenet 3: 1, digit§lis bemenet 5: 0 

szekvencia 1-3: programcsoportok aktiv§l§s§ra szolg§l. (9-26 men¿) 

Egy®b funkci·k magyar§zata 

sz§ml§l·1-3 F: az adott sz§ml§l·t felfel® l®ptetŖ bemenet. 

sz§ml§l·1-3 L: az adott sz§ml§l·t lefel® l®ptetŖ bemenet. 

sz§ml§l·1-3 B: az adott sz§ml§l·t be²r· bemenet. (nulla indul· ®rt®k eset®n null§z· bemenet) 

i  A sz§ml§l·kat f¿ggetlen¿l lehet programozni (ir§ny, null§z§s). Haszn§lhat· le§ll²t§sra, ®s kijelz®sre. 

mem·ria 1-3: impulzusos betºltŖ parancs. A bemenet aktiv§l§sa a param®terk®szlet betºlt®s®t eredm®nyezi, ha a 
k®sz¿l®k nem ¿zemel, vagy kipºrg®ssel tºrt®nŖ le§ll§s kºzben. 

i  
A be§ll²t§sokn§l a param®terk®szlet elnevez®se nem jelenik meg, mint a 11-1-1-1 men¿pontban. 
(Param®ter betºlt®s mem·ri§b·l) 
Az elnevez®stŖl f¿ggetlen¿l mindig mem·ria 1-et, 2-t, vagy 3-at lehet kiv§lasztani! 

k®s fent: Rep¿lŖ oll· eset®n erre a bemenetre kell kºtni a Ăk®s fentò ®rz®kelŖt. 

Virtu§lis bemenetek 

A virtu§lis bemenetekkel ugyan azok a hat§sok v§lthat·k ki, mint sorkapcson tal§lhat· digit§lis bemenetekkel, csak itt a 
bemenet forr§sa (4-2x-5) egy belsŖ diszkr®t jel (kompar§tor kimeneti jele, vagy idŖintervallum) vagy t§vvez®rl®s. ĉgy 
ºsszetettebb feladatok is megval·s²that·k, tov§bbi eszkºzºk felhaszn§l§sa n®lk¿l. 
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Szolga berendez®s param®terek 

A rendszer (CAN busz) vonalon kapott jeleket eg®sz²tik ki a Ăszolgaò berendez®sek sz§m§ra! (vez®rl®s ®s szab§lyoz§s 
¿zemm·dban is megval·s²that· mester/szolga kapcsolat!) 

A frekvencia ar§ny, ill. fordulatsz§m ar§ny §t§ll²t§sa lehetŖv® teszi, hogy a szolga motor a mester motort·l elt®rŖ, de 
azzal teljesen ar§nyos fordulattal forogjon. Ehhez vez®rl®s eset®n csak a 4-30-1 frekvencia ar§ny, m²g szab§lyoz§s 
eset®n  a 4-30-1 frekvencia ar§ny ®s a 4-30-2 fordulatsz§m ar§ny be§ll²t§sa is sz¿ks®ges. 

A mester ¿zenetekben a mester §ltal m®rt (a jelad·t·l ®rkezŖ) impulzusok sz§ma ®s a mester aktu§lis frekvenci§ja 
tal§lhat·. Ezeket az ®rt®keket a szolga k®sz¿l®kben be§ll²tott frekvencia ®s fordulatsz§m ar§nnyal egy¿tt veszi 
figyelembe a szolga k®sz¿l®k. 

Mester ®s szolga k®sz¿l®ken elt®rŖ p·lusp§r¼ motor alkalmaz§sa eset®n a frekvencia ar§ny megad§sra figyelni kell, 
hiszen kisebb p·lusp§r eset®n nagyobb fordulatot jelent ugyan az a frekvencia. P®ld§ul ha a mester k®sz¿l®kre egy 4 
p·lus¼, m²g a szolga k®sz¿l®kre egy 8 p·lus¼ motor van kºtve ®s azonos fordulatsz§mon szeretn®nk hajtani a k®t 
motort, akkor frekvencia ar§nynak a szolga k®sz¿l®kben 2-ºt kell be§ll²tani, mert ugyan ahhoz a fordulathoz k®tszer 
akkora frekvencia tartozik egy k®tszer akkora p·lus¼ motor eset®n. 

Elt®rŖ oszt§s¼ jelad· alkalmaz§sa hat§ssal van, mind a frekvencia, mind a fordulatsz§m ar§nyra. P®ld§ul ha a mester 
k®sz¿l®k 1000-es, a szolga k®sz¿l®k pedig 2000-es oszt§s¼ jelad·t haszn§l, akkor azonos fordulatsz§m el®r®s®hez a 
fordulatsz§m ar§nynak a szolga k®sz¿l®kben szorz·nak 1-et, oszt·nak 2-t kell be§ll²tani, mert a szolg§ban egy fordulatra 
®ppen k®tszer annyi impulzus ®rkezik a jelad·t·l, mint a mester eset®ben. 

Marker szab§lyoz§s 

A fenti be§ll²t§sokkal el®rhetŖ, hogy a szolga motor a mester motorral teljesen ar§nyos fordulaton mŤkºdjºn. Azonban 
vannak olyan alkalmaz§sok, amikor ezt az ar§nyt ¿zem kºzben az anyag mozg§s§hoz kell igaz²tani, ekkor haszn§lhat· 
a marker szab§lyoz§s. 

P®ld§ul f·lia vagy pap²r nyomtat§sn§l, darabol§sn§l haszn§lhat·. A szolga k®sz¿l®k ®rz®keli a marker jelet (pl. ahol el 
kell v§gni az anyagot). A szolga motornak ®ppen annyi fordulatot kell megtennie k®t marker jel kºzºtt, hogy egy v§g§s 
tºrt®njen. Merev fordulatsz§m szab§lyoz§s eset®n, ha az anyag ny¼lik, kicsit cs¼szik a mozgat· hengeren, akkor a 
v§g§s helye is eltol·dik, ez®rt a feladat nem oldhat· meg kiel®g²tŖen. Ilyen esetben a fordulatsz§m ar§nyt folyamatosan 
marker jelrŖl marker jelre kis m®rt®kben korrig§lni kellene. Erre haszn§lhat· a dinamikus fordulatsz§m ar§ny sz§m²t§s. 
Ez a 4-30-2-3 men¿ben enged®lyezhetŖ. 

A markerszab§lyoz· szab§lyoz§si param®terei a 4-30-5 marker szab§lyoz§s men¿ben ®rhetŖk el. 

i  Figyelembe kell venni, hogy k®t markerjel kºzºtt h§ny fordulatot kell megtennie a kihajtott tengelynek! 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

4-30  
szolga adatok 

 

 4-30-1 frekvencia ar§ny (szolga szorz·) 

Szab§lyoz§sban a mester frekvenci§j§t·l f¿ggŖ 
elŖrecsatol§shoz haszn§lhat·. 

0,01 - 10,00 1,00  

 4-30-2 fordulatsz§m ar§ny 

A szolga fordulatsz§ma a mesterhez k®pest.  
A pontos be§ll²t§s miatt szorz· ®s oszt· is megadhat·! 
(pl. 14,5-es ar§nyt lehet be§ll²tani 145-ºs szorz§ssal ®s 10-es oszt§ssal.) 
Ezzel a m·dszerrel lehetŖs®g van pl. 1/3-os ar§ny be§ll²t§s§ra is! (1-es szorz· ®s 3-as oszt·) 

i  
Menet kºzben a fordulatsz§m ar§ny csak a szorz· ®s az oszt· egy¿ttes be§ll²t§s§val 
m·dos²that·! Valamelyik ®rt®k v§ltozatlanul hagy§s§hoz m·dos²t§s n®lk¿l j·v§ kell 
hagyni azt, az ĂElfogadò gomb haszn§lat§val. 

  

  4-30-2-1 szorz· 1 - 32000 1  

  4-30-2-2 oszt· 1 - 32000 1  

  4-30-2-3 dinamikus 

Enged®lyezi a marker szab§lyoz§st 

nem 
igen 

nem  

 4-30-3 m·dos²t§s m·d 

A m·dos²t§s poz²ci·ra vagy fordulatra vonatkozik 

fordulat: A 4-30-2-1 fordulatsz§m ar§ny szorz· 
®rt®k®t m·dos²tja. 

poz²ci·: A 4-31-3 poz²ci· 100%-ot m·dos²tja. 

fordulat  
poz²ci· 
 

fordulat  

 4-30-4 szºghelyzet (szolga k®s®s) 

  4-30-4-1 szºg 

Csak pozit²v ®rt®ket vehet fel. 

(Pl. 10  ̄szolga Ăk®s®sò eset®n 10, m²g 

 10  ̄szolga Ăsiet®sò eset®n 350. 

0,0 - 360,0 0,0  ̄ 

  4-30-4-2 ford. N - 50000 N  

 4-30-5 marker szab§lyoz§s 

  4-30-5-1 ar§nyos 0 - 500 100 % 

  4-30-5-2 integr§l· 0 - 500 100 % 

 4-30-6 §tt®tel 

Itt adhat· meg, hogy a kihajtott tengely mennyit fordul, m²g a motor tengelye egy fordulatot tesz 
meg. 

  4-30-6-1 szorz· 1 - 32000 1  

  4-30-6-2 oszt· 1 - 32000 1  
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Inkrement§lis fordulatsz§m jelad· (IFA) param®terek 

Inkrement§lis fordulatsz§m jelad· bemenetek 

A digit§lis bemenetekn®l ĂNò kiv§laszt§sa inakt²v bemenetet jelent, kiv®ve, ha IFA bemenet!  

Abban az esetben, ha mindk®t (A ®s B) IFA bemenet ĂNò-re van kiv§lasztva akkor ezek inkrement§lis fordulatsz§m 
jelad· (A, ill. B) bemenetk®nt haszn§lhat·k.  

2 f§zis¼ IFA eset®n ha valamelyik IFA bemenet (A vagy B) funkci· bemenetnek van haszn§lva, IFA bemenetnek a m§sik 
sem haszn§lhat·!  

1 f§zis¼ IFA eset®n az IFA B bemenet digit§lis bemenetk®nt haszn§lhat·. 

IFA bemeneteknek V3D t²pusokn§l csak az 5-ºs ®s 6-os bemeneteket, a VLD ®s VHD t²pusokn§l elsŖdlegesen a 7-es 
®s a 8-as bemeneteket, m§sodik IFA bemenetnek az 5-ºs ®s a 6-os bemeneteket lehet haszn§lni megfelelŖ ki®p²t®s 
eset®n. 

Ha IFA bemenetre nincs sz¿ks®g, akkor ezek ugyan¼gy haszn§lhat·k digit§lis bemenetnek, mint a tºbbi bemenet. 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

4-31 
IFA adatok 

Fordulatsz§m, ®s poz²ci·szab§lyoz§si feladatokhoz sz¿ks®ges param®terek. 

 

4-31-1 oszt§s 

Be§ll²t§sa az IFA egy fordulatra esŖ 
impulzusainak sz§m§t jelenti. 

0 - 10000 1000 imp/ford 

 4-31-2 fordulatsz§m 100% 

Fordulatsz§m szab§lyoz§s eset®n 

0 - 6000 1500 f/perc 

 4-31-3 poz²ci· 100% 

Poz²ci· szab§lyoz§s eset®n 

0 - 50000 1000 ford. 

 4-31-4 poz²ci·=0 

Az inkrement§lis jelad· 4-31-5 men¿ben 
megadott alap poz²ci·j§nak be§ll²t§sa. 

most 
startra 
prg. ciklus startra 

most  

 4-31-5 poz²ci· 0 ®rt®k 

Az alap poz²ci· az alapjel h§ny sz§zal®k§n§l 
®rtendŖ. 

0,00 - 100,00 0,00 % 

 4-31-6 t²pusa 

2 f§zis¼: IFA A ®s B bemenetre kºtºtt jelad· 
1 f§zis¼: Csak az IFA A bemenetet haszn§lja. 

Erre ®rkeznek az impulzusok, ha a 
motor forog. Forg§sir§ny ®rz®kel®s 1 
f§zis¼ jelad· eset®n nem lehets®ges, 
ez®rt ebben az esetben az ir§ny mindig 
a frekvenciav§lt· kijelºlt ir§nya lesz. 

2 f§zis¼ 
1 f§zis¼ 

2 f§zis¼  

 4-31-7 szŤr®s nem 
igen 

nem  

Az elsŖdleges IFA param®tereit a 4-31-es men¿pont alatt lehet be§ll²tani.  

Az elsŖdleges IFA ellenŖrzŖ jelk®nt haszn§lhat·: 

¶ fordulatsz§m szab§lyoz§s,  

¶ nyomat®k szab§lyoz§s  

¶ poz²ci· szab§lyoz§s,  

¶ jelad·s mezŖorient§lt szab§lyoz§s eset®n, 

valamint ig®ny eset®n alapjel forr§sak®nt 

¶ vez®rl®s, 

¶ szab§lyoz§s eset®n 

A VLD ®s VHD k®sz¿l®kekben ki®p²thetŖ m§sodlagos IFA (IFA 2) csak alapjel forr§sak®nt haszn§lhat·. 

Az elsŖdleges IFA param®terei vonatkoznak a m§sodlagos IFA-ra is.  

Ha IFA az alapjel forr§sa, a frekvenciav§lt·t szolg§nak kell be§ll²tani! 
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5. Kimenetek men¿ 

Ebben a men¿ben a k®sz¿l®k SA ®s SR sorkapcsain tal§lhat· anal·g ®s digit§lis kimenetek, valamint a kimenetekhez 
kapcsol·d· funkci·k be§ll²t§sait lehet elv®gezni.  

Itt adhat·k meg:  

¶ anal·g kimenetek, 

¶ digit§lis kimenetek, 

¶ idŖz²tŖk, 

¶ kompar§torok, 

¶ idŖszakok, 

¶ PID bŖv²t®s 

 

Anal·g kimenetek 

Az anal·g kimenetek VLD, VHD t²pus¼ berendez®sekbe be vannak ®p²tve! 

Sz¿ks®g eset®n V3D berendez®sekbe opcion§lisan be®p²thetŖk.  

Az anal·g kimenetek minden frekvenciav§lt·n§l azonosan, a n®vleges motorparam®terekre vonatkoztatott sz§zal®kos 
®rt®keket (fn, Un, In, Pn, n, n/IFA), vagy egy®b belsŖ jellemzŖket (Anal·g BE1-2, ellenŖrzŖjel, vez®rl®s alapjel, Tborda) 
jeleznek vissza. Alap®rtelmez®sben 0 õ 10V, vagy 0 õ 20mA Ą 0 õ 100% (100 ÜC) 

i  

Fordulatsz§m kiv§laszt§sa eset®n n®vleges ®rt®knek a motor elm®leti Ăszinkronò fordulatsz§ma sz§m²t. 
Ehhez k®pest, a terhelts®g f¿ggv®ny®ben csºkken a t®nyleges fordulatsz§m (a motor n®vleges 
fordulatsz§ma a n®vleges terhel®shez tartozik). ĉgy van lehetŖs®g a terhelts®ggel ar§nyos korrekt 
visszajelz®sre. 

Fordulatsz§m IFA kiv§laszt§sa eset®n a n®vleges ®rt®k az IFA be§ll²t§s§n§l (4-31-2 men¿) megadott 100%-
nak megfelelŖ fordulatsz§mhoz tartozik! Ez az®rt l®nyeges, mert nem biztos, hogy az IFA seg²ts®g®vel, a 
motor fordulatsz§ma van m®rve. Ez lehet egy §tt®telek ut§n m®rt csºkkentett, vagy nºvelt fordulat is! 

Digit§lis kimenetek 

V3D t²pusokn§l 2db, VLD ®s VHD t²pusokn§l 3db digit§lis kimenet lehets®ges. 

Be®p²tett rel® (vagy optocsatol·) kimenetekkel lehetŖs®g van ¿zem§llapotok jelz®s®re, belsŖ mennyis®gekhez kapcsolt 
kompar§torok §llapot§nak jelz®s®re ®s egy®b programozhat· lehetŖs®gekre (PID bŖv²tŖ, idŖszak). 

PID bŖv²t®ssel lehetŖs®g ny²lik arra, hogy 1 db szab§lyozott egys®get ak§r tov§bbi 3 db fixen kapcsolhat· egys®ggel is 
ki lehessen eg®sz²teni (pl. tºbb szivatty¼s nyom§sszab§lyoz§s). 

Az IDŕZĉTŕK hat§ssal lehetnek a digit§lis kimenetek, a kompar§torok, az idŖintervallumok mŤkºd®s®re az 
5-16-2 hat§sa men¿pont be§ll²t§s§t·l f¿ggŖen. Megadhat· a k®sleltet®s ®s az idŖtartam is. Ha az idŖtartam 
korl§toz§sra ĂNò van be§ll²tva, akkor a mŤkºd®s folyamatos, am²g az esem®ny fenn§ll. K®sleltet®s ®s idŖtartam egy¿tt 
is programozhat·. Ha az esem®ny kevesebb ideig §ll fenn, mint a k®sleltet®si idŖ, akkor az esem®ny nem okoz 
mŤkºdtet®st. 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

5-1 
anal·g  
kimenet 1. 

Motor param®ter kiv§laszt§sa eset®n ¿gyelni kell annak helyes be§ll²t§s§ra!  
EllenŖrzŖjel eset®n a 100%-hoz viszony²tott m®rt mennyis®get jelzi a kimenet.  

 5-1-1 forr§sa 

Melyik mennyis®ggel ar§nyos fesz¿lts®g vagy 
§ram jel ker¿ljºn kiad§sra az anal·g KI 1. 
kimeneten. 

100%-os ®rt®kek ®rtelmez®se: 

 frekvencia 100Hz 
 Imotor In 
 Umotor Un 
 Udc 1000V 
 Uh§l·zat 1000V 
 Pfelvett Pn 
 vez®rl®s alapjel 100Hz 
 m·d. vez. alapjel 100Hz 
 szab. alapjel 100% 
 m·d. szab. alapjel 100% 
 ellenŖrzŖ jel 100% 
 hibajel 100% 
 anal·g BE 1,2,3,4 10V / 20mA 
 anal·g BE 1-2,3-4 10V / 20mA 
 sz§ml§l· 1,2,3 10000 
 ¿zem·ra 1,2 1000h 

 Tborda 100 C̄ 
 n n szinkron 
 n IFA n 100% (4-31-2)  
 nyomat®k Mn 
 Pf®k §tlag 100% 
 Pf®k pillanatnyi 100% 

frekvencia 
Imotor  
Umotor 
Udc 
Uh§l·zat 
Pfelvett 
vez®rl®s alapjel 
m·d. vez. alapj. 
szab. alapjel 
m·d. szab. alapj. 
ellenŖrzŖ jel 
hibajel 
an. BE1 
an. BE2 
an. BE3 
an. BE4 
an. BE1-2 
an. BE3-4 
sz§ml§l· 1 
sz§ml§l· 2 
sz§ml§l· 3 
¿zem·ra 1 
¿zem·ra 2 
Tborda 
n 
n IFA 
nyomat®k 
Pf®k §tlag 
Pf®k pillanatnyi 

frekvencia  

 5-1-2 tartom§ny 

A forr§snak kiv§lasztott mennyis®g jelz®sre felhaszn§lt intervallum§nak be§ll²t§s§ra szolg§l. 

  5-1-2-1 maximum 0,0 - 1000,0 100,0 % 

  5-1-2-2 minimum 0,0 - 1000,0 0,0 % 

 5-1-3 jellege fesz¿lts®g 
§ram 

fesz¿lts®g  

 5-1-4 fesz¿lts®g 

  5-1-4-1 felsŖ 

Az 5-1-2-1 maximum-hoz tartoz· 
kimeneti fesz¿lts®g ®rt®ke 

0,0 - 10,0 10,0 V 

  5-1-4-2 als· 

Az 5-1-2-2 minimum-hoz tartoz· 
kimeneti fesz¿lts®g ®rt®ke 

0,0 - 10,0 0,0 V 

 5-1-5 §ram 

  5-1-5-1 felsŖ 

Az 5-1-2-1 maximum-hoz tartoz· 
kimeneti §ram ®rt®ke 

0,0 - 20,0 20,0 mA 

  5-1-5-2 als· 

Az 5-1-2-2 minimum-hoz tartoz· 
kimeneti §ram ®rt®ke 

0,0 - 20,0 0,0 mA 

5-2 
anal·g 
kimenet 2. 

Megegyezik az 5-1 anal·g kimenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

5-11 
digit§lis 
kimenet 1. 

¦zem§llapotok vagy kompar§torok §llapot§nak jelz®se, idŖz²tŖ funkci·, PID bŖv²t®s megval·s²t§sa, 
vagy inakt²v §llapot (ĂNò).  

 5-11-1 forr§sa 

A kompar§torok param®terei az 5-21, 5-22 ®s  
5-23-as men¿kben, 

PID bŖv²tŖ param®terei 5-29 men¿ben, 

IdŖintervallumok param®terei az 5-26, 5-27 ®s  
5-28-as men¿kben §ll²that·k 

 * PID bŖv²t®s 3 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

N 
¿zemk®sz 
¿zem 
stop 
elŖre 
f®k. vez. 
kompar§tor 1 
kompar§tor 2 
kompar§tor 3 
hiba k·d 
MOD busz 
PID bŖv²t®s 1 
PID bŖv²t®s 2 
PID bŖv²t®s 3 * 
idŖint. 1,2,3 
idŖint. 1  
idŖint. 2 
idŖint. 3 
¿zem elŖre 
¿zem h§tra 
start elŖre 
start h§tra 
k¿lsŖ hiba 
k®s indul 
hiba 

¿zemk®sz  

 5-11-2 akt²v §llapot 

Z§r· / nyit· ®rintkezŖ 

z§r· 
nyit· 

z§r·  

5-12 
digit§lis 
kimenet 2. 

Megegyezik az 5-11 digit§lis kimenet 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 * digit§lis kimenet 3 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

5-13 
digit§lis 
kimenet 3. * 
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IdŖz²tŖk 

Az idŖz²tŖ egy belsŖ jel akt²v §llapot§nak k®sleltet®s®re, illetve az akt²v §llapot korl§toz§s§ra szolg§l. Ez a belsŖ jel lehet 
digit§lis kimenet, kompar§tor kimenet, idŖintervallum, vagy digit§lis bemenet.  

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

5-16 
idŖz²tŖ 1. 

Egy jel szŤr®s®re vagy idŖtartam§nak korl§toz§s§ra szolg§l. 

 5-16-1 t²pusa 

szint: Akkor lesz akt²v az idŖz²tŖ kimenet, ha 
a k®sleltet®si idŖ letelte ut§n is m®g 
akt²v a bemenete. 

impulzus: Ha az idŖz²tŖ bemenete ak§r rºvid idŖre 
is akt²v volt, akkor a k®sleltet®si idŖ 
letelte ut§n a kimenete akt²v lesz.  

ny¼jtott: Az idŖkorl§t a lefut· ®l ut§n indul el, ®s a 
letelte ut§n lesz csak a kimenete inakt²v. 

szint 
impulzus 
ny¼jtott 

szint  

 5-16-2 hat§sa 

Az idŖz²tŖ mire fejtse ki a hat§s§t. 

Digit§lis kimenet kiv§laszt§sa eset®n p®ld§ul egy 
rel® megh¼z§s§t k®sleltethetj¿k ®s a mŤkºd®si 
idej®t is korl§tozhatjuk. 

Digit§lis bemenet kiv§laszt§sa eset®n p®ld§ul 
k®sleltetett ind²t§s, vagy adott idejŤ ¿zemel®s 
val·s²that· meg, idŖrel® haszn§lata n®lk¿l. 

 * digit§lis KI 3 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

** digit§lis BE 7-8 csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

digit§lis KI 1 
digit§lis KI 2 
digit§lis KI 3 * 
kompar§tor 1 
kompar§tor 2 
kompar§tor 3 
idŖint. 1,2,3 
idŖint. 1 
idŖint. 2 
idŖint. 3 
digit§lis BE 1-8 ** 

digit§lis KI 1  

 5-16-3 idŖkorl§t 

IdŖtartam korl§toz§s 

N 
0,01 - 3600,0 

N s 

 5-16-4 k®s®s  

Aktiv§l§s ut§n 

N 
0,01 - 3600,0 

N s 

5-17 
idŖz²tŖ 2. 

Megegyezik az 5-16 idŖz²tŖ 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
5-18 
idŖz²tŖ 3. 

IdŖz²tŖ mŤkºd®si p®lda 

K: k®s®s, I: idŖkorl§t 

 t

Szint

Impulzus

Ny¼jtott

K: N
I : N  

K: 2s
I : N  

K: N
I : 3s  

K: 2s
I : 3s  

K

K

K

KK

K K

K

K

K

K

K

K

K

I

I

II

I

I

II

I

I

II

I

I
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Kompar§torok 

A kompar§torokkal k¿lºnbºzŖ v§ltoz·k, p®ld§ul a motor §ram aktu§lis ®rt®ke hasonl²that· ºssze egy be§ll²tott ®rt®kkel 
®s ennek megfelelŖen digit§lis kimenetet vagy virtu§lis bemenetet lehet mŤkºdtetni. 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

5-21 
kompar§tor 1. 

Minden mennyis®get egys®gesen sz§zal®kosan kezel a kompar§tor! 
Motorparam®terek eset®n a n®vleges ®rt®k jelenti a 100%-ot. 

 5-21-1 m·d egyszeri 
ablak 

egyszeri  

 5-21-2 forr§sa 

100%-os ®rt®kek ®rtelmez®se: 

 frekvencia 100Hz 
 Imotor In 
 Umotor Un 
 Udc 1000V 
 Uh§l·zat 1000V 
 Pfelvett Pn 
 vez®rl®s alapjel 100Hz 
 m·d. vez. alapjel 100Hz 
 szab. alapjel 100% 
 m·d. szab. alapjel 100% 
 ellenŖrzŖ jel 100% 
 hibajel 100% 
 anal·g BE 1,2,3,4 10V / 20mA 
 anal·g BE 1-2,3-4 10V / 20mA 
 sz§ml§l· 1,2,3 10000 
 ¿zem·ra 1,2 1000h 

 Tborda 100 C̄ 
 n n szinkron 
 n IFA n 100% (4-31-2) 
 nyomat®k Mn 
 Pf®k §tlag 100% 
 Pf®k pillanatnyi 100% 

frekvencia 
Imotor  
Umotor 
Udc 
Uh§l·zat 
Pfelvett 
vez®rl®s alapjel 
m·d. vez. alapj. 
szab. alapjel 
m·d. szab. alapj. 
ellenŖrzŖ jel 
hibajel 
an. BE1 
an. BE2 
an. BE3 
an. BE4 
an. BE1-2 
an. BE3-4 
sz§ml§l· 1 
sz§ml§l· 2 
sz§ml§l· 3 
¿zem·ra 1 
¿zem·ra 2 
Tborda 
n 
n IFA 
nyomat®k 
Pf®k §tlag 
Pf®k pillanatnyi 

frekvencia 
 

 

 5-21-3 ®rt®k 1. 0,00 - 300,00 90,00 % 

 5-21-4 ®rt®k 2. (csak ablak kompar§torn§l) 0,00 - 300,00 95,00 % 

 5-21-5 hiszter®zis 0,00 - 300,00 1,00 % 

 5-21-6 t²pus 

norm§l: A kompar§l§si ®rt®k felett jelez. 
inverz: A kompar§l§si ®rt®k alatt jelez. 

norm§l 
inverz 

norm§l  

 5-21-7 ¿zemel®s 

startban: a kompar§tor kimenet csak startban 
v§ltozik az 5-21-1 - 5-21-6-ig be§ll²-
t§soknak megfelelŖen. Stopban a 
kimenete inakt²v. 

mindig 
startban 

mindig  

5-22 
kompar§tor 2. 

Megegyezik az 5-21 kompar§tor 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
5-23 
kompar§tor 3. 
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IdŖintervallumok 

Az idŖintervallumok seg²ts®g®vel napt§r szerinti mŤkºdtet®st lehet be§ll²tani. Minden nap, minden h®tkºznap, vagy 
hetente ism®tlŖdŖ mŤkºd®si idŖtartamokra van lehetŖs®g! 

Az ĂidŖintervallum 1,2,3ò akkor akt²v, ha b§rmelyik idŖintervallum bekapcsolt §llapotban van 

i  A 11 Rendszer men¿ben a napt§r helyes be§ll²t§s§ra ¿gyelni kell! 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

5-26 
idŖintervallum 1. 

Az elsŖ idŖintervallum be- ®s kikapcsol§si idŖpontjait lehet be§ll²tani. 
 

 5-26-1 bekapcsol§s 

  5-26-1-1 nap nincs 
minden nap 
h®tfŖ 
kedd 
szerda 
cs¿tºrtºk 
p®ntek 
szombat 
vas§rnap 
h®tkºznap 

nincs 
 

 

  5-26-1-2 ·ra 0 - 23 0  

  5-26-1-3 perc 0 - 59 0  

  5-26-1-4 m§sodperc 0 - 59 0  

 5-26-2 kikapcsol§s 

  5-26-2-1 nap nincs 
minden nap 
h®tfŖ 
kedd 
szerda 
cs¿tºrtºk 
p®ntek 
szombat 
vas§rnap 
h®tkºznap 

nincs 
 

 

  5-26-2-2 ·ra 0 - 23 0  

  5-26-2-3 perc 0 - 59 0  

  5-26-2-4 m§sodperc 0 - 59 0  

5-27 
idŖintervallum 2. 

Megegyezik az 5-26 idŖintervallum 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
5-28 
idŖintervallum 3. 

 

5-29 
PID bŖv²t®s 

PID bŖv²t®ssel lehetŖs®g ny²lik arra, hogy 1 db szab§lyozott egys®get ak§r tov§bbi 3 db fixen 
kapcsolhat· egys®ggel is ki lehessen eg®sz²teni. (pl. tºbb szivatty¼s nyom§sszab§lyoz§s) 

 5-29-1 bekapcsol§si k®sleltet®s 

Ennyi idŖ telik el fmax el®r®se ut§n a kºvetkezŖ 
egys®g bekapcsol§s§ig. 

0,0 - 5000,0 10,0 s 

 5-29-2 kikapcsol§si k®sleltet®s 

Ennyi idŖ telik el fmin el®r®se ut§n a kºvetkezŖ 
egys®g kikapcsol§s§ig. 

0,0 - 5000,0 10,0 s 

 5-29-3 hiszter®zis 

fmax-t·l ®s fmin-tŖl ekkora t§vols§gra indul a  
be-, ill. kikapcsol§si k®sleltet®s. 

0,0 - 100,0 1,0 Hz 
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Digit§lis kimenet, idŖz²tŖ ®s kompar§tor mŤkºd®si p®lda 

Ezekkel a be§ll²t§sokkal lehetŖs®g ny²lik egy kiv§lasztott mennyis®g tetszŖleges ®rt®k®hez rendelt k®sleltetett jelz®sre, 
melyet digit§lis kimeneten meg is lehet jelen²teni. 

Ehhez hasonl· be§ll²t§sok minden kompar§torra ®s digit§lis kimenetre alkalmazhat·k. 

¶ kompar§tor 1 m·d: ablak 

¶ kompar§tor 1 forr§sa: frekvencia 
(a kompar§tor 1-n®l az ®rt®k 1, az ®rt®k 2 ®s a hiszter®zis ig®ny szerint be§ll²tva) 

¶ digit§lis kimenet 1 forr§sa: kompar§tor 1 

¶ idŖz²tŖ1 hat§sa: digit§lis kimenet 1 
(az IdŖz²tŖ1-n®l az idŖtartam ®s a k®sleltet®s ig®ny szerint be§ll²tva) 

 

f [Hz]

t

akt²v

®rt®k 2

®rt®k 1

akt²v

idŖtartam

k®sleltet®s

hiszter®zis

k®sleltet®s

hiszter®zis

idŖtartam

Kompar§tor

Rel®
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6. Motor men¿ 

Ebben a men¿ben a frekvenciav§lt·hoz kapcsolt motor, valamint a motor mŤkºdtet®s®hez sz¿ks®ges speci§lis 
param®terek be§ll²t§sait lehet elv®gezni.  

Itt adhat·k meg:  

¶ n®vleges motor adatok, 

¶ hŤt®s m·dja, 

¶ nyomat®k ®s motor§ram korl§tok, 

¶ billen®s g§tl§s, 

¶ motor teszt, 

¶ vektoros ¿zemm·d param®terei, 

¶ szab§lyoz§si ¿zemm·dok 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

6-1 Pn 
n®vleges 
teljes²tm®ny  

A motor n®vleges kimenŖ teljes²tm®nye.  
A nyomat®kkorl§toz§shoz pontosan be§ll²tand·. 

t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ kW 

6-2 Un 
n®vleges 
fesz¿lts®g 

A motor n®vleges vonali fesz¿lts®ge. 
Ha fmotor Ó fn, ekkora fesz¿lts®g jut a motorra. 
Ez az adat §ll²tja be az U/f karakterisztika felsŖ 
fesz¿lts®g sarokpontj§t. 

90,0 - 440,0V 
 

400,0V 
 

V 

6-3 fn 
n®vleges 
frekvencia 

A n®vleges fesz¿lts®ghez tartoz· frekvencia. 
Ez az adat §ll²tja be az U/f karakterisztika felsŖ 
frekvencia sarokpontj§t. 

25,0 - 1000,0 50 Hz 

6-4 In 
n®vleges 
§ram 

A n®vleges motor §ram. 
Ehhez tartozik a 100%-os hŖmodell! 
Ennek az §ramnak az §ram korl§ttal m·dos²tott 
®rt®ke alakulhat ki maximum, ha az kisebb, mint 
az I inverter limit! 

t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

6-5 nn 
n®vleges 
fordulatsz§m 

N®vleges fordulatsz§m a n®vleges terhel®s 
eset®n. A kijelz®sekn®l t§j®koztat· adatk®nt 
haszn§lhat· a terhel®s f¿ggv®ny®ben. 

100 - 30000 1450 f/perc 

6-6 
hŤt®s m·dja 

A motor termikus modellez®s®hez sz¿ks®ges. 
K®nyszerhŤt®s eset®n, kis frekvenci§n is (10 Hz 
alatt), tart·san a n®vleges nyomat®kig terhelhetŖ 
a motor. A motor termikus idŖ§lland·ja ezen fel¿l 
a motor m®ret®tŖl, azaz Pn-tŖl is f¿gg.  

saj§t 
k®nyszer 

saj§t  

6-7 
korl§toz§s 

 

 6-7-1 §ram 

Enn®l nagyobb §ramot a frekvenciav§lt· nem 
enged meg. M·dos²tja a frekvenci§t, hogy 
csºkkenjen a terhel®s, vagy le§ll hibajelz®ssel, ha 
a terhel®s nem csºkken, vagy tiltott a billen®s 
g§tl§s. Az 500% nem mindig haszn§lhat· ki, mert 
ez f¿gg a motor adatait·l, ®s a frekvenciav§lt· 
maxim§lis teljes²tŖk®pess®g®tŖl is! 
100% a n®vleges motor§ramot jelenti. 

10 - 500 110 % 

 6-7-2 nyomat®k 

Enn®l nagyobb nyomat®kot a frekvenciav§lt· nem 
enged meg. M·dos²tja a frekvenci§t, hogy 
csºkkenjen a terhel®s, vagy le§ll hibajelz®ssel, ha 
a terhel®s nem csºkken, vagy tiltott a billen®s 
g§tl§s. Az 500% nem mindig haszn§lhat· ki, mert 
ez f¿gg a motor adatait·l, ®s a frekvenciav§lt· 
maxim§lis teljes²tŖk®pess®g®tŖl is! 
100% a n®vleges nyomat®kk®pzŖ §ramot jelenti. 

10 - 500 250 % 
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 6-7-3 hŖm®rs®klet 

Sz§m²tott hŖmodell korrekci·.  
(a felhaszn§l· m·dos²thatja, att·l f¿ggŖen, hogy a 
motor kºrnyezeti hŖterhel®se mekkora) 
Hidegebb kºrnyezetben a motor jobban 
terhelhetŖ! 

50 - 200 120 % 

6-9 
billen®s g§tl§s 

Motoros t¼lterhel®s eset®n a frekvenciav§lt· csºkkenti a frekvenci§t, gener§toros t¼lterhel®s 
eset®n nºveli a frekvenci§t a billen®s g§tl§s m®rt®k®nek megfelelŖen (6-9-2 men¿). A Ănemò 
be§ll²t§sa eset®n a t¼lterhel®s nem csºkkenthetŖ, ez®rt a t¼l§ram el®r®sekor hibajelz®ssel le§ll. 

 6-9-1 enged®lyez®s motoros 
mot./gener§toros 
nem 

motoros  

 6-9-2 m®rt®ke 

100 %-os §ram t¼ll®p®sre ennyi idŖ alatt h¼zza 
vissza a frekvenci§t 0-ra fmax-r·l. 

4-10000 100 ms 

6-10 
teszt 

 

8  FIGYELEM 

Teszt elŖtt a motor n®vleges param®tereit be 
kell §ll²tani! 

Forg· motorteszt eset®n ¿gyelni kell arra, 
hogy a motor tengely®n ne legyen terhel®s ®s 
mechanikai k§rosod§s ne tºrt®nhessen! 

Aktiv§l§sakor a frekvenciav§lt· motor tesztet 
v®gez.  

Ćll· motorteszt mindig v®gezhetŖ.  

nincs 
§ll· 
forg· 

nincs  

6-11 
szt§tor 
ellen§ll§s 
m®r®s 

Vektoros m·dban (6-28 m·d) start ad§s ut§n 
egyen§rammal szt§tor ellen§ll§s m®r®st 
v®gezzen-e a k®sz¿l®k vagy ne.  
A m®r®s a motor forg§s§t rºvid idŖre korl§tozza, 
k®sŖbb fog elindulni, de egy pontosabb szt§tor 
ellen§ll§s ®rt®kkel fog mŤkºdni a k®sz¿l®k. 

nem 
igen 

nem  

 

i  

A motor men¿ alapbe§ll²t§sai a frekvenciav§lt· n®vleges §ram§t·l illetve fesz¿lts®g®tŖl is f¿ggenek. A 
megb²zhat· motorv®delemhez elengedhetetlen¿l sz¿ks®ges a n®vleges motorparam®terek be§ll²t§sa. 
(Pn, In, Un, fn, hŤt®s m·dja, hŖkorl§t). 

A motorparam®terek megad§sa befoly§solja az anal·g kimenetek sk§l§z§s§t is.  
(l§sd. 5 Kimenetek men¿) 

Vektoros (IFA-s) frekvenciav§lt·k programoz§sa 

Vektoros ¿zem eset®n be§ll²tand· param®terek 

6.1 n®vleges teljes²tm®ny (Pn) motor adatt§bl§r·l 

6.2 n®vleges fesz¿lts®g (Un) motor adatt§bl§r·l 

6.4 n®vleges §ram (In) motor adatt§bl§r·l 

6.5 n®vleges fordulatsz§m (nn) motor adatt§bl§r·l 

6.9.1. billen®s g§tl§s enged®lyez®s motoros/gener§toros 

A tºbbi param®ter be§ll²t§sa a megszokott m·don tºrt®nik. (szab§lyoz§s alapjel, vez®rl®s alapjel forr§sa, IFA, stb.) 

6.10 teszt men¿ben elŖbb §ll·, majd forg· motor tesztet kell v®gezni! 
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6-12 
maxim§lis 
fordulatsz§m 

Az adott alkalmaz§sn§l elŖfordul· maxim§lis 
fordulatsz§m. A motor teszt a m§gnesez®si gºrbe 
meghat§roz§s§n§l a mezŖgyeng²tett szakaszt a 
n®vleges pont ®s e pont kºz® illeszti. 
 

1 - 30000 3000 fp 

6-13 
szt§tor 
ellen§ll§s 

Szt§tor ellen§ll§sa %-osan megadva a motor 
n®vleges param®tereibŖl.  
Az §ll· motor teszttel m®ri meg a frekvenciav§lt·. 
Az §ramszab§lyoz· param®tereire hat. 
 

0,00 - 100,00 5,00 % 

6-14 
sz·r§si 
induktivit§s 

Szt§tor (§ll·r®sz) sz·r§si induktivit§s %-osan 
megadva. 
Az §ll· motor teszttel m®ri meg a frekvenciav§lt·. 
Az §ramszab§lyoz· param®tereire hat. 
 

0,00 - 100,00 10,00 % 

6-15 
m§gnesezŖ 
§ram 

A n®vleges fuxushoz tartoz· m§gnesezŖ §ram In 
%-§ban. A forg· motor teszttel m®ri meg a 
frekvenciav§lt·. 
Ha a motort csºkkentett fluxussal k²v§nj§k 
haszn§lni, akkor a forg· teszt lefuttat§sa elŖtt a 
motor n®vleges fesz¿lts®g®t ®s teljes²tm®ny®t a 
kapocsadat 80-90%-ra le kell csºkkenteni. 
Csºkkentve csendesebb lesz a motor, 50Hz 
kºrny®k®n nyugodtabban j§r a motor, de a 
l®trehozhat· nyomat®k kis m®rt®kben csºkken. 
 

0,0 - 100,0 50,0 % 

6-16 
m§gnesezŖ 
§ram linearit§sa 

A m§gnesez®si gºrbe megad§sa: 
100% Ą teljesen line§ris kºzel²t®s.  
60% Ą a n®vleges pontban a gºrbe 60%-§t a 
line§ris ºsszetevŖ adja, 40%-§t a nemline§ris 
ºsszetevŖ. 
A forg· motor teszttel m®ri meg a frekvenciav§lt·. 
 

0,0 - 100,0 100,0 % 

6-17 
m§gnesezŖ 
§ram kitevŖ  

A m§gnesez®si §ram nemline§ris ºsszetevŖj®nek 
kitevŖje.  
6-16 m§gnesezŖ §ram linearit§sa = 100% 
eset®n nincs ®rtelme. 
Ha mezŖgyeng²t®s ®s nagy dinamika is 
sz¿ks®ges, akkor pontosan meg kell §llap²tani a 
motor m§gnesez®si gºrb®j®t. Amelyik jobban 
megfelel, azt kell v§lasztani. 
 

0 - 31 7  

6-18 
rotor ellen§ll§s 
korrekci· 

A motor kapocsadataib·l sz§m²tott Rotor 
ellen§ll§s korrekci·ja. Ha nincs j·l megadva, 
akkor csak nagyobb §rammal lehet ugyanazt a 
nyomat®kot el®rni. Ha hideg motorn§l szeretn®nk 
j· dinamik§t, akkor ezt tipikusan lejjebb kell §ll²tani 
n®h§ny sz§zal®kkal. 
A n®vleges motor adatok meleg motorra 
vonatkoznak. 
 

0,0 - 200,0 100,0 % 

6-19 
n®vleges 
indul§si idŖ 

A n®vleges §rammal a n®vleges fordulatot ennyi 
idŖ alatt ®ri el. Be§ll²t§sa a fordulatsz§m 
szab§lyoz·t befoly§solja. 
 

10 - 6500 40 ms 
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6-20 
I szab§lyoz· 

A motoradatokb·l sz§m²tott szab§lyoz· param®terek korrekci·ja. Nagyobb ®rt®kek gyorsabb 
reag§l§st, kisebb ®rt®kek nyugodtabb, csendesebb ¿zemet tesznek lehetŖv®. 
 

 6-20-1 ar§nyos hat§s 0 - 500 100 % 

 6-20-2 integr§l· hat§s 0 - 500 100 % 

6-22 
n szab§lyoz· 

A motoradatokb·l ®s a n®vleges ind²t§si idŖbŖl sz§m²tott szab§lyoz· param®terek korrekci·ja. 
Nagyobb ®rt®kek gyorsabb reag§l§st, kisebb ®rt®kek nyugodtabb, csendesebb ¿zemet tesznek 
lehetŖv®. Tipikusan a fordulatsz§m jelad· excentrikus felfog§sa miatt lehet sz¿ks®g a szab§lyoz· 
lass²t§s§ra. Ilyenkor a t¼llend¿l®s megakad§lyoz§s§ra az integr§l· hat§st az ar§nyos hat§sn§l 
erŖsebb m®rt®kben kell visszavenni. 
 

 6-22-1 ar§nyos hat§s 0 - 600,00 100,00 % 

 6-22-2 integr§l· hat§s 0 - 600,00 100,00 % 

6-23 
mezŖgyeng²t®s 

MezŖgyeng²t®ses tartom§nyban mennyire kºzel²tse meg a motor fesz¿lts®g az aktu§lis DC 
fesz¿lts®g alapj§n kiadhat· szinuszos fesz¿lts®get. Ehhez tartozik az U tartal®k. Ha U tartal®k 
100%-n§l nagyobb, akkor megpr·b§l nagyobb fesz¿lts®get kiadni, mint az U szinuszos, de ez csak 
abban az esetben siker¿lhet, ha a 11-8-2 Umotor szinuszos nem-re van §ll²tva. 
 

 6-23-1 U tartal®k 

A kivez®rl®shez tartoz· alapjel. 

80 - 120 90 % 

 6-23-2 kivez®rl®s szab§lyoz· 

  6-23-2-1 ar§nyos hat§s 0 - 30000 100 % 

  6-23-2-2 integr§l· hat§s 0 - 3000 100 % 

  6-23-2-3 szŤr®s 0 - 3000 100 % 

 6-23-3 fluxus szab§lyoz· ar§nyos hat§s 

Fluxus-szab§lyoz· ar§nyos param®tere. 

30 - 500 100 % 

 6-23-4 minimum 

MezŖgyeng²t®s minim§lis ®rt®ke. 

10 - 100 40 % 

6-24 
jelad· n®lk¿l 

 

 6-24-4 t seb.szŤr 

Szºgsebess®g sz§m²t§s szŤr®si idŖ§lland·ja a 
kapcsol§si peri·dusidŖben. 

1 - 100 10  

 6-24-5 v=0 Uhat. 

Zero sebess®g becsl®s fesz¿lts®g hat§ra. 

0,00 - 10,00 1,00 % 

 6-24-7 Uhiba max 

Megengedett fesz¿lts®gbecsl®si hiba. 
Ha tart·san ez alatt van az induk§lt fesz¿lts®g, a 
beragad§s elleni v®delem ®rdek®ben a k®sz¿l®k 
megpr·b§l az alapjellel ellenkezŖ ir§nyba 
mozogni, a 6-24-8 r§gerj.fmax alapjellel. 

0,00 - 10,00 1,00 % 

 6-24-8 r§gerj.fmax 

R§gerjeszt®si frekvencia hat§r. 

0,01 - 10,00 1,00 Hz 

6-25 
blokkol§s 

Jelad·s mŤkºd®si ¿zemm·dban ellenŖrizni lehet, hogy az inkrement§lis fordulatsz§m jelad·t·l 
®rkezik-e fordulatsz§m ellenŖrzŖ jel. 

 6-25-1 minim§lis fordulatsz§m N 
1 - 1500 

150 fp 

 6-25-2 blokkol§si idŖ 

A k®sz¿l®k blokkol§s hib§t jelez, ha a be§ll²tott 
idŖn t¼l az ®rz®kelt fordulat a minimum alatt van 
®s nyomat®kkorl§ttal j§r a k®sz¿l®k. 
A hibajelz®s letilthat·, ha a 6-25-1 Minim§lis 
fordulatsz§m N-re van §ll²tva. 

0,01 - 60,00 1,00 s 
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6-26 
rotor ellen§ll§s 
adapt§ci· 

A meleged®s hat§s§t figyelembe vegye-e a rotor 
ellen§ll§sn§l. Ha melegszik a motor v§ltozik a 
rotor ellen§ll§sa. 

nem 
igen 
 

nem  

6-27 
szinkron ofszet 

Szinkron motorn§l van jelentŖs®ge. Az abszol¼t 
poz²ci· ®rz®kelŖ ®s a forg·r®sz kºzºtti 
szºghelyzetet lehet be§ll²tani. 

0 - 360 0 Á 

6-28 
m·d 

MŤkºd®si ¿zemm·dok: 

U/f: Fesz¿lts®g/frekvencia vez®rl®s. 
jelad·s: Inkrement§lis fordulatsz§m jelad·val 

mŤkºdŖ mezŖorient§lt hajt§s. 
vektor: Jelad· n®lk¿li mezŖorient§lt hajt§s. 

U/f 
jelad·s 
vektor 

U/f  

Vektoros ¿zemm·dban a fordulatsz§m szab§lyoz· param®terek tapasztalati be§ll²t§s§nak menete: 

¶ 6-22-2 integr§l· hat§s = 0 eset®n a 6-22-1 ar§nyos hat§st addig kell nºvelni, am²g nem jelentkeznek 
nagyfrekvenci§s leng®sek (ez hallhat· is). Ezt c®lszerŤ kisebb, ill. nagyobb fordulatsz§mon is tesztelni. 

¶ A 6-22-1 ar§nyos hat§s ®rt®ket fel®re, k®tharmad§ra csºkkenteni. 

¶ A 6-22-2 integr§l· hat§st nºvelni addig, am²g a fordulatsz§m alapjelet a motor t¼llend¿l®s n®lk¿l kºveti. 
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Motor§ramok alakul§sa az idŖ f¿ggv®ny®ben  

 

Imax=InĀ§ram korl§t 
 
Pl.: In=4 A 
 §ram korl§t=120 %  

 Iinv.max=9 A 

 Imax=4 A Ā1,2=4,8 A 

 Imax=4,8ĀЍ2=6,79 A 

Mivel Iinv.max>Imax, ez®rt sz¿ks®g eset®n ez 
az §ram ki is tud alakulni. 
 

Megengedett tart·s motor§ram a frekvencia f¿ggv®ny®ben  

 

A motor saj§t hŤt®s eset®n, a frekvencia 
f¿ggv®ny®ben csak a n®vleges §ram§nak a 
grafikonon jelºlt r®sz®vel terhelhetŖ 
folyamatosan, t¼lmeleged®s n®lk¿l! 

K®nyszerhŤt®s eset®n a motor a teljes 
frekvenciatartom§nyban terhelhetŖ a 
n®vleges §ram§val. 

A kºrnyezeti hŖm®rs®klet hat§s§t a hŖkorl§t 
seg²ts®g®vel lehet figyelembe venni. 

Pl. 120%-os hŖkorl§t a gºrbe minden pontj§t 
20%-al felfel® tolja. 
 

Megengedett motor t¼l§ram az idŖ f¿ggv®ny®ben 

 

a 3kW alatti motorteljes²tm®ny 

b 3-20kW kºzºtti motorteljes²tm®ny 

c 20kW feletti motorteljes²tm®ny 

A motor k®nyszer hŤt®s eset®n, a n®vleges 
§ram§n§l nagyobb §rammal a grafikonon 
jelºlt ideig terhelhetŖ, t¼lmeleged®s n®lk¿l! 

A kºrnyezeti hŖm®rs®klet hat§s§t a hŖkorl§t 
seg²ts®g®vel lehet figyelembe venni. 

Pl. 120%-os hŖkorl§t a gºrbe minden pontj§t 
20%-al felfel® tolja. 

Saj§t hŤt®s eset®n ez a gºrbe a frekvencia 
f¿ggv®ny®ben az elŖzŖ §bra alapj§n 
m·dosul. 

t

I

frekvencia 
m·dos²t§s

t¼lterhel®s

Iinv.max

Imax

In

Imotor

I

70%
n

In

f [Hz]f /15n f /2n fn

k®nyszerhŤt®s

saj§t hŤt®s

T [perc]1 2 3 4 5 10

Imotor

4xIn

3xIn

2xIn

In

a b c
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7. U/f viszony men¿ 

Ebben a men¿ben a fesz¿lts®g frekvencia jelleggºrb®t lehet megadni, vagy v§ltoztatni.  

Itt adhat·k meg: 

¶ t²puskarakterisztik§k, 

¶ U/f m·dos²t§sok, 

¶ tetszŖleges frekvencia/fesz¿lts®g jelleggºrbe pontjai 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

7-1 

t²pus 

karakterisztik§k 

A hajtott g®p nyomat®kig®ny®nek megfelelŖen kell 
be§ll²tani. Ćltal§nos esetben norm§l (line§ris), 
szivatty¼ vagy ventil§tor eset®ben n®gyzetesre 
m·dos²tott karakterisztika k²v§natos. (nyomat®k-
frekvencia jelleggºrb®ben az elsŖ §lland· 
nyomat®k¼, a m§sodik line§risan nºvekvŖ 
nyomat®k¼ jelleggºrb®t jelent) 

norm§l 
tetszŖleges 

norm§l  

7-2 

U/f  

m·dos²t§s 

A kezdeti fluxus biztos²t§s§hoz sz¿ks®ges fesz¿lts®g®rt®k be§ll²t§s§ra ®s a norm§l karakterisztika 
korrig§l§s§ra szolg§l. (Rajzos mell®klet: U/f karakterisztik§k) 

 7-2-1 U ind²t· 

Start ut§n az §ll· motorra kiadand· indul· 
fesz¿lts®g 

0 - t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

 7-2-2 N®gyzetes karakterisztika m·dos²t§s 

A line§ris ®s a n®gyzetes karakterisztika kºzºtti 
§llapot ig®ny szerinti be§ll²t§s§ra szolg§l. 0% 
eset®n line§ris, m²g 100% eset®n teljesen 
n®gyzetes. 

0 - 100 0 % 

7-3 

tetszŖleges 
frekvencia, 
fesz¿lts®g 
jelleggºrbe 
pontjai 

TetszŖleges fesz¿lts®g-frekvencia jelleggºrbe l®trehoz§sa, ºsszetartoz· pontok megad§s§val. 
(k®t megadott pont kºzºtt a fesz¿lts®g line§risan fog v§ltozni). 
Megjegyz®s: (A pontokat ®rtelemszerŤen nºvekvŖ frekvencia sorrendben kell felvenni!) 
A karakterisztika elsŖ pontja mindig az  Ăf1ò frekvencia  - ĂU1ò fesz¿lts®g, 
a karakterisztika felsŖ sarokpontja az  Ăf6ò frekvencia  - ĂU6ò n®vleges fesz¿lts®g. 
 Ăf1ò frekvencia alatt - ĂU1ò, 
 Ăf6ò frekvencia fºlºtt - ĂU6ò a kimenŖ fesz¿lts®g. 

 7-3-1 elsŖ pont 

  7-3-1-1 frekvencia 0,1 - 1000,0 1,0 Hz 

  7-3-1-2 fesz¿lts®g 0,0 - 440,0 8,0 V 

 7-3-2 m§sodik pont 

Megegyezik a 7-3-1 elsŖ pont be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
 ǒ 

ǒ 
ǒ 

 7-3-6 hatodik pont 

¶ Az f1-et kis ®rt®kre c®lszerŤ v§lasztani. 

¶ Az f6-ot c®lszerŤ f n®vlegesre v§lasztani. (Ez helyettes²theti az Un be§ll²t§s§t) 

¶ Alacsonyabb frekvenci§kon c®lszerŤ a pontokat sŤrŤbben felvenni. 

¶ Az U ind²t· fesz¿lts®g minden karakterisztik§n§l kifejti a hat§s§t.  

¶ A kimeneti motorfesz¿lts®gben n®gyzetesen ºsszegzŖdik az U ind²t· fesz¿lts®g a kiv§lasztott karakterisztik§val, 
azaz: 

Umotor= Uind²t·
2
+Ukarakterisztika

2
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U/f karakterisztik§k  

  

Line§ris U/f alap-karakterisztika 
T²pus-karakterisztika: norm§l 
N®gyzetes m·dos²t§s: 0% 
U ind²t·: 0V 

N®gyzetes U/f alap-karakterisztika 
T²pus-karakterisztika: norm§l 
N®gyzetes m·dos²t§s: 100% 
U ind²t·: 0V 

  

Line§ris U/f felhaszn§l·i-karakterisztika 
T²pus-karakterisztika: norm§l 
N®gyzetes m·dos²t§s: 0% 
U ind²t·: be§ll²tva 

N®gyzetes U/f felhaszn§l·i-karakterisztika 
T²pus-karakterisztika: norm§l 
N®gyzetes m·dos²t§s: 100% 
U ind²t·: be§ll²tva 

 

TetszŖleges U/f karakterisztik§n§l a 0 õ fmax 
frekvenciahat§rok kºzºtt 0 õ Umax fesz¿lts®g®rt®kek 
§ll²that·k be. 

A frekvenci§k: f1 < f2 < f3 < f4 < f5 < f6 

A fesz¿lts®gek: U1, U2, U3, U4, U5, U6 

Az Ăfnò felett a fesz¿lts®g ĂU6ò ®rt®ket vesz fel! 

Azt a frekvenci§t, amelyik nem teljes²ti a monoton 
nºveked®si felt®telt, a program nem veszi figyelembe! 

A n®gyzetes m·dos²t§s a tetszŖleges U/f 
karakterisztik§n§l hat§stalan. 

Az U ind²t· fesz¿lts®g ebben a karakterisztik§ban is 
kifejti a hat§s§t. 

TetszŖleges U/f felhaszn§l·i-karakterisztika  

f [Hz]

U [V]

0,2fn 0,4fn 0,6fn 0,8fn fn

0,2Un

0,4Un

0,6Un

0,8Un

Un

f  felettn f [Hz]

U [V]

0,2fn 0,4fn 0,6fn 0,8fn fn

0,2Un

0,4Un

0,6Un

0,8Un

Un

f  felettn

f [Hz]

U [V]

fn

Uind²t·

Un

f  felettn f [Hz]

U [V]

fn

Uind²t·

Un

f  felettn

f [Hz]

U [V]

f1 f2 f3 f4 f6

U6

U5
U4

U3
U2

U1

f5
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8. Frekvenci§k men¿ 

Ebben a men¿ben a komplett hajt§ssal kapcsolatos frekvenci§kat lehet be§ll²tani.  

Itt adhat·k meg: 

¶ maxim§lis frekvencia, 

¶ minim§lis frekvencia, 

¶ frekvencia tilt§si hat§r, 

¶ k¼sz§si frekvenci§k, 

¶ tiltott frekvenci§k 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

8-1 

f maxim§lis 

A motorra kiadhat· legnagyobb frekvencia. 
Priorit§sa van a minim§lis frekvenci§val szemben!  
Ha a frekvencia alapjel magasabbra van §ll²tva, 
akkor is az f maxim§lis fog ®rv®nyes¿lni! 

 * Be§ll²t· termin§l n®lk¿li V3D k®sz¿l®kek eset®ben 
az alapbe§ll²t§s 100Hz 

0,01 - 1050,0 
 
 

50,00 *  Hz 

8-2 

f minim§lis 

A motorra kiadhat· legkisebb frekvencia, az 
indul§si ®s meg§ll§si folyamat kiv®tel®vel. 
Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van §ll²tva, 
akkor is az f minim§lis fog ®rv®nyes¿lni! 

0,01 - 1000,0 1,00 Hz 

8-3 

frekvencia 

tilt§si hat§r 

A hajtott mechanika t¼lpºrget®s elleni v®delm®t 
szolg§lja. (fmax fºl® kell megadni, olyan ®rt®kre, 
amit a hajtott egys®g m®g k§rosod§s n®lk¿l el tud 
viselni!). 
Ha a frekvenciav§lt· §ltal mŤkºdtetett motort a 
hajtott oldalr·l t¼lpºrgetik, a frekvenciav§lt· a 
gener§toros ¿zem elker¿l®se miatt eddig emeli a 
frekvenci§t, ezut§n t¼lfrekvencia hib§val le§ll! 
Ha jelad·r·l ®rkezik enn®l nagyobb frekvenci§-
nak megfelelŖ fordulatsz§m jel, akkor t¼lpºrg®s 
hib§val letilt a k®sz¿l®k. 

0,1 - 1100,0 105,0 Hz 

8-4 

k¼sz§s norm§l 

Ćltal§ban g®pbe§ll²t§shoz haszn§lt kisfrekvenci§s szakaszos ¿zemm·d, az aktu§lis ir§nyba. 
A mŤkºd®sm·d (vez®rl®s vagy szab§lyoz§s) kiv§laszt§s§t·l f¿ggetlen¿l, csak stop §llapotb·l 
mŤkºdtethetŖ. Aktiv§l§sa digit§lis (virtu§lis) bemenetrŖl, illetve a 4-8-1 men¿ be§ll²t§s§t·l f¿ggŖen 
termin§lr·l tºrt®nhet. 
A be§ll§si idŖ a felfut§s idej®t jelenti a k¼sz§si frekvenci§ra. 
A le§ll§s m·dja ®s a lefut§s ideje az alapbe§ll²t§s szerint tºrt®nik (3. men¿)! 

 8-4-1 frekvencia 0,1 - 100,0 5,0 Hz 

 8-4-2 be§ll§si idŖ 0,1 - 300,0 5,0 s 

8-5 

k¼sz§s inverz 

A mŤkºd®se hasonl· a k¼sz§s norm§l mŤkºd®s®hez, az aktu§lissal ellent®tes ir§nyba. 
(A be§ll²t§sa megegyezik a 8-4 k¼sz§s norm§l be§ll²t§saival) 

8-6 

tiltott s§vok  

Ćltal§ban a hajtott egys®g mechanikai rezonancia elleni v®delm®t szolg§lja.  

A tiltott s§v az adott frekvenci§t·l nºvekvŖ ir§nyban terjed Df s§vsz®less®gben. A tiltott s§vban l®vŖ 
frekvenci§t a k®sz¿l®k a fel- ®s lefut§si §llapot kiv®tel®vel tart·san nem adja ki. Ha a kiadand· 
frekvencia ebbe a s§vba esne, a legkºzelebbi kiadhat· frekvencia ker¿l a motorra. 

 8-6-1 f1 helyzete 

1. tiltott frekvencia 

  8-6-1-1 frekvencia 0,1 - 1000,0 0,1 Hz 

  8-6-1-2 s§v 

Df tiltott s§vsz®less®g 

0,0 - 10,0 0,0 Hz 

 8-6-2 f2 helyzete 

Megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

 8-6-2 f3 helyzete 

Megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
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9. Programok men¿ 

Ebben a men¿ben speci§lis folyamatir§ny²t§si szolg§ltat§sokkal kapcsolatos param®tereket lehet be§ll²tani.  

Itt adhat·k meg: 

¶ sz§ml§l·k, 

¶ program aktiv§l§sok, 

¶ programok, 

¶ program szekvenci§k 

A programok men¿ben kaptak helyet a sz§ml§l·k, amelyekkel bemenetre adott impulzusokat lehet sz§molni ®s ennek 
megfelelŖen sz¿ks®g eset®n kompar§tort mŤkºdtetni vagy le§ll²tani a k®sz¿l®ket stoppal. 

A programokkal az alapjelet, a fel- ®s lefut§si meredeks®get ®s a PID szab§lyoz· adatait lehet v§ltoztatni azzal a c®llal, 
hogy egy vagy tºbb technol·giai l®p®s be§ll²that· legyen. 

A programok bemenetrŖl aktiv§lhat·k. Ha letelt a program ideje, akkor visszat®rhet az eredeti mŤkºd®shez vagy ki is 
kapcsolhatja a g®pet. 

A szekvenci§k seg²ts®g®vel a programok csoportokba fŤzhetŖk, ²gy tºbb program egym§s ut§n mŤkºdtethetŖ. 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

9-1 
sz§ml§l· 1. 

 

i  
Ha valamelyik program szekvencia ciklikusnak van kiv§lasztva, a vele azonos 
sorsz§m¼ sz§ml§l· lesz a ciklussz§ml§l·ja. 

  

 9-1-1 t²pus 

A sz§ml§l· aktu§lis ®rt®ke a digit§lis vagy virtu§lis 
bemenetekre kiv§lasztott Ăfelò, Ăleò ®s Ăbe²r·ò 
bemenetek utas²t§sainak megfelelŖ. 

norm§l: Csak megtekinthetŖ az aktu§lis ®rt®k, 
beavatkoz§st nem okoz. 

start 0: Startra felveszi az Ă®rt®kò §llapot§t. 
stop 0: A 0 ®rt®ket el®rve stopot okoz, de start 

eset®n felveszi az Ă®rt®kò §llapot§t. 
t§rol: A k®sz¿l®k megŖrzi a sz§ml§l· ®rt®k®t 

fesz¿lts®gmentes²t®s ut§n is. 

norm§l 
start 0 
stop 0 
t§rol 

norm§l  

 9-1-2 ®rt®k 0 - 10000 0  

9-2 
sz§ml§l· 2. 

Megegyezik a 9-1 sz§ml§l· 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
9-3 
sz§ml§l· 3. 

 

9-10 
program 
aktiv§l§s 

A programok egyedi aktiv§l§s§nak be§ll²t§sa 

 9-10-1 kiv§laszt§s 

tiltott: Be§ll²t§s§val a programok egyedi 
aktiv§l§sa egyszerre tilthat·, a kiv§laszt§sukt·l 
f¿ggetlen¿l. 

tiltott 
sorkapocsr·l 
direkt 
start eset®n 

tiltott  

 9-10-3 hibajel 

Program futtat§s eset®n, az idŖtartam korl§toz§st 
a hibajel abszol¼t ®rt®k®nek be§ll²tott ®rt®k al§ 
tºrt®nŖ csºkken®se ind²tja. 

N 
0,01 - 100,00 

N % 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

 9-10-4 t²pusa 

A programot aktiv§l· bemenetre vonatkozik! 

szint: A program addig fut, ameddig a 
bemenet akt²v. 

impulzus: A program impulzusra indul, le§ll²t§s§t 
az idŖtartam korl§toz§s v®ge, vagy egy 
bemenetrŖl adott stop, program tilt§s 
stb. okozhatja.  

Az impulzus idej®nek nagyobbnak kell lennie, mint 
a 4-9-5 men¿ben be§ll²tott prell szŤr®si idŖ. 

szint 
impulzus 
 

szint  

 9-10-5 szŤr®s 

Bin§ris program aktiv§l§skor ennyi idŖ telik el a 
bemenetek be§ll²t§sa ®s a program aktiv§l§sa 
kºzºtt. A szŤr®s akkor hasznos, ha a bin§ris 
program kiv§laszt§s k®zzel, kapcsol·kkal vagy 
bin§ris k·dot ad· forgat· gombbal tºrt®nik. A 
szŤr®s ®rt®k®nek megfelelŖ be§ll²t§s§val elker¿l-
hetŖ a v®letlen programind²t§s. A digit§lis beme-
netek prell szŤr®se m®g ez elŖtt fejti ki hat§s§t. 

0 - 60000 500 ms 

 9-10-6 v®ge 

A program befejez®se ut§n mi tºrt®njen. 

norm§l: A programok befejez®se nem okoz stop 
parancsot. 

stop: A programok befejez®se stopot is okoz. 

norm§l 
stop 

norm§l  

9-11  
program 1. 

Program 1. enged®lyez®se, program param®tereinek be§ll²t§sa. 
Min®l kisebb sz§m¼ a program, ann§l magasabb priorit§s¼. 
A programok magasabb priorit§s¼ak a szekvenci§kn§l. 

 9-11-1 kiv§laszt§s 

A mŤkºdtetni k²v§nt programokat §t kell §ll²tani 
Ătiltottò-r·l. Vez®rl®s vagy szab§lyoz§s kiv§lasz-
t§sa az alapbe§ll²t§s ¿zemm·dj§t fel¿lb²r§lja, de a 
bemeneten kijelºlt ¿zemm·dot nem! 

tiltott 
akt²v 
vez®rl®s 
szab§lyoz§s 

tiltott  

 9-11-2 ¿zem§llapot 

norm§l: Kiv§laszt§sa az alapbe§ll²t§sban 
be§ll²tott ir§ny v§ltozatlanul hagy§s§t 
jelenti. 

inverz: Kiv§laszt§sa ir§nyv§lt§st jelent az 
alapbe§ll²t§shoz k®pest. 

v§rakoz·: Be§ll²t§sa v§rakoz· ¿zemet okoz. 

norm§l 
inverz 
v§rakoz· 

norm§l  

 9-11-3 program param®terek 

A nem ĂNò-re §ll²tott param®terek az eredetileg ®rv®nyes ®rt®keket a program fut§sa alatt fel¿l²rj§k. 
A fel- ®s lefut§si idŖk az ¿zemm·dt·l f¿ggŖen §ll²tj§k a vez®rl®s, ill. szab§lyoz§s meredeks®g 
korl§tj§t. 

  9-11-3-1 frekvencia 

Vez®rl®s alapjel  

N 
0,01 - 1000,0 

N Hz 

  9-11-3-2 szab§lyoz§s alapjel N 
0,01 - 100,00 

N % 

  9-11-3-3 felfut§si idŖ N 
0,1 - 3000,0 

N s 

  9-11-3-4 lefut§si idŖ N 
0,1 - 3000,0 

N s 

  9-11-3-5 PID kiv§laszt§s N 
1 - 4 

N  

  9-11-3-6 idŖtartam korl§toz§sa N 
0,00 - 3276,7 

N s 
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

9-12 
program 2.  

Megegyezik a 9-11 program 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 
ǒ 
ǒ 
ǒ 

9-25 
program 15.  

9-26 
szekvencia 1. 

Program csoportot lehet l®trehozni tetszŖleges sz§m¼ program kijelºl®s®vel (program 1.-15.) 
A szekvenci§ban l®vŖ programok a szekvencia aktiv§l§sa eset®n a priorit§suknak megfelelŖen 
egym§s ut§n futnak le. A szekvenci§ban ®ppen fut· programot is megszak²thatja egy n§la 
magasabb priorit§s¼ program, vagy egy az aktu§lis szekvenci§n§l magasabb priorit§s¼ 
szekvencia. A szekvenci§k kºzºtt is a kisebb sz§m¼ a magasabb priorit§s¼. 

 9-26-1 aktiv§l§s 

A szekvencia aktiv§l§s§nak m·dj§t lehet 
be§ll²tani. 

tiltott 
sorkapocsr·l 
direkt 
start eset®n 

tiltott  

 9-26-2 jelleg 

egyszeri: A szekvenci§ban l®vŖ programok 
egyszer hajt·dnak v®gre, ut§na a 
9-26-5 men¿pontban be§ll²tott m·don 
folytat·dik a mŤkºd®s. 

ciklikus: A szekvenci§ban l®vŖ programok 
mindaddig ciklikusan ism®tlŖdnek, am²g 
ezt valamely g§tl· kºr¿lm®ny meg nem 
akad§lyozza 

 pl: - az aktiv§l· bemenet megv§ltoz§sa 
  - a ciklussz§ml§l· lenull§z·dott 
  - egy®b bemenet okoz megszak²t§st  
 A ciklussz§ml§l· mindig az adott 

szekvenci§val megegyezŖ sorsz§m¼ 
sz§ml§l·, amennyiben a szekvencia 
jellege ciklikus. Ez esetben ¿gyelni kell a 
sz§ml§l· helyes be§ll²t§s§ra 

v®gtelen: A szekvenci§ban l®vŖ programok 
§lland·an ism®tlŖdnek. 

egyszeri 
ciklikus 
v®gtelen 

egyszeri  

 9-26-3 hibajel 

Program futtat§sn§l, az idŖtartam korl§toz§st a 
hibajel be§ll²tott ®rt®k al§ tºrt®nŖ csºkken®se 
ind²tja. 

N 
0,01 - 100,00 

N % 

 9-26-4 t²pusa 

A szekvenci§t aktiv§l· bemenetre vonatkozik! 

szint: A szekvencia addig fut, m²g a bemenet 
akt²v. 

impulzus: A szekvencia impulzusra indul, 
le§ll²t§s§t a ciklus v®ge, a ciklus-
sz§ml§l· vagy egy bemenetrŖl adott 
stop, program tilt§s, stb. okozhatja. 

 Az impulzus idej®nek nagyobbnak kell 
lennie, mint a 4-9-5 men¿ben be§ll²tott 
prell szŤr®si idŖ. 

szint 
impulzus 
 

szint  

 9-26-5 v®ge 

A program, vagy programcsoport befejez®se ut§n 
mi tºrt®njen. 

norm§l: A programok befejez®se nem okoz stop 
parancsot. 

stop: A programok befejez®se egyben stopot 
is okoz. 

norm§l 
stop 

norm§l  
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

 9-26-6 csoport 

  9-26-6-1 eleje 

A program csoport enn®l a sz§m¼ 
programn§l kezdŖdik. 

N 
1 - 15 

1  

  9-26-6-2 v®ge 

A program csoport ezzel a programmal 
fejezŖdik be. 
Ha a program csoport v®ge kisebb, mint 
az eleje akkor a szekvencia v®grehajt§sa 
nem tºrt®nik meg. 

1 - 15 1  

9-27 

szekvencia 2. 
Megegyezik a 9-26 szekvencia 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

9-28 

szekvencia 3. 

A programok ®s szekvenci§k aktiv§l§sa (program 1 - 15, szekvencia 1 - 3) 

Sorkapocsr·l tºrt®nŖ aktiv§l§s eset®n az enged®lyezett programok, szekvenci§k (ak§r tºbb is), digit§lis vagy virtu§lis 
bemenetekrŖl aktiv§lhat·k, tetszŖleges idŖpontban. A mŤkºdtet®s¿k felt®tele, hogy a frekvenciav§lt· start §llapotban 
legyen. 

Direkt ind²t§s eset®n az aktiv§l§s egyben startot is okoz, a start kapcsol·kt·l f¿ggetlen¿l. 
A program, szekvencia v®g®n, a jelleg ®s a v®ge men¿pontoknak megfelelŖen visszat®r az alapbe§ll²t§shoz, meg§ll, 
vagy ciklikusan ism®tel. 
Ciklikus kiv§laszt§sa eset®n, ha az aktiv§l§s megszŤnik, a berendez®s visszat®r az alapbe§ll²t§shoz, vagy meg§ll a 
be§ll²t§sokt·l f¿ggŖen. Ism®telt aktiv§l§sn§l ¼jb·l kezdŖdik a ciklikus mŤkºd®s! 
A programok, szekvenci§k aktiv§l§suk eset®n (priorit§suk sorrendj®ben) §tveszik a mŤkºdtet®st az alapbe§ll²t§st·l. Ha 
egy program, vagy szekvencia az®rt adja §t a vez®rl®st, mert letelt az ideje, csak ¼gy ind²that· ¼jra, ha egy inakt²v 
§llapot ut§n lesz ¼jra aktiviz§lva! (azaz, a bemenetet ki-, majd be kell kapcsolni!) 

Start eset®n tºrt®nŖ aktiv§l§skor az enged®lyezett programot, vagy szekvenci§t a start parancs ind²tja. Ebben az 
esetben nem kellenek digit§lis bemenetek a futtat§shoz. 

A futtat§s v®g®n, a v®ge men¿pontnak megfelelŖen visszat®r az alapbe§ll²t§shoz, meg§ll, vagy ciklikusan ism®tel. A 
stop, kipºrg®s, DC f®k parancs a mŤkºdtet®st b§rmelyik ponton le tudja §ll²tani! 

P®lda a sorkapocsr·l tºrt®nŖ aktiv§l§sra 

Ha valamely param®ter be§ll²t§s§n§l az ĂNò ®rt®k van megadva, az azt jelenti, hogy az adott param®ter eset®ben a 
program az alapbe§ll²t§st veszi figyelembe! 

Ha a Program 1.-ben az N, 32,0%, N, N, 5s van be§ll²tva, az azt jelenti, hogy ha az aktu§lis digit§lis bemenetet aktiv§ljuk, 
akkor: 

¶ vez®rl®s eset®n, az alapbe§ll²t§s jut ®rv®nyre, mert a vez®rl®s alapjel nem akt²v,  

¶ szab§lyoz§s eset®n, a haszn§lt szab§lyoz· alapjele 32,0 %, f¿ggetlen¿l a kiv§lasztott alapjel forr§s 
(potenciom®ter, termin§l) ®rt®k®tŖl, 

¶ az alapjel fel- ®s lefut§sa az alapbe§ll²t§s szerint megy v®gbe,  

¶ az idŖtartam korl§tozva van 5s-ra. 

Mivel az idŖtartamra 5s van megadva, ez az §llapot a program fut§s§nak kezdet®tŖl fogva 5s-ig §ll fenn, ®s b§rmely 
szintig jutott is el a hajt§s, 5s ut§n az eredetileg kiv§lasztott alapjel forr§s alapjele ®rv®nyes¿l. 

Ha azonban a program 2. is aktiv§lt, akkor az 1. idŖ letelte ut§n a program 2. be§ll²t§sa szerinti param®terekkel 
folytat·dik a mŤkºd®s. 

Ennek megfelelŖen, ha pl. egy 4 l®pcsŖs programot szeretn®nk v®grehajtani, akkor a program 1. õ program 4. aktiv§l· 
bemeneteket ºssze kell kºtni, ®s start alatt egyszerre aktiv§lni, amikor a programokat ind²tani akarjuk. 
(Ha nincs start, akkor az aktiv§lt bemenetekre ²rt programok lefut§sa a start parancs megjelen®sekor kezdŖdik). 

EgyszerŤbb megold§sa az elŖbbi feladatna, ha egy szekvencia v®grehajtand· programjainak jelºlj¿k ki az elŖbbi  
4 programot, mivel ekkor csak a szekvenci§t kell aktiv§lnunk egy bemenettel ®s a programok az elŖbb ismertetett m·don 
lefutnak. 

Ha mŤkºd®s kºzben egy nagyobb priorit§s¼ bemenet ¼jra aktiv§l·dik, akkor visszaveszi a mŤkºdtet®st az alacsonyabb 
priorit§s¼t·l! 
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10. Kijelz®sek men¿ 

Ebben a men¿ben a kijelz®si k®ppel kapcsolatos be§ll²t§sokat lehet elv®gezni.  

Itt adhat·k meg:  

¶ kijelzendŖ mennyis®gek soronk®nt, 
¶ termel®kenys®gek megfeleltet®sei, 
¶ egyedi dimenzi·k, 
¶ nagy karakteres kijelz®s, 
¶ fogyaszt§sm®rŖ,  
¶ akt²v men¿ be§ll²t§s 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

10-1 
1. sor 

KIJELZ£S ¿zemm·dban az 1. sorban megjelenŖ 
mennyis®g kiv§laszt§sa 

kijelezhetŖ 
mennyis®gek 
(l§sd lentebb) 

st§tusz - 

10-2 
2. sor 

Megegyezik a  10-1 1. sor be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

¿zemm·d - 

10-3 
3. sor 

f A 

10-4 
4. sor 

Imotor Hz 

 

i  
Az elsŖ sor utols· egy vagy k®t karakter®n megjelenŖ 11-5-1 t§vir§ny²t§s azonos²t·nak priorit§sa van a 
kijelzett mennyis®ggel szemben. A kiv§laszt§s§n§l ¿gyelni kell arra, hogy ebbe a sorba ne ker¿ljºn t¼l 
hossz¼ szºveg. 

KijelezhetŖ mennyis®gek  

Mennyis®g Magyar§zat Egys®g  Mennyis®g Magyar§zat Egys®g 

st§tusz 
¿zemm·d 
termel.1 
termel.2 (ï) 
termel.3 (ï) 
termel.4 (ï) 
f 
Imotor 
Umotor 
Udc  
Uh§l·zat 
Pfelvett 
v. a. jel 
m. v. a. j. (ï) 
sz. a. j.  
m. sz. a. j. (ï) 
ell. jel 
hibajel 
an. BE1 
an. BE2 
an. BE3 (ï) 
an. BE4 (ï) 

st§tusz visszajelz®s 
¿zemm·d visszajelz®s 
termel®kenys®g 1 
termel®kenys®g 2 
termel®kenys®g 3 
termel®kenys®g 4 
frekvencia (aktu§lis) 
motor §ram 
motor kapocsfesz¿lts®g 
kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g 
h§l·zati fesz¿lts®g (sz§m²tott) 
felvett teljes²tm®ny 
vez®rl®s alapjel 
m·dos²tott vez®rl®s alapjel 
szab§lyoz§s alapjel 
m·dos²tott szab§lyoz§s alapjel 
szab§lyoz§s ellenŖrzŖ jel 
hibajel 
anal·g BE 1. bemenet 
anal·g BE 2. bemenet 
anal·g BE 3. bemenet 
anal·g BE 4. bemenet 

- 
- 
-egyedi- 
-egyedi- 
-egyedi- 
-egyedi- 
Hz 
A 
V 
V 
V 
kW 
Hz 
Hz 
% 
% 
% 
% 
-egyedi- 
-egyedi- 
-egyedi- 
-egyedi- 

 an. BE1-2 (ï) 
an. BE3-4 (ï) 
sz§ml. 1 (ï) 
sz§ml. 2 (ï) 
sz§ml. 3 (ï) 
¿zem·ra1 
¿zem·ra2 
Tborda 
n 
n IFA (ï) 
nyomat®k 
Pf®k§tl. (ï) 
Pf®kpil. (ï) 
dig. BE 
dig. KI 
m·d.mpot (ï) 
·ra 
Efogy.º. (ï) 
Efogy. (ï) 
¿res sor (ï) 

anal·g BE 1-2 k¿lºnbs®ge 
anal·g BE 3-4 k¿lºnbs®ge 
sz§ml§l· 1 §llapota 
sz§ml§l· 2 §llapota 
sz§ml§l· 3 §llapota 
ºsszes ¿zem·ra sz§ml§l· 
Ămegyò ¿zem·ra sz§ml§l·  
hŤtŖborda hŖm®rs®klet 
motor fordulatsz§m (sz§m²tott)  
fordulatsz§m (m®rt) 
sz§m²tott nyomat®k 
§tlag ellen§ll§sf®k terhel®s 
pillanatnyi ellen§ll§sf®k terhel®s 
digit§lis bemenetek §llapota 
digit§lis kimenetek §llapota 
m·dos²t§s motoros potenciom. 
d§tum ®s idŖ 
ºsszes energia fogyaszt§s 
energia fogyaszt§s (null§zhat·) 
 

-egyedi- 
-egyedi- 
- 
- 
- 
·ra 
·ra  
C̄ 

f/perc  
fordulat 
Nm 
% 
% 
- 
- 
% 
- 
kW· 
kW· 
- 

Lapozhat· mennyis®gek szerkeszt®se 

A 4. sorban lehetŖs®g van a kijelz®si k®pen ·  ̧gombokkal lapozhat· mennyis®gek szerkeszt®s®re. 

Minden mennyis®g a µ nyom·gombbal elt§vol²that· a kijelz®si k®pen lapozhat· mennyis®gek kºz¿l. Ezt a 4. sor elej®n 
l®vŖ Ăïò jelzi. 

Ezek a mennyis®gek a ¶ nyom·gombbal visszatehetŖk a lapozhat· mennyis®gek kºz®. 

Gy§ri be§ll²t§s szerint n®h§ny mennyis®g el van t§vol²tva a lapozhat· mennyis®gek kºz¿l. Ezek a kijelezhetŖ 
mennyis®gek t§bl§zatban jelºlve (ï) vannak.  
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Dinamikus st§tuszvisszajelz®sek 

A kijelzŖn a st§tusz sor kºzep®n jelennek meg. A megjelen²t®s az elŖfordul§s pillanat§ban tºrt®nik, ®s legal§bb a 
minim§lis ®szlel®si ideig tart (kb. 0,4 mp), illetve ameddig a dinamikus ¿zem§llapot fenn§ll. 

Tºbb kijelzendŖ st§tusz eset®n a frekvenciav§lt· sorrendben egym§s ut§n mindegyiket kijelzi (kb. 0,8 mp-es 
v§lt§sokkal),  

Lehets®ges dinamikus ¿zem§llapotok 

Kijelzett szºveg Magyar§zat 

! Hiba ! 
Hiba tºrt®nt. A ĂKil®pò gomb megnyom§s§val a hib§k men¿re lehet ugrani, ahol a hiba 
megtekinthetŖ 

U DC<> 
A kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g a mŤkºd®shez alacsony vagy magas. A k®sz¿l®k nem tud start 
parancsot fogadni 

Stop 
A k®sz¿l®kre stop §llapot van k®nyszer²tve (pl. digit§lis bemenetrŖl). A k®sz¿l®k nem tud start 
parancsot fogadni 

DC f®k 
A DC f®k mŤkºd®s®t jelzi (3-5 meg§ll§s m·dja vegyes vagy DC f®k, vagy folyamatos DC f®k 
parancs digit§lis bemenetrŖl) 

Kipºrg®s 
A motor kipºrg®ses le§ll²t§s§t jelzi (3-5 meg§ll§s m·dja kipºrg®s, vagy folyamatos kipºrg®s 
parancs digit§lis bemenetrŖl) 

Le§ll Stop eset®n a frekvencia lefut§sa alatt jelenik meg. 

f tart§s A frekvencia v§ltoz§s tiltva van (pl. digit§lis bemenetrŖl) 

K¼sz§s A k¼sz§s parancs akt²v (pl. digit§lis bemenetrŖl, programoz· termin§lr·l) 

Sz§m.stp Valamelyik stop 0-ra programozott sz§ml§l· el®rte a 0 ®rt®ket ®s stop-ot okozott. 

Mpot.stp Motoros potenciom®terrel lett stop parancs adva 

AnBE.stp Anal·g bemenettel lett stop parancs adva 

Virt.stp Stop-ra programozott virtu§lis bemenet akt²v (pl. kompar§tor akt²v) 

V§rakoz· A start §llapot felf¿ggeszt®se (pl. szab§lyoz§s stop, vagy digit§lis bemenetrŖl v§rakoz· parancs) 

R f®k Az ellen§ll§s f®k mŤkºd®s®t jelzi. 

Prog.1-15. Az adott sz§m¼ program akt²v. 

IdŖint. Valamelyik idŖintervallum akt²v. 

U DC lim A kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g az als· vagy felsŖ mŤkºd®si hat§rban van. 

M.limit A frekvenciav§lt· el®rte a be§ll²tott nyomat®k korl§tot. 

I.limit A frekvenciav§lt· el®rte a be§ll²tott §ram korl§tot. 

Gen.¿zem A motor visszat§pl§l a frekvenciav§lt·ba (pl. gyors le§ll²t§s) 

Mot.pot. A motoros potenciom®ter ®rt®ke v§ltoztatva van. 

St.¿tk. Ellentmond· start bemenetek (start norm§l ®s start inverz) vannak kiv§lasztva. 

Szab.stp Alacsony hibajel miatt lett stop parancs adva. 
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Termel®kenys®gek 

A termel®kenys®g param®terekkel lehetŖs®g ny²lik egy tetszŖleges technol·giai mennyis®g kijelz®s®re, ami line§ris 
kapcsolatban van a 10-x-1 kiv§laszt§s men¿ben kiv§laszthat· valamelyik mennyis®ggel. 

Ezt az ar§nyoss§got a n®vleges ®rt®khez, vagy 100%-hoz rendelt megfeleltet®s ®rt®kkel lehet meghat§rozni. 
A kijelz®shez egyedi dimenzi·t ®s elnevez®st is be lehet §ll²tani. 

N®gy k¿lºnbºzŖ termel®kenys®g adhat· meg. 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

10-7 
termel®kenys®g 
1. 

 

 10-7-1 kiv§laszt§s 

100%-os ®rt®kek ®rtelmez®se: 

 frekvencia 100Hz 
 Imotor In 
 Umotor Un 
 Udc 1000V 
 Uh§l·zat 1000V 
 Pfelvett Pn 
 vez®rl®s alapjel 100Hz 
 m·d. vez. alapjel 100Hz 
 szab. alapjel 100% 
 m·d. szab. alapjel 100% 
 ellenŖrzŖ jel 100% 
 hibajel 100% 
 anal·g BE 1,2,3,4 10V / 20mA 
 anal·g BE 1-2,3-4 10V / 20mA 
 sz§ml§l· 1,2,3 10000 
 ¿zem·ra 1,2 1000h 

 Tborda 100 C̄ 
 n n szinkron 
 n IFA n 100% (4-31-2) 
 nyomat®k Mn 
 Pf®k§tl. 100% 
 Pf®kpil. 100% 

frekvencia 
Imotor  
Umotor 
Udc 
Uh§l·zat 
Pfelvett 
vez®rl®s alapjel 
m·d. vez. alapjel 
szab. alapjel 
m·d. szab. alapj. 
ellenŖrzŖ jel 
hibajel 
an. BE1 
an. BE2 
an. BE3 
an. BE4 
an. BE1-2 
an. BE3-4 
sz§ml§l· 1 
sz§ml§l· 2 
sz§ml§l· 3 
¿zem·ra 1 
¿zem·ra 2 
Tborda 
n 
n IFA 
nyomat®k 
Pf®k §tlag 
Pf®k pillanatnyi 

frekvencia  

 10-7-4 megfeleltet®s 0,1 - 6000,0 1,0  

 10-7-5 dimenzi· 

A 10-11-1, illetve a 10-11-2 men¿pontokban 
tov§bbi k®t dimenzi·t lehet defini§lni. 
 

- 
sz§zal®k % 
darab db  
tºmeg kg  
tºmeg t  
hossz mm  
hossz m 
sebess®g m/s 
sebess®g m/p 
sebess®g km/·ra 
t®rfogat l  
t®rfogat m3 
fordulat f/perc 
nyom§s bar 
nyom§s Pa 
hŖm®rs®klet ÁC 
frekvencia Hz 
egyedi 1 
egyedi 2 

-  
% 
db 
kg 
t 
mm  
m 
m/s  
m/p 
km/· 
l  
m3 
f/p 
bar 
Pa 
ÁC 
Hz 

 10-7-6 elnevez®s xxxxxxxx term1  
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

10-8 

termel®kenys®g 
2. 

Megegyezik a 10-7 termel®kenys®g 1. be§ll²t§si lehetŖs®geivel. 

10-9 

termel®kenys®g 
3. 

10-10 

termel®kenys®g 
4. 

10-11 

egyedi 

Az egyedi dimenzi·kat lehet be§ll²tani max. 4 karakterig.  

 10-11-1 dimenzi· 1 xxxx lap  

 10-11-2 dimenzi· 2 xxxx l®c  

Nagy karakteres kijelz®si k®p 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

10-12 
nagy karakter  

A kijelzŖ 3. sor§t jelen²ti meg az elsŖ h§rom sor 
m®ret®ben.  
A mennyis®g ut§n a dimenzi· norm§l m®retben 
ker¿l ki²r§sra. 
Abban az esetben, ha a kijelzendŖ sor nem ²rhat· 
§t maximum 4 karakter + dimenzi· alakba (pl. 
st§tusz, dig. BE stb.), a nagy karakteres kijelz®s 
hat§stalan! 

nem 
igen 

nem  

 

i  
Nagy karakteres kijelz®s eset®n a negyedik sorban kijelzett mennyis®gn®l az ®kezetes karaktereket norm§l 
karakterekkel jelzi ki a berendez®s! 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

10-13 
fogyaszt§sm®rŖ 
tºrl®s 

A fogyaszt§sm®rŖt null§zza. P®ld§ul egy h·nap 
alatt fogyasztott energia m®r®s®hez.  
Az ºsszes fogyaszt§sm®rŖ sz§ml§l·j§t csak a 
napl· tºrl®s tºrli. 

tºrl®s   

10-14 
akt²v men¿ 

A be§ll²t· termin§llal melyik men¿t lehessen 
el®rni, Ăgyorsò eset®n csak a gyors men¿ ®rhetŖ 
el, m²g Ăteljesò kiv§laszt§sa eset®n az eg®sz 
men¿rendszer. 

gyors 
teljes 

gyors  

Kijelz®s 3. Sora
 (295,3 Hz)
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11. Rendszer param®terek men¿ 

Ebben a men¿ben az adott frekvenciav§lt·ra vonatkoz· gy§ri ®s egyedi rendszer param®tereket lehet megtekinteni, 
illetve §ll²tani.  

Itt tal§lhat·:  

¶ param®terekkel kapcsolatos mŤveletek, 
¶ makr·k,  
¶ t§vir§ny²t§s,  
¶ modul§ci·,  
¶ szlip kompenz§ci·,  
¶ kimenettel kapcsolatos adatok,  
¶ men¿rendszer nyelve,  
¶ CAN busz,  
¶ termin§l funkci·,  
¶ automatikus hibanyugt§z§s,  
¶ esem®ny ment®s,  
¶ jelsz· ad§s,  
¶ jelszavas men¿k. 
¶ csak olvashat· param®terek (gy§rt§si sz§m, szoftver verzi·sz§m) 
¶ csak a gy§rt· §ltal §ll²that· param®terek (§ramok, fesz¿lts®gek, speci§lis adatok, napl· tºrl®s) 

 

Param®terk®szletek 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-1 
param®terek 

 

mem·ria: a frekvenciav§lt·ban t§rolt felhaszn§l·i param®terk®szletek,  
termin§l: termin§lban t§rolt felhaszn§l·i param®terk®szletek, 
gy§ri: gy§ri param®terk®szlet (alapbe§ll²t§s) 

 11-1-1 betºlt®s 

Gy§ri param®terek vagy kor§bban elmentett be§ll²t§sok betºlt®s®t lehet elv®gezni, p®ld§ul egy 
m§sik alkalmaz§s be§ll²t§s§t. Termin§lb·l tºrt®nŖ betºlt®s eset®n egy m§sik k®sz¿l®krŖl ak§r a 
teljes param®terk®szlet, vagy annak egy r®sze is §ttºlthetŖ. 

  11-1-1-1 mem·ria 

A k®sz¿l®kben t§rolt param®terk®szletek 
itt tºlthetŖk be a 11-1-1-3 ®s 11-1-1-4 
men¿pontoknak megfelelŖen. 

gy§ri 
mem·ria 1 
mem·ria 2 
mem·ria 3 

mem·ria 1 
 

 

  11-1-1-2 termin§l 

A programoz· termin§lban t§rolt 
param®terk®szletek itt tºlthetŖk be a  
11-1-1-3 ®s 11-1-1-4 men¿pontoknak 
megfelelŖen. 

termin§l 1. 
termin§l 2. 
termin§l 3. 
termin§l 4. 

termin§l 1.  

  11-1-1-3 men¿pont 

Az adott men¿pont al§ tartoz· 
param®terek betºlt®s®hez a men¿pont 
kijelºl®se. A men¿pont kijelºl®s®vel a 
param®terek m®g nem tºltŖdnek be.   

X-X-X-X 0-0-0-0  

  11-1-1-4 csoport 

Itt kell megadni a betºltendŖ param®ter 
csoportokat. 

men¿pont: Csak a 11-1-1-3 men¿ben 
megadott men¿pont al§ 
tartoz· param®tereket tºlti be. 

minden: Minden param®tert betºlt. 

A tºbbi esetben csak az adott makr·khoz 
tartoz· param®terek ker¿lnek betºlt®sre a 
mem·ri§b·l, vagy a termin§lb·l. 
A betºlteni k²v§nt param®terek meg-
ad§s§val a param®terk®szlet m®g nem 
tºltŖdik be. 

men¿pont 
minden 
vez.alap 
szab.an. 
szab.IFA 
mest/sz. 
felh.1 
felh.2 

minden 
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 11-1-2 elment®s 

Az aktu§lis param®ter be§ll²t§sokat lehet elt§rolni mem·ri§ba, vagy termin§lba. Egy alkalmaz§s 
sikeres be§ll²t§sa ut§n a param®terk®szletet ®rdemes elmenteni. Tºbb k®sz¿l®k hasonl· be§ll²t§sa 
eset®n programoz·i termin§lba tºrt®nŖ elment®s ut§n a param®terek betºlthetŖk m§sik k®sz¿l®kbe 
is. 

  11-1-2-1 mem·ria 

Az aktu§lis param®terk®szlet itt t§rolhat· 
el valamelyik mem·ri§ba. 
Ha az ®ppen t§rolni k²v§nt param®ter-
k®szlet elnevez®se (11-1-4 elnevez®s) 
a mem·ri§ban t§rolt valamelyik 
param®terk®szlet elnevez®s®vel meg-
egyezik, akkor csak azt a be§ll²t§st 
²rhatjuk fel¿l. Tºbb azonos elnevez®sŤ 
param®terk®szlet nem t§rolhat· 
egyidejŤleg a mem·ri§ban. 

mem·ria 1 
mem·ria 2 
mem·ria 3 

mem·ria 1 
 

 

  11-1-2-2 termin§l 

Az aktu§lis param®terk®szlet itt t§rolhat· 
el a termin§l valamelyik mem·ri§j§ba.  
Ha az ®ppen t§rolni k²v§nt param®ter-
k®szlet elnevez®se (11-1-4 elnevez®s) 
a programoz·i termin§lban t§rolt 
valamelyik param®terk®szlet elnevez®-
s®vel megegyezik, akkor csak azt a 
be§ll²t§st ²rhatjuk fel¿l. Tºbb azonos 
elnevez®sŤ param®terk®szlet nem 
t§rolhat· egyidejŤleg a programoz·i 
termin§lban. 

term.1. 
term.2. 
term.3. 
term.4. 

term.1. 
 

 

 11-1-3 v§ltoztat§s enged®lyez®s 

Param®terek v§ltoztat§sa megengedett-e 

igen 
nem 

igen  

 11-1-4 elnevez®s 

Itt adhat· meg 8 karakterben az aktu§lis 
param®terk®szlet neve. A megadott n®v utaljon a 
k®sz¿l®k be§ll²t§saira vagy az alkalmaz§sra, hogy 
kºnnyen azonos²that· legyen.  
P®ld§ul: keverŖ, emelŖ, dar§l·, stbé 

xxxxxxxx Param 1  

Param®terk®szlet elment®se 

A be§ll²tott frekvenciav§lt· param®terk®szlet®nek elment®s®hez elŖszºr adjuk meg a 11-1-4 elnevez®s men¿ben a 
param®terk®szlet nev®t. Ezut§n vagy a k®sz¿l®k valamelyik mem·ri§j§ba (11-1-2-1 men¿pont), vagy a termin§l 
valamelyik rekesz®be (11-1-2-2 men¿pont) menthetj¿k a param®terk®szletet. 

Param®terk®szlet betºlt®se 

Param®ter k®szletet betºlthet¿nk mem·ri§b·l (11-1-1-1 men¿pont), vagy termin§lb·l (11-1-1-2 men¿pont).  
A men¿ponton bel¿l a kor§bban elmentett param®terk®szletek nevei kºz¿l v§laszthatunk. Az ĂElfogadò gomb 
megnyom§sa ut§n az elŖzŖleg kijelºlt param®terek betºlt®se elkezdŖdik. 

i  Bizonyos param®terek nem minden esetben, vagy soha nem ker¿lnek betºlt®sre! 
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Kiv®telek a param®terk®szlet betºlt®sekor 

Az al§bbi param®terek ®s be§ll²t§sok a betºlt®s forr§s§t·l, illetve a betºltendŖ param®terk®szlettŖl f¿ggŖen csak a 
kºvetkezŖ esetekben tºltŖdnek be (X): 

Param®terek, be§ll²t§sok 
Frekvenciav§lt· 
mem·ri§j§b·l 

Termin§l mem·ri§j§b·l 

EgyezŖ t²pus 
eset®n 

Nem egyezŖ 
t²pus eset®n 

3-8-1 maxim§lis DC f®k§ram X X - 

3-8-4 DC f®k legerjeszt®si idŖ X X - 

3-9-2 ellen§ll§sf®k ®rt®ke X X - 

3-9-3 ellen§ll§sf®k terhelhetŖs®ge X X - 

3-9-4 ellen§ll§sf®k fesz¿lts®g X X - 

4-9-3 folyamatos DC f®k §ram X X - 

6 Motor men¿ (teljes men¿pont) X X - 

7-2-1 U ind²t· X X - 

11-6-1 modul§ci· vivŖ frekvencia X X - 

11-6-3 modul§ci· §tkapcsol§si frekvencia X X - 

11-18 gy§rt§si sz§m (teljes men¿pont) - - - 

11-19 szoftver verzi·sz§m - - - 

11-20 d§tum (teljes men¿pont) - - - 

11-21 §ramok (teljes men¿pont) X - - 

11-22 fesz¿lts®gek (teljes men¿pont) X - - 

11-23 speci§lis adatok (teljes men¿pont) X - - 

11-27 jelszavas men¿k (teljes men¿pont) - - - 

Felhaszn§l·i jelsz· - - - 

Telep²tŖi jelsz· - - - 

Param®terek m·dos²t§sa mentett param®terk®szlet alapj§n 

Nem csak teljes param®ter k®szlet betºlt®s®re van lehetŖs®g, hanem csak bizonyos param®terek m·dos²t§s§ra az 
elmentett param®ter k®szlet alapj§n. Hogy a param®ter k®szlet eg®sz®t vagy annak csak egy r®sz®t szeretn®nk-e 
betºlteni azt a 11-1-1-4 csoport men¿ben adhatjuk meg. Itt makr·k vannak felsorolva, az adott makr·ban szereplŖ 
param®tereket lehet kijelºlni betºlt®sre. A 11-1-1-1 mem·ria vagy 11-1-1-2 termin§l valamelyik 
param®terk®szlet®nek betºlt®sekor csak a 11-1-1-4 csoport men¿pontban kijelºlt param®terek ker¿lnek, majd 
betºlt®sre. 

LehetŖs®g van tov§bb§ csak egy adott men¿ (almen¿) al§ tartoz· param®terek betºlt®s®re is. P®ld§ul, ha azonos 
szab§lyoz§st haszn§lunk tºbb k®sz¿l®ken, akkor el®g azt egyszer be§ll²tani, a param®terk®szletet elmenteni a 
termin§lba, majd a tºbbi k®sz¿l®ken csak az 1-es (vagy 1-6-os) men¿ al§ tartoz· param®tereket betºlteni.  

Ehhez a 11-1-1-4 csoport men¿ben a men¿pontot kell v§lasztani ®s a 11-1-1-3 pont men¿ben be kell §ll²tani a 
betºltendŖ men¿t: 1-0-0-0 (vagy 1-6-0-0) 

Ezut§n kºvetkezhet a param®terek betºlt®se a termin§lb·l 11-1-1-2 termin§l men¿ben a m§r ismert m·don.  
A 11-1-1-3 pont 0-0-0-0 v§laszt§s§val a gyorsmen¿ szerkezet®t jelºlhetj¿k ki betºlt®sre. 

A 11-1-1-3 pont 4-9-2-0 be§ll²t§s§val pl. a 4 db motoros potenciom®ter param®tert tºlthetj¿k be. 
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Makr·k 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-4 
makr·k  

A men¿rendszerben megjelen²tett param®terek korl§toz§s§ra szolg§l. 
N®h§ny param®ter mindig l§that·. Ilyen a 11-4-1 makr· kiv§laszt§s, a 11-25-1 jelsz· 
kiv§laszt§s, ®s a 11-25-2 jelsz· megad§s. 

 11-4-1 kiv§laszt§s 

minden: A teljes men¿szerkezet l§tszik. 
vez®rl®s alap: Alapbe§ll²t§s¼ vez®rl®s param®-

terei l§tszanak. 
szab§lyoz§s anal·g: Anal·g ellenŖrzŖ jelre 

v®gzett szab§lyoz§s (pl. nyom§s-
szab§lyoz§s) param®teri l§tszanak. 

szab§lyoz§s IFA: IFA ellenŖrzŖ jelre tºrt®nŖ 
szab§lyoz§s param®teri l§tszanak. 
(pl. poz²ci· szab§lyoz§s) 

mester/szolga: Rendszerbe kºtºtt k®sz¿l®kek 
param®terei l§tszanak. 

felhaszn§l·i 1 ®s 2: Felhaszn§l· §ltal kiv§laszt-
hat· men¿pontok l§tszanak. 

minden  
vez®rl®s alap 
szab. anal·g 
szab. IFA 
mester/szolga 
felh. makr· 1. 
felh. makr· 2. 

minden  

 11-4-2 v§ltoztat§s 

A gyorsmen¿ vagy a felhaszn§l·i makr· 
szerkeszt®s®hez itt v§laszthatjuk ki a szerkeszteni 
k²v§nt makr·t (gyorsmen¿t). Programoz· 
termin§llal a men¿ben l®pkedve a jobbra, balra 
nyilakkal hozz§adhatunk vagy kivehet¿nk 
param®tereket a gyorsmen¿bŖl vagy a 
felhaszn§l·i makr·b·l. 
A k®sz¿l®k minden bekapcsol§skor gyorsmen¿ 
szerkeszt®s ¿zembe ker¿l! 

gyors men¿ 
felh. makr· 1. 
felh. makr· 2. 

gyors men¿  

 11-4-3 m§sol§s 

Egy makr·t m§sol §t a 11-4-2 v§ltoztat§s-ban 
be§ll²tott felhaszn§l· makr·ba. ĉgy ha egy 
be§ll²t§st·l alig elt®rŖ felhaszn§l·i makr·t 
szeretn®nk l®trehozni, az kºnnyen megtehetŖ. 

men¿pont: A 11-1-1-3 pont-ban megadott 
men¿pont al§ tart·z· param®tereket 
m§solja. 

¿res 
men¿pont 
minden 
vez.alap 
szab.an. 
szab.IFA 
mest/sz. 
felh. makr· 1. 
felh. makr· 2. 

minden  

Makr·k haszn§lata 

A makr· a men¿rendszerben szereplŖ rengeteg param®ter kºnnyebb §tl§that·s§g§ra szolg§l. Seg²ts®g®vel csak 
bizonyos param®terek lesznek l§that·ak, ²gy azt kºnnyebb §ttekinteni. P®ld§ul vez®rl®si feladat eset®n a  
11-4-1 betºlt®s men¿ben v§lasszuk a vez®rl®s alap be§ll²t§st, ²gy csak a vez®rl®shez kapcsol·d· param®terek 
lesznek l§that·ak. 

Saj§t magunk is szerkeszthet¿nk makr·t a 11-4-2 v§ltoztat§s men¿pontban a felhaszn§l·i makr· 1. vagy 
felhaszn§l·i makr· 2. v§laszt§s§val.  

Azok a men¿pontok fognak l§tszani a men¿rendszerben, amelyek fel vannak sorolva a makr·ban. A men¿ben l®pkedve 
a jobbra, balra nyilakkal hozz§adhatunk vagy kivehet¿nk param®tereket a felhaszn§l·i makr·b·l. 

Tov§bbi lehetŖs®gk®nt a makr·kban szereplŖ param®terekhez jelsz·t is rendelhet¿nk a 11-27 Jelszavas men¿-ben, 
ezzel akad§lyozva meg az illet®ktelen param®terv§ltoztat§s lehetŖs®g®t. 
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V§ltoztathat· rendszerparam®terek 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-5 
t§vir§ny²t§s 

A k®sz¿l®k t§vvez®rl®s®hez sz¿ks®ges be§ll²t§sok. Egy buszra felfŤzºtt k®sz¿l®keknek k¿lºnbºzŖ 
azonos²t·t kell adni, de azonos adat§tviteli sebess®get! 

 11-5-1 azonos²t· 1 - 16 
 

1  

 11-5-2 baudrate 

Adat§tviteli sebess®g 

 

9k6Baud 
19k2Baud 
38k4Baud 

38k4Baud  

 11-5-3 m·d 

MOD busz kommunik§ci· ¿zemm·dja 

ASCII 
RTU 

ASCII  

 11-5-6 parit§s 

MOD busz kommunik§ci· parit§s bitje 

nincs 
p§ratlan 
p§ros 

p§ros  

11-6 
modul§ci· 

A PWM kimeneti fesz¿lts®ggel kapcsolatos param®tereket lehet be§ll²tani. 

 11-6-1 vivŖ frekvencia 

A frekvenciav§lt· v®gfokozat§nak a kapcsol§si 
frekvenci§j§t adja meg. 

2000 - 15000 8000 Hz 

 11-6-2 t²pusa 

* flat-top csak VLD ®s VHD k®sz¿l®kek eset®n 

szimmetrikus 
vegyes 
flat-top * 

szimmetrikus  

 11-6-3 §tkapcsol§si frekvencia 

Az §tkapcsol§si frekvencia be§ll²t§sa vegyes 
modul§ci·n§l sz¿ks®ges. Alatta szimmetrikus, 
felette flat-top modul§ci· van. 

t²pusf. - 500,0 t²pusf¿ggŖ Hz 

 11-6-4 holtidŖ kompenz§ci· 

nincs: A kompenz§ci· ki van kapcsolva. 
szoftver: Di·da ®s IGBT k¿szºbfesz¿lts®g 

valamint az §tkapcsol§si idŖk becs¿lt 
kompenz§l§sa. 

hardver: Az §tkapcsol§s hely®t visszam®ri a 
k®sz¿l®k ®s ez alapj§n tºrt®nik a 
kompenz§ci·. Jelad·s vagy vektoros 
¿zemben ezt kell haszn§lni a pontos 
motorra jut· fesz¿lts®g meghat§roz§sa 
miatt. 

nincs 
szoftver 
hardver 

szoftver  

11-7 
szlip-
kompenz§ci· 

LehetŖs®get ad a terhel®stŖl f¿ggŖen a motorfrekvencia automatikus m·dos²t§s§ra, hogy a 
fordulatsz§m viszonylag stabil maradjon. A kompenz§l§s m®rt®ke §ll²that·, de a t¼lkompenz§l§ssal 
vigy§zni kell! (leng®shajlam, terhel®s hat§s§ra emelkedik a fordulatsz§m stb.) 

 11-7-1 enged®lyez®s nem 
igen 

nem  

 11-7-2 m®rt®ke 

A n®vleges ®s szinkron fordulatsz§m alapj§n 
sz§m²tott szlip a 100%, ez®rt a n®vleges 
fordulatsz§m helyes megad§sa nagyon fontos.  
(6-5 men¿) 

0,00 - 100,00 0,00 % 
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11-8 
kimenet 

A berendez®s speci§lis kimeneti jellemzŖinek be§ll²t§s§ra. 

 11-8-1 nincs motor? 

¦res motor sorkapocs, vagy alulterhel®s 
jelentsen-e hib§t? 

hiba 
nem hiba 

hiba  

 11-8-2 Umotor szinuszos?  

nem: A motorfesz¿lts®get pr·b§lja tartani, am²g 
lehet a szinuszoss§g rov§s§ra is. 

igen: A motorfesz¿lts®get a frekvenciav§lt· a DC 
fesz¿lts®gtŖl f¿ggŖen csak addig kompen-
z§lhatja, ameddig szinuszos marad.  

nem 
igen 
 

nem  

11-9 
nyelv 

A men¿rendszer nyelve. magyar 
english 

magyar 
 

 

11-10 
CAN busz 

Mester szolga kapcsolatn§l a szolga berendez®sek a mestertŖl kapj§k a mŤkºd®si parancsokat.  
A CAN ¿zenet tartalma - alkalmaz§st·l f¿ggŖen - be§ll²that·. 

 11-10-1 jellege mester 
szolga 

szolga 
 

 

 11-10-2 CAN tartalom 

f be: Szolga siet®s felfut§s kºzben 
f ki: Szinkron szolga alkalmaz§s 
alapjel: Terhel®s megoszt§s nyomat®k 

szab§lyoz§s eset®n 
ellenŖrzŖ jel: PID bŖv²t®shez hasonl· alkalmaz§s 

tºbb frekvenciav§lt·val. 

f be 
f ki 
alapjel 
ellenŖrzŖ jel 

f ki  

Magyar§zatok a CAN buszhoz 

Ămesterò kiv§laszt§sa eset®n a CAN busz kimenetk®nt mŤkºdik, ®s adatokat k¿ld a hozz§ kapcsolt Ăszolgaò 
berendez®snek, vagy berendez®seknek! 

Ăszolgaò kiv§laszt§sa eset®n CAN busz bemenetk®nt mŤkºdik, ®s adatokat tud fogadni a hozz§ kapcsolt Ămesterò 
berendez®stŖl! 

Tºbb, egym§st·l f¿ggetlen mester / szolga kapcsolattal egy idŖben lehetŖs®g van a k®sz¿l®kek RS 485 vonalon tºrt®nŖ 
ºsszekºt®s®re. Ez§ltal a berendez®sek egy kºzºs termin§lr·l, vagy sz§m²t·g®prŖl kezelhetŖk. Ebben az esetben 
minden berendez®s azonos²t·j§nak k¿lºnbºzŖnek kell lenni! 

Mester / szolga kapcsolat lehetŖs®gei 

¶ vez®rl®s 

A mester berendez®stŖl kapott frekvencia alapjelet haszn§lja fel a szolga berendez®s (berendez®sek), ahol 
lehetŖs®g van a frekvencia ar§ny megv§ltoztat§s§ra (pl. elt®rŖ p·lusp§r miatt) (4-30-1 men¿) 

szolga be§ll²t§s: vez®rl®s,  
vez®rl®s alapjel forr§sa: CAN,  
CAN busz: szolga 
szolga frekvencia ar§ny 

¶ szab§lyoz§s fordulatsz§mra 

szolga be§ll²t§s: szab§lyoz§s, 
szab§lyoz§s alapjel forr§sa: CAN, 
CAN busz: szolga, 
ellenŖrzŖjel: IFA poz²ci·, 
szolga adatok, 
IFA adatok 

Az indul§s pillanat§t·l azonos fordulattal mŤkºdik a mester ®s a szolga (szolg§k). 
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¶ szab§lyoz§s fordulatsz§mra, szºghelyzet figyel®ssel, vagy fordulatsz§m ar§nnyal 

szolga be§ll²t§s: szab§lyoz§s, 
szab§lyoz§s alapjel forr§sa: CAN, 
CAN busz: szolga, 
ellenŖrzŖjel: IFA poz²ci·,  
szolga adatok, 
IFA adatok 

Az indul§s ut§n a szolga (szolg§k) be§llnak a mester §ltal adott poz²ci·ra, ®s ezut§n a be§ll²tott fordulatsz§m 
ar§nnyal mŤkºdik a mester ®s a szolga (szolg§k). 

Ha g®pbe§ll²t§s tºrt®nik (k¼sz§s parancs), ®s ezekbŖl az ¼j poz²ci·kb·l kell biztos²tani az egy¿ttfut§st, akkor start 
elŖtt az IFA poz²ci·kat null§zni kell! 

A be§ll²tott szºghelyzetek csak fordulatsz§m ar§ny = 1 eset®n ®rv®nyesek! 

 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-12 
termin§l 
funkci· 

A programoz· termin§l ·  ̧nyom·gombjainak 
kijelz®s ¿zem alatti funkci·j§t lehet kiv§lasztani. 

prog. l®ptet®s: A programokat csak elŖre lehet 
l®ptetni, a · nyom·gombbal.  
A  ̧ nyom·gombbal a fut· 
programot lehet ¼jraind²tani. 

nincs 
kijelz®s v§lt§s 
motoros. potm. 
program l®ptet®s 

kijelz®s v§lt§s  

11-13 
automatikus 
hiba nyugt§z§s 

T¼lfesz¿lts®g, t¼l§ram, t¼lterhel®s §ltal keletkezett hiba eset®n a berendez®s megpr·b§lja ºnmaga, 
k¿lsŖ beavatkoz§s n®lk¿l nyugt§zni a hib§t. Ez akkor siker¿lhet, ha a hiba oka idŖkºzben 
megszŤnt. Amennyiben start §llapot §ll fenn, a motor is ¼jra indul. 
A nyugt§zhat· hib§k el®v¿l®si ideje a k®sleltet®si idŖ t²zszerese. 
A k¿lsŖ, valamint a virtu§lis hib§k kºz¿l a p§ros sz§m¼ak automatikus hibanyugt§z§ssal is 
nyugt§zhat·k. 
Egy®b hib§kn§l (pl. param®ter hiba, RS485 hiba, borda t¼l meleg, stb. a hiba nem nyugt§zhat·, az 
ok§t kell megsz¿ntetni!)  

 11-13-1 pr·b§lkoz§sok sz§ma 

Ennyiszer pr·b§lhatja a k®sz¿l®k megszŤntetni a 
hiba §llapotot, Ha ez ut§n sem siker¿l, a 
nyugt§z§s csak k¿lsŖ beavatkoz§ssal lehets®ges. 

N 
1 - 5 

N  

 11-13-2 k®sleltet®si idŖ 

A nyugt§z§si k²s®rletek elŖtti kiv§r§si idŖ. 

1 - 5000 3 s 

11-14 
esem®ny 
ment®s 

Be§ll²that·, hogy mely esem®nyek ker¿ljenek napl·z§sra. 

 11-14-1 t§p ki/be 

Az esem®ny napl·ba be ker¿ljºn-e a k®sz¿l®k  
ki-, illetve bekapcsol§si idŖpontja. 

nem 
igen 

nem  

 11-14-2 start/stop 

Az esem®ny napl·ba be ker¿ljºn-e a start, illetve 
a stop esem®nyek idŖpontja. 

nem 
igen 

nem  
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Csak olvashat· param®terek 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®k 

11-18 
gy§rt§si sz§m 

A k®sz¿l®k gy§rt§si ideje, t²pusa, sorsz§ma, valamint az opci·k megnevez®se. 

 11-18-1 ®v, h·nap pl.: 1208 

 11-18-2 teljes²tm®ny pl.: 7,50 kW 

 11-18-3 sorsz§m pl.: 426 

 11-18-4 opci· pl.: DC 700 V 

 11-18-5 fesz¿lts®g pl.: 400 V 

 11-18-6 t²pus pl.: VLD 

11-19 
verzi·sz§m 

A k®sz¿l®kbe betºltºtt program verzi·sz§ma, valamint a hardver azonos²t·ja 

 11-19-1 szoftver pl.: 8.94.11 

 11-19-2 hardver (gy§rt· sz§m§ra sz¿ks®ges inform§ci·) 

D§tum 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-20 
d§tum 

Az idŖintervallumok helyes haszn§lata, valamint az esem®nyek ®s hib§k napl·z§sa miatt 
be§ll²t§s§ra ¿gyelni kell! 

 11-20-1 ®v 2006 - 2099 2006  

 11-20-2 h·nap 1 - 12 1  

 11-20-3 nap 1 - 31 1  

 11-20-4 napok h®tfŖ 
kedd 
szerda 
é 
vas§rnap 

h®tfŖ  

 11-20-5 ·ra 0 - 23 0  

 11-20-6 perc 0 - 59 0  

 11-20-7 m§sodperc 0 - 59 0  

Gy§rt·i jelsz·val v§ltoztathat· rendszerparam®terek 

Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-21 
§ramok 

A berendez®s §ramm®rŖ egys®g®nek hiteles²t®s®re, ®s a hat§r§ramok be§ll²t§s§ra szolg§l. 
Mindegyik I cs¼cs®rt®ket jelent! 

 11-21-1 I m®r®shat§r t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

 11-21-2 I inverter limit t=40 C̄ t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

 11-21-3 I inverter limit t=80 C̄  t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

 11-21-4 I inverter maximum t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ A 

11-22 
fesz¿lts®gek 

A frekvenciav§lt· belsŖ fesz¿lts®g®rt®kei. 

 11-22-1 Umin t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

 11-22-2 Ustart t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

 11-22-3 Ulass²t t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

 11-22-4 Ugyors²t t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

 11-22-5 Umax t²pusf¿ggŖ t²pusf¿ggŖ V 

11-23 
speci§lis adatok 

A frekvenciav§lt· belsŖ jellemzŖi. 

 11-23-1 hŤtŖventil§tor bekapcsol§s 0 - 90 45 C̄ 

11-24 
napl· tºrl®s 

Az esem®nynapl·, a hibanapl·, az ¿zem·ra1, ®s 
az ¿zem·ra2, valamint a fogyaszt§sm®rŖk 
tºrl®s®re szolg§l! 

tºrl®s   
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Almen¿ Magyar§zat, tov§bbi almen¿k £rt®kek Alapbe§ll²t§s Egys®g 

11-25 
jelsz· 

 

Jelszavak adhat·k meg a jelszavas param®terek §ll²t§s§hoz ®s a k¿lºnbºzŖ priorit§si szintekhez. 
A telep²tŖnek nagyobb a priorit§sa a felhaszn§l·n§l, ²gy a telep²tŖi jelsz·val a felhaszn§l·i jelsz·hoz 
kºtºtt param®terek is m·dos²that·ak. (Legmagasabb priorit§sa a gy§rt·i jelsz·nak van) 

 11-25-1 kiv§laszt§s 

A megadni k²v§nt jelsz· kiv§laszt§sa (priorit§s) 

gy§rt·i 
felhaszn§l·i 
telep²tŖi 

gy§rt·i  

 11-25-2 jelsz· megad§s 

Jelsz· megad§sa. 
A be§ll²tott jelsz· a kijelz®si k®pben tºrt®nŖ 5 
perces folyamatos tart·zkod§s ut§n tºrlŖdik. 

0 - 9999   

 11-25-3 v§ltoztat§s 

A megv§ltoztatni k²v§nt jelsz· kiv§laszt§sa 

felhaszn§l·i 
telep²tŖi 

felhaszn§l·i  

 11-25-4 ¼j jelsz·  

A megv§ltozott jelsz· be²r§sa 

0 - 9999   

11-27 
jelszavas 
men¿k 

 

A jelszavas men¿vel a makr·kban szereplŖ men¿pontokhoz jelsz·t lehet rendelni. Ha n®h§ny 
param®tert nem szeretn®nk, hogy megv§ltoztathassanak, akkor azt jelsz·val lehet v®deni. K®t 
priorit§si szinthez rendelhetŖ itt jelsz·, a felhaszn§l·ihoz ®s a telep²tŖihez. A telep²tŖi jelsz·val 
term®szetesen a felhaszn§l·i jelsz·val v®dett param®terekhez is hozz§ lehet f®rni. 
A jelsz· hozz§rendel®s®t, ill. a hozz§rendel®s megszŤntet®s®t csak az elŖzetesen elv®gzett jelsz· 
be§ll²t§s ut§n lehet v®grehajtani. 

 11-27-1 felhaszn§l·i 

 

nincs 
minden 
vez.alap 
szab.an. 
szab.IFA 
mest/sz. 
felh.1 
felh.2 

nincs  

 11-27-2 telep²tŖi 

 

nincs 
minden 
vez.alap 
szab.an. 
szab.IFA 
mest/sz. 
felh.1 
felh.2 

nincs  

Megjegyz®sek a rendszer param®terekhez 

¶ A kapcsol§si frekvencia §t§ll²t§sa csak stop §llapotban aktiv§l·dik! 

¶ Param®terbetºlt®s (gy§ri, mem·ria1-3, termin§l1-4) csak stop §llapotban lehets®ges. 

¶ Param®terbetºlt®s ut§n a berendez®s automatikusan ¼jraindul! (termin§lr·l tºrt®nŖ betºlt®s eset®n a kijelzŖ 4. 
sor§ban a betºlt®s §llapota %-osan megjelenik.) 

¶ A param®tert§bl§zat teljes cser®je eset®n minden param®ter §t²r·dik az aktu§lis t§bl§zatba, kiv®ve a csak 
olvashat· param®tereket. (pl. gy§rt§si sz§m, szoftver verzi·sz§m).  

¶ A t²pusf¿ggŖ param®terek §t²r§sa csak a k®sz¿l®k ®s a betºltendŖ be§ll²t§s egyez®se eset®n tºrt®nik. 
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12. Esem®nyek men¿ 

A esem®ny napl· 256 db esem®nyt k®pes t§rolni a hozz§tartoz· idŖponttal egy¿tt.  

 

A 0-s sorsz§m¼ esem®ny a legk®sŖbbi, a kor§bbi esem®nyek a Ăò̧ gombbal ®rhetŖk el. 

D§tum kijelz®se: 

¶ Magyar nyelv eset®n: ££££.HH.NN 

¶ Angol nyelv eset®n: NN/HH/££££ 

A kºvetkezŖ esem®nyek ker¿lhetnek elt§rol§sra: 

¶ h§l·zat ki-, bekapcsol§sa a 11-14-1 men¿pont §llapot§t·l f¿ggŖen 

¶ start, stop esem®nyek bekºvetkez®se a 11-14-2 men¿pont §llapot§t·l f¿ggŖen 

¶ k¿lsŖ esem®ny bekºvetkez®se valamelyik digit§lis vagy virtu§lis bemenetrŖl 

¶ hŤtŖborda magas hŖm®rs®klete 60ÁC el®r®sekor.  
(ebben az esetben a hŤtŖborda visszahŤl®se is napl·z§sra ker¿l, 55ÁC el®r®sekor) 

Berendez®s azonos²t· (1)

¦zem·ra 1 §ll§sa (34h)
IdŖpont

(2007.06.05  16:31:05)

Esem®ny sorsz§ma (0)

Esem®ny megnevez®se
(Bekapcsol§s)
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13. Hib§k men¿ 

A hiba napl· 256 db hib§t k®pes t§rolni a hozz§tartoz· idŖponttal egy¿tt.  

A frekvenciav§lt· csak a Ă0ò-§s hiba nyugt§z§sa ut§n ind²that· el. 

Hiba eset®n a frekvenciav§lt· le§ll, villog a piros HIBA LED, a st§tuszsorban a ! Hiba ! felirat jelenik meg a kijelzŖn: 

 

* Hiba eset®n bizonyos kijelezhetŖ mennyis®gek a hiba bekºvetkez®sekor aktu§lis ®rt®k¿ket mutatj§k, ezzel seg²tve a 
hiba kik¿szºbºl®s®t. 

Ezek a mennyis®gek a kºvetkezŖk: 

¶ dinamikus ¿zem§llapotok,  

¶ ¿zemm·d,  

¶ termel®kenys®g (termel.1-4), 

¶ frekvencia (f), 

¶ motor §ram (Imotor), 

¶ motor kapocsfesz¿lts®g (Umotor), 

¶ kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g (Udc), 

¶ h§l·zati fesz¿lts®g (Uh§l·zat),  

¶ felvett teljes²tm®ny (Pfelvett), 

¶ vez®rl®s alapjel (v.a.jel), 

¶ m·dos²tott vez®rl®s alapjel (m.v.a.j.), 

¶ szab§lyoz§s alapjel (sz.a.jel), 

¶ m·dos²tott szab§lyoz§s alapjel (m.sz.a.j), 

¶ szab§lyoz§s ellenŖrzŖ jel (ell.jel), 

¶ hibajel,  

¶ motor fordulatsz§m (sz§m²tott) (n), 

¶ fordulatsz§m (m®rt) (n IFA), 

¶ nyomat®k,  

¶ ºsszes energia fogyaszt§s (Efogy.º.), 

¶ energia fogyaszt§s (Efogy.) 

Ha csak kijelzŖ van a k®sz¿l®khez csatlakoztatva, az als· sorban a hiba oka is l§that·. 

A ĂKil®pò gomb megnyom§s§val a 13 Hib§k men¿ jelenik meg, a jobb felsŖ sarokban az aktu§lis frekvenciav§lt· 
azonos²t· sz§m§val. 

¶ a m§sodik sor a hiba megnevez®se. 

¶ a harmadik ®s negyedik sor elej®n a hiba bekºvetkez®s®nek idŖpontja, 

¶ a negyedik sor v®g®n az ¿zem·ra 1 §ll. 

¶ a harmadik sor v®g®n §ll· sz§m a hiba sorsz§m§t mutatja.  
(Az utols· hiba a Ă0ò-§s, az elŖzŖ a Ă-1ò-es. A kor§bbi hib§kat a  ̧gombbal lehet el®rni.) 

A k®sz¿l®k az utols· 256 hib§t t§rolja. A frekvenciav§lt· csak a Ă0ò-§s hiba nyugt§z§sa ut§n ind²that· el. 

 

D§tum kijelz®se: 

¶ Magyar nyelv eset®n: ££££.HH.NN 

¶ Angol nyelv eset®n: NN/HH/££££ 

¦zemm·d

Logikai vez®rl®sek
forr§sa1. mennyis®g*

2. mennyis®g*

Ir§ny

Berendez®s azonos²t·

St§tusz kijelz®s
( )! Hiba !

Berendez®s azonos²t· (1)

¦zem·ra 1 §ll§sa (19h)
IdŖpont

(2007.06.04  18:27:30)

Hiba sorsz§ma (0)

Hiba megnevez®se
(Nincs motor)
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Hib§k nyugt§z§sa 

A hib§kat a kºvetkezŖ m·dokon lehet nyugt§zni: 

¶ a frekvenciav§lt· ki-, bekapcsol§s§val 

¶ a nyugt§z§snak programozott bemenetre adott egym§s ut§ni fel-, lefut· ®llel, 

¶ termin§lr·l, a 13 Hib§k men¿ben az ĂElfogadò gomb megnyom§s§val, az utols· hib§n§l! 

Nyugt§z§s ut§n a kijelz®si k®p jelenik meg. 

i  A ĂTºrºltò jelz®s a hibanapl· tºrl®s®nek idŖpontj§t jelzi. 

Abban az esetben, ha a mŤkºdtetŖ fesz¿lts®g alacsony, a hibanapl· ²r§sa tiltott. Ebben az esetben a berendez®s ind²t§si 
parancsot sem tud fogadni!  

Hib§k list§ja 

16 karakteres kijelzŖn a felsŖ (pl. K¿lsŖ hiba 2.), 8 karakteres kijelzŖn az als· (rºvid²tett, pl. K.hiba 2) 
ĂKijelzett szºvegò jelenik meg az aktu§lis hib§n§l. 

LED 
vill. 

Aut. 
ny. 

Kijelzett szºveg A hiba rºvid le²r§sa A hiba elh§r²t§sa 

-  
Tºrºlt! 

(Tºrºlt!) 
Nincs tºbb hiba a hibanapl·ban (alap§llapotban csak ez l§tszik) 

1 V* 
K¿lsŖ hiba 1-8. 

(K.hiba 1-8) 

Digit§lis BE1 - BE8 aktiv§l§s§val elŖid®zett 
hibajelz®s. (pl. a motorra szerelt hŖ-
kapcsol· jelez, terepi tilt§s, stb.)   

A k¿lsŖ hib§t okoz· k®sz¿l®k ellen-
Ŗrz®se. 

1 V* 
Virt. hiba 1-6. 

(V.hiba 1-6) 

Virtu§lis BE1 - BE6 aktiv§l§s§val elŖid®zett 
hibajelz®s. (pl. egy anal·g jel nagys§g§hoz 
kompar§toron kereszt¿l rendelt tilt§s).   

A virtu§lis bemenet forr§s§nak, p®ld§ul 
kompar§tor bemenŖ jel®nek vagy 
be§ll²t§sainak ellenŖrz®se 

1  
Termin§l v®sz ki 

(Term. ki) 

A termin§l vez®rl®s nincs enged®lyezve, de 
arr·l adtunk Stop parancsot! 

Termin§l vez®rl®s enged®lyez®se, ha 
sz¿ks®ges 

1  
An.ref.magas 

(An.ref.m) 

A frekvenciav§lt· a 10V-os referencia 
fesz¿lts®get magasabbnak ®rz®keli. 

EllenŖrizze, hogy nem ker¿l-e az SA1 ®s 
SA3-es csatlakoz·ra k²v¿lrŖl fesz¿lts®g. 

1  
An.ref.alacsony 

(An.ref.a) 

A frekvenciav§lt· a 10V-os referencia 
fesz¿lts®get alacsonyabbnak ®rz®keli. 

EllenŖrizze, hogy van-e rºvidz§r a 
referencia fesz¿lts®g kimeneten vagy 
nagy terhel®s. 

1  
Term.par.Chksum 

(Term.par) 

A termin§lban t§rolt param®terk®szlet 
CHKSUM hib§s, azt nem lehet betºlteni. 

M§sik, megfelelŖ param®terk®szlet be-
tºlt®se, vagy a k®sz¿l®k ism®telt 
be§ll²t§sa. 

1  
Blokkol§s hiba 

(Blokkolt) 

Az inkrement§lis fordulatsz§m jelad· 
alapj§n a frekvenciav§lt· azt ®rz®keli, hogy 
nem forog a motor. Mechanikusan 
beragadt, vagy hib§s a jelad·. 

EllenŖrizze a csatlakoz§sokat. 

2  
Motor t¼lmeleg 

(M meleg) 

A motor hŖm®rs®klete a termikus modell 
szerint t¼l magas. 

¶ 6-6 men¿pontban k®nyszerhŤt®s 
be§ll²t§sa vagy terhel®s csºkkent®se.  

¶ 6-7-3 men¿pontban hŖm®rs®klet 
korl§toz§s emel®se. 

¶ be§ll²tott motor param®terek ellen-
Ŗrz®se. 

2 V 
Nincs motor 

(Nincs m.) 

A motorkapcsokra nincs motor bekºtve, 
vagy a teljes²tm®nye t¼l kicsi. 
(figyel®se: 4Hz-tŖl 400Hz-ig, ha Imotor < In 
6%-§n§l) 

A 11-8-1 men¿pontban a hibafigyel®s 
be§ll²that·. 

* A k¿lsŖ, valamint a virtu§lis hib§k kºz¿l a p§ros sz§m¼ak automatikus hibanyugt§z§ssal is nyugt§zhat·k. 
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LED 
vill. 

Aut. 
ny. 

Kijelzett szºveg A hiba rºvid le²r§sa A hiba elh§r²t§sa 

2  
Motor teszt hiba 

(M teszt) 

A motor teszt §ltal kisz§molt param®terek a 
be§ll²that· tartom§nyon k²v¿l esnek.  

EllenŖrizni: 

¶ Motor param®terek be§ll²t§sa (6. men¿) 

¶ Motor k§belez®se, bekºt®se (csillag, 
delta) 

2 V 
F§zis szakadt 

(F§zis sz) 

A motor U, V vagy W f§zisvezet®k szakadt 
(nincs bekºtve), vagy nagy a motoron az 
§ram aszimmetria. 

EllenŖrizni a k®sz¿l®k ®s a motor kºzºtti 
vezet®ket, kºt®seket 

2  
F®k t¼lterhel®s 

(F®k hiba) 

A be§ll²tott adatai alapj§n a f®kellen§ll§s 
terhelts®ge magas. 

¶ lefut§si idŖ megnºvel®se, 

¶ 3-9 ellen§ll§sf®k adatok (R ®rt®ke, 
terhelhetŖs®ge) ellenŖrz®se, 

¶ nagyobb teljes²tm®nyŤ ellen§ll§s 
be®p²t®se. 

2 V 
H§l. f§zis hiba 

(H§l.f§z.) 

Valamelyik bemeneti f§zisfesz¿lts®g kima-
radt, vagy rendellenesen kisebb a tºbbitŖl. 

A h§rom f§zis megl®t®nek, valamint a 
h§l·zat k§belez®s®nek ®s csatlakoz§-
sainak ellenŖrz®se. 

2 V 
T¼l§ram U f§zis  

(T¼l§ramU) 

A frekvenciav§lt· U f§ziskimenete t¼lter-
helt, azaz I motor Uf§zis > I inverter max. 

¶ terhel®s csºkkent®se, 

¶ nagyobb teljes²tm®nyŤ 
frekvenciav§lt· beszerel®se 

2 V 
T¼l§ram V f§zis  

(T¼l§ramV) 

A frekvenciav§lt· V f§ziskimenete t¼lter-
helt, azaz I motor Vf§zis > I inverter max. 

2 V 
T¼l§ram W f§zis  

(T¼l§ramW) 

A frekvenciav§lt· W f§ziskimenete t¼lter-
helt, azaz I motor Wf§zis > I inverter max. 

3 V 
Borda t¼l meleg  

(B meleg) 
A m®rt borda hŖm®rs®klet t¼l magas 

EllenŖrizni: 

¶ be®p²tett ventil§tor eset®n, 45C̄ fºlºtt 
a ventil§tor forg§s§t 

¶ szekr®nybe szerel®s eset®n a 
szekr®ny szellŖz®s®t 

¶ k®sz¿l®k terhelts®g®t 

4 V 
IGBT hiba 

(IGBThiba) 

Az IGBT modul hib§t jelzett. A kimeneti 
z§rlat tipikus jelens®ge. 

EllenŖrizni a k®sz¿l®k ®s a motor kºzºtti 
vezet®ket, kºt®seket 

4 V 
HW fesz.v®delem 

(HW fesz.) 

A kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g ®rt®ke el®rte 
a maxim§lis HW-es letilt§si hat§rt, vagy a 
tºltŖrel® nincs megh¼zva 

¶ h§l·zati zavarszŤr®s, 

¶ f§zis jav²t§s 

4  
TºltŖrel® hiba 

(T.RLhiba) 
A tºltŖrel® nincs megh¼zva. 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

4 V 
DC t¼lfesz¿lts®g 

(DC t¼lf.) 

A kºzbensŖ kºri DC fesz¿lts®g a 
megengedett hat§r fºl® nŖtt. 

Ha f§zisjav²t§s van a k®sz¿l®k elŖtt: 

¶ h§l·zati fojt· bekºt®se a k®sz¿l®k el®. 
Ha le§ll§s kºzben tºrt®nik: 

¶ lefut§si idŖ megnºvel®se 

4 V 
DC fesz.hull§mos 

(Hull§mos) 

A DC fesz¿lts®g t¼lterhelt, vagy a h§l·zati 
fesz¿lts®g alacsony. 

¶ terhel®s csºkkent®se, 

¶ lassabb fel-, lefut§s  

4 V 
DC hiba 

(DC hiba) 

A kºzbensŖ kºri kondenz§tort nem lehet 
feltºlteni. 

BelsŖ hiba. (pl. kondenz§tor z§rlat) 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

4 V 
Tirisztor vez.h. 

(Tiriszt.) 

Kommunik§ci·s hiba a tirisztor vez®rlŖ ®s a 
hajt§s vez®rlŖ processzor kºzºtt. 

A belsŖ ºsszekºtŖ k§bel ellenŖrz®se. 

4 V 
F®k IGBT hiba 

(F®k IGBT) 
A f®k modul IGBT hib§t jelez. F®kellen§ll§s ellenŖrz®se (pl. z§rlat). 

5  
T¼lfrekvencia        

(T¼lfrekv) 

A terhel®s oldal§r·l tºrt®nŖ hajt§s miatt a 
frekvencia t¼ll®pte a megengedett (f tilt§s) 
®rt®ket. 

Be§ll²t§sok m·dos²t§sa. 

5  
T¼lpºrg®s 

(T¼lpºrg.) 

A m®rt fordulatsz§m nagyobb a n®vleges 
motor fordulatsz§mb·l valamint a n®vleges 
frekvencia ®s a frekvencia tilt§si hat§r 
ar§ny§b·l sz§molt maxim§lis fordulatn§l 

EllenŖrizni: 

¶ IFA param®terek (4-31 men¿) 

¶ frekvencia tilt§si hat§r (8-3 men¿) 

¶ motor param®terek (6. men¿) 
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Kijelzett szºveg A hiba rºvid le²r§sa A hiba elh§r²t§sa 

6  
Par.hiba An.BE1-4 

(P.AN.Be1-4) 

Nem megfelelŖ param®ter kiv§laszt§s az 
adott sz§m¼ anal·g bemenetre. 
(A kiv§lasztott bemenetnek tºbb funkci· 
van adva.) 

A param®ter be§ll²t§s ellenŖrz®se, 
jav²t§sa 

6  
Param®ter hiba 

(Par.hiba) 

A kiv§lasztott ¿zemm·dhoz nem ºssze-
tartoz· param®terek lettek kiv§lasztva. 
(pl. rep¿lŖ start f®k laz²t§ssal, mester 
k®sz¿l®kn®l alapjel forr§sa CAN) 

A param®ter be§ll²t§s ellenŖrz®se, 
jav²t§sa 

6  
Nem felh.makr· 

(Nem f.m.) 

Makr· m§sol§s§n§l a 11-4-2-ben nem 
felhaszn§l·i makr· van kiv§lasztva. A 
m§sol§st nem lehet v®grehajtani. 

11-4-2 men¿ben a felhaszn§l·i makr· 1, 
vagy 2 kiv§laszt§sa, majd m§sol§s. 

7  
Mem. adat hiba 

(Mem.adat) 

Az elt§rolt adatokban hiba van. 
(pl. param®tert§bl§ba nem megfelelŖ ®rt®k 
ker¿lt) 

A kil®p®s gomb megnyom§s§val a 
program a hib§s param®terre ugrik.  
A param®ter a gy§ri ®rt®kkel ker¿l 
felk²n§l§sra.  
Tºbb hib§s param®ter eset®n a program 
azokat sorra megmutatja. 

7  
Mem. ²r§s hiba 

(Mem.²r§s) 
Mem·ria ²r§si hiba 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7  
IIC hiba 

(IIC hiba) 

A belsŖ kommunik§ci·s §tvitelben (I2C) 
keletkezett hib§t jelzi. (·ra, EEPROM) 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7  
Interf®sz hiba 1 

(Interf.1) 

Nincs kapcsolat az anal·g ®s digit§lis 
bemenetek feldolgoz§s§t v®gzŖ egys®ggel. 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7  
Interf®sz hiba 2 

(Interf.2) 

Hiba az anal·g bemenetek vagy n®h§ny 
digit§lis bemenet feldolgoz§s§ban. 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7  
Par. Chksum hiba 

(Par.CHKS) 

A param®terk®szlet CHKSUM hib§s. 
Ha ez a hiba k®sz¿l®k fesz¿lts®g al§ 
helyez®sekor tºrt®nt, akkor a k®sz¿l®k a 
gy§ri be§ll²t§sokkal mŤkºdik tov§bb 

Kor§bban elmentett, megfelelŖ 
param®ter-k®szlet betºlt®se, vagy a 
k®sz¿l®k ism®telt be§ll²t§sa. 

7  
Kikapcs.Chksum 

(Kik.CHKS) 
A kikapcsol§s buffer CHKSUM hib§s. 

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7 V 
Iu m®r®si hiba  

(Iu m®r®s) 

A motor §ramm®r®s offszet hib§ja nagy az 
U f§zisban  

BelsŖ hiba. 
Elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

7 V 
Iv m®r®si hiba  

(Iv m®r®s) 

A motor §ramm®r®s offszet hib§ja nagy a V 
f§zisban  

7 V 
Iw m®r®si hiba  

(Iw m®r®s) 

A motor §ramm®r®s offszet hib§ja nagy a 
W f§zisban  

7 V 
Ismeretlen hiba! 

(Ism.hiba) 

A frekvenciav§lt· nem defini§lhat· hib§val 
§llt le. 

Ha a hiba tºrl®se ut§n tºbbszºr is elŖ-
fordul, elh§r²t§s§hoz a gy§rt· sz¿ks®ges. 

8  
Termin§l hiba    

(Term. h.) 

Termin§lr·l hib§s param®terbetºlt®s 
tºrt®nt. 

MegfelelŖ param®terk®szlet betºlt®se 

8  
CAN hiba 

(CAN hiba) 

CAN §tvitelekben keletkezett hib§t jelzi. (pl. 
mester/szolga kapcsolat megszakad) 

EllenŖrizni: 

¶ a mester k®sz¿l®k be van-e kapcsolva 
®s mesterk®nt van-e be§ll²tva, 

¶ CAN busz k§belez®s®t 

¶ Csatlakoz§sokat 

8  
MOD busz idŖ t¼l 

(MODb.idŖ) 

A k®sz¿l®k start §llapot§ban a MOD busz 
idŖt¼ll®p®sn®l be§ll²tott idŖn bel¿l nem 
®rkezett ¿zenet a k®sz¿l®knek. 

EllenŖrizni: 

¶ a mester k®sz¿l®k be van-e kapcsolva 

¶ MOD busz k§belez®s®t 

¶ Csatlakoz§sokat 

Ha a hiba a le²r§s seg²ts®g®vel tºrt®nŖ hibaelh§r²t§ssal ®s nyugt§z§ssal nem sz¿ntethetŖ meg, kapcsolatba kell l®pni a 
gy§rt·val! 
















