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Tisztelt Felhasznalo!

Mi a Procon kft. dolgozoi kdszdnjiik a bizalmat, hogy az altalunk fejlesztett és gyartott frekvenciavaltd megvasarlasa

lllll

a rendelkezésére. Reméljiik a készilek hasznalata megerdsiti dontése helyességében és a paraméterei alapjan a
legigényesebb hajtastechnikai feladatok megoldasaban is hasznos 6 megbizhatd eszkdz lesz. Ez a kézikdnyv ismerteti a
frekvenciavaltd programozésaval kapcsolatos tudnivalokat. Az eredményes hasmalat érdekében kérjilk figyelmesen
olvassa el, még akkor is ha van mér programozasi tapasztalata. B<dszonettel vesszik észrevételeit, javaslatait a

kézikanywel, vagy a frekvenciavaltoval kapcsolatban.

BEVEZETES

Ez a kézikbnyv az ISD, ILD és IHD tipusu frekvenciavaltok programozaséaval kapcsolatos

lehetBségeket tartalmazza a digitalis és analdg be- és kimenetekre.
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KezelofellUlet a frekvenciavaltbhoz:

A kezel6felilet PC-n és a nyomogombos terminalon (tovabbiakban termindl) futé program. A PC és a terminal
egyidejlleg is hozza lehetnek kapcsolva a frekvenciavaltéhoz, parhuzamosan is mikoédhetnek.

Az 6sszekotd kabel 2 jelvezetéket és tapfesziiltséget tartalmaz.

A kébel hossza tetszbleges (RS485), igy a termindl a frekvenciavaltotdl elkilonitve pl. vezérlbszekrény ajtajara is
szerelhetd.

A termindl megjelenési alakja (bekapcsolaskor) a kdvetkezd:

{procon
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A PC képernydjén is a fenti kép jelenik meg, ugyanugy kell kezelni, mint a terminalt. A frekvenciavaltét a PC-vel
az RS485-T soros vonalon egy RS485 / RS 232 illesztd segitségével lehet dsszekotni.

A terminal nyomogombjai két csoportra oszlanak:
Az also csoport "Kaszas" , "Irany" , "Start" , "Stop" nyomogombokbal all.
A felsd csoport "négy irany" , "kijelzés" , "Escape" valamint "Enter" nyomoégombokbal all.

A terminal als6 nyomoégombjainak makédése:

Az als6 nyomégombokkal a frekvenciavalté zemét iranyithatjuk akkor, ha az iranyitasra kordbban a terminalt
jeloltik ki. Az als6 négy nyomégomb a felsd nyomdgomboktdl fiiggetlenil mikddik, tehat - ha a terminal az
iranyito szerv - adatbedllitas kozben is ledllithatjuk a motort, indithatunk, stb

"Kulszas" - megnyomdasakor a motor egy el6re beallitott kis frekvenciaval a beallitott iranyban forogni kezd, a
gomb elengedésekor megall, Gjra megnyomdsakor Ujra indul,...stb A kiszés technoldgiai jellegl beallitAsra
szolgal, (pl. papirbefizés nyomdaipari alkalmazasoknal, stb). A "Klszas" nyomoégomb csak akkor fejti ki hatasat,
ha eldzdleg a hajtas allt, azaz az "Stop" nyomégomb mikddtetve volt, és a motor le is allt, illetve kdézvetlendl a
hajtas bekapcsolasa utan.

"lIrany": az "Irany" nyomégombbal a forgasiranyt lehet megforditani. Egymas utan tébbszér megnyomva, a motor
mindig iranyvaltast végez, ugy, hogy az el6zdleg mér beallitott médon leall, majd ellenkezd irdnyban Ujra indul, és
az eldzoleg beallitott frekvenciara felfut.

"Start": a motor megindul

"Stop": a motor ledll. ( "Vészki" -ként makodik, ha a logikai vezérlés forrasaként nem a terminal van kivalasztva.
Ebben az esetben hibajelzés is torténik!)



A terminal felsd nyomégombjainak makodése:

A felsd csoport nyomédgombjaival az adatbeallitds és megjelenités menipontjai kdzott kdzlekedhetiink, adatokat
vihetlink be és a megjelenitendd adatok kozil valaszthatunk.

A makddési adatok beadasat (pl. max. frekvencia, felfutasi idd, stb) menilrendszerben lehet végezni. A
mendirendszer fdmentpontokbdl kiindulé almeniisorozatokbdl all (fa-struktdra). Az almenik olyan mélységig
kovetik egymast, hogy a végén a kivant adat egyértelmlen beallithaté legyen. A paraméterek beadasanak ilyen
megoldasa a kdnny( kezelhetfséget célozza.

A fémeniik szinte maguktol értetddd mennyiségek csoportjat jelentik:

Pl. "Frekvenciak", "Inditasok", "Kimenetek" stb

Az ezekbdl kiindulé almeniik az egyes beallitandé mennyiségek egyre szOkebb korét hatarozzdk meg, mig végll
eljutunk a konkrét beallitandé mennyiséghez.

Meg kell jegyezni, hogy nem minden "frekvencia” dimenzi6ja mennyiség szerepel a “frekvencia" fdmenuiben,
( és ez igaz a tdbbi mennyiségre is ), hanem csak a természetes beallitasi helyiikon.

Az egyes menliszinteken belil a "-" """ gombokkal kozlekedhetiink, mig a kévetkezd almeniibe az "Enter"
(Elfogad) nyomdgombbal, az el6zbbe vissza a "Escape" (Kilép) nyomogombbal juthatunk. Amennyiben
eljutottunk a meniisor végére, kdvetkezik a bedllitas. Ennek médja a kdvetkezd:

- ValasztOkapcsolo esetében a "- " | nyomdgombokkal lehet valasztani a felkinaltak kézul.

Pl.: az 1- 3 (MOkodésmod) meniiben az Gzemmoéd kivalasztasakor a vezérlés és a szabalyozas kapcsolok
kozil lehet valasztani.

- Numerikus bedllitasnal a bedllitas digitenként torténik. A digitek koézt a "- ""® " nyomdgombokkal
mozoghatunk, ha valamelyiken megallunk, akkor ott a "-" " " nyomégombokkal noévelhetiink, vagy
csokkenthetlink. "9" utan folfelé "0", és "0" utan lefelé "9" kovetkezik, és a magasabb helyiérték is
értelemszerden valtozik. Ha a hatarértéket tullépné a bedllitas, a nyomdgombok hatastalanok!

Megjeqayzés: vezérlés és szabalyozas alapjel beallitasnal, Start esetén a"- " " " nyomdgombokkal Ugynevezett
terminal motorpotenciométer funkcio is megvaldsithatd. Ez azt jelenti, hogy menet kézben (helyiértéktdl fliggd
sebességgel) dllithatd az alapjel. Ha az igy bedllitott alapjel megfeleld, az Enter nyomdgombbal érvényesiteni
lehet. Escape nyomégomb hasznalata esetén az eldz6 alapjel fog visszaallni!
Ha a megfeleld paraméter ki lett valasztva, illetve minden digit be lett allitva, akkor az "Enter" nyomogombot
megnyomva érvényesiteni lehet az adatot (beirédik a nem felejtd memoriaba is). Ezutdn a “"Escape”
nyomégombbal lehet visszamenni annyit a menirendszerben, amennyit a kdvetkezd beallitas igényel.
Mielbtt az almenlikon keresztil az egyes paramétereknek érték lenne adva, azoknak alapbedllitasai (gyari
értékei) vannak. Ez jelenik meg az értékbeadasnal is kezdetben, ha atallitas még nem tortént korabban.
Ugyanakkor lehetséges, hogy valamennyi paraméternek a gyari értéke legyen megadva, egy utasitassal. Ennek
akkor lehet szerepe, ha a paraméterek valamilyen okb6l nem hasznalhatok, pl. valaki véletlenséghdl atallitotta
Oket, és nincs idd megvizsgélni minden paramétert .

A kiil6nb6z0 teljesitményd frekvenciavaltoknal a gyari értékek, és a bedllithatd hatarértékek kiildnbdzdek!

Az "kijelzés" nyomogomb megnyoméasaval a KIJELZES iizemmodra lehet atvaltani.
Vissza a programozashoz az ,escape” nyomogombbal lehet jutni.
KIJELZES Gzemmodban a képerny® egyik lehetséges allapota a kévetkezd:

Az 1. sorban lathato: Megy / All, majd egy statusz
visszajelzés (dinamikus Gzemallapot, pl. | limit).
Az utols6 két karakter a frekvenciavalté azonositéja (pl.
1).
A 2. sorban lathat6: Eldre / Hatra, a sor végén
sorkapocs / RS 485-R / terminal
(logikai vezérlések forrasa).
A 3. illetve a 4. sorban 2 db kivalasztott mennyiség
(lasd. 9. Kijelzések menu) kerll kijelzésre.

Megjegyzések:

Ha tobb frekvenciavalté van a Terminal soros vonalon felfizve, kijelzés Uzemmédban a "= " "®"
nyomégombokkal lehet kozillk valasztani. Az azonositdé mindig az aktualis frekvenciavaltot mutatjal

A "-" """ nyomogombok funkcidi is valaszthatok (pl. motorpoti mikodtetés, kijelzett mennyiség valtasa stb).
Hiba esetén a statuszban a ! Hiba ! felirat jelenik meg. Az "escape" megnyomasaval a hiba megtekinthetd!



Amit a berendezés, és a program szolgéaltatasairol tudni kell:

1. A frekvenciavalto kivalasztasakor meg kell gy6z6dni, hogy a motor (rendszer) teljesitmény, fesziiltség, és aram
viszonyai illeszkednek-e a berendezéshez?

A korulmények (kérnyezeti hdmérséklet, poros, vagy nedves kornyezet, razkddas, stb ) miatt milyen kilénleges
kialakitasra van esetleg sziikség!

A paraméterek valtoztatdsa gyakori-e, mert abban az esetben sziikséges a programozo terminal.

Ha sziikséges a programozoé terminal, milyen kialakitasu kell? (frekvenciavaltdba beépitett, vagy 6nallé egység)

PID bdvités, vagy egyéb visszajelzések miatt kell-e + relé beépités?

Program bemenetek kellenek-e programok futtatasahoz, vagy specialis funkcié parancsokhoz?

Digitalis kimenetek kellenek-e visszajelzésekhez?

Kell-e a masodik analég bemenet? ..... (pl. szabalyozasnal alapjel, és ellendrzd jel forrasa is analog stb )

Kell-e a masodik analég kimenet? ..... (csak 2,2 kW felett lehetséges)

Fordulatszam ellendrzésre IFA beépités kell-e?

Rendszer soros vonali kapcsolat sziikséges-e? ..... (pl. mester, szolga hajtas, vagy taviranyitasi igény)

2. A szolgaltatasoknak az a célja, hogy a lehetd legszélesebb kdrben lehessen a berendezést alkalmazni.
Az analdg és digitdlis be / kimenetek, relék a bonyolultabb vezérlési, szabalyozasi feladatokat segitik.

A teljesséq igénye nélkil néhany lehetdséq:

- max. 8 lépcsos folyamat beprogramozhatésaga (akar minden paramétertablazatban mas),
tetszdleges fel és lefutasi idok, frekvenciak, szabalyozasi paraméterek, id6tartamok stb,

- max. 8 féle digitalis visszajelzés a frekvenciavaltd belsd allapotairdl. (kimeneteken vagy reléken),

- kettd szabadon programozhat6 analég kimeneti visszajelzés (2,2kW felett),

- kettd szabadon programozhat6 analdg bemeneti jel vezérlésre, vagy szabalyozasi feladatokra,
(vezérlés vagy szabalyozas alapjel, szabalyozas ellendrzd jel, alapjelet médosito jel),
programozhat6 potenciométer (normal, eljeles, stoppal, stb),
feszlltség, és aram bemenetek tetszdleges hatarérték megvalasztasokkal,

- harom szabadon programozhat6 beépithet6 relé (2,2kW felett egy db alapkiépitésben),

- harom szabadon programozhaté segéd digitalis bemenet, specialis funkciokkal.(pl. kiilsd hiba stb),

- "S" gorbe szerinti lagy inditas, leallitas (anyagmozgatasi, személyszallitasi feladatokhoz),

- idozitési funkciok. (a beépitett relékre programozhatok),
késleltethetd inditasok, ledllitasok, mikddtetési idGtartam allithatosag,

- naptarhoz koéthetd napi, vagy heti idéprogramok (maximum 3 db),

- szamlalasi funkciok (digitalis bemenetekkel aktivalhatdk, vagy program ciklusszamlalé),
darabszamlalas, vagy értékétdl fliggd makodtetés (lefelé szamlalas, és ,0” esetén stop)

- tobbfunkcids kijelzés,

Uizemallapot, statusz, berendezés azonosité (elsd sor)

irany, logikai vezérlés forrasa (mésodik sor)
1. szabadon valaszthaté6 mennyiség (harmadik sor)
2. szabadon valaszthatd6 mennyiség (negyedik sor)

- fobb paraméterek médosithatésaga analég bemenetrdl (pl.: felfutasi id6, fmax, fboost stb),
- t6bb egységes (egy szabalyozott, és maximum harom fixen kapcsolhat6) szabalyozasi feladatok,
- a hajtott tengely (nem feltétlenil a motor tengely) fordulatszam ellendrzd jelének fogadasa (IFA),
- fordulatszam szabalyozasi feladatok,
- pozicio szabalyozasi feladatok,
- mester/szolga feladatok,
- szinkron rendszerek,
- korrekt motorvédelem a beallitott motorparaméterek alapjan,
- automatikus hibanyugtazas (felligyelet nélkili berendezéseknél eldnyds, mert Ujra tud indulni!),
- kitilthaté rezonanciafrekvenciak,
- igényekhez alakithat6 fesziiltség / frekvencia karakterisztikak (pl.specialis motorok miatt),
- belsd naptar és 6ra,
- idBponthoz kététt, sorszamozott hibanaplézas (t6bb mint 500 hiba tarolhatd, megtekinthetd),
- egy terminalos kezelés akar 32 berendezésen egyszerre,
- szamitégépes csatlakozasi lehetdség (lekérdezés, programok szerkesztése, adatfeldolgozas, help stb),
- soros vonali (RS485-R) egyszeri tavvezérlés (alapjel, logikai vezérlés, lzemmadd stb megadasa),
- 3 nyelva kezelhetdség,
stb.



Amit a soros vonalakroél tudni kell:

A frekvenciavalté analog, és logikai vezérld bemenetei utan a legfontosabb kapcsolodasi feliilete a kilvilaggal az
RS 485-0s soros vonal (vonalak).

Soros vonal segitségével lehet kihelyezett terminalt csatlakoztatni, a berendezéseket dsszekapcsolni (pl. egy
termindlos iranyitas), vagy rendszerkapcsolatot létesiteni (pl. mester/szolga, vagy taviranyitas).

Fontos:
Mivel a berendezéseknél a soros vonalon tapfesziiltség is van (+9V), ezért a
--- csatlakoz6 aljzatok kivezetéseinek kiosztasa szigoru kovetkezetességgel mindig egyforma! ---

Ez igaz, fuggetlenll attdl, hogy a csatlakoz6 aljzat milyen egységen helyezkedik el! (frekvenciavaltd, dobozolt
terminal, RS485 / RS232 illesztd, csatlakoz6 toldok, illesztok, elosztok, stb)

Az Osszekotd kabeleknek ezért mindig teljesiteni kell, hogy az aljzatban mindig az 1-es kivezetést a masik
csatlakoz6 aljzat 1-es kivezetésével (a tébbit is rendre ugyanigy) késse dssze!

A kébel hossza a felhasznalasi igénytdl fiigg!!

Az ilyen elrendezési 6 eres telefonkabel biztositja a szabalyos 6sszekottetést!

e =

A Kkereskedelmi forgalomban kaphaté egyszer( telefon tolddé kabel fordité jellegl, ezért erre a feladatra
alkalmatlan, mert zarlatot okoz!
A soros kabellel kapcsolatos igényeket a frekvenciavalté gyartdval egyeztetni kell! (hossz, elkészités stb)

A soros vonali kdbel hossza:

A kébel hossza elvileg nincs korlatozva, de a kdvetkezd igényeket ki kell elégitenie:
kihelyezett kijelz8s terminél hasznalata esetén a terminalt bekétd kabel hosszanak az ohmos ellendllds szab
hatart, mivel a fogyasztasa a hattérvilagitasos kijelz6 miatt nem elhanyagolhato.

Normal (6 eres) telefonkabel esetében ez maximum 20 m lehet. igy biztositott, hogy a taplalé 9V-os fesziiltséghdl
a terminadl még tud dolgozni. Ha illesztdn keresztiil vastagabb kabellel van bekotve a terminal, akkor azt Ugy
kell méretezni, hogy egy kabelér ohmos ellenallasa nem lehet nagyobb mint 2 ohm.

pl. 0,5 mm’-es kabel esetén ez maximum 50 m lehet,
1,0 mm*-es kabel esetén ez maximum 100 m lehet,

Tobb berendezés 0sszekapcsolasa esetén ez az 6sszekodtd kabelek teljes hosszara vonatkozik, mivel a kijelzds

terminal tapfesziiltségét lehet, hogy a legtavolabbi berendezés szolgéltatja, ha csak az van bekapcsolva!
Ha biztositott a termindl révid kdbelen térténd tapellatdsa, (pl. fliggetlen kiilsé tapegyséqrdl )
akkor az 6sszekotd kabelekre a hosszkorlatozasok nem vonatkoznak!

A soros vonali 6sszekdtések megvaldsitasa:

Ha nincs rendszer soros vonal (RS485-R.) kiépitve, az 06sszekottetés elosztd csatlakozok nélkil is
megvalésithatd, de ebben az esetben minden berendezésnél az RS485-T (terminal soros vonal) van mindkét
csatlakozén kivezetve. (csak a felhasznald kérésére! )

Tobb berendezés 6sszekotése esetén mindig a "lanc" 6sszekotést kell alkalmazni.

Abban az esetben, ha az 6sszekdtési rendszeren beliill rendszer soros vonali 6sszekotés is sziikséges, a soros
vonalra valo felflizésekhez elosztd csatlakozokat kell alkalmazni! Az ilyen felflizések esetén akar tébb RS485-
R. soros vonali 6sszekotés is elképzelhetd (mester/szolga 6sszerendelés), mig ezektdl fuggetlenil akar az
Osszes berendezést iranyithatja egyetlen terminal az RS485-T soros vonalon.

Fontos:

- Ha a kabelek hossziak lehetbség szerint arnyékolt, de legaldbb sodort érparokat kell hasznalni!

- Ha a terminal soros vonallal 6ssze vannak kdtve a berendezések, arra csak egy db. kijelz8s terminal
csatlakoztathatd! A soros vonalon egyszerre még kijelzd, gyors programozo és egy szamitogeép is lehet.
Ezek parhuzamosan tudnak mdkddni a terminallal, egymas midkodését nem zavarjak.




Soros vonali 6sszekottetések:
Terminal soros vonali (RS485-T) felflizés, ha mindkét csatlakozéra az RS485-T van kivezetve.

Frekvencia Frekvencia Frekvencia Frekvencia
valtoé valto valtoé valto
W17 22" w3 .n”
(n=max. 32)

nnJ L nnfl 0 1]

1

terminal

Rendszer (RS485-R.), és Termindl soros vonali (RS485-T) felfizés elosztok segitségével.

Frekvencia Frekvencia Frekvencia Frekvencia
valto valtoé valtoé valto
21" 22" W3 .n”
(mester) (szolga A) (szolga B) (n=max. 32)

L L] 1]

1

terminal J

Szamitdgép 6sszekapcsolasa a frekvenciavaltoval: (ProContact program)

A szamitdgép mindig az RS485-T soros vonalon csatlakoztathat6 a frekvenciavaltohoz.

Egyidejdleg ezen a soros vonalon egy nyomoégombos terminal is lehet.

Feladata a folyamatiranyitas, vagy a felhaszndl6 széleskorl igényeinek kielégitése, a frekvenciavalto(k)
Uzemeltetésével kapcsolatban.

A gyarto altal biztositott program segitségével minden paraméter lekérdezhetd, elemezhetd, valtoztathato.

Lehetdség van a hibanapl6 elemzésére, letarolasara.

Paraméterkészletek készithetdk, és ezek barmelyike letélthetd a frekvenciavaltékba.

Grafikus megjelenitések kérhetbk, barmelyik paraméterrdl (egyszerre akar 4 is), igy mikodés kozben a
valtozasok vizualisan is kovethetdk, elmenthetdk, kinyomtathatok.

A kezelGi nyomégombos terminal modellezhet8, tanulasi, vagy demonstracios célbél. A frekvenciavaltd errdl is
iranyithato, hasonléan a valédi nyomégombos terminalhoz.

Barmelyik ponton HELP lista kérhetd, mely az aktualis (izemallapot leirdsat tartalmazza.



A ProContact hasznalata:

A szoftver alkalmas ISD, ILD és IHD tipusu frekvenciavaltok paramétereinek beallitasara, izemi viselkedésik
megfigyelésére.

A ProContact szoftvert a Start meniibdl lehet inditani.

A program fdablakon a programozé terminal képe lathato.

Programozé

terminal
képe

Meni

Kommunikacio

allapota

Hatra

terminal

f=0.0H=z
Imotor=0.02a

O

RUN

Ll

KIJELZO
DISPLAY

Pen \ ‘ / ELFOGAD
ESCAPE —_— EHTER

KO5ZAS IRAHY
START M| STOP
JoG DIR.
&

COYM DK CAEWASWEDDANTIPUSO BHEX

Statusz sor

Paraméterek megtekintése. ..

Paraméter

allitas

HHHERERRRRRRRRRRRRRRBIR &

Mukidesmod
rez. alapjel:
szah. alapjel:
kivalasztas
rezerles
alapjel forras
szabalyozas
alapjel forras
Jellege
hatarok

max. :

L= - B - B B B B —]
mEoOoOOoOOQOOQOOBEOQOQQ

min

Paraméterek modositasa

1.3.0.0. kivadlasztas

Ivezérlés v l

Max: szabh.

Min: vezérlés

an.nullapont
analdy szorzo
diszkrét érték

kivalasztfis
atkapcsolfis

" Tipus
Fezd.ért.
4 Medasit
= Kiolvaszas
== | etiiles
E Mentés
= Megnyitaz

Muomtata:

Paraméterek

Kezeld
kapcsolok

A kép ,aktiv kép”, az egér bal gombjaval a terminal gombokra kattintva ugyanazok a feladatok végezhetdk el
PC-rél, mint a programozé terminalrél. A terminal gombok a billenty(zetrdl is mikddtethetok!

Ha a frekvenciavalt6 makddését szimulalja a program, akkor a ,DEMQ” felirat lathato.

A meni sorban a program egyéb ablakait (funkcioit) lehet aktivizalni.
(pl. hibanaplo, oszcilloszkdp, stb)



A menikben hasznalt fogalmak magyarazata:

terminal
RS485-T
RS485-R

gyari

meméoria 1-2-3
terminal 1-2-3-4
vezérlés
szabalyozas

modositas

start /stop

irany

kiszéas

repuld start
kiporgés

DC fék
ellenallas fék
potenciométer
stop sav

analog bemenet
digitalis bemenet
program bemenet
analdg kimenet
digitalis kimenet
relé kimenet
toréspont

Tfel

Tle

fmax

fmin

S gorbe

mester / szolga
program aktivalas
f tartas
motorpoti
motorpoti fel / le
PID adatok

PID bbvités

IFA

sajat hdtés
kényszer hités
U/f viszony

U inditd

f eltolas

Tborda
szamlalo
ciklusszamlalé
n

n IFA

Pfelvett
Uhél6zat
Ukapocs

Udc
termelékenység
Uzemora 1
Uzemora 2
IdBprogram
szlip kompenzé&cid
sth

programozashoz, és kijelzéshez hasznalt egység

terminal soros vonal (altalanos soros vonal)

rendszer soros vonal (mester/szolga, taviranyitas kapcsolatokhoz)

a leggyakoribb felhasznal6i igények szerinti beallitas

felhasznaldi bedllitas tarolasi helyei a frekvenciavaltéban

felhasznaldi beallitas tarolasi helyei a terminalban

a vezérlés alapjel értékének megfelelden fog a kimeneti frekvencia alakulni

a kimeneti frekvencia a kiilsd viszonyoktdél fliggben Ugy alakul, hogy az ellendrzésnek
haszndlt ellendrzd jel megegyezzen a szabalyozas alapjel beallitott értékével
a vezérlés vagy a szabalyozas Ugy van kiterjesztve, hogy az aktudlis alapjelet
valamilyen kiilsd elem képes valtoztatni

inditasi parancs / leallitasi parancs

forgasirany valtasi parancs

alacsony frekvencias inditasi parancs (pl.: gépbeallitdshoz )

Ujraindulas a forgo egység mikddtetéséhez sziikséges frekvencian

motor ledlldsa szabad kifutassal

fékezés a motor kapcsokra adott DC fesziltséggel

fékezés a tobblet energia ellenallasra kapcsolasaval (generatoros Gizemnél)
jelforrds analég bemeneten keresztil

feszlltség sav (start esetén ebben a savban "varakoz4" tizemmod van)
sorkapocsba kéthetd analog jelforras (fesziltség, aram, potenciométer)
specidlis logikai parancsok aktivalasara szolgal (pl. start, irany, szamlald, Prg. BE stb)
programok kilsd aktivalasara szolgélnak (Prg. BE1-BES8)

sorkapcson megjelend analdg jelkimenet (fesziiltség)

belsd jellemzdk visszajelzésére szolgal (pl. hiba, elbre, terheltség, stb)
szabadon programozhaté beépithetd relé

valamilyen karakterisztika olyan pontja, ahol jellemz6t valt (pl. meredekséget)
normal felfutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilénb6zo lehet)

normal lefutasi idd (vezérlésnél és szabalyozasnal kiilonbdzd lehet)
maximalis frekvencia

minimalis frekvencia

a felfutas (és lefutas) sarokpontjainak lagy atmenetét jelenti.

iranyité berendezés / alarendelt berendezés

a programozhat6 digitalis bemenetekre irt programok inditasi modja
frekvencia nem véltozhat

analdg alapjel valtoztatas digitalis jelek segitségével (fel, le)

ezzel a bemenettel lehet az alapjelet emelni, csékkenteni, ha forrasa motorpoti
ezek tartalmazzak a szabalyozashoz alkalmazott jellemzdket

1 egység szabalyozasa, + fix egységek mikddtetése a relé kimenetekkel
inkrementdlis fordulatszdmado

a motorra vonatkozik (a motort a sajat beépitett ventillatora hiti)

a motorra vonatkozik (a motort fix ventillator hati)

feszlltség és frekvencia dsszetartozasa

indit6 feszlltség (start esetén, 0 Hz-nél ez jelenik meg a motor kapcsokon)
az U/f karakterisztika frekvencia modositasi pontja (Iasd. 7 U/f menti)

a frekvenciavaltdé hitGbordajanak hdomérséklete

digitalis bemenet segitségével mikodtethetd belsd szamlalo

programciklus segitségével mikodtethetd belsd szamlalé

motor fordulatszam

az inkrementdlis fordulatszdm ado altal mért fordulatszam

a halézatbal felvett teljesitmény (wattos)

a halozati fesziiltség becsilt értéke (Udc-bdl szamitva)

a motorra kiadott fesziiltség

a koézbensod kori kondenzator fesziiltsége

technologiai adat (felhasznal6 definialhatja a dimenzidval egyiitt)

a frekvenciavalté bekapcsolt ideje

a frekvenciavaltd kimenet makddési ideje (a startban eltelt idd)

naptarhoz kotétt napi, vagy heti mikodtetés

terheléstdl fliggd frekvencia modositas (a fordulatszam tartdsahoz)



Amit a programvaltozatokrdél tudni kell:
A folyamatos programbdvités, valamint a felhasznalok igényeinek kielégitése miatt a
programvaltoztatas jogat fenntartjuk!

A programverzidk a gépkényvben és a frekvenciavalté 11 Rendszer meniben jelezve vannak. ( pl. 6.00 )
A kompatibilitas meg6rzése miatt a verzioszam jelentésérdl a kbvetkezdket kell tudni:

Az elsG szam megegyezése esetén a berendezések teljesen kompatibilisek.

(hasonléan makodnek, egymassal felcserélhetok, egymassal igény esetén 6sszekothetdk).

A tizedespont utan &llé6 szam minél nagyobb, annal bdvebbek a lehetdségei az adott programnak.
Segédletnek olyan leirast kell hasznalni, melynek verzidszama megegyezik a berendezés verziészamaval!

Tisztdzatlan kérdésekben ki kell kérni a gyarté véleményét!

Fontos:

A gyarté minden felhasznalonak térittésmentesen biztositja a legUjabb programvaltozatot, de a berendezést a
gyarté telephelyére be kell szallitani! A program lecserélése megvarhato!

A felhasznalo6 kérheti, hogy a berendezés programjat a mikddés helyszinén kell frissiteni, mert termeléskiesés
( vagy egyéb okok ) miatt nem lehet azt elszallitani.

A programfrissités ebben az esetben is téritésmentes, de a kiszallasi koltség a felhasznalét terheli!

Programozas menete:
A feladat meghatarozasa utan a programozast az alabbi séma szerint kell elkezdeni.

UZEMMOD
vezérlés szabdlyozas

(gyari)

Alapjel forras Alapjel forras
kivalasztasa kivalasztasa
(gyari: An. BE1.- potenciométer) ¢
¢ Ellendrz6 jel
Logikai vezérlések forras kivalasztasa
forrasanak kivalasztasa
(gyari: sorkapocs, pl. start, irany) ¢

Szabalyozas paramétereinek

¢ beallitasa
Inditasi / ledllitasi ¢
jellemzdk beallitasa _
(gyari: Tfel=5s, Tle=5s, sth) Logikai vezérlések

forrasanak kivalasztasa

Motor paraméterek ¢ ——
P Inditasi / leallitasi

bedllitasa _ S lita
(pl. Pn, Un, In, stb) jellemzok bedéllitasa

7 v

Motor paraméterek

Egyéb parameéterek beéllitasa
bedllitasa
(pl. kijelzés, ora, stb) ¢
¢ Egyéb paraméterek
bedllitasa
Javasolt mentés ¢

(pl. Sajat 1, Terminall, stb)

Javasolt mentés

10



TOMORITETT MENURENDSZER:

1 Mikodésmaod 4 Bemenetek m 11 Rendszer

B apat |

|1-1 vezérlés alapjel

H aImenUk|

|4-1 analéa BE 1.

|9| ADAT |

|7—1 tipus karakt.

|11-1 param. valtoztatas H ADAT |

|1—2 szabélv\tla/zés alapiel H ADAT |

H almenuk|

|4-2 analég BE 2.

H almeni |

[7-2 Ut médositasok

H ADAT |

|11-2 param betoltés

[ ApaT |
F{ amenu |
| amen |
| amen |
F{ amend |
F>{ aimenik |
F{ amenu |

| 1-3 kivalasztas
N

|1-5 vezérlés
2

|1—6 szabalyozas
\

|1-7 ellendrzés
2

|1—8 madositas
V

|1-1O PID jellemzok
N

[1-11 PID1 adatai

I
\Y

|4-8 logikai vez. forrdsa H ADAT |

|4—9 logikai paraméterek |9| almenukl

|9| almenii |

[4-11 digitalis BE 1.
I
1
I
)

H almeni |

|4-15 digitalis BE 5.

|9| almenukl

|7—3 tetszéleaes U/f

|11—3 param elmentés |9| ADAT |

|7-4 tipus karakt. betsit. [>{ ADAT |

|11-4 eseménytar ment. H ADAT |

8 Frekvenciak

|9| almenukl

|4—16 szolaa param.

|8-1 f maximatis B apat |

|4-17 IFA paraméterek H almend |

b apat |

[8-2 f minimalis

H almeni |

|4—20 proaram aktivalas H almenUkl

B apat |

[8-3 frekv. tiltasi hatar

|1—14 PID4 adatai
v

H almenii |

|4-21 proaram BE 1. H almenUk|

|9| almeni |

|8—4 kiszas elore

|1—20 idoprogramok
i

|9| almenik |

|1—21 idoprogram 1.
V

K———

H almeni |

|8-5 kiliszas héatra

P> Apat |
I apat |
|11—7 szlip kompenzacid H almenii |
> aimeni |
[ apaT |

|11-10 RS485-R soros v [5{ ADAT |

|11—5 azonositd

|11—6 vivo frekvencia

|11—8 kimenet

|11-9 nvelv

|11—11 theta kiils6 komp |9| ADAT |

|11-12terminé| funkcié H ADAT |

|11—13 aut. nyugtazas H almeni |

H almenik |

|9| aImenUk|

|4—28 program BE 8.

H almenukl

|8—6 tiltott sdvok

|1-22 idéprogram 2.
\/

H almeniik |

|1—23 idoproaram 3.

|2 inditssok |

9 Kiielzések

|11-14 esemény mentés H almeni |

H almenii |

|11—19 szoftver verzié H ADAT |

H almenii |

CSAK JELS%/OVAL MODOSITHATOK

| 11-18 gvartasi szam

| 11-20 datum

[2-1 normal felfutasi ido_>{ almen |

H almeni |

| 11-21 dramok

[5-1 analog KL, F{ aimena |

lo-1 2. menrll\//iséq P>{ apat |

W

b apat |

[2-2 felfutas modia

|9| almeni |

P> Apat |

H almeni |

|5—2 analéa Kl 2.
2

|9—2 2. mennviséq
W

| 11-22 fesziltséaek
v

H almenukl

|5-11 relé 1.

|9| almeni |

H almeni |

|2-3 torésp. felf. param. H almenukl |9—3 analog BE 1. |11—23 SDec.\yadatok
Vi
|2—4 S adrbe H almenu | |5-12 relé 2. |9| almenUk| |9-4 analog \IIB/E 2. H almenu | |11-24 naplc’:vt(jrlés H ADAT |
v
[2:5 start titas B apat | [513relé 3. I aimenik|  [o5 ellentrz Blamens | [11-25jelsz6adas ]3| apaT |

P Apat |

[2-6 iranyvattas tiltas

H almeni |

[5-21 digitalis Ki 1.

H almeni |

|9-6 termelékenyséq

H almeni |
H ADAT |

|2—7 visszaindulas

|2-8 indulds moédia

3 Leallasok

v
|5-28 diitalis Ki 8.

|9| almeni |

o

12  Gvors beallitas

[3-1 normal lefutasi ido_|>{ aimen |

|6-1 névl. teliesitmény |9| ADAT |

H ADAT |

[3-2 Iefutési ido

|6-2 névleges feszilltség |9| ADAT |

A naplézott hibak
idoponthoz kotétten
ellendrizhetok!

[> ADAT |
15 Apat |

[12-1 felfutasi ido
V

[12-2 lefutasi ido
V

|3-3 torésp. lef. param. Halmenilk |

|6—3 névleges frekvencia|9| ADAT |

|9| almenii |

|3—4 S adrbe

H ADAT |

|6-4 névleges aram

P> Apart |

[3-5 megallas média

6-5 névi. fordulatszam > ADAT |

[3-6 normal ek talgeri. |>{ aimen |

[> ADAT |

| 6-6 hiutés mddia

H ADAT |

[3-7 kipsraés ideie

I Apat |

|6-7 nyomaték korlat

3-8 DC fékezés adatai |>] aimeni |

| apat |

[6-8 hokorlat

3.9 ellenaliasték adatai || amend |

|6-9 frekv. médosithatd? H ADAT |

|3—1O Upc tartés mértéke|9| ADAT |
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| apat |
P Apat |
I>{ ApaT |
[> ADAT |
I Apat |

[12-3 U indito
V

|12-4 névleges aram
Vv

[12-5 f maximalis
v

[12-6 f minimalis
V

|12-7 vez. alapjel




1. MUKODESMOD MENU

Meni sorszama — .

<4— Berendezés azonositd

(1
(1-5-1)
<4—  Allitandé paraméter
(termindl)
Vezérlés:

Az alapjel hatasara a kimeneti fesziltség és frekvencia az abran jelolt korlatok figyelembevételével alakul ki.

| Uit Tu  fuu
A N G I
Te Fore
médosité
jel
Szabdlyozaés:
fimex
alapjel +__ hibajel fa hajtés /
$ " technolégia
flrln *
érzékeld
madasité
Jel g

Szabdélyozas tipusa:

-PI (Ad=0)
-PD  (Ti=N)
-P (Ad=0, Ti=N)
-l (Ad=0, Ap=0)

-PID  Egyébként

ellendez8 jol

A paraméterek értelmezése:

P:

fp = fnax X xAp

100

ibajel [%]
f megvaltozasa T1idd alatt: Df| = 54 X Hlbioe(l) =

Hibajel [%] XA
100 d
Amely a hiba fennmaradéasa mellett T, id6allandéval tart a nulldhoz.

A hiba keletkezésének pillanataban: fp = fjax X

12



Almenu

1-1

Magyarazat, tovabbi almenuk

Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor a kimend

Ertékek
0,1 -1000,0

Alapbedllitas
1,0

Egység

vezérlés frekvencia elGirt értékét jelenti vezérlés esetén.
alapjel:
1-2 Ha az alapjel forrdsa a terminal, akkor az| 0,00 -100,00 0,00 %
szabalyozas alapjel értékét jelenti szabalyozas esetén.
alapjel:
1-3 A mikddésmod kivalasztasara szolgal. vezérlés vezérlés
kivalasztas: szabalyozas
1-5 A vezérlési feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet bedllitani.
vezérlés
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa: terminal analog BE 1.
A vezérlés alapjel forrasanak kivalasztasara| analég BE 1.
szolgal. analog BE 2.
(A vezérlés alapjel bemenet jellemzdit a| motorpoti
4. Bemenetek meniiben kell beallitani!) RS485-R (opcid)
1-6 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet beallitani.
szabalyozas
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa: terminal terminal
A szabalyozas alapjel forrasanak kivalaszta- | analog BE 1.
sara szolgal. analog BE 2.
(A szabalyozas alapjel bemenet jellemzoit a| Motorpoti y
4. Bemenetek meniiben kell beallitani!) RS485-R (opcio)
1-6-2 szabdlyozas jellege: normal normal
Normal:névekvd hibajelhez névekvd frekvencia, | inverz
inverz: ndvekvd hibajelhez csokkend frekvencia
tartozik.
1-6-3 szabalyozas alapjel hatarok
1-6-3-1 maximum: 0,00-100,00 100,00 %
1-6-3-2 minimum: 0,00-100,00 0,00 %
1-6-4 szabalyozas alapjel beallasi idok
1-6-4-1 felfutas: 0,0-5000,0 0,0 s
1-6-4-2 lefutas: 0,0-5000,0 0,0 S
1-6-5 szabalyozas start/stop
szabalyozas lzemben ha a frekvenciavalté tartésan fmin frekvencian (zemel, mekkora

idokorlatozds utan okozzon ez "varakozd" allapotot, és mekkora hibajel esetén induljon Ujra a
szabalyozas. (pl. szivattyl tartésan nem szallit, felesleges az lizemeltetése!)

Ekkora  hibajelnél
"vérakoz6" lzemmad.

megszinik a

1-6-5-1 id6korlatozas: 0,0-3000,0 N N s
("N" bedllithsa esetén nincs korlatozva

az fmin.-en lGizemelés ideje.)

1-6-5-2 start hibajel: 0,00 - 100,00 1,00 %
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Magyarazat, tovabbi almenuk

Ertékek Alapbeallitas

1-7 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt ellendrzdjel bemenet forrasat lehet kijelolni.
ellendrzés (A bemenet jellemzdit a 4. Bemenetek mentben kell beallitani!)
1-7-1 ellendrzb jel forrdsa: analog BE 1. analog BE 1.
Nyomaték szabalyozasnal a motorparaméterek | analég BE 2.
az irdnyadok! ( 6. Motor meni ). A kimeneti | IFA fordulat
frekvencia "0" és fmax k6zott agy all be, hogy a| IFA pozicié
motor a nyomatékanak a szabalyozas alapjellel| IFA nyomaték
beallitott szzalékéat fejtse ki maximum! nyomaték
1-8 A vezérléshez, vagy szabalyozasi feladatokhoz hasznalt alapjelet mddosito jel jellemzdit lehet
maédositas beallitani.
1-8-1 maédosité jel forrasa: N N
A ,N” esetén nincs médositas An. BE1....BE2.
Dig. BE1...BES.
PID bdvit
1-8-2 mdédositas jellege: normal normal
Normal, vagy Iinverz, att6l fiiggden, hogy |inverz
névekvd (vagy aktiv) modosité jelhez alapjel
novekedés, vagy csokkenés tartozik.
1-8-3 analog nullapont: 0,00 - 100,00 50,0 %
analdg bemeneteknél, a modositdé jel ezen
értékénél a moédositds = 0% .
1-8-4 analdég szorzo: (K= korrekcid) 0,00 - 10,00 0,00
1-8-5 diszkrét érték: 0,00 - 100,00 0,00 %
Aktiv Digitdlis BE1.- BE5. vagy PID bovitd
esetén.
1-10 A PID paraméterek kiterjesztése.
PID A differencial6 tag altal okozhato tulvezérlést lehet elkerdini.
jellemzok
1-10-1 aktivalt PID: PID1...... PID4 PID1
szabdlyozas (izemmaddban ez a PID paraméter | frekv. fliggd
beallitds lesz az érvényes.
1-10-2 PID atkapcsolasi pontok
A PID szabdlyozok atkapcsolasi frekvencidi, ha frekvenciafiiggd PID szabalyozas lett kivalasztva.
(Az atkapcsolas hiszterézissel valésul meg az esetleges lengések elkeriilésére!)
1-10-2-1 PID2: (atkapcsolas PID2-re) | 0,1 - 1000,0 20,0 Hz
1-10-2-2 PID3: (atkapcsolas PID3-ra) | 0,1 - 1000,0 30,0 Hz
1-10-2-3 PID4: (atkapcsolas PID4-re) | 0,1 - 1000,0 40,0 Hz
1-10-2-4 hiszterézis:. 0,0-10,0 1,0 Hz
1-11 A PID 1-es szabalyozasi paraméterek beallitasa
PID1 adatai (Aranyos szabalyozast lehet megvalésitani, ha Ti -re "N" van programozva!)
1-11-1  Ap: (aranyos erdsités) 0,00 - 9,99 0,50
1-11-2  Ti: (integralasi idd) 0 - 20000 N 1000 ms
1-11-3  Td: (differencialasi idd) 10 - 20000 10 ms
1-11-4 Ad: (diff. tag thlvezérlési tényezd) | 0,00 - 9,99 0,00
1-12 A PID 2-es szabalyozasi paraméterek.
PID2 adatai (a bedllitisa megegyezik a 1-11 PID1 adatai meni beallitasaival!)
1-13 A PID 3-as szabalyozasi paraméterek.
PID3 adatai (a bedllitisa megegyezik a 1-11 PID1 adatai meni beallitasaival!)
1-14 A PID 4-es szabalyozasi paraméterek.
PID4 adatai (a bedllitasa megegyezik a 1-11 PID1 adatai meni beallitasaival!)
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Magyarazatok a PID szabalyozasokhoz:

A frekvenciavalté 4 db fliggetlen PID paraméter készlettel rendelkezik. Ezek hasznélatdval lehetdvé valik
értéktarto és kdvetd szabalyozasok igényes, de egyszer( megvalésitasa.

A szabdlyozasi folyamatban bekdvetkezett hibajel hatasara a P, és D tagok médositjak a kimeneti frekvenciat,
hogy csokkenjen a hibajel!

4IVOz4 ikai kiszelités: _ 1 sTd \ Hibajel [%]
Szabalyozastechnikai kdzelités: = _+ . .
f (Ap *tsTs TA 1+STd) 100

Hibajel = szabalyozas alapjel - ellendrzd jel

A paraméterek hatasa a hibajel nagysagatol, és eldjelétdl fligg. Természetesen minden hatas elbjelesen értendd!
A hatas (frekvencia névelés, csokkentés), mindig a hibajel abszollt értékének cstkkentése iranyaba kell, hogy
mutasson! Ezt a szabalyozas jellegének (egyenes, inverz) kivalasztasakor (1-6-2 meni) kell elddnteni!

Fordulatszam szabalyozas, és pozicio szabalyozas esetén az IFA helyes beallitasa fontos!

Ez vonatkozik az IFA jellemzdkre, és a bekdtésre is! Ha az IFA nem a motor tengelyfordulatat méri, hanem
valamilyen csokkentett, (vagy novelt) fordulatot, akkor az IFA osztasba a médositott értéket kell beirni.

(pl.: 1:50 lassito attételnél ha az IFA osztdsa 2000, akkor a beirandé érték 40.)

Poziciészabalyozas esetén a PID paraméterek kdzil az integrald tag (1) a feladat jellege miatt nincs hasznalva!
Specidlis PD szabalyozas van megvalositva!

Nyomaték szabalyozasnal az egyenes kivalasztasa motoros (hajtd), mig az inverz kivalasztdsa generatoros
(fékez8) nyomaték szabalyozast jelent!

A frekvencia valtozasat a szabdlyozas felfutasi id6 (2-1-2 meni), szabdalyozas lefutasi id6 (3-1-2 meni)

frekvencia meredekségkorlatozas is befolyasolja! Ezek a mikddtetett rendszeren megengedhetd leggyorsabb
véaltozasi meredekségeket jelentik, a PID paraméterektdl fuggetlenil!

A normal felfutasi, és lefutasi idok szabalyozasban hatastalanok, de stop esetén a leallas a vezérlés lefutasi idd
szerint (3-1-1 men), és a ledllas maédja szerint torténik!

A médosito jel feladata:

Vezérlésnél a médosito jel feladata, hogy kiilsd analdg jel, vagy a Digitalis bemenet segitségével korrigalhatd
legyen az alapjel, ha sziikséges! (pl. nappali és éjszakai lzem valtasa.)

A modositott vezérlés alapjel elméletileg fmin. és fmax. kézott valtozhat.
1%-0s modositas azt jelenti, hogy az alapjel értéke fmax./100-al médosul!

Szabalyozasnal a modosité jel feladata, hogy kétkérds szabdlyozast is meg lehessen valdsitani, vagy a Digitalis
bemenetekrdl, vagy PID bdvitésnél korrigalhato legyen a szabalyozas alapjel, ha sziikséges!
(pl. paratartalom fiiggd hdmeérsékletszabalyozas, vagy hdmérsékletfiiggd nyomasszabalyozas,
PID bovitéses eset, ha valtozik a szivattylk szama valtoztatni kell az alapjelet  stb.)

A modositott szabalyozas alapjel elméletileg 0 és 100% kozo6tt valtozhat, de a beallitott minimalis és maximalis
szabalyozas alapjel korlatokat nem Iépheti at!
Digitalis bemenet esetén a médositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bemenetnél!
PID bdvités esetén is a modositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bekapcsolt egységnél!
(a PID bovitéses modositas csak szabalyozas lizemben értelmezhetd!)

Analdg bemenet esetén a médositasi % relativ nagysaga és elbjele a madosito jel alaphelyzetéhez képest
értendd! (pl. 70%-0s bemeneti jelet alaphelyzetnek valasztva ez +30%, és -70% ko6zott valtozhat).

Analdg bemenet esetén a médosito jel a kbvetkezd 0sszefliggés szerint tudja valtoztatni az alapjelet:
modositott alapjel [%] = alapjel [%] + modositas [%] x K

"K" az analég bemeneteknél hasznalt modositasi korrekcié ( 1-8-4 mend).
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Szabdlyozasi példa:
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Megjegyzések:

1. A PID paraméterek bedllitasanal
fokozott figyelemmel kell eljarni, mert
a szabalyozas josaga a bedllitastol
fugg!

2. A paraméterek beallitdsa el6tt
tisztazni kell, hogy a feladat aranyos
szabalyozast, esetleg PI
szabalyozast, vagy ténylegesen PID
szabdlyozast igényel-e?

3. A kimeneti frekvencia (f) abszolut
korldtozdsa a szabdalyozdba van
épitve, igy a korlat elérésekor nem
kell az | tag elintegralédasatol tartani

4. A kimeneti frekvencia (f) fel-
lefutasi meredekség korlatozasa a
szabalyoz6tol  fliggetlen.  Rosszul
megvalasztott paraméterek (pl. nagy
szabalyozé elintegraléodasat, igy
tullendiilést okozhat.

Néhany ajanlas:

P (aranyos) szabalyozast egyszer(
szabalyozasi feladatokhoz (pl.
folyadék szint szabalyozasa)
célszer( hasznalni.

A beallas igy a leggyorsabb, és nincs
lengéshajlam.

A szabalyozas minimalis hibaval
dolgozik (a hibajellel aranyos
szabalyozas miatt), de ez ezeknél ¢
felhasznalasoknal nem Iényeges.
(Ti=N, Td=N)

Pl szabdlyozast lehet hasznalni
viszonylag nagy iddallandoji
szabélyozasi feladatoknal. (pl.
nyomasszabalyozas  szivattyukkal,
vagy hdmérsékletszabalyozas
ventillatorokkal stb.) (Td=N)

PID szabdalyozast kell hasznalni
gyors szabalyozasok esetén
(pl. fordulatszdmszabélyozas).

A Ti, és Td beallitasanal nagyon
ugyelni kell, hogy elkeriilhetdk legyen
a lengések, de a szabalyozas gyors
maradjon!



Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas  Egység

1-20 naptar szerinti mokodtetést lehet beallitani.
idoprogramok |[A 11 Rendszer menlben a naptar helyes beallitdsara tgyelni kell!
1-20-1 engedélyezés igen nem
"nem" bedllitasaval az iddprogramok egyszerre | nem
tilthatdk, a bedllitasuktdl fuggetlenil!
1-21 Az elsd iddprogram be- és kikapcsolasi iddpontjait lehet beallitani.
idoprogram 1. | Minden nap, vagy hetente ismétlddé mikodési idbtartamokra van lehet6ség!
1-21-1 bekapcsolas
1-21-1-1 nap nincs nincs
minden nap
hétfd
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
1-21-1-2 dra 0-23 0
1-21-1-3 perc 0-59 0
1-21-1-4 masodperc 0-59 0
[1-21-2 kikapcsolas
1-21-2-1 nap nincs nincs
minden nap
hétfd
kedd
szerda
csutortok
péntek
szombat
vasarnap
1-21-2-2 dra 0-23 0
1-21-2-3 Perc 0-59 0
1-21-2-4 mésodperc 0-59 0
1-22 A masodik idGprogram be- és kikapcsolasi iddpontjait lehet beallitani.
idoprogram 2. | (a bedllitAsa megegyezik a 1-21 id6program 1. beallitasaival)
1-23 A harmadik id6program be- és kikapcsolasi iddpontjait lehet beallitani.
idoprogram 3. | (a bedllitasa megegyezik a 1-21 id6program 1. bedllitasaival)

Az iddprogramok hasznalatarol: (1-20 meni-héz tartozé abra)

Az alabbi abran egy atfedéses idGprogramot lehet latni. Természetesen ezek igény szerint allithatok be és
akér mindharom iddprogram lehet aktiv!

aktiv Idoprogram 1
aktiv [ Idoprogram 2
BE —  Uzem
Kl
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2. INDITASOK MENU

+ A paraméter a gyors
meni része (+)

44— Berendezés azonositd
Menii sorszama (1)
(2-1-1)
<4—  Allitand6é paraméter

(5.0s)

Ertékek Alapbedllitds  Egység

Magyarazat, tovabbi almenuk

2-1 normal | Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia felfutdsanak meredekség korlatozasat jelenti.
felfutdsi idd (fmax elérési ideje 0 Hz-rdl indulva)
2-1-1 vezérlés Tfel: 0,1-5000,0 5,0 S
2-1-2 szabalyozas Tfel: 0,05-50,00 0,50 s
2-2 Toréspont nélkili (normdl), vagy tdréspontos| normal normal
felfutas felfutast lehet valasztani. toréspontos
maodja:
2-3 Az idétartam a megeldzd frekvenciardl a megadott frekvenciara térténd felfutas ideje.
toréspontos A karakterisztika indulé pontja 0 Hz. Ha az utols6 frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az f4 és
felfutas fmax kodzott a normal felfutasi meredekség érvényestl. A felfutas lineéris szakaszokbdl &ll.
paraméterei Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6zd, a program nem veszi figyelembe!
2-3-1 elsd téréspont (OHz ® f1).
2-3-1-1 id6tartam: 0,1 -3000,0 1,0 S
2-3-1-2 frekvencia: 0,0 - 1000,0 1,0 Hz
2-3-2 masodik toréspont  (f1 ® 2).
(a beallitAsa megegyezik a 2-3-1 elsd téréspont beallitasaival)
2-3-3 harmadik téréspont (f2 ® f3).
(a bedllitasa megegyezik a 2-3-1 elsd toréspont beallitdsaival)
2-3-4 negyedik toréspont (f3® f4).
(a beallitAsa megegyezik a 2-3-1 elsd téréspont beallitasaival)

2-4 A felfutas toréspontjaiban az atmenetek "lagy" megvaldsitasat jelenti, idGtartamban kifejezve.
S goérbe Ennyi az atallasi idd egyik meredekségrdl a masikra! Az "S" gérbe a normal felfutas kezdd és
végpontjaban, toréspontos felfutas esetén az 6sszes téréspontban kifejti hatasat!

Megjegyzés: az "S" gorbe engedélyezése és atéllasi ideje a fel - lefutdsnal azonos, barmelyik
helyen beallithaté! (Ha nincs " S" gorbe programozva akkor az atmenetek jelalakja "sarkos" )
2-4-1 engedélyezés: nem nem
igen
2-4-2  atallasi ido: 0,01 - 200,00 0,01 s
2-5 Fesziltség ala helyezés, vagy stop, kipérgés|nem nem
start tiltas: parancs utdn a készllék start kapcsolé|igen
bemenet hasznalata (sorkapocs) esetén csak
akkor indul, ha eldtte a bemenet stopban volt!
2-6 igen valasztasa esetén az iranyvaltas funkcié | nem nem
iranyvaltas hatastalan, fliggetlendl a forrasatol. igen
tiltas: (terminal, sorkapocs stb.)
2-7 Ha a késziilék startban volt, és fesziiltség kimaradas kovetkezett be, majd az Ujraindulasi idon
visszaindulas |belil ismételt bekapcsolas torténik, a késziilék automatikusan "indul'. Ha a start parancsot
sorkapocsrol kapja a frekvenciavaltd, akkor az Ujraindulasi id6 csak akkor tud érvényesiilni, ha
start tiltds, vagy impulzusos start parancs van. Ellenkezd esetben, ha aktiv a start bemenet,
mindig inditast jelent, fliggetlenil a visszaindulas engedélyezésétol!

2-7-1 engedélyezés: nem nem
igen
2-7-2  Ujraindulési id6: 1-60 10 S
2-8 A frekvenciavaltd start utan 0 Hz-rdl indul el, | normal normal
indulas madja: |vagy megkeresi a forgd motor mikodéséhez| repiild start
szilkséges frekvenciat.
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3. LEALLASOK MENU

«4— Berendezés azonositd
Menii sorszama > (1)
(3-9-3)
<4— Allitand6é paraméter

(100W)

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almenuk

Alapbedllitas  Egység

3-1 normal | Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia lefutdsanak meredekség korlatozasat jelenti.
lefutdsi idd (0 Hz elérési ideje fmax-rol indulva)
3-1-1 vezérlés Tle: 0,1-5000,0 5,0 S
3-1-2 szabalyozas Tle: 0,05-50,00 0,50 s
3-2 Toréspont nélkdli  (normdl), és toéréspontos | normal normal
lefutas modja: | lefutas lehet. téréspontos

3-3

Az id6tartam a megadott frekvenciar6l a megel6zo frekvenciara torténd lefutas ideje.

ellenallasfék
adatai

Ha nincs ellenallasfék, a frekvenciavaltd generatoros (zem esetén (pl. Gyors lefutasi idd)

toréspontos A karakterisztika indul6 pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az fmax
lefutas és f4 kozott a normal lefutasi meredekség érvényesiil. A lefutas lineéaris szakaszokbdl all.
paraméterei Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6zd, a program nem veszi figyelembe!

3-3-1 elsd toréspont (OHz - f1).

3-3-1-1 id&tartam: 0,1- 3000,0 1,0 s
3-3-1-2 frekvencia: 0,0 - 1000,0 1,0 Hz

3-3-2 masodik téréspont (f1 = f2). (hasonldéan a 3-3-1 els6 toréspont bedllitasaihoz)

3-3-3 harmadik téréspont (f2 = f3). (hasonléan a 3-3-1 elsd toréspont bedllitasaihoz)

3-3-4 negyedik toréspont (f3 = f4). (hasonléan a 3-3-1 elsd toréspont bedllitasaihoz)
3-4 Megjegyzés: az "S" gorbe engedélyezése és atéllasi ideje a fel - lefutdsnal azonos, barmelyik
S gorbe helyen beallithatd! (a beallithsa megegyezik a 2-4 S gorbe beallitasaival)
3-5 A vegyes fékezés a normal (frekvenciavaltds) | normal fék normal fék
megallas fékezés és a DC fékezés egyiittes alkalmazasat| DC fék
maodja: jelenti. vegyes

kipdrgés

3-6 Az aktudlis motor kapocsfesziiltség novelésének mértéke generatoros Uzem alatt. A motor
normal fék | vesztesége nd, de a fékezési dinamika javul! Ha ez sem elegendd az igény szerinti fékezéshez,
adatai akkor kiegészitd ellenallasféket is kell alkalmazni!

3-6-1 tulgerjesztés: 0,0 -100,0 0 %

3-6-2 felgerjesztési idod: 0,0-10,0 tipusfiiggd s
3-7 Ez alatt hatastalan a start parancs. A forgé| 0,1 —999,9 4 s
kiporgés ideje: | egységre nem lehet rainditani!
3-8 ( A 6-4 meni, In, motor névleges aram paramétere a fékaramot felllbiralja. Nagyobb aram
DC fékezés beallithsa esetén is maximum a motor névleges aramét engedi a frekvenciavaltd! ).
adatai M0Okodése a statuszkijelzésben (,, DC fék ,, ) jelezve van!

3-8-1 maximalis DC fékaram: 0,0 —999,9 tipusfiiggd A

3-8-2 atkapcsolasi frekvencia: 0,1-25,0 2 Hz

3-8-3 mu0kodés ideje: 0,0-5,0 2 s

3-8-4 legerjesztési id6: (tisztan DC féknél) | 0,0 — 10,0 tipusfiiggd s
3-9 (Az alapkiépités nem tartalmaz fékellenallas csatlakozasi lehetdséget!)

meredekség korlatozast alkalmaz, ha sziikséges! ( a statuszkijelzésben ,, R fék , jelezve van!)

3-9-1 engedélyezés: (bekdthetb-e ?) nem nem
igen

3-9-2 R értéke: 10 — 200 tipusfiiggd Ohm

3-9-3 terhelhetbsége: 100 — 50000 tipusfiiggd W

3-9-4 Ufék: (afék bekapcsolasi szintje) 600 — 800 tipusfiiggd \Y
3-10 A tapfesziltség megszinése esetén a|0,0-100,0...N N %
Udc tartas | frekvencia csotkkentésével (generatoros tizem),
mértéke: a berendezés prébalja tartani a mikddéshez

sziikséges DC fesziiltség minimalis értékét!

Felfutasi, és lefutasi iddk értelmezése: (a bedllitott Tfel, Tle iddk 0 Hz és fmax. kdzott értenddk)
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Egy adott frekvenciahoz tartozé tényleges fel, és lefutasi idok (tfel, tle) kiszamithatok.

f [Hz]

tfel =f/fmax x T fel

start

f max

Toréspontos felfutas értelmezése: (a téréspontos lefutds hasonléan értelmezhetd)

f[Hz]

f motor

f4

f3
f2

fl

"S” gorbe hatdsa:

Tel 1

Ttel 2

Ttel2

start

f [Hz]

st

tle=f/fmax x Tle

op

f max

f o

Tlp 1

Tie2

Th= 2

tl

t2

t3

t4

Tfel

f4 feletti frekvencidkon az alapbeallitas szerinti —T

(fel, és lefutasnal azonos)

(a fel, és lefutas ideje az atéllasi iddvel meghosszabbodik. Az 4tallas egyik meredekségrdl a masikra

torések nélkil, fokozatosan valosul meg. A fel, és lefutas meredeksége nem valtozik!

Toréspontos fel, és lefutasnal minden téréspontban kifejti hatasat!)

f [Hz]
atallasi ido,
f motor =
f alapjel A
atallasi ido
felfutasi ido

Start

f [Hz]
atallasi ido
f motor =
f alapjel
atallasi ido
lefutasi ido t

20




Start parancs impulzus vezérléssel, sorkapocsrol:
(terminal hasznalata esetén a start és stop nyomégombok mikddéséhez hasonléan)

START ALLAPOT

aktiv
START parancs

aktiv

STOP parancs (stop, kiporgés, DC fék)

min. 50ms in. 50ms

Iranyvaltas menet k6zben:

f [Hz]
start

eldre

héatra

elore

irdnyvaltas parancs

héatra

fel le fel le fel

Fékellenallas terhelhet8sége: (tipikus gorbe)

Fékellenallasnak csak huzalellenallas hasznalhatd! Ha a felhaszndld biztositia a fékellenallast, akkor a
teljesitmény, tipus és elhelyezés miatt a gyartéval egyeztetni kell!

tulterhelés
Példa:
50 Rfék = 100 Ohm
P (Rfék) = 200W
40 Ufék = 700V
\ P = 700%/ 100 W = 4900W
30 \ Tulterhelés = 4900 / 200 = 24,5
20 § N A tllterhelésbdl lathato, hogy a
15 N fékezés ideje maximum 3 s,
10 LN A fékezések kozotti sziinet nagyobb
5 mint 24,5 x fékidd!
0 : =
1 ' 10 100 1000 t[s]
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4. BEMENETEK MENU

<4— Berendezés azonositd
Meni sorszama > (1)

(4-11-2)

< Allitand6 paraméter
(zaro)

A bemenetek meni felépitése:

- Anal6ég bemenetek
- Digitalis bemenetek
- Program bemenetek ( opcionalisak )

ANALOG BEMENETEK: ( anal6g BE 1. bemenet alapkiépités, az analdg BE 2. bemenet opcionalis )

A potenciométer paraméterei (mod, stop sav, hiszterézis) csak alapjel beallitasban aktivak!

Potenciométer beallitas fesziltségvezérlésre is alkalmazhatd, a mod, és a stop sav is kihasznalhat6, de
mindig 0 és +10V kozotti fesziiltséget fogad a bemenet. A stop sav normdl esetben 0 V-felett, eldjeles
esetben +5V -ra szimmetrikusan értendd! Ebben a fesziiltségsavban a start parancs esetén varakozd
lizemben van a készllék! A start a stop savtdl hiszterézisnyi tavolsag utan lesz Ujra aktiv!

Az anal6g bemenetek alsé, és felsd szintjeinek értelmezése:

vezérlés lizemben a felsd ® f maximalisnak, az alsé ® f minimalisnak felel meg,
szabalyozas lizemben a fels6® maximalis %-nak, az als6 ® minimalis %-nak, felel meg!

Start esetén, ha az intervallumon kivil van az aktualis analég bemenet, hibajelzés torténik!

Kontrol funkcio:

A vezérlési, vagy szabalyozasi izemmaddokhoz szilkséges analdg jeleket jelenti.
(vezérlés, vagy szabdlyozas alapjel, ellendrzd jel, modosito jel)

Komparator funkcio:

Az analdég bemenetek segitségével lehetdség van kapcsolasi funkciokra is.
A beallitasok a szélsd értékekhez képest szazalékosan értenddk!

A "varakozo" bedllitasa esetén ki-be kapcsolasos szabalyozas valdsithaté meg (két pont szabalyozas).

A ki-be kapcsolas szintjeit a jelzési érték, és a hiszterézis hatarozzak meg.

A "Stop" beallitasa esetén a berendezés a jelzési szint elérésekor ledll. Start parancs segitségével lehet
Ujrainditani, ha a bemeneti szint a jelzési szint hiszterézissel médositott értékén kivalre kerdl.

A "Hiba" beallithsa esetén a berendezés a jelzési érték elérése esetén hibaval (AN. komparator hiba) ledll.
(pl. motor tulmelegedés figyelése analég modon).

Ujrainditaés a hiba nyugtazasa utan lehetséges, és ha a bemeneti szint a jelzési szint hiszterézissel
maodositott értékén kivalre kerdl.

A "nincs" bedllitasa esetén az analog komparator funkcié hatastalan.

Specidlis funkciok: (T fel, T le, U indito, In, fmax, fmin)

Ezek segitségével lehetdség van mikddés kdzben llitani a legfontosabb paramétereket.

Az analdég bemenettel a beprogramozott paramétert csak csokkenteni lehet, ezért azt a programozaskor a
hasznalni kivant legnagyobb értékre kell allitani!

(megjegyzés: az atfogas maximum 1:50 )
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Magyarazat, tovabbi almenuk

Ertékek

Alapbedllitas

Egység

4-1
Analég BE 1.
bemenet

A paraméterek bedllitasaval csak a bemenet jellege lesz eldéntve!
Azt, hogy a bemenet mire lesz hasznalva (vezérlés alapjel, szabalyozas alapjel, ellendrzd jel,
modositd jel), az 1. Mikddésmod meniiben kell kivalasztani!

4-1-1
Az "Al" atkotést is be kell allitani!
(feszliltség, potenciométer vagy aram)

kivalasztas:

potenciométer
fesziiltség
aram

potenciométer

412

potenciométer

(0 és +10V kozotti fesziltséggel, alapjel b

edllitasra!)

4-1-2-1 mod: (eldjeles esetben
a kozépallashoz képest értendd!)

normal
elojeles

normal

4-1-2-2 stop sav:
("N" esetén nincs stop sav)

0,01-1,00
N

N

<

4-1-2-3 hiszterézis:

0,01-1,00

0,01

<

[4-1-3

feszlltség  felsd és also szint beallith

sa.

4-1-3-1 felso:

0,0-10,0

10,0

4-1-3-2 also:

0,0-10,0

0,0

<<

[4-1-4

aram

felsd és also szint beallitasa.

4-1-4-1 felso:

0,0 - 20,0

20,0

4-1-4-2 alsoé:

0,0 - 20,0

0,0
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4-1-5
analég BE1 bemenet funkcidi
A kontrol a vezérld, alap,
beadaséra szolgal.

A komparator funkcid az analég bemenetek
szintjétdl fliggd vezérlést tesz lehetdvé.

A tobbi funkciéval a legfontosabb paraméterek
allithaték makodés kozben.

funkcio:

maodositd jelek

kontrol
komparator
T fel

Tle

U indité

In

fmax

fmin

kontrol

416

komparator  jelzési szintek bedllitasar

a a bemenetre.

4-1-6-1 mod:
A komparalasi szintnél milyen allapotba
kerlljon a berendezés?

varakozo
stop
hiba

varakozo

4-1-6-2 jelzési érték:

0,0 - 100,0

50,0

%

4-1-6-3 hiszterézis:

0,00 - 10,00

0,1

%

4-1-6-4 tipus:
Normdl esetben a jelzési érték felett,

normal
inverz

inverz esetben alatta aktiva mod.

normal

4-2
Anal6ég BE 2.
bemenet

mellé az "A2" atkotést is

be kell allitani!

(feszliltség, potenciométer vagy aram)

A beédllitasai az anal6g BE 1. bemenet beallitdsaihoz hasonléak! (4-1 mend)
A 4-2-1 kivéalasztas

DIGITALIS BEMENETEK:

Digitalis BE 1.:
Digitalis BE 2.:
Digitalis BE 3.:
Digitalis BE 4.:
Digitalis BE 5.:

Figyelem:

szabadon programozhat6
szabadon programozhat6
szabadon programozhat6
szabadon programozhat6
szabadon programozhat6

(alapbeallitas:
(alapbedllitas:
(alapbeallitas:
(alapbedllitas:
(alapbeallitas:

Start/stop)
Irany)
Klszas)
Nyugtazas)
Kiilsé hiba)

Impulzussal kiadott start parancs esetén pl. az egyik digitalis bemenetet stop, kipérgés vagy DC fék funkcidra kell
programozni, mert stop parancs csak ezekrdl adhato!
Ettdl akkor lehet eltekinteni, ha terminal/sorkapocs a logikai vezérlések forrasa, mert igy a terminalrél adhat6 stop
parancs. Ha nem ez a logikai vezérlések forrasa, vagy a bemenet nincs megfeleléen bedllitva, a berendezés a
start kiadasakor paraméterhibaval leall!
Az impulzusokkal szemben kovetelmény, hogy csak akkor kerililnek elfogadasra, ha mindkét logikai allapotban
minimum 50ms-ig fennallnak!
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Magyarazat, tovabbi almenuk

Ertékek

Alapbedllitas

Egység

4-8 A Start/Stop, Irany, Kulszas bemenetek |terminal terminal
logikai vezér- |forrasanak kivalasztasa. sorkapocs
lések forrasa: |Figyelem: a logikai vezérlések mindig a|terminal/sorkapocs
kivalasztasnak megfeleld helyrdl aktivalhatok. | RS485-R
Kivételt képez a kuszas, mely RS485-R esetén
is aktivalhatd sorkapocsrol, gépbeallitas miatt!
4-9 logikai | A digitalis bemenetek egyéb jellemzdinek beallitasa.
paraméterek
4-9-1 iranyvaltas jellege: szint szint A
impulzus
4-9-2 motorpoti
4-9-2-1 motorpoti fel:  felfutdsiidd | 0,0 - 999,9 10,0 s
4-9-2-2 motorpoti le: lefutasi idé | 0,0 - 999,9 10,0 S
4-9-2-3 alapjel=0: nincs nincs
A motorpoti alapjel nullazasat jelenti. bekapcsolaskor
startra
4-9-3 folyamatos DC fék aram: 0,0-999,9 0 A
(ha digitalis bemenetrdl van aktivalva) (tipusfiiggd)
4-11 Specidlis funkcié parancsok kivalasztasat, vagy a program bemenetek egyikére irt program
Digitalis BE 1. | masolasat lehet elvégezni!
bemenet
4-11-1 kivalasztas: specialis funkciék
Pr. BE1 - Pr. BE8
4-11-2  aktiv allapot: zaré zaré
(zar6 vagy nyit6 kontaktus esetén) nyitd
4-11-3 szamlal6 1 irany: le fel
,Le” szamlalasnal a ,0" elérése stop-ot okoz! fel
Jfel-0” szamlalasnal a start torli a szamlaloét! fel -0
4-11-4 szamlalé 1indulé értéke: 0 - 50000 0
4-12
Digitalis BE 2. | (a bedllitasa megegyezik a 4-11 Digitalis BE 1. bemenet beallitasaival)
bemenet
4-13
Digitélis BE 3. | (a bedllitAsa megegyezik a 4-11 Digitalis BE 1. bemenet beallitasaival)
bemenet
4-14
Digitalis BE 4. | (a bedllitasa megegyezik a 4-11 Digitalis BE 1. bemenet bedllitasaival)
bemenet
4-15
Digitalis BE 5. | (a bedllitasa megegyezik a 4-11 Digitalis BE 1. bemenet bedllitasaival)
bemenet

Specidlis funkciok magyaréazata: ( a digitalis bemeneteknél kivalaszthatok)

start kapcsol6: folyamatos inditd parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy
terminal / sorkapcsot kell kivalasztani. Ha tobb digitalis bemenet van start kapcsolénak programozva, akkor
logikai ,ES” kapcsolatban vannak. Mindnek teljestilnie kell ahhoz, hogy a start parancs bekovetkezzen!

start nyomégomb: impulzusos indité parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy
terminal / sorkapcsot kell kivalasztani. Ha tobb digitdlis bemenet van start nyomoégombnak programozva,
akkor logikai ,VAGY” kapcsolatban vannak. Barmelyik teljesl, a start parancs bekévetkezik!
megjegyzés: ha vegyesen vannak start kapcsolok, és nyomoégombok is, akkor minden start kapcsoldnak
aktivnak kell lenni ahhoz, hogy valamelyik start nyomégomb segitségével kiadhato legyen a start parancs!

irany: iranyvaltod parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy
terminal / sorkapcsot kell kivalasztani. Lehet szint, vagy impulzusos aktivalasu. Ha t6bb digitalis bemenet van
iranyvaltasra programozva, akkor barmelyik aktivalédik, mindig iranyvaltas kovetkezik be. Ha a logikai
vezérlések forrasa terminal / sorkapocs, csak az impulzusos iranyvaltas kivalasztasa esetén él a terminalon is
az iranyvaltas! (Az iranyvaltas jellegét a 4-9 meniben lehet beallitani)
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kuszas normal: altalaban gépbeallitashoz hasznalatos. Csak stop allapotbdl aktiv, a kijelélt iranyban.

kuszas inverz: altalaban gépbeallitashoz hasznalatos. Csak stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt irAnnyal ellentétesen.

kiils6 hiba: a berendezés hibalizenettel t6rténd kipdrgéses leallasat okozza. (pl. motor hdkapcsold, vészki, sth. )

stop: a motor alapbeallitas szerinti ledllitasat okozza.

kipdrgés: a motor kiporgéses leallitasat okozza.

DC fék: a motor DC fékezéses leallasat okozza.

f tartés: frekvencia valtozas tiltdsa. A frekvencia fel és lefutas kézben sem tud valtozni!

motorpoti fel: ha az aktudlis alapjel forrdsa motorpoti, az alapjel névelésére szolgalé bemenet.

motorpoti le: ha az aktudlis alapjel forrasa motorpoti, az alapjel cstkkentésére szolgalé bemenet.

(A motorpoti egyéb paramétereit a 4-9 menuben lehet beallitani)

vezérlés/szabalyozas: az lizemmod dinamikus atkapcsolasara szolgal.

program tiltds: a programok futasat tiltja. Logikai ,ES” kapcsolatban van a 4-20-1 menuponttal.

program stop: a programok futasat felfiggeszti. Ujrainditas esetén a program a leallitott helyen folytatodik.

program léptetés: a futd program tovabblép. A hatasa ugyanaz, mintha letelt volna az iddkorlatozas!

RS485T / R csere: egy soros vonal kiépitése esetén is lehetdség van mindkettd kihasznélasara, de a berendezés
a bekapcsolaskor, a bemenet allapotatél fliggden beallitia a soros vonalat, és ez menet kozben mar nem
véltoztathato. Uj allapot csak a berendezés ki- bekapcsolasaval aktivalhato!

analdg BE csere: az alapbeallitds szerinti analég bemenetet, (An. BE1. vagy An. BE2. ) kapcsolja at a masikra,
amig aktiv! (pl. kézi és automata vezérlés. A kézi pl. An. BE1. Potenciométerrel, és az automata pl. An. BE2.
arambemenettel.) (pl. nyomasszabélyozasnal ha az ellendrzd nyomasijelet két helyen is mérik és valtani kell,
hogy melyik az aktiv. stb)

mddositas: a beallitott alapjel kilsd feltételtdl figgd diszkrét valtoztatasara. (értéke: 1-8-5 meniiben)

szamlalo: minden bemenet egy masik szamlalot jelenthet (1-5). Egyszerre 6t szamlalo is dolgozhat.

A szamlalokat fluggetlendl lehet programozni (irany, nulldzés). Hasznalhato leéllitasra, és kijelzésre.

IFA pozicié nullazas: poziciészabalyozasi, és mester / szolga feladatoknal az alaphelyzet rogzitésére szolgal.

nyugtazas, a hibaiizenetek elfogadasat jelenti.

Program BE1 — BES8: a belsd programok barmelyikének mésolasara szolgal. Program bemenetek kiépitése nélkul
is lehet aktivalni sorkapocsrél programot.

Szolga paraméterek:

Magyarazat, tovabbi almenuk Ertékek Alapbedllitas = Egység
4-16 A rendszer soros vonalon kapott jeleket egészitik ki a "szolga" berendezések szamaral
szolga (vezérlés és szabalyozas tizemmaodban is lehet mester / szolga kapcsolat!)

paraméterek A frekvencia arany, és fordulatszam arany bedllitAsa az eltérd polusszamu, illetve attételQ
motorok miatt sziikséges.

A szOghelyzet csak pozitiv értéket vehet fel.

(Pl. 10 ° szolga "késés" esetén 10-et, mig 10 ° szolga "sietés" esetén 350-et kell bedllitani.)
4-16-1 frekvencia arany: (szolga szorz6) | 0,10 - 10,00 [ 1,00 |

4-16-2 fordulatszam arany: (a szolga fordulatszdma a mesterhez képest)

A pontos beadllitas miatt szorz6 és oszt6 is megadhato!

(pl. 14,5 -es aranyt lehet beallitani 145-6s szorzassal és 10-es osztassal.)

4-16-2-1 szorzo: 0 - 1000 1
4-16-2-2 0szto: 0 - 1000 1
|4-16-3 szoghelyzet: (szolga késés) | 0,0 —360,0 0 °

IFA paraméterek:

4-17
IFA Fordulatszam, és pozicidszabalyozasi feladatokhoz szilkséges paraméterek.
paraméterek
4-17-1 osztéas: beallitAsa az IFA egy fordulatra | 0 - 10000 1000
esd impulzusainak szamat jelenti.
4-17-2 fordulatszam 100%: 0 - 6000 1500
(fordulatszam szabalyozas esetén)
4-17-3 pozicio 100%: 0 - 50000 1000
(pozici6é szabalyozas esetén)
4-17-4 pozici6=0: most
Az inkrementalis jeladé nulla (‘HOME”) | startra
pozicidjanak bedllitasa. prg. ciklus startra
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PROGRAM BEMENETEK: (a sorkapocsrol aktivalé program bemenetek opciondlisak!)

4-20 Program

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

A programok mikodtetéséhez szilkséges tovabbi paraméterek.

Alapbeallitas

aktivélas
4-20-1 Kkivélasztés: tiltott tiltott
"Tiltott" beallitAsaval a programok egyszerre | sorkapocsrol
tilthatok, az kivalasztasuktdl figgetlendl! start esetén
4-20-2 jelleg: visszatérés visszatérés
A program, vagy programcsoport befejezése | stop
utan mi torténjen? ciklikus
4-20-3 id0 késleltetés: 0,01-100.00 N %
Program futtatasndl, szabdalyozas esetén az
idotartamot a hibajel beallitott érték ala
csokkenése utan kell értelmezni.
4-20-4 tipus: szint szint
A programot aktival6 bemenetre vonatkozik! impulzus
4-20-5 ciklusszamlalé csak ciklikus programfuttatasnal aktiv!
4-20-5-1 tipus: le fel
mOkddése hasonl6 a  szadmlalok | fel
mikoddéséhez. fel-0
4-20-5-2 indul6 érték: 0-50000 0
4-21 Program BE 1. engedélyezése, program paramétereinek bedllitasa.
Program BE 1.
4-21-1 kivélasztas: tiltott tiltott
aktiv
4-21-2 lzeméllapot: normal normal
"normal" kivalasztasa az alapbeallitasban | inverz
beallitott irany valtozatlanul hagyasat jelenti! | varakozé

"inverz" kivalasztasa az
alapbeallitashoz képest.
"varakozo" bedllitasa normal leallassal torténd

megallast jelent.

iranyvaltast jelent

4-21-3 program paraméterek

Azok a program paraméterek, melyek a mikodésmaod alapjan érvényesilhetnek, a program
aktivalasaval érvényesiilni is fognak, ha a kivalasztasuk nem "N".
A fel, és lefutasi idok az aktiv alapjel (vezérlés, szabalyozas) meredekség korlatozasait jelentik!

4-21-3-1 frekvencia: (vez. alapjel) 0,1-1000,0 N |N Hz
4-21-3-2 szabalyozas alapjel: 0,01-100,00 N [N %
4-21-3-3 felfutasi ido: (Tfel) 0,1-3000,0 N |N S

4-21-3-4 lefutdsi idd: (Tle) 0,1-3000,0 N |N s

4-21-3-5 PID kivalasztas: 1-4 N |N

4-21-3-6 iddtartam korldtozésa: 0,1-5000,0 N [N S

4-22
Program BE 2.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BEL.

beallitasaival)

4-23
Program BE 3.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BE1.

beallitasaival)

4-24
Program BE 4.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BE1.

beallitasaival)

4-25
Program BE 5.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BEL.

beallitasaival)

4-26
Program BE 6.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BEL.

beallitasaival)

4-27
Program BE 7.

(a beallitasa megegyezik a 4-21 Program BEL.

beallitasaival)

4-28
Program BE 8.

(a bedllitasa megegyezik a 4-21 Program BE1.

beallitasaival)
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A program bemenetek kezelése:

1. Lépés: Az aktudlis program bemenet megkeresése a meniiben, és engedélyezése.
2. Lépés: Az aktudlis program bemenet Gzemallapotanak kijelélése.

A normal bedllitdsa azt jelenti, hogy az alapbeallitasnal érvényes irany tovabbra is megmarad.
Az inverz esetben az alapbeallitdsnal érvényes irany megfordul, ha nincs eredendden az iranyvaltas letiltva!
A véarakozas bedllitAsa azt jelenti, hogy ebben a programlépésben (amig az iddkorlatozas tart), a
frekvenciavalto felfliggeszti a mikoédését (gyakorlatilag stop-ban varakozik), és az idd letelte utan, a kovetkezd
programlépéssel folytatja a makodést.
A véarakozo éllapot a statuszkijelzésben, és az Gzem LED villogtatasaval jelezve van!
3. Lépés: Az aktudlis program bemenethez tartoz6 program paraméterek bedllitasa.
Ha valamely paraméter bedllitasanal az "N" érték van megadva, az azt jelenti, hogy az adott paraméter esetében
a program az alapbeallitast veszi figyelembe!

A program bemenetek aktivaldsa: (Program BE 1., BE 8.)

1. Sorkapocsrél - torténd aktivalas esetén az engedélyezett programok (akar tébb is), a kiépitett Program
bemenetekrdl aktivalhatok, tetszdleges idGpontban. A makddtetések feltétele, hogy a frekvenciavaltd start
allapotban legyen. (Alapkiépitésben aktivalasra a Digitalis BE 1 - Digitalis BE 5 is felhasznalhat6!)

A program végeén, a jellegnek megfeleléen visszatér az alapbedllitashoz, megall, vagy ciklikusan ismétel.

Ciklikus kivalasztasa esetén, ha a bemeneti aktivalds megszinik, a berendezés visszatér az alapbeéllitashoz!
Ismételt aktivalasnal folytattddik a ciklikus makddés!

Amikor aktivalodnak bemenetek, atveszik a mikodtetést az alapbeallitastol. Az aktivalt bemenetekre irt
programok prioritasi sorrend szerint futnak. Ha egy program azért adja at a vezérlést, mert letelt az ideje, csak
ugy indithaté Gjra, ha egy inaktiv allapot utan lesz Ujra aktivizalva! (azaz, a bemenetet ki-be kell kapcsolni!)

A stop, kiporgés, DC fék parancs a makddtetést barmelyik ponton le tudja allitani!

2. Start esetén - torténd aktivalaskor az engedélyezett programot, vagy programcsoportot a start parancs inditja!

Ebben az esetben nem kellenek kiépitett Program bemenetek a programok futtatdsdhoz

A program végeén, a jellegnek megfeleléen visszatér az alapbedllitashoz, megall, vagy ciklikusan ismétel.

Visszatérés - kivalasztasa esetén az engedélyezett program, vagy programcsoportnal az idétartam, vagy a
program letiltasa miatt a folyamat befejezddik, visszatér a mikddtetés az alapbeallitdshoz.

Stop - kivalasztasa esetén az engedélyezett program vagy programcsoportnal az idGtartam, vagy a program
letiltasa miatt a folyamat befejezddik, stop parancsot okoz. A ledllas az alapbeallitas szerint térténik.

Ciklikus - kivalasztasa esetén az engedélyezett program vagy programcsoportnal az iddtartam miatt a folyamat
befejezddik, Ujrakezdi a mikddést a programcsoport legmagasabb prioritdsu pontjan.
A folyamat stop, kiporgés, DC fék parancs segitségével allithato le!

Példa a sorkapocsrol torténd aktivalasra:

Ha a Program BEL. -ben az N, 32,0%, N, N, 1, 5s van bedllitva, az azt jelenti, hogy ha a BE1 programozhat6
digitalis bemenetet aktivaljuk, akkor:

- a vezérlés alapjel nem aktiv, (az alapbeallitas érvényes, ha vezérlés van),

- ha szabalyozas van, akkor a hasznalt szabalyozé alapjele 32,0%, fiiggetlenil a kivalasztott alapjelforras

(potenciométer, termindl) értékétdl.

- az alapjel fel-lefutasa a szabalyozas alapjelre beallitott alapbeallitds szerint megy végbe
- a szabalyozasban a PID 1 beallitas az aktiv,

- az iddtartam korlatozva van 5s-ra.

Mivel az idétartamra 5s van megadva, ez az allapot a program futdsanak kezdetétdl fogva 5s-ig all fenn, és
barmely szintig jutott is el a hajtas, 5s utan az kivalasztott alapjelforras alapjele érvényesiil.

Ha azonban a Program BE 2. bemenet is aktivalt, akkor az 1. idd letelte utdn a Program BE 2. beallitasa szerinti
paraméterekkel folytatodik a mikodés.

Ennek megfelelden, ha pl. egy 4 Iépcsbs programot kell végrehajtani, akkor a Program. BE1. , Program. BE 8.
bemenetek ko6zil az aktualis 4 bemenetet 6ssze kell kotni, és start alatt egyszerre aktivalni, amikor a
programlefutast kezdeni kell. (ha nincs start, akkor az aktivalt bemenetekre irt programok lefutdsa a start
parancs megjelenésekor kezdddik).

Tobblépcsds program végrehajtasandl a fel-lefutasi paraméterekkel kapcsolatban meg kell jegyezni, hogy a fel-
lefutas idBparamétere az atkapcsolas pillanatdban éppen fennallé alapjel és a kovetkezd bemenetre
programozott alapjel figyelembevételével fog kialakulni. (vezérlés, és szabalyozas alapjelre egyarant igaz!)

Ez azt jelenti, hogy ha az iddkorlatozas miatt az aktualis bemenetnél a fel-lefutas még be sem fejez8détt, vagy
ha be is fejez6dott, az atkapcsolas miatt az éppen aktudlis alapjeltdl kezdve vagy a felfutasi, vagy a lefutasi idd
érvényesdl, attol fiiggden, hogy a kovetkezd bemenetre programozott alapjel nagyobb, vagy kisebb az el6zotdl.

Ha mikodés kdzben egy nagyobb prioritAsi bemenet Ujra aktivalddik, akkor visszaveszi a mOkodtetést az
alacsonyabb prioritasutol!
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5. KIMENETEK MENU

4— Berendezés azonosité
Meni sorszama (1)

(5-26-1)

<«— Allitand6é paraméter
(99.00%)

A kimenetek menl felépitése:

- Analog kimenetek
- Relé kimenetek
- Digitélis kimenetek (opcionalisak )

Megjegyzések:
- Az analdg kimenetek csak 2,2 kW feletti berendezéseknél lehetnek kiépitve!
- Az analog kimenetek minden frekvenciavalténal azonosan, a névleges motorparaméterekre

vonatkoztatott szazalékos értékek. (fn, Un, In, Pn, n, n/IFA, alapértelmezésben 0, 10V® 0, 100% )

- Beépitett relé kimenetekkel lehetdség van digitalis kimenetek lemasolasara ugy, hogy a kimenetet nem
kell kiépiteni, és a kulsd relé csatlakozas sem kelll Ezen kivil ezek a relé kimenetek egyéb
programozhaté lehetdséget is biztositanak. ( PID bdvitd, id6zitd)

PID bovitéssel lehetdség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen kapcsolhatd
egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tobb szivattyls nyomasszabalyozas)

Ha az id0zitd paramétereknél az idGtartam korlatozasra "N" van bedllitva, akkor a relé makoddési ideje
folyamatos. Késleltetés és iddtartam egyiitt is programozhaté.

- A sorkapocsra kivezetett digitalis kimenetekre akkor van sziikség ha a 3 db beépithetd relével a feladat
nem oldhaté meg. A kimenetek erdsarami végrehajtdé egységet Ugy tudnak makddtetni, ha relé
egységgel és tapegységgel ki vannak egészitve!

ANALOG KIMENETEK:

Magyarazat, tovabbi almenuk Ertékek Alapbedllitas  Egység

A motor kivalasztott névleges adatahoz tartozé analég kimeneti fesziiltséget lehet beallitani.

Analég KI 1. Fontos a motor paraméterek helyes beallitasa, mert befolyasolja az analég kimenet skalazasat,
kimenet azaz a motorparaméterek atéllitAsa az analdg kimenetek értékét is megvaltoztatja!
Ellendrzojel esetén a 100%-hoz viszonyitott mért mennyiséget jelzi a kimenet.
5-1-1 kivalasztas: frekvencia frekvencia
Melyik  mennyiséggel aradnyos fesziltség | fesziltség
keriljon kiadasra az analog Kl 1. kimeneten. aram
teljesitmény

fordulatszam
fordulatszam IFA

ellendrzd jel
5-1-2 névleges érték: 0,0-10,0 5,0 \%
(A névleges értékhez tartozé fesziiltség)
5-2
Analdg Kl 2. Az Analdg KI2. bemenet paramétereinek beallitasa.
kimenet (a bedllitasa megegyezik a 5-1 Analég Kl 1. kimenet beallitasaival)
(opcio)
Megjegyzés:

Fordulatszam kivalasztasa esetén névleges értéknek a motor elméleti "szinkron" fordulatszama szamit!
Ehhez képest, a terheltség fliggvényeben csokken a tenyleges fordulatszam (a motor névleges fordulatszama a
névleges terheléshez tartozik!). Igy van lehetdség a terheltséggel aranyos korrekt visszajelzésre.

Fordulatszam IFA kivalasztdsa esetén a névleges érték az IFA beallitAsanal ( 4-17-2 meni) megadott 100%-nak
megfeleld fordulatszamhoz tartozik!

Ez azért Iényeges, mert nem biztos, hogy az IFA segitségével a motor fordulatszama van mérve.

Ez lehet egy attételek utdn mért cstkkentett, vagy novelt fordulat is!
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RELE KIMENETEK:

Almenii Magyarazat, tovabbi almenik Ertékek Alapbeallitas  Egység
Alapallapotban a Digitalis kimenetek egyikének masolasa beépitett relével, vagy iddzitd funkcio,
Relé 1. vagy PID bdvités megval6sitasa, vagy iddprogramok visszajelzése, vagy inaktiv allapot ("N").
5-11-1 kivélasztas: Kl 1..KI 8, KI 1.
id6zitd paraméterei 5-11-3 meniben. idozitd
PID bdvitd paraméterei 5-11-4 meniben. PID bdvitd,
Iddprogram kivalasztasa esetén minden iddprogram
id6éprogramnal aktiv a relé. iddprogram 1
Iddprogram 1, 2, 3 valamelyikének kivalasztasa | iddprogram 2
esetén csak a kivalasztottnal aktiv a relé. iddprogram 3
N
5-11-2  aktiv allapot: zard zaré
(zar6 / nyit6 érintkezd) nyito
5-11-3 idGzitések paraméterei
5-11-3-1 késleltetés: (aktivalas utan) | 0,0- 5000,0 0,0 S
5-11-3-2 id6: (id6tartam korlatozas) | 0,1- 5000,0 N S
5-11-3-3 tipus: startra Startra S
stopra
all
értékre
|5-11-4  PID bdvités paraméterei
5-11-4-1 sorszam: (bekapcsolasi) |1...3 1
5-11-4-2 t be: (késleltetés be) | 0,0- 5000,0 10,0 s
5-10-4-3 tki: (késleltetés ki) | 0,0- 5000,0 10,0 S
5-12 A Relé 2. kimenet paramétereinek bedllitasa.
Relé 2. (a bedllitasa megegyezik a 5-11 Relé 1. beallitasaival)
(opcid)
5-13 A Relé 3. kimenet paramétereinek bedllitasa.
Relé 3. (a bedllitasa megegyezik a 5-11 Relé 1. beallitasaival)
(opcio)
Megjegyzés:

2,2 kW alatt alapkiépitésben nincs Relé. Opcionalisan 2 relé épithetd be.
Ezek programozasara a Relé 1, és Relé 2 programozasa vonatkozik!

A reléknél a zar6 érintkez6t célszerd aktiv allapotnak valasztani, hogy fesziltségmentes allapot esetén is
logikailag helyes legyen a két legfontosabb lizemallapot visszajelzése a kapcsolddo rendezések miatt!

JO - Hiba
Megy - All

visszajelzeése: Hiba esetén nyitott kontaktus! ( pl. mas berendezés lekapcsolasahoz )
visszajelzése: All esetén nyitott kontaktus! ( pl. fékes motor fékvezérléséhez )

Relé programozasi példa: (idozités és késés startra)

Start allapot

Késleltetés Idozités (relé aktiv)
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DIGITALIS KIMENETEK: (a sorkapocsra kivezetett digitalis kimenetek opcionélisak!)

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas
5-21 Kl 1l: jo-hiba jelzése zard
Kl 1. kimenet |kivalaszthatd, hogy zar6 vagy nyité érintkezd | nyitd
jelentse a "J6" (izemkész) allapotot.
5-22 Kl2: megy - all jelzése zaro zar6
Digitalis KI 2. | kivalaszthatd, hogy zar6 vagy nyité érintkezd | nyitd
kimenet jelentse a "Megy" (lizem) allapotot.
5-23 KI3: el6re-hatra jelzése zard zaré
Digitalis KI 3. | kivalaszthatd, hogy zar6 vagy nyitd érintkezd | nyitd
kimenet jelentse az "Elore" (forgasirany) allapotot.
Az alapirdnyt a frekvenciavaltd kimenet beko-
tésénél kell eldénteni!
5-24 Kl 4: Tborda a hitdborda hdfokvisszajelzésére szolgal.
Digitalis Kl 4. | (Aktiv allapot az, ha a hitdborda hdmérséklete meghaladta a bedllitott jelzési értéket! )
kimenet
5-24-1 jelzési érték: (hofok) 0-90 75 °C
5-24-2 aktiv &llapot: (zard / nyit6 érintkezd) | zard zaré
nyito
5-25 KI5: terheltség
Digitalis Kl 5. A névleges motor aramra (In) vonatkoztatott %-os érték, ennek elérésekor a késleltetési
kimenet idd elteltével jelzést kapunk.
5-25-1 hatéraram: (In - hez viszonyitva) | 10 - 150 100 %
5-25-2 késleltetés: (jelzés aktivalodas) |0 - 60 0 s
5-25-3 aktiv allapot: (zaré / nyit6 érintkezd) | zard zaré
nyito
5-26 Kl 6: jelzés
Digitalis KI 6. |vezérlés esetén akkor aktiv, ha a kimeneti frekvencia a jelzési értékben megadott %-ra
kimenet megkodzelitette az alapjelet. (1%-nak az fmax/100 értendd!)
szabdlyozas esetén akkor aktiv, ha az ellendrzd jel a jelzési értékben megadott %-ra
megkdzelitette az alapjelet.
Az inaktiv allapot a jelzési érték — hiszterézisnél értendd!
5-26-1 jelzési érték: 0,01 -100,0 99,00 %
5-26-2 hiszterézis: 0,01 - 10,00 1,00 %
5-26-3 aktiv allapot: (zar6 / nyitd érintkezd) | zard zaré
nyito
5-27 KI7. f> Aktiv a programozott frekvencia elérése felett.
Digitalis KI 7. | Az aktiv allapot megvalasztasaval el lehet donteni, hogy a kimenet a programozott frekvencia
kimenet alatt, vagy felett legyen "zarg" érintkezd! (pl. mikor mikédjon egy hozzakapcsolt egység!)
megadhaté Df hiszterézis, mely azt jelenti, hogy csak ha a frekvencia f-Df ala csdkken, sz(nik
meg a kimeneten a jelzés. Ha az f-Df kisebb mint 0 Hz, akkor a kimenet O Hz-nél lesz inaktiv!
5-27-1 frekvencia: 0,0-999,9 10 Hz
5-27-2 hiszterézis: ( D) 0,1-10,0 1 Hz
5-27-3 aktiv allapot: (zar6 / nyitd érintkezd) | zard zaré
nyito
5-28 KI8 f<> A programozott két frekvencia altal meghatarozott intervallumban aktiv.
Digitalis KI 8. | Az aktiv allapot megvélasztasaval el lehet donteni, hogy a kimenet a programozott két frekvencia
kimenet altal meghatérozott intervallumban, vagy azon kivil legyen "zéard" érintkezd! (pl. mikor

m0kodjon egy hozzakapcsolt egység!)

A Df hiszterézis azt jelenti, hogy frekvencia emelkedéskor a kimenet f1-nél aktivizalodik, ami
f2+Df-ig tart.  frekvencia csokkenéskor a kimenet f2 -nél aktivizalodik ami f1-Df -ig tart. Ha az f1-
Df kisebb mint 0 Hz, a kimenet akkor 0 Hz-nél lesz inaktiv.

5-28-1 f1 frekvencia: 0,0 -999,9 40 Hz
5-28-2 f2 frekvencia: 0,0-999,9 45 Hz
5-28-3 hiszterézis: ( Df) 0,1-10,0 1 Hz
5-28-4 aktiv allapot: (zaré / nyit6 érintkezd) |zard zaré

nyito
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6. MOTOR MENU

Menl sorszama >
(6-3)

Magyarazat, tovabbi almenuk

Ertékek

<4—

4_

Berendezés azonositd

(1)

Allitand6 paraméter

(50.0Hz)

Alapbedllitas

Egység

6-1 A motor melegedésének szamitasahoz. 0,25 - 200 tipusfiiggd kw
névleges Kllonbozd teljesitményl  motorok termikus
teljesitmény iddallandoja kilonbozik.
Pn:
6-2 A motor névleges vonali fesziiltsége. 110 - 440V 400 V
névleges Ha fmotor 3 fn, ekkora fesziiltség jut a motorra.
fesziltség Ez az adat allitja be az U/f karakterisztika felsG
Un: feszultség sarokpontjat.
6-3 A névleges feszliiltséghez tartozé6 frekvencia. 25 - 1000 50 Hz
névleges Ez az adat allitia be az U/f karakterisztika felsd
frekvencia frekvencia sarokpontjat.
fn:
6-4 A tartésan megengedhetd motor aram. Ehhez| 1,0 - 500,0 tipusfiiggd A
névleges tartozik a 100%-o0s hdmodell!
aram Ennek az d&ramnak a nyomatékkorlattal korrigalt
In: értéke tud maximum kialakulni, ha kisebb mint
az linverter limit!
6-5 Névleges fordulatszam a névleges terhelés| 100 - 60000 1450 f/perc
névleges esetén. A Kkijelzéseknél tajékoztaté adatként
fordulatszam |hasznalhat6 a terhelés fliggvényében.
nn:
6-6 A motor termikus modellezéséhez sziikséges. | sajat sajat
hatés médja: | Kényszerh(tés esetén kis frekvencian is (10 Hz | kényszer
alatt), névleges nyomatékig terhelheté a motor.
6-7 Ennél nagyobb nyomatékot a frekvenciavaltd| 10 - 200 120 %
nyomaték nem enged meg. Modositja a frekvenciat, hogy
korlat: csOkkenjen a terhelés, vagy leall hibajelzéssel
ha nem csokken a terhelés, vagy tilos a
frekvencia modositasa.
A 200% nem mindig hasznalhaté ki, mert ez
flgg a motor adataitdl, és a frekvenciavalto
maximalis teljesitbképességétdl is!
6-8 A szamitott hdmodell korrigalasa. 50 - 200 100 %
hdkorlat: (a felhasznald6 modosithatja, attol fliggden,
hogy a motor kdrnyezeti hdterhelése mekkora)
Hidegebb kornyezetben a motor jobban
terhelhetd!
6-9 Motoros tulterhelés esetén a frekvenciavalté | igen igen
frekvencia csokkentheti-e, illetve generatoros tulterhelés | nem
modosithaté? |esetén novelheti-e a frekvenciat, vagy alljon le
hibajelzéssel ?
6-10 A motorparaméterek automatikus felvétele allo | teszt
motor teszt motornal.

Megjegyzések:
A motor menl alapbedllitasai a frekvenciavalté névleges aramatdl illetve fesziltségétdl is fliggenek.

A megbizhat6 motorvédelemhez elengedhetetlenil sziikséges a névleges motorparaméterek beallitasa
(Pn, In,Un, fn, hGtés médja, hokorlat).

A motorparaméterek megadasa befolyasolja az analog kimenetek skalazasat (lasd. 5 Kimenetek menu).
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Motoraramok alakulasa az idd fuggvényében:

ltiltas

|max

In

frekvencia
modositas

tllterhelés

litas = 2x Imax.
ha Iinv.max. £ Iti|téS
akkor |ti|tés = Iinv.max.
Imax. = In. x Nyomaték korlat

Imax. £ Iinv. limit

Pl.: In = 4A
nyomaték korlat = 120%
I inv. max. = 9A
Imax. =3Ax1,2=4,8A
I max. x 2 = 9,6A
| tilths = 9A mert, | tiltas £ | inv. max.

Megengedett tart6s motoraram a frekvencia fliggvényében:

|m0tor

kényszerhités

n

I~ sajat hités

fn/10 fni2

fn

f [Hz]

Megengedett motor tuldram az id6 figgvényében:

I motor

2% Iy

4

5

10 T [perc]
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A motor sajat hités esetén, a frekvencia
flggvényében csak a névleges d&raménak
a grafikonon jeldlt részével terhelhetd,
tilmelegedés nélkul!

Kényszerh(tés esetén a motor a teljes
frekvenciatartomanyban terhelhetd a
névleges aramaval.

A kornyezeti hdmérséklet hatasat a
hokorlat segitségével lehet figyelembe
venni.

Pl. 120%-o0s hokorlat a gérbe minden
pontjat 20%-al felfelé tolja.

A motor sajat h(ités esetén, a névleges
aramatol nagyobb arammal a grafikonon
jelolt ideig terhelhetd, tiimelegedés
nélkal!

A kornyezeti hdmérséklet hataséat a
hokorlat segitségével lehet figyelembe
venni.

PI. 120%-o0s hdkorlat a gérbe minden
pontjat 20%-al felfelé tolja.



7. U/f VISZONY MENU

«4— Berendezés azonositd
Menii sorszama > (1)
(7-2-1)
<4—  Allitandé paraméter

7-1
tipus
karakterisz-
tikak:

(33.0V)

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas

Egység

lineéris 1 Linearis 1
linearis 2

négyzetes 1
négyzetes 2

tetszdleges

A hajtott gép nyomatékigényének megfelelden
kell bedllitan. Altalanos esetben lineéris,
szivattyU-szell6zd esetében négyzetes karakte-
risztika kivanatos. (nyomaték-fekvencia jelleg-
gorbében az elsd allanddé nyomatékd, a masodik
linearisan ndvekvd nyomatéku jelleggorbét jelent)

7-2
u/f
modositasok

A kezdeti fluxus biztositasahoz sziikséges fesziiltségérték és a karakterisztika modositasahoz
sziikséges frekvenciakiiszob bedllitAsara szolgél.  (Rajzos melléklet: U/f karakterisztikak)
U indit6 : start utdn az allé motorra kiadandé indulé fesziiltség.
f eltolds : Lineéris 1, és Négyzetes 1 esetben a kezdeti U indit6 fesziltségtdl a visszatérési
pont a tényleges U/f karakterisztikahoz. Az U indit6 hatdsa az elméleti kapocs-
feszlltségre linearisan csokken f eltolas-ig, és f eltolas felett nincs hatasa.
Linearis 2, és Négyzetes 2 esetben a névleges fesziltség a beallitott névleges
frekvencia eldtt ennyivel mar ki fog kialakulni.

7-2-1 U indit6: (indito fesziiltség) | 0 - 50 tipusfiiggd \Y
7-2-2 f eltolas: (elméleti karakterisztikdhoz) | 0,0 - 25,0 tipusfiiggd Hz
7-3 Tetszobleges fesziltség-frekvencia jelleggorbe létrehozasa, dsszetartozd pontok megadasaval.
tetszbleges (két megadott pont kozott a fesziiltség linearisan fog valtozni).
frekvencia, Megjegyzés: (A pontokat értelemszer(ien emelkedd frekvenciak szerint kell felvenni!)
fesziiltség A karakterisztika elsd pontja mindig az  "f1" frekvencia - "U1" feszlltség,
jelleggoérbe a karakterisztika felsd sarokpontja az ~ "f6" frekvencia - "U6" névleges feszliltség.
pontjai "f1" frekvencia alatt "u1”,
"f6" frekvencia folott - "U6" a kimend fesziltség.
7-3-1 elsd pont adatai
7-3-1-1 frekvencia: 0,0 - 1000,0 1 Hz
7-3-1-2 fesziiltség: 0-440 0 \%
7-3-2 masodik pont adatai (a bedllithsa megegyezik a 7-3-1 elsd pont beallitasaival)
7-3-3 harmadik pont adatai  (a beallitAsa megegyezik a 7-3-1 elsd pont bedllitasaival)
7-3-4 negyedik pont adatai (a bedllitasa megegyezik a 7-3-1 els® pont bedllitasaival)
7-3-5 06todik pont adatai (a bedllitasa megegyezik a 7-3-1 els® pont bedllitasaival)
7-3-6 hatodik pont adatai (a bedllitasa megegyezik a 7-3-1 els® pont bedllitasaival)
7-4 A tetszbleges frekvencia — fesziiltség jelleg- | linearis 1 Linearis 1
tipus gorbe felvételének megkodnnyitésére be lehet| lineéris 2
karakterisztika | tolteni valamelyik gyari jelleggérbét . Ezek utan | négyzetes 1
betoltése: az Osszetartozé pontok (fesziltség-frekvencia) | négyzetes 2
megnézhetdk, és igény szerint moédosithatok.
Megjegyzés:

Tipus karakterisztika betoltése eldtt a felhasznalni kivant frekvenciapontokat (emelkedd sorrendben) be kell

allitani, és ezek figyelembevételével fogja a program (a kivalasztasnak megfelelden) az aktudlis fesziltség
értékeket beirni. A nem emelkedd sorrendben megadott frekvenciakat a program nem veszi figyelembe!
Az fl-et kis értékre célszer( valasztani. (Ez helyettesitheti az U inditd beallitasat.)
Az f6-ot célszerl f névlegesre valasztani. (Ez helyettesitheti az Un bedllitasat.)

Alacsonyabb frekvenciakon célszer(l a pontokat sirlbben felvenni. (lasd. alapbeallitas!), hogy a karakterisztikak

leképezése minél pontosabb legyen.

A tipuskarakterisztika betoltése a kijelzd harmadik sordban a "Folyamatban!" felirattal jelezve van. A bet6ltés

befejezése utan a berendezés Ujrainditja magéat.
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ALKALMAZHATO U/F KARAKTERISZTIKAK:

U (V) u (V)
Un Un
0.8Un 0.8Un /
/
0.6 Un 0.6 Un /
0.4Un 0.4Un ///
/|
0.2U 0.2U //
0 0.2fn  0.4fn  0.6fn  0.8fn fn @ fnfelett g f(H2) 0 0.2fn  0.4fn  0.6fn  0.8fn fn @ Mfelettg f(Hz)
Linearis U/f alapkarakterisztika Négyzetes U/f alapkarakterisztika
u (V) UM
un un
Uindits 15 U indit6 ]
L]
0 f eltolas fn ® fmfelet® f(Hz) 0 f eltolas fn @ ffelette f(Hz)
Linearis 1 U/f tipuskarakterisztika Négyzetes 1 U/f tipuskarakterisztika
[ It eltolas (fn-hez képest) [T 1feltolas (fn-hez képest)
uw UM
Un un
/
/
uindite % vindte 1|
L]
0 fn ® ffelet® f(Hz) 0 fn ® fnfelett® f (Hz)
Lineéaris 2 U/f tipuskarakterisztika Négyzetes 2 U/f tipuskarakterisztika
U
ué
4 A tetszbleges U/f karakterisztikanal a "0" , "fmax" frekvencia-
/ hatarok kozoétt "0" , "Umax." fesziiltségértékek allithatdk be.
A .z
A frekvencidk: fl < f2 < f3 <f4 < {5 <f6
v A fesziltségek Ul,U2,U3,U4, U5, U6
u3
u2 Az "fn" felett a fesziiltség "U6" értéket vesz fell
o Azt a frekvenciat, amelyik nem teljesiti a monoton
noévekedési feltételt, a program nem veszi figyelembe!
0 f1 f2 f3f4 5 f6 f (Hz)

Tetszbleges UIf tipuskarakterisztika
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8. FREKVENCIAK MENU

Meni sorszama
(8-4-1)

Almenu

4— Berendezés azonosité
(1)
<4—  Allitand6é paraméter

(5.0Hz)

Magyarazat, tovabbi almenuk

Ertékek Alapbedllitds  Egység

8-1
f maximalis:

fmax maximalis frekvencia. 0,0 - 1000,0 50 Hz
Legfeliebb ilyen magas lehet a hasznalhat6
frekvencia alapjel. PrioritAsa van a minimalis
frekvenciahoz viszonyitval!

Ha a frekvencia alapjel magasabbra van allitva

akkor is az fmax fog érvényesuini!

8-2
f minimalis:

fmin minimalis frekvencia.

Legfeljebb ilyen alacsony lehet a hasznalhatd
frekvencia alapjel.

Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van
allitva, akkor is az fmin fog érvényesiilni!

0,0 - 1000,0 1 Hz

8-3
frekvencia
tiltasi hatar:

A hajtott mechanika tulporgetés elleni védelmét| 0,1 - 1050,0 105 Hz
szolgdlia. (fmax f6lé kell megadni, olyan
értékre, amit a hajtott egység még karosodas
nélkul el tud viselni!).

Ha a frekvenciavalté altal mikddtetett motort a
hajtott oldalrdl tulpdrgetik, a frekvenciavaltdé a
generatoros Uzem elkerilése miatt eddig emeli
a frekvenciat, ezutan tulfrekvencia hibaval leall!

8-4
kliszas elore

Altalaban gépbeallitashoz hasznalt kisfrekvencias szakaszos iizemmaod.

Csak stop allapotbdl mikédtethetd.

A mikodésmod (vezérlés, vagy szabalyozas) kivalasztasatdl fliggetlenil vagy a logikai
vezérlések forrasanak kijeldlt helyrdl (pl.: terminal), vagy digitdlis bemenet segitségével a
sorkapocsrol lehet aktivalni, ha az aktualis bemenet kiszasra van bedllitva!

A bedllasi idd a felfutas idejét jelenti az elbre kiszasi frekvenciara.

A ledllas mddja és a lefutas ideje az alapbedllitas szerint térténik!

8-4-1 frekvencia: 0,0 - 30,0 5,0 Hz

8-4-2 bedllasi ido: 0,1-9,9 0,5 s

8-5
klszéas hatra

A mikddése hasonld a kiszas elére mikodéséhez!
(a bedllitasa megegyezik a 8-4 kuszas eldre bedllitasaival)

8-6
tiltott savok

Altaldban a hajtott egység mechanikai rezonancia elleni védelmét szolgélja. Felfutaskor és
lefutaskor atugorja a frekvenciavalto.

Bedllithatd a tiltott frekvencia savszélessége is, mert a tiltas altalaban nem egy konkrét
frekvenciaértékre vonatkozik, hanem egy szik frekvencia savra!

A tiltott savot ugy kell értelmezni, hogy a bedllitott frekvenciatél felfelé a beallitott frekvencia+tiltott
savig nem lehet frekvencia értéket tartésan bedllitani.

Ha ilyen értéket kap alapjelnek a frekvenciavalto, akkor a tiltott sav alsé felében az also érték, a
tiltott sav felsd felében a felsd érték fog érvényesiilni!

8-6-1 f 1 helyzete ( 1.tiltott frekvencia)
8-6-1-1 frekvencia: 0,1-1000,0 0 Hz
8-6-1-2  s&v: (Df sdvszélesség) 0,0-10,0 0 Hz
8-6-2 f2helyzete ( 2.tiltott frekvencia)
(a bedllitasa megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete bedllitasaival)
8-6-3 f 3 helyzete ( 3.tiltott frekvencia)

(a beallitisa megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete beallitasaival)
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9. KIJELZESEK MENU

4— Berendezés azonosité
Meni sorszama (1)

(9-3-3)

<4— Allitand6é paraméter
(szazalék)

Almenii Magyarazat Mennyiségek Mennyiségek magyardzata Alapbeallitas Egység
9-1 Kivalaszthato, f frekvencia (aktualis) f Hz
hogy melyik | f. a. jel frekvencia alapjel Hz
1. mennyiség: |mennyiség sz. a. jel szabdlyozas alapjel %
jelenjen meg a|m.a. jel moédositott szabalyozas alapjel %
kijelzdn, KIJELZES | ell. jel szabdlyozas ellendrzd jel %
izemmoédban a |An.BE1l analég BE1 bemenet -egyedi-
3. sorban. An. BE2 analég BE1 bemenet -egyedi-
Szamlalé 1 szamlalo 1 allapota -
Szamlalé 2 szamlalo 2 allapota -
Szamlal6 3 szamlalé 3 allapota -
Szamlalé 4 szamlalé 4 éallapota -
Szamlalé 5 szamlalé 5 éallapota -
Cikl.szam ciklus szamlalé allapota -
n Motor fordulatszam (becsiilt) f/perc
n IFA Fordulatszam (mért) fordulat
Imotor Motor &ram A
Pfelv. Felvett teljesitmény kW
Uhalézat Halbzati fesziiltség (becsdilt) \%
Umotor Motor kapocsfeszilltség \%
Udc Kdzbensb kori DC fesziltség V
Termel. Termelékenység -egyedi-
Thorda Hatdborda homerseklet °C
Uzemoral Osszes lizemoéra szamlalo ora
Uzemora2 "Megy" Gzemora szamlaléd ora
Dig. BE Digitalis bemenetek allapota -
Prg. BE Program bemenetek allapota -
Relék Relé kimenetek allapota -
Prg. Kl Program kimenetek allapota -
Datum Ev, hénap, nap, 6ra, perc -
9-2 Kivalaszthato, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES izemmodban a
4. sorban.
2. mennyiség: |(alapbeallitas: Imotor)
(a bedllitisa megegyezik a 9-1 1. mennyiség beallitdsaival)

Dinamikus statuszvisszajelzések :

A kijelzdn az elsd sor k6zepén jelennek meg. A megjelenités az elbfordulds pillanataban torténik, legalabb a
minimalis észlelési ideig (kb. 0,4 s), vagy folyamatosan, ameddig a dinamikus tizemallapot fennall.

Tobb kijelzendd statusz esetén a frekvenciavalté mindegyiket kijelzi, de sorrend szerint végil a legnagyobb
prioritdsu marad a kijelzdn, amig fennall!

A lehetséges dinamikus tGizemallapotok (prioritasi sorrendben):

(' Hiba!, U dc<, Stop, DC fék, Kiptrgés, Ledll, ftartas, Szam.stp, Potm.stp, Komp.stp, Véarakozé, R. fék,
Programl... Program8, Id6prg., U DC lim, Llimit, Gen.lzem, Mot.poti, Klszas, )
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Magyarazat, tovabbi almentk Ertékek Alapbeallitas Egység

Analég BE 1. | A bemenet bedllitasatol figgden a dimenzid tébb féle lehet.

9-3-1 dimenzio: szazalék szazalék %
feszlltség \%
aram mA
frekvencia Hz

9-4
Analég BE 2. | A bemenet bedllitasatol figgden a dimenzié tébb féle lehet.

9-4-1 dimenzio: szazalék szézalék %
feszlltség \%
aram mA
frekvencia Hz

9-5
ellenérzo jel Az ellendrzdjel 100%-os értékének megfeleltetett szamérték és dimenzié megadasara szolgal.

9-5-1 megfeleltetés: 0,00 — 600,00 100,00

9-5-2 dimenzi6: - -
szazalék %
darab db db
tomeg kg kg
tomeg t t

(igény szerint bavithetd!) hossz mm mm

hossz m m
sebesség m/s m/s
sebesség km/é km/6
térfogat | I
térfogat m° m*
fordulat rpm
nyomas bar bar
hémérséklet °C °C

9-6 Ezzel a paraméterrel lehetéség nyilik egy tetszbleges technoldgiai mennyiség kijelzésére, ami

termelékeny- |lineéris kapcsolatban van a frekvenciaval, vagy a felvett teljesitménnyel.

Ség Ezt a megfeleltetést tetszbleges frekvenciaértéknél, vagy teljesitményértéknél el lehet végezni!

A kijelzéshez egyedi dimenziot is lehet rendelni.

9-6-1 kivalasztas: frekvencia frekvencia
teljesitmény

9-6-2 frekvencia: 0,1-1000,0 50 Hz

9-6-3 teljesitmény: 0,1 -200,0 tipusfiiggd kW

9-6-4 megfeleltetés: 0,1 - 6000,0 100,0

9-6-5 dimenzio: - -
szazalék %
darab db db
tomeg kg kg
tomeg t t
hossz mm mm

(igény szerint bdvithetd!) hossz m m
sebesség m/s m/s
sebesség km/é km/6
térfogat | I
térfogat m° m*
fordulat rpm
nyomas bar bar
hémérséklet °C °C
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10. HIBAK MENU

Ha hiba tortént, akkor a frekvenciavalto leall, viliog a HIBA led, a statuszkijelzésben a ! Hiba ! kijelzési kép jelenik
meg a kijelzdn:

+ Statusz kijelzés
(! Hiba!)

<4— Berendezés azonositd

<— Logikai vezérlések
forrasa

Uzemmod —
Irany — >

1. Mennyiseg 5,
2. Mennyiség

Az "ESCAPE" megnyomasaval a 10 Hibak meni jelenik meg, a jobb felsd sarokban az aktudlis frekvenciavaltd
azonosité szamaval.

A masodik sor a hiba megnevezése, a harmadik és negyedik sor a hiba bekdvetkezésének iddpontja.

A 4. sor végén allé szam a hibak sorrendjét mutatja. Az utolso hibaa "0" - as, az el6zd a "-1"-es .

A kijelz6n maximum 512 hiba tekinthetd meg. A frekvenciavaltd csak a hiba nyugtazasa utan indithaté el.

¢ Berendez?f)azonosno
< Hiba megnevezése
(Kllsd hiba 5)

Meni sorszama —
(10)

<4— Datum

Hibak nyugtazasa:

- a frekvenciavalté ki - be kapcsolaséaval
- a nyugtazasnak programozott Digitalis BE1....BE5. bemenetre adott egymas utani fel - lefuté éllel,
- a terminalrdl, a Hibak almeniben az "ENTER" gomb megnyomasaval, az utolsé hibanal!
Nyugtazas utan a kijelzési kép a Fémenibe Iép vissza
Megjegyzés: A "Torolt" hibalizenet az Ures hibatarolo helyeket jelenti a hibanapl6 utolsé torlési datumaval.

Abban az esetben ha a mikddtetd fesziltség alacsony, a hibanaplé olvasasa és irasa is tiltott.
Ebben az esetben a berendezés inditasi parancsot sem tud fogadni!
A hiba okat az U DC< statuszkijelzéssel a hiba meniiben is jelzi a berendezés!

Menu sorszama ——p
(10)

< Berendezés azonositd
(1)

<— Alacsony feszlltség!
(A berendezés inaktiv)
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Hibak listaja:

Kijelzett szbveg

A hiba rovid leirasa

Torolt

A hibanapl6 torlési datumat jelzi.

Kilsd hiba 1-5

Digitalis BE1. - BE5 aktivalasaval eldidézett hibajelzés.
(pl. a motorra szerelt h6kapcsolo jelez, terepi tiltas, stb).

Motor tiimeleg

A motor hdmérséklete a termikus modell szerint til magas.

Motor tilaram

A motoron kialakult aram tullépte a maximalis értéket.
(értéke: In motor x nyomatékkorlat x 2 , de maximum | inverter max.)

Nincs motor A motorkapcsokra nincs motor bekdtve, vagy a teljesitménye tul kicsi.
(figyelése: 10Hz -t6l 40 Hz -ig , ha | motor < In 5%-anal)

U fazishiba A motor U fazisvezeték szakadt (nincs bekotve), vagy nagy a motoron az aram
aszimmetria.

V fazishiba A motor V fazisvezeték szakadt (nincs bekétve), vagy nagy a motoron az aram
aszimmetria.

W fazishiba A motor W fazisvezeték szakadt (nincs bekotve), vagy nagy a motoron az &ram

aszimmetria.

Fék tulterhelés

A fékellenallas beallitott adatai alapjan a terheltsége magas.

Haldzati fazishiba

Pl. valamelyik bemeneti fazisfesziiltség kimaradt, vagy rendellenesen kisebb a tobbit6l.

Borda tul hideg

A mért borda hdmérséklet tul alacsony (esetleg szakadt érzékeld).

Borda tul meleg

A mért borda hdmérséklet til magas  (esetleg zarlatos érzékeld).

Tualaram U fazis

A frekvenciavalté U faziskimenete talterhelt, azaz | motor Ufazis > | inverter max.

Talaram V fazis

A frekvenciavalté V faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Vfazis > | inverter max.

Tularam W fazis

A frekvenciavaltd W faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Wfazis > | inverter max.

IGBT HW védelem

Az inverter egység hibat jelzett, és az IGBT modul hardware-es tiltast kapott.

IGBT védelem

Az IGBT modul hibat jelzett.

HW fesz. védelem

A kozbensd kori DC fesziltség értéke elérte a maximalis HW -es letiltasi hatart.
(IHD frekvenciavaltoknal a hibat okozhatja toltorelé elengedés is!)

Alacsony héalézat

A bemend halézati feszilltség nem éri el a megengedhetd minimalis értéket.

DC tulfesziiltség

A kdzbensd kori DC fesziiltség a megengedett hatar félé nott.

Tulfrekvencia A terhelés oldalarél hajtds miatt a frekvencia tdllépte a megengedett (bedllitott
tllfrekvencia) értéket.

Téphiba A frekvenciavaltd belsd tapfesziiltségei kozil valamelyik hibas (pl. zarlat).

lu mérési hiba Az U fazis drammérése hibas. ( pl szakadt vagy zéarlatos jelvezeték).

Iv mérési hiba AV fazis arammérése hibas. ( pl szakadt vagy zéarlatos jelvezeték).

Iw mérési hiba A W fazis arammérése hibas. ( pl szakadt vagy zarlatos jelvezeték).

EEPROM hiba Az eltarolt adatokban hiba van. ( pl. paramétertabla ).

Szoftverhiba 1 Programhiba 1

Szoftverhiba 2 Programhiba 2

Terminal hiba Terminalrol hibas paraméterbetdltés tortént.

PC komm. hiba Szamitogéprdl hibas paraméterbetoltés tortént.

RS485 hiba RS485-R atvitelekben keletkezett hibat jelzi. (pl. mester/szolga kapcsolatnal)

IIC hiba A belsd kommunikéciés atvitelben (1°C) keletkezett hibét jelzi. (6ra, EEPROM ).

Terminal vész ki

A vezérlés/szabdlyozas forrasa nem a termindl de arr6l adunk Stop parancsot!

AN1 bemeneti hiba

Az anal6gl bemenet van kivalasztva, de a jel a beallitott hatarokon kiviil van!

AN2 bemeneti hiba

Az analég2 bemenet van kivalasztva, de a jel a bedllitott hatarokon kiviil van!

Paraméter hiba 1

Nem megfeleld paraméter kivalasztas az An. BE1.-re.

Paraméter hiba 2

Nem megfeleld paraméter kivalasztas az An. BE2.-re.

Paraméter hiba 3

Nem megfeleld paraméter kivalasztds az RS485-R-re.

AN1 komparator hiba

Az analégl bemeneten a jel a beallitott hatart atlépte, és tiltasra van programozval!

AN2 komparator hiba

Az analég2 bemeneten a jel a beallitott hatart atlépte, és tiltasra van programozval!

DC fesz. hullamos

A DC fesziiltség tulterhelt, vagy a halézati fesziltség alacsony.

DC mérési hiba

A mért DC fesziiltség nem felel meg a hihetbségvizsgalatnak.

Ismeretlen hiba

Nem definialt hiba.

Ha a hiba a leiras segitségével t6rténd hibaelhéaritdssal és nyugtazassal nem sziintethetd meg, kapcsolatba kell

[épni a gyartéval!
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11. RENDSZER PARAMETEREK MENU

Menl sorszama >
(11-7-2)

VALTOZTATHATO RENDSZERPARAMETEREK:

<4—

4_

Berendezés azonositd

(1)

Allitand6 paraméter
(50%)

Almenii Magyarazat, tovabbi almenik Ertékek Alapbeallitas  Egység
11-1 Paraméterek valtoztatasa megengedett-e ? igen igen
paraméterek |A felhasznalo letilthatja, hogy véletlenil ne|nem
valtoztatasa: lehessen a paramétereket madositani!
11-2 memodria: felhasznal6i paramétertablazatok memoria 1-3 masolat
paraméterek terminal: terminalban tarolt felhasznalGi terminal 1-4
betdltése: paramétertablazatok gyari
gyari: gyari paramétertablazat masolat
11-3 memoria: felhasznaldé paramétertablazatok memoria 1-3 user 1
paraméterek terminal: terminalban tarolt felhasznalGi terminal 1-4
elmentése: paramétertablazatok
11-4 Eseménytarol6 elmentése kiilsd terminalba. mentés
esemeénytar A tarol6 tartalma késdbb szamitogépes
elmentése: kapcsolattal kiértékelhetd!
11-5 Tébb frekvenciavalté parhuzamos (zeme|1 - 32 1
azonosito: esetén minden egysegnek kilénb6zd
azonositét kell bedllitani.
11-6 A frekvenciavaltd végfokozatanak a kapcsolasi|2 - 16 (ISD) 5 kHz
vive frekvencigjat adja meg. 2-16 (ILD) 5
frekvencia: Figyelem! 1-5 (IHD) 2
5 kHz felett a frekvenciavaltd6 aramadatai | (opcionalisan)
aranyosan csokkennek! (16kHz-nél mér -20%) |2 - 16
11-7 Lehetdséget ad a terheléstdl fliggdben a motorfrekvencia automatikus maodositasara, hogy a
szlip- fordulatszam viszonylag stabil maradjon. A kompenzalas mértéke allithatd, de a tllkompen-

kompenzacié

zalassal vigyazni kell! (lengéshajlam, terhelés hatdsara emelkedik a fordulatszam stb. )

11-7-1 engedélyezés: nem nem
normal
visszacsatolt (IFA)
11-7-2 mértéke: 0-200 50 %
11-8 A berendezés specialis kimeneti jellemzdinek bedllitasara.
kimenet
11-8-1 nincs motor ? (Ures motor sorkapocs, | hiba hiba
vagy alulterhelés jelentsen-e hibat) nem hiba
11-8-2 Umotor szinuszos ? igen nem
A motorfesziltséget a frekvenciavalt6 a DC|nem
fesziiltségtdl fliggben csak addig kompenzal-
hatja, ameddig szinuszos marad. ( nem esetén
probdlja tartani a motorfesziiltséget amig lehet)
11-9 Programozashoz, (izenetekhez hasznalt nyelv. | magyar magyar
nyelv: (igény esetén a magyar mellett tetszbleges két| angol
nyelv lehet!) német
11-10 Egy soros vonalon csak egy mester lehet! szolga mester
RS485 - R A taviranyitas egyszerli makddtetést biztosit| mester
rendszer valamilyen vezérld egységrol taviranyitas
soros vonal: (pl. szamitégéprol)
(opci6)
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11-11 A hajtott egység tehetetlensége altal okozhat6 | 0 - 100 20 %
theta kiils6 lengések kompenzalasara szolgal.
kompenzacio:
11-12 A nyomOgombos  terminal  "-" " | nincs kijelzés valtas
terminal nyomoégombjainak funkciéjat lehet kivalasztani. | kijelzés valtas
funkcio: (csak kijelzés izemmddban aktiv!) motorpoti
program léptetés
11-13 Feszlltséghiba, tuldram, tulterhelés &ltal keletkezett hiba esetén a berendezés megprébal
automatikus Ujraindulni, ha start allapotban volt. Stop allapot esetén csak torli a hibat, ha lehet.
hiba Egyéb hibaknal (pl. paraméter hiba, RS485 hiba, borda tdl hideg sth. a hiba nem tordlhetd, az
nyugtazas okét kell megsziintetni!)
11-13-1 prébalkozasok szama: 0-5 N N
11-13-2 Kkésleltetési idd: 1-60 3 s
11-14 Lehetdség van olyan események napl6zasara, melyek nem okoznak hibat, de a technologia
esemeény ellendrzése, vagy egyéb okok miatt szilkséges a rogzitésik.
mentés Engedélyezése csak igény esetén célszer(, hogy ne foglalja feleslegesen a hibanaplot.
11-14-1 tép be / ki: igen nem
nem
11-14-2 start / stop: igen nem
nem

Magyarazatok a rendszer soros vonalhoz:

A "mester" kivalasztasa esetén a rendszer soros vonal (RS485-R), kimenetként mdkddik, és adatokat kild a
hozza kapcsolt "szolga" berendezésnek, vagy berendezéseknek!

A "szolga" kivalasztasa esetén a rendszer soros vonal (RS485-R), bemenetként mikddik, és adatokat tud fogadni
a hozza kapcsolt "mester” berendezéstdl!

A "taviranyitas" izemmddban a berendezés parancsokat és adatokat tud fogadni az iranyitdé egységtol
(pl. szdmitdgép) és visszakuldeni a kért adatokat. A kapcsolattartas folyamatos.

A soros vonalon felf(izott berendezések azonositdinak kiilénb6zdnek kell lenni! (1-32)

Ha a termindl soros vonalon (RS485-T), is fel vannak flzve berendezések, lehetBség van akéar tébb egymastdl
flggetlen mester / szolga kapcsolatra is, (egy terminalos kezelés, vagy szamitogépes felligyelet), de ebben az
esetben is minden berendezés azonositéjanak kiilonbézének kell lenni!

Mester / szolga kapcsolat lehetdségei:

- vezérlés:
a mester berendezéstdl kapott frekvencia alapjelet hasznalja fel a szolga berendezés (berendezések).
A szolga berendezéseknél lehetdség van a frekvencia osztasara (pl. eltérd péluspar miatt).
(szolga bedllitas: vezérlés, alapjel forrdsa RS485-R, rendszer soros vonal szolga,
szolga frekvencia arany)

- szabalyozas fordulatszamra:
(szolga bedllitas: szabdalyozas, alapjel forrdsa RS485-R, rendszer soros vonal szolga,
ellendrzdjel IFA fordulat, szolga adatok, IFA adatok)
Az indulds pillanatatol azonos fordulattal mikddik a mester és a szolga (szolgak).

- szabalyozas fordulatszamra, sz6ghelyzet figyeléssel, vagy fordulatszam arannyal:
(szolga bedllitas: szabdalyozas, alapjel forrdsa RS485-R, rendszer soros vonal szolga,
ellendrzdjel IFA pozicio, szolga adatok, IFA adatok)
Az indulds utan a szolga (szolgak) beéllnak a mester altal adott poziciora, és ezutén a beallitott
fordulatszam arannyal makodik a mester és a szolga (szolgék).
Ha gépbeallitas torténik (kiszas parancs), és ezekbdl az Uj poziciékbol kell biztositani az
egylttfutast, akkor start el6tt az IFA pozicidkat nullazni kell!
A bedllitott szoghelyzetek csak fordulatszam arany=1 esetén érvényesek!
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11-18
gyartasi szam

Csak olvashatd paraméterek!

11-18-1 év, hénap: (pl.: 99 11)
11-18-2 tipus (kW): (pl.: 7,5)
11-18-3 sorszam: (pl.: 135)
11-18-4 opci6: (pl.: DC 700V)
11-19 Csak olvashat6 paraméter!
szof_t\!er . Az aktudlis programra vonatkozik. (pl.: 5.10)
verzibszam:

JELSZOVAL VALTOZTATHATO RENDSZERPARAMETEREK: ( Csak a gyarto altal! )

Almenu

Magyarazat, tovabbi almenik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

11-20 A belsd naptar és ora bedllitasara szolgal.

datum Korrekt bedllitasa a naplézas hitelessége és az idGprogramok miatt igen fontos!
(Hitelesités miatt az 6ra, perc, masodperc esetében a felhasznaldi korrekcié engedélyezve van!)
11-20-1 év: 1990 - 1990 év
11-20-2 hénap: 1-12 1 hé
11-20-3 nap: 1-31 1 nap
11-20-4 napok: hétfd ... vasarnap
11-20-5 dra: 0-23 0 ora
11-20-6 perc: 0-59 0 perc
11-20-7 masodperc: 0-59 0 mperc

11-21 A berendezés arammérd egységének hitelesitésére, és a kilonbdz6 homérsékleteken

aramok hasznalhat6 hatararamainak bedllitasara szolgal. Mindegyik | cslicsértéket jelent!
11-21-1 | méréshatar: tipusfiiggd A
11-21-2 linverter limit t=40 °C: tipusfiiggd A
11-21-3 linverter limit t=80 °C: tipusfiiggd A
11-21-4 | inverter maximum: tipusfiiggd A

11-22 A frekvenciavalté belsd fesziiltségértékei.

fesziiltségek
11-22-1 Umin: 200 - 500 400 \Y
11-22-2 Ustart: 200 - 500 450 V
11-22-3 Ulassit: 200 - 500 450 V
11-22-4 Ugyorsit: 200 - 700 640 V
11-22-5 Umax: 600 - 850 750 V

11-23 A frekvenciavalté belso jellemzoi.

spec. adatok
11-23-1 hatdéventillator bekapcsolas: 0-90 45 °C
11-23-2 Udc kompenzacio: 0-1000 200 ms

11-24 A hibanaplo, az lzemoral, és az (zemora2 | Torodl

naplo torlés: torlésére szolgal!

11-25 A ' A

jelsz6 adas: CSAK A GYARTO HASZNALHATJA!

Megjegyzések arendszer paraméterekhez:

A kapcsolasi frekvencia atéllitdsa csak egy kikapcsolas utani ismételt bekapcsolassal aktivalodik!

Paraméterbetoltés (gyari, memoérial-3, terminall-4) esetén a berendezés automatikusan Ujraindul!
A paramétertablazat cseréje iddigényes!
( A kijelzd 3. soraban a Folyamatban! , vagy termindlrél torténd betoltés esetén % kijelzéssel
a mavelet jelezve van!)

Paramétertablazat cseréje esetén minden paraméter atirodik az aktudlis tablazatba, kivételek azok
amelyek csak olvashat6 paraméterek! ( pl. gyartasi szam, szoftver verziészam)
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12. GYORS BEALLITAS MENU

Menl sorszama > <4— Berendezés azonosito (1)

(12) < Paraméter sorszama
(1)
Aktualis menl > ;
(2-1-1) <+ Allitand6 paraméter
(5.0s)

Ezzel a menlvel lehetdség van a felhasznalé altal gyakran modositott paraméterek egy helyen torténd
bedllitasara. Természetesen ugyanezek a paraméterek a sajat menujikben is allithatok!
A paraméterek szama maximum 7 lehet!

Ennek két oka van:
- A gyors meniben ne lehessen sok paraméter, mert gatolja a valéban gyors beallitast.
- A gyors programoz6 (2 soros 16 karakteres kijelzd + 4 irAny nyomdgomb) nem helyettesitheti
a nyomégombos termindlt (4 soros 16 karakteres kijelzd + 11 nyomdgomb), de ennyi paramétert még
kényelmesen lehet vele programozni.

Ezzel a kijelzési képpel a gyors menil paraméterei beazonosithatdéak, mert a sajat paraméterszamukkal keriilnek
kijelzésre: 2-1-1 vezérlés Tfel:  vagyis: 2 Inditasok

1 felfutasi ido

1 vezérlés Tfel: 5.0s
Paraméterek bevitele a gyors meniibe:

Programozas tizemmddban minden paraméter, amelyiknél értékallitasi lehetdség van a "® " nyomédgomb
segitségével bevihetd a gyors menibe, tetszbleges sorrendben (kivétel a 11 Rendszer menl, ahonnan csak a
paraméterek mentése, és betoltése valaszthato ki). A bevitt allapotot a fdomeni sorszama utani "+" jelzi. Azok a
paraméterek amelyek mar a gyors meni részei, igy vannak visszajelezve. Egy paraméter csak egyszer
szerepelhet a gyors mentben! Ha nem jelenik meg a "+" jel akkor betelt a gyors meni.

Paraméterek kivitele a gyors menubdl:

Programozas (izemmaodban minden paraméter, amelyik a gyors meni része, azaz a fomenl sorszama
utan "+" jel van, a "= " nyomégomb segitségével kivihetd a gyors meniibdl. Ez megvaldsithaté az aktualis
paraméter meniben, de a gyors meniiben is. Paraméter kivitel utan a gyors meni automatikusan
Ujraszamozodik. Egy Uj bevitt paraméter a kdvetkezd sorszamot fogja kapni!

Gyors meni gyari beallitasa:

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas  Egység
- 1- paraméter | Toréspont nélkili linearis felfutas ideje vezérlés| 0,1- 5000,0
2-1-1 tizemmodban.
vezérlés Tfel: | (fmax elérési ideje 0-rél indulva)
- 2- paraméter | Toréspont nélkdli linearis lefutas ideje vezérlés| 0,1- 5000,0 5 s
3-1-1 Uzemmaodban.
vezérlés Tle: |(f =0 elérésiideje fmax-rol indulva)
- 3- paraméter | A kezdeti fluxus biztositasdhoz, start utan az|0 - 50 tipusfiiggd \Y,
7-2-1 allé motorra kiadando indité fesziiltség.
U indit6:
- 4- paraméter | A tartésan megengedhetd motor aram. Ennek| 1,0 - 500,0 tipusfiiggd A
6-4 az aramnak a nyomatékkorlattal korrigalt értéke
motor In: tud maximum kialakulni.
- 5- paraméter [ fmax maximalis frekvencia. 0,1-1000,0 50,0 Hz
8-1 Ha a frekvencia alapjel magasabbra van allitva
f maximalis: akkor is az fmax fog érvényesuini!
- 6- paraméter [fmin minimalis frekvencia. 0,1 -1000,0 1,0 Hz
8-2 Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van
f minimalis: allitva, akkor is az fmin fog érvényesiilni!
- 7- paraméter |Ha az alapjel forrasa a terminal, a kimend|0,1 - 1000,0 1,0 Hz
1-1 frekvencia eldirt értékét jelenti vezérlés esetén.
vez. alapjel:
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GYORS PROGRAMOZO:

Kialakitasa: - beépitett, az adott berendezés eldlapjaba
- kihelyezett, a felhasznaléi igényeknek megfeleléen

Felépitése:
B e ———
2 x 16 karakteres — Uizem led
kijelz6 — Py
- ¥ Y $ 2
Higa _ UZEM
| e O £ & & o -
hiba led —FfROR R Vezérld
nyomogombok

t t r 1

A 4 db vezérld nyomoégomb (BALRA, LE, FEL, JOBBRA) segitségével két dolgot lehet tenni:
-fennalld hiba esetén (villog a piros HIBA led) a JOBBRA (Enter) gomb megnyomasaval nyugtazni a hibat,
-kilépni a kijelzési képbdl a gyorsmeniibe a BALRA (Escape) gomb megnyomasaval.

A kijelzd alapéllapotban a kijelzési képet mutatja, ekkor a felsé sorban a 4x16 karakteres kijelz6 legfelsd, az alsd
sorban a 4x16 karakteres kijelzd legalso6 sora lathato.

|

A gyors meni paraméterei kézil a LE, FEL gombokkal lehet valasztani. A valtoztatas a JOBBRA (Enter) gomb
megnyomasaval kezdddik: A kurzor villog a valtoztatandd helyértéken.

A paramétert elmenteni a JOBBRA gomb nyomasanak ismétlésével kell végezni, addig, amig villog a kurzor.

A parameéter valtoztatasbdl mentés nélkuli kilépést a BALRA gomb nyomésanak ismétlésével kell végezni, addig
amig villog a kurzor.

A gyorsmenuibdl a BALRA gomb megnyomasaval lehet visszakertilni a kijelzési képbe, vagy ha nem villog a
kurzor, akkor 5 mésodperc elteltével automatikusan a kijelzési kép lesz aktiv.

|

Hiba esetén, ha a berendezésre csak a gyors programozd, vagy csak kijelzd van csatlakoztatva, a kijelzési kép
masodik sordban a hiba megnevezése is megjelenik!

|

PROCON HAJTASTECHNIKA KFT.
1047. Budapest Sorétgyar ut. 2. TEL/FAX: +36 (1) 370-9699, +36 (1) 379-5387
www.procon.hu e-mail: procon @ elender.hu
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PROGRAMOZASI SEGEDLET

Néhany mintaprogram, a leggyakrabban hasznalt vezérlési és szabalyozasi feladatokra, ezek figyelembevétele
megkdnnyiti egy adott feladat beprogramozasat!

Vezérlés terminalrél, 5 és 60 Hz kozott:

frekvencia alapjel forrasa terminal (1-5-1 menU)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 men)
frekvenciak bedllitasa fmax.=60Hz (8-1 meni)
fmin.= 5Hz (8-2 ment)
ftiltas=70Hz (8-3 men)
frekvencia valtoztatasa 5-60Hz (-1 meni)

A start/stop, irAny parancsokat, a frekvencia valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni

Vezérlés sorkapocsrol, potenciométerrel 10 és 50 Hz kozott:
(a potenciométer also végallasanal alljon le a hajtott egység)

frekvencia alapjel forrasa analog BE 1 (1-5-1 menu)
analég BE 1. bedllitdsa potenciométer (4-1-1 menU)
potenciométer beallitasa normal (4-1-2-1 menu)
stop sav (4-1-2-2 meni)
hiszterézis (4-1-2-3 menu)
logikai vezérlések forrasa sorkapocs (4-8 menu)
frekvenciak bedllitasa fmax.=50Hz (8-1 meni)
fmin.=10Hz (8-2 ment)
ftiltas=55Hz (8-3 meni)

A start/stop, irany parancsokat, a digitalis (SD) sorkapcson keresztil lehet adni, a frekvencia valtoztatasat az
analdg (SA) sorkapocsba csatlakoztatott potenciométer segitségével lehet végezni.
A potenciométert als6 végallasanal "varakozd" izemméd lesz!

Vezérlés termindlrdl, alapjel valtoztatas 1 és 100 Hz k6z6tt motorpoti funkcidval:
( a motorpoti funkciét a dig. BE4, és dig. BE5 bemenetekrdl, vagy termindlrdl is lehessen aktivalni!)

frekvencia alapjel forrasa motorpoti (1-5-1 ment)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 men)
frekvenciak bedllitasa fmax.=100Hz (8-1 meni)
fmin.= 1Hz (8-2 meni)
ftitas=110Hz (8-3 meni)
digitalis BE4. kivalasztasa motorpoti fel (4-14-1 menu)
digitalis BE5. kivalasztasa motorpoti le (4-15-1 meni)
motorpoti paraméterek felfutasi idd (4-9-2-1 meni)
lefutasi idd (4-9-2-2 menu)
alapjel nullazas (4-9-2-3 meni)
terminal funkcio kivalasztasa motorpoti (11-12 menu)

A start/stop, irdny parancsokat a terminalrél lehet kiadni. A frekvencia valtoztataséat a digitalis BE 4. és a digitalis
BE 5. segitségével, vagy kijelzés tizemmédban a terminal "-" """ nyomégombokkal lehet megvaldsitani
(motorpoti fel/le).
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Szabalyozas nyomasra, 4-20 mA-es nyomastavado segitségével:

(a tavado legyen 0-10 bar méréshatard, a tartandd nyomast 4 és 8 bar kodzott lehessen allitani, a tartando
nyomas legyen 6 bar, inditds utdn a nyomas beallasa legaldbb 30 masodperc legyen - az ellaté egység pl. kat
kimélése miatt - ,a szivatty( 20 Hz-t6l szallit, 50 Hz folé nem allithatd, 1 percnél tovabb nem izemelhet minimalis
frekvencian, - le kell allitani -, de 0,5 bar nyoméasesés esetén mar vissza kell kapcsolni.)

A szabalyozas alapjelét a terminalrol lehessen adni.

(Megjegyzés: a tavadé adata alapjan a 100%-nak 10 bar felel meg!)

szabdlyozas alapjel forrasa terminal (1-6-1 menu)
szabalyozas jellege normal (1-6-2 meni)
szabdlyozas alapjel maximum 80% (1-6-3-1 menu)
szabalyozas alapjel minimum 40% (1-6-3-2 meni)
szabalyozas alapjel felfutasi idoé 30,0s (1-6-4-1 men)
szabdlyozas stop iddkorlat 60 s (1-6-5-1 men)
szabalyozas start hibajel 5% (1-6-5-2 meni)
ellendrzd jel forrasa analog BE 1. (1-7-1 menu)
analég BE 1. bedllitdsa aram (4-1-1 menU)
aramhatarok beallitasa fels6=20mA (4-1-4-1 men)

alsé= 4mA (4-1-4-2 menU)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 meni)
frekvenciak beallitasa fmax.=50Hz (8-1 menu)

fmin.=10Hz (8-2 meni)

ftiltas=55Hz (8-3 menu)
PID jellemzdk PID 1 aktiv (1-10-1 menU)
PID1 paraméterek Ap=0,5 (1-11-1 menu)

Ti= 1000 ms (1-11-2 ment)

Ad=0 (1-11-4 men)

Egyszer(i nyomasszabalyozas esetén "PI", vagy "I" szabalyozas a legmegfeleldbb.

Ad értéke 0,00. Ezzel a differencial6 tagok ( Ad, Td ) hatasa ki van kapcsolva.

A PID paraméterek bedllithsa rendszerfliggd, mindig az adott igényekhez kell igazitani!

A start/stop, irAny parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrol lehet kiadni

Szabélyozés fordulatszamra, IFA seqgitségével:

(Az IFA legyen 1000 impulzus/fordulatd, a maximalis fordulatszam legyen 5000. A fordulatszamot 50, és 3000
kodzott lehessen allitani, a szabalyozandé fordulatszam legyen 2000.

(Megjegyzés: a maximalis fordulatszam alapjan a 100%-nak 5000 felel meg!)

szabalyozas alapjel forrasa terminal (1-6-1 meni)
szabdlyozas jellege normal (1-6-2 menu)
szabalyozas alapjel maximum 60% (1-6-3-1 meni)
szabdlyozas alapjel minimum 1% (1-6-3-2 menu)
ellendrzd jel forrasa IFA fordulat (1-7-1 menu)
IFA bedllitasa 0sztas=1000 (4-17-1 meni)
fordulatszam=5000 (4-17-2 menu)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 meni)
frekvenciak beallitasa fmax.=100Hz (8-1 menu)
fmin.=1Hz (8-2 menu)
ftiltas=105Hz (8-3 menu)
PID jellemzdk PID 1 aktiv (1-10-1 menu)
PID1 paraméterek Ap=0,5 (1-11-1 menU)
Ti=100 ms (1-11-2 ment)
Td = 100ms (1-11-3 menU)
Ad=0,5 (1-11-4 ment)

Fordulatszam szabalyozas esetén "PI", vagy "PID" szabalyozas a legmegfeleldbb. A PID paraméterek bedllitasa
rendszerfliggd, mindig az adott igényekhez kell igazitani! A nagy dinamika megtartasa, és a lengések elkerilése
miatt a Td, és Ad bedllitasra kuléndsen tgyelni kell!

A start/stop, irany parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrol lehet kiadni

Fontos:

az fmax. beallitasanal figyelembe kell venni a motor névleges frekvencigjahoz tartozé fordulatszamat, és ugy kell
meghatarozni a maximalis frekvenciat, hogy a beallithatd6 maximalis fordulatszam biztonsaggal szabalyozhato
legyen! (szlip figyelembevétele)
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