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BEVEZETES

Ez a kézikbnyv az IMD, ISD, ILD és IHD tipusu frekvenciavaltdk programozasaval

kapcsolatos lehet6ségeket tartalmazza.

A berendezésekrol :

B 3 X 400V-o0s hal6zati tzem

(igény esetén 1 x 230V-0s),

beépitett halézati zavarsziiré

MSZ EN 55011 B1 szerint,

széles teljesitménytartomany (0,25kW-200kW),
kapocs zarlat elleni védelem,

test zarlat elleni védelem,

tulterhelés elleni védelem,

tulfesziltség elleni védelem,

tulmelegedés elleni védelem,

motor atbillenés elleni védelem,

elektronikus motor hévédelem a beallitott
motorparaméterek alapjan,

minden bemenet és kimenet potencial levalasztassal,
igény szerinti programozok, kijelzdk:

beépitett vagy kihelyezett programozé terminal,
beépitett vagy kihelyezett kezel8i terminal,
beépitett vagy kihelyezett 4 x 16 karakteres LCD,
inkrementalis fordulatszam jeladé (IFA) fogadasa,
RS485-6s soros vonal,

CAN busz,

3-15 db szabadon programozhat6 digitalis bemenet,
1-8 db szabadon programozhaté relé kimenet,

2 db programozhatd analdég bemenet,

2 db programozhatd analég kimenet,

beépithetd dinamikus fék,

kapcsolt hiitéventillator,

igény esetén IP 54-es tokozas, stb.

A programozasrol:

felhasznaldbarat programozas,
Uzem kdzben is megengedett paraméterallitas,
rugalmas programozhat6sag:

programozo6 terminalrol, kezeldi terminalrél, szamitdgéprél

paramétertablazatok menthetdk:
berendezésbe, terminalba, szamitdégépbe
Uzemorahoz kététt hibanaplézas,

széles kimeneti (motor) frekvenciatartomany (0-400Hz),
kapcsolasi frekvencia allithatésag (2-5 kHz),
valaszthatd vezérlés vagy szabalyozas,

PLC funkciok,

Mester / szolga kapcsolatok,

fordulatszam szabalyozas,

pozicié szabalyozas,

akar 8 db fliggetlen program futtatasa,

kitilthatd motor frekvenciak,

szlipkompenzacio,

téréspontos fel és lefutasi id6k,

programozhatd U/f karakterisztika,

"S" gorbe funkcio fel- és lefutashoz,

DC fékezés igény szerint,

4 fuggetlen felhasznalbi paraméterkészlet,

igény szerint szerkeszthetd gyorsmend,

kivalaszthatd programozasi vagy lizemallapot kijelzés,
szerkeszthetd kijelzési képek (érték, dimenzio),

nagy karaktares kijelzes,

id6zitoé funkciok,

automatikus hibanyugtazas,

taviranyitasos tizemmod,

Windows alapu szamitogépes kezeléprogram, stb.



IMD FREKVENCIAVALTOK SORKAPOCSKIOSZTASA:

: 1 x 230VAC
NNV (VEN SN
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""" MOTOR  RFEK  HALOZAT |

IMD frekvenciavalto (alapkiepités)

SA1
SA2
SA3

SD1
SD2
SD3
SD4

CST

SR1
SR2

010V START _ KUSZAS
IRANY

Hiba visszajelzés (piros villogd LED)
Készenléti allapot jelzése (z6ld LED)

+10V (max. 6 mA) potenciométer meghajtas

Analég 1 bemenet: potenciométer, 0-10V (0-20mA OPCIO)

GND (analog és digitalis bemenetek referencia pontja)
Digitalis 1 bemenet (gyari beéllitas: start / stop)
Digitalis 2 bemenet (gyari beallitas: iranyvaltas)
Digitalis bemenetek kdzds pontja (+15VDC)

Digitalis 3 bemenet (gyari beallitas: kuszas)

Terminal soros vonali csatlakozé (RS485)

} Relé 1 kontaktus kimenet (OPCIO)

Megjegyzés:

Az analég és digitalis bemenetek kézos potencialon
vannak,

A digitalis bemenetek csak pozitiv logikaval
vezérelhetok,

A digitalis bemenetekre +15V (SD3), vagy

kulsé fesziltség esetén maximum +24V kapcsolhato.



« ISD FREKVENCIAVALTOK SORKAPOCSKIOSZTASA:

3 x 400VAC

NN NN
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| MOTOR R FEK HALOZAT :
| ISD frekvenciavalto (alapkiepitées)

0-10V START _ KUSZAS
IRANY

IIl Hiba visszajelzés (piros villogé LED)
Készenléti allapot jelzése (z6ld LED)

SA1| +10V potenciométer meghajtdé kimenet (max. 6 mA)

SA2| Analdg 1 bemenet: potenciométer, 0-10V (0-20mA OPCIO)
SA3| GND/A (analdég bemenetek referencia pontja)

SA4| Analdg 2 bemenet: potenciométer, 0-10V (0-20mA OPCIO)

SD1| Digitalis 1 bemenet: (gyari beallitas:_start / stop)
SD2| Digitalis 2 bemenet: (gyari bedllitas: iranyvaltas)
SD3| Digitalis 3 bemenet: (gyari beallitas: kiiszas)
SD4| Digitalis 4, vagy IFA(A) bemenet (OPCIO)

SD5| Digitalis 5, vagy IFA(B) bemenet (OPCIO)

SD6| Digitalis bemenetek kézos pontja

ST1| +24V/D tapfeszlltség kimenet (max. 100 mA)
ST2| GND/D (digitalis bemenetek referencia pontja)

CST| Terminal soros vonali csatlakozé (RS485/ T)

SR1
SR2
SR3
SR4

} Relé 1 kimenet (kontaktus vagy optocsatold)

} Relé 2 kimenet (kontaktus vagy optocsatolé) (OPCIO)




« ILD ES IHD FREKVENCIAVALTOK SORKAPOCSKIOSZTASA:

3 x 400VAC
. MOTOR | RFEK  HALOGZAT = g
ILD/IHD frekvenciavalta (alapkiépites)
CST CSR

A1A2
sooll

[ H ] Hiba visszajelzés (piros villogé LED)
[ M | Uzem allapot jelzés (sarga LED)
Készenléti allapot jelzés (zold LED)
Analog 1 bemenet kivalasztas

E Analdg 2 bemenet kivalasztas

SA1 | +10V potenciométer meghajté kimenet (max. 6 mA)
SA2 | Analog 1 bemenet: potenciométer, 0-10V, 0-20mA
SA3 | GND/A (analég bemenetek referencia pontja)

SA4 | Analdg 2 bemenet: potenciométer, 0-10V, 0-20mA
SA5 | Analdg 1 kimenet: 0-10V, 0-20mA

SA6 | Analdg 2 kimenet: 0-10V, 0-20mA

SD1 | Digitalis 1 bemenet: start / stop (gyari beallitas)
SD2 | Digitalis 2 bemenet. iranyvaltas (gyari beallitas)
SD3 | Digitalis 3 bemenet: kiiszas (gyari beallitas)

SD4 | Digitalis 4 bemenet: hiba nyugtazas (gyari beallitas)
SD5 | Digitalis 5 bemenet: kiilsé hiba (gyari beallitas)
SD6 | Digitalis bemenetek k6z6s pontja

ST1 | +24V/D tapfesziltség kimenet (max. 100 mA)

ST2 | GND/D (digitalis bemenetek referencia pontja)

ST3 | Digitalis 6, vagy IFA(A) bemenet (OPCIO)

ST4 | Digitalis 7, vagy IFA(B) bemenet (OPCIO)

CST | Terminal soros vonali csatlakoz6 (RS485/T)

CSR | Rendszer soros vonali csatlakozé (CAN) (OPCIO)

SR1 }

Relé 1 kimenet (kontaktus vagy optocsatolo)

SR2
223 Relé 2 kimenet (kontaktus vagy optocsatol6) (ILD esetén OPCIO)
222 Relé 3 kimenet (kontaktus vagy optocsatol6) (ILD esetén OPCIO)




+  FREKVENCIAVALTOK KEZELESE:

* A programozo terminal:

A kezeléfelllet PC-n és a programozé terminalon (tovabbiakban terminal) futé program. A PC és a terminal
egyidejlileg is hozza lehetnek kapcsolva a frekvenciavaltéhoz, parhuzamosan is mikoédhetnek.

Az 6sszekdtd kabel 2 jelvezetéket (RS485) és 9VDC tapfesziltséget tartalmaz.

A kabel hossza tetszdleges lehet (kulsd tapegység nélkil max. 20m), igy a terminal a frekvenciavaltotél
elklénitve pl. vezérlészekrény ajtajara is szerelhetd.

A terminal megjelenési alakja (bekapcsolaskor) a kovetkez6:

-rr;{n-c-aﬁ
LT LI 4x16 karakteres kijelzd

hiba led Uzem led
- =
- . ,
irany nyomégombok
i-l/
kijelzés nyomdgomb \/
kilépés nyomdégomb + <« @ efogad nyomégomb

m = < frekvenciavalté kezeld
nyomdgombok

A PC képernygijén is a fenti kép jelenik meg, ugyanugy kell kezelni, mint a terminalt. A frekvenciavaltét a PC-vel
az RS485-T soros vonalon egy RS485 / RS 232 illesztd segitségével lehet 6sszekotni.

A terminal nyomégombjai két csoportra oszlanak:
Az alsé6 csoport "Kuaszas" , "lrany" , "Start" , "Stop" nyomdgombokbdl all.
A felsé csoport "négy irany” , "kijelzés™ , "Kilép" valamint "Elfogad™ nyomégombokbal all.

* A terminal als6 nyomégombjainak miikédése:

Az als6 nyomdbgombokkal a frekvenciavalté lzemét iranyithatjuk akkor, ha a logikai vezérlések forrasanak
korabban a terminalt jel6ltik ki. Az als6 négy nyomogomb a felsd nyomdgomboktél fliggetlentl mikadik, tehat -
ha a terminal a logikai vezérlések forrasa - adatbeallitds kézben is leéllithatjuk a motort, indithatunk, stb

"Klaszas" - megnyomasakor a motor egy elére beallitott kis frekvenciaval a beallitott iranyban forogni kezd, a
gomb elengedésekor megall, Ujra megnyomasakor Ujra indul,...stb A kuszas technologiai jellegli beallitasra
szolgal, (pl. papirbeflizés nyomdaipari alkalmazasoknal, stb). A "Kudszas" nyomégomb csak akkor fejti ki hatasat,
ha eld6z8leg a hajtas allt, azaz az "Stop" nyomoégomb miikddtetve volt, és a motor le is allt, illetve kézvetlentl a
hajtas bekapcsolasa utan.

"lrany": az "lrany" nyomoégombbal a forgasiranyt lehet megforditani. Egymas utan tébbszér megnyomva, a
motor mindig iranyvaltast végez, ugy, hogy az el6zdleg mar beallitott médon leall, majd ellenkezd iranyban ujra
indul, és az el6zbleg beallitott frekvenciara felfut.

"Start": a motor megindul

"Stop™: a motor leall. ( "Vészki" -ként mikddik, ha a logikai vezérlések forrasaként nem a terminal van
kivalasztva. Ebben az esetben hibajelzés is térténik!)



» A terminal fels6 nyomégombjainak miikédése:

A felsé csoport nyomoégombijaival az adatbeallitas és megjelenités menipontjai kézétt lehet kozlekedni, adatokat
lehet bevinni és a megjelenitend® adatok kéziil valasztani.

A mikddési adatok beadasat (pl. max. frekvencia, felfutdsi id6, stb) meniurendszerben lehet végezni. A
menirendszer fémenilpontokbdl kiindulé almenisorozatokbol all (fa-struktdra). Az almeniik olyan mélységig
kévetik egymast, hogy a végén a kivant adat egyértelmlen beallithatd legyen. A paraméterek beadasanak ilyen
megoldasa a kénnyl kezelhetéséget célozza.
A fémenuk szinte maguktdl értet6dd mennyiségek csoportjat jelentik:

Pl. "Frekvenciak", "Inditasok"”, "Kimenetek" stb
Az ezekbdl kiinduld almenik az egyes beallitandd mennyiségek egyre szlikebb korét hatarozzak meg, mig végul
el lehet jutni a konkrét beallitandé mennyiséghez.

Meg kell jegyezni, hogy nem minden "frekvencia” dimenziéju mennyiség szerepel a "frekvencia" fémeniben,

( és ez igaz a tébbi mennyiségre is ), hanem csak a természetes beallitasi helylikon.

Az egyes meniszinteken belil a "1™ "1 " gombokkal lehet kdzlekedni, mig a kévetkez6é almenibe az "Elfogad”
nyomoégombbal, az elézébe vissza a "Kilép" nyomdgombbal lehet eljutni. A menlsor végén kévetkezik a
beallitas. Ennek médja a kdvetkez6:

- Valasztokapcsol6 esetében a "1™, "1 " nyombégombokkal lehet valasztani a felkinaltak kdzdl.

Pl.: az 1- 3 (Mikédésmadd) meniben az lzemmodd kivalasztasakor a vezérlés és a szabalyozas kapcsolok
kézul lehet valasztani.

- Numerikus beallitdsnal a bedllitds digitenként torténik. A digitek kézt a " ~"" =" nyomogombokkal lehet
mozogni. Valamelyiken megallva a "t" "1" nyomdgombokkal lehet értéket névelni, vagy csékkenteni. "9"
utan folfelé "0", és "0" utan lefelé "9" kévetkezik, és a magasabb helyiérték is értelemszerlen valtozik. Ha a
hatarértéket tullépné a bedllitas, a nyomdégombok hatastalanok!

Megjegyzés: vezérlés és szabalyozas alapjel beallitasnal, Start esetén a "t+" "1 " nyomoégombokkal ugynevezett
terminal motorpotenciométer funkcié is megvalésithaté. Ez azt jelenti, hogy menet kézben (helyiértéktél fiiggd
sebességgel) allithaté az alapjel. Ha az igy beallitott alapjel megfeleld, az "Elfogad" nyomégombbal
érvényesiteni lehet. "Kilép" nyomoégomb hasznalata esetén az el6z6 alapjel fog visszaallni!
Ha a megfeleld paraméter ki lett valasztva, illetve minden digit be lett allitva, akkor az "Elfogad" nyomégombot
megnyomva érvényesiteni lehet az adatot (beirddik a nem felejt6 memoériaba is). Ezutan a "Kilép"
nyomogombbal lehet visszamenni annyit a menlrendszerben, amennyit a kbvetkezd beallitas igényel.
Miel6tt az almenlikén keresztil az egyes paramétereknek érték lenne adva, azoknak alapbeallitasai (gyari
értékei) vannak. Ez jelenik meg az értékbeadasnal is kezdetben, ha atéllithAs még nem tortént korabban.
Ugyanakkor lehetséges, hogy valamennyi paraméternek a gyari értéke legyen megadva, egy utasitassal. Ennek
akkor lehet szerepe, ha a paraméterek valamilyen okbol nem hasznalhatok, pl. valaki véletlendl atallitotta dket,
€s nincs id6 megvizsgalni minden paramétert .

A kilénbdz8 teljesitményi frekvenciavaltdkndl a gyari értékek, és a beallithatd hatarértékek kulénbdzéek!

A "Kijelz8" nyomdégomb megnyomasaval a KIJELZES lizemmoédra lehet atvaltani.
Vissza a programozashoz a ,Kilép” nyomogombbal lehet jutni.
KIJELZES tGzemmaéddban a képernyd egyik lehetséges allapota a kévetkezd:

Az 1. sorban lathato: Megy / All, majd egy statusz
visszajelzés (dinamikus tzemallapot, pl. I limit).
Az utolso két karakter a frekvenciavalté azonositoja (pl. 1).
A 2. sorban lathaté: Elére / Hatra, a sor végén
sorkapocs / CAN / terminal
(logikai vezérlések forrasa).
A 3. illetve a 4. sorban 2 db kivalasztott mennyiség
(lasd. 9. Kijelzések meni) kerll kijelzésre.

Megjegyzések:

Ha t6bb frekvenciavaltd van a Terminal soros vonalon felflizve, kijelzés Uzemmodban a
nyomdégombokkal lehet kdzullk valasztani. Az azonosité mindig az aktualis frekvenciavaltét mutatja!
A "t" "™ nyomdogombok funkcioi is valaszthatdk (pl. motorpoti mikdédtetés, kijelzett mennyiség valtasa stb).
Hiba esetén a statuszban a ! Hiba ! felirat jelenik meg. A "Kilép" megnyomasaval a hiba megtekinthetd!

L L] " L1 "
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Amit a berendezés, és a program szolgaltatasairdl tudni kell:

1. A frekvenciavalté kivalasztasakor meg kell gy6z8dni, hogy a motor (rendszer) teljesitmény, fesziiltség, és
aram viszonyai illeszkednek-e a berendezéshez?

Ezek utan meg kell gy6z6dni arrél, hogy a berendezés alapszolgaltatasai (halézati fesziltség, kimenetek,
bemenetek szama, jeladd fogadas stb.) elegenddk-e a feladat megoldasahoz. Ha nem akkor olyan
kiegészitéseket, esetleg mas tipust kell kivalasztani ami megfeleld.

A korilmények (kdérnyezeti hdmérséklet, poros, vagy nedves kérnyezet, razkodas, stb ) miatt milyen kilénleges
kialakitasra van esetleg sziikség!

A paraméterek valtoztatasa gyakori-e, mert abban az esetben sziikséges a programoz6 terminal.

Ha sziikséges a programozé terminal, milyen kialakitasu kell? (frekvenciavaltdba beépitett, vagy 6nallé egység)

Néhany beépitheté opcié (IMD, ISD, ILD és IHD tipusok szerint valtozoé!):

PID bévités, vagy egyéb visszajelzések miatt kell-e + relé beépités?

Digitalis bemenetek szama elegend6-e, vagy kell + beépités?

Kell-e analdég kimenet?

Fordulatszam ellendrzésre vagy pozicié szabalyozasra IFA fogadas beépitése kell-e?
CAN busz kapcsolat sziikséges-e? (pl. mester / szolga )

2. A szolgaltatasoknak az a célja, hogy a lehetd legszélesebb kérben lehessen a berendezést alkalmazni.
Az analég és digitalis be / kimenetek, relék a bonyolultabb vezérlési, szabalyozasi feladatokat segitik.

Néhany programozasi lehetéség (IMD, ISD, ILD és IHD tipusok szerint valtozoé!):

max. 8 Iépcs8s folyamat beprogramozhatdésaga (akar minden paramétertablazatban mas),
tetszbleges fel és lefutasi idék, frekvenciak, szabalyozasi paraméterek, idétartamok stb,
max. 8 féle digitélis visszajelzés a frekvenciavalto belsé allapotairdl. (optocsatoldkon vagy reléken),
ketté szabadon programozhat6 analég kimeneti visszajelzés,
kett6 szabadon programozhat6 analég bemeneti jel vezérlésre, vagy szabalyozasi feladatokra,
(vezérlés vagy szabalyozas alapjel, szabalyozas ellenérzd jel, alapjelet médosito jel),
programozhaté potenciométer (normal, eléjeles, stoppal, stb),
feszlltség, és aram bemenetek tetszéleges hatarérték megvalasztasokkal,
"S" gbrbe szerinti lagy inditas, leallitas (anyagmozgatasi, személyszallitasi feladatokhoz),
id6zitési funkciok. (a relékre programozhatok),
késleltethet6 inditasok, leallitasok, mikddtetési id6tartam allithatésag,
szamlalasi funkciok (digitalis bemenetekkel aktivalhatok, vagy program ciklusszamlald),
darabszamlalas, vagy értékétdl figgé miikddtetés (lefelé szamlalas, és ,0” esetén stop)
tébbfunkcios kijelzés:

1. szabadon valaszthaté mennyiség (els6 sor)

2. szabadon valaszthaté mennyiség (masodik sor)
3. szabadon valaszthaté mennyiség (harmadik sor)
4. szabadon valaszthaté mennyiség (negyedik sor)

fébb paraméterek modosithatésdga analdog bemenetrél (pl.: felfutasi id6, fmax, fboost stb),

toébb egységes (egy szabalyozott, és maximum harom fixen kapcsolhatd) szabalyozasi feladatok,
a hajtott tengely (nem feltétleniil a motor tengely) fordulatszam ellenérzd jelének fogadasa (IFA),
fordulatszam szabalyozasi feladatok,

pozicié szabalyozasi feladatok,

mester/szolga feladatok,

szinkron rendszerek,

korrekt motorvédelem a beallitott motorparaméterek alapjan,

automatikus hibanyugtazas (feligyelet nélkili berendezéseknél elényds, mert Ujra tud indulni!),
kitilthaté rezonanciafrekvenciak,

igényekhez alakithato fesziltség / frekvencia karakterisztikak (pl.specialis motorok miatt),
Uzemorahoz koététt, sorszamozott hibanapldzas (128 hiba tarolhato, megtekinthetd),
szamitégépes csatlakozasi lehetség (lekérdezés, programok szerkesztése, adatfeldolgozas, help stb),
stb.



+ Amit a soros vonalakrdl tudni kell:

A frekvenciavaltd analég, és logikai vezérlé bemenetei utan a legfontosabb kapcsolodasi felllete a kilvilaggal az
RS 485-6s soros vonal és a CAN busz.

Soros vonal segitségével lehet kihelyezett programozd vagy kezeldi terminalt vagy PC-t csatlakoztatni, a
berendezéseket 6sszekapcsolni (egy terminalos iranyitas),

A CAN busz segitségével lehet rendszerkapcsolatot Iétesiteni (pl. mester/szolga, vagy taviranyitas).

Fontos:
Mivel a berendezéseknél a soros vonalon tapfesziltség is van (+9V), ezért a
--- csatlakozo aljzatok kivezetéseinek kiosztdasa szigoru kévetkezetességgel mindig egyforma! ---

Ez igaz, figgetlenl attol, hogy a csatlakozé aljzat milyen egységen helyezkedik el! (frekvenciavaltd, dobozolt
terminal, RS485 / RS232 illeszt6, csatlakoz6 toldok, illeszték, elosztok, stb)

Az 6sszekotd kabeleknek ezért mindig teljesiteni kell, hogy az aljzatban mindig az 1-es kivezetést a masik
csatlakoz6 aljzat 1-es kivezetésével (a tébbit is rendre ugyanigy) késse dssze!

A kabel hossza a felhasznalasi igénytdl figg!!

Az ilyen elrendezés(i 6 eres telefonkabel biztositjia a szabalyos dsszekobttetést!

= =

A kereskedelmi forgalomban kaphatdé egyszerl telefon tolddé kabel forditd jellegli, ezért erre a feladatra
alkalmatlan, mert zarlatot okoz!
A soros kabellel kapcsolatos igényeket a frekvenciavalté gyartoval egyeztetni kell! (hossz, elkészités stb)

A soros vonali kabel hossza:

A kabel hossza elvileg nincs korlatozva, de a kévetkez6 igényeket ki kell elégitenie:
kihelyezett kijelz8s terminal hasznalata esetén a terminalt bekétd kdbel hosszanak az ohmos ellenéllas szab
hatart, mivel a fogyasztasa a hattérvilagitasos kijelzé miatt nem elhanyagolhaté.

Normal (6 eres) telefonkabel esetében ez maximum 20 m lehet. igy biztositott, hogy a taplalé 9V-os
fesziltségbdl a terminal még tud dolgozni. Ha illesztén keresztiil vastagabb kabellel van bekétve a terminal,
akkor azt ugy kell méretezni, hogy egy kabelér ohmos ellenallasa nem lehet nagyobb mint 2 ohm.

pl. 0,5 mmZ-es kabel esetén ez maximum 50 m lehet,
1,0 mm*-es kabel esetén ez maximum 100 m lehet,

Tébb berendezés 6sszekapcsolasa esetén ez az 6sszekétd kabelek teljes hosszara vonatkozik, mivel a kijelzés

terminal tapfeszultségét lehet, hogy a legtavolabbi berendezés szolgaltatja, ha csak az van bekapcsolval!
Ha biztositott a terminal révid kabelen térténd tapellatasa, (pl. figgetlen kilsé tapegységrél)
akkor az 6sszek6td kabelekre a hosszkorlatozasok nem vonatkoznak!

A soros vonali 6sszekétések megvalésitasa:

Tébb berendezés dsszekodtése esetén mindig a "lanc" 6sszekotést kell alkalmazni.

Abban az esetben, ha az 6sszekdétési rendszeren belll CAN busz 6sszekétés (6sszekétések) is vannak, ezektdl
fuggetlendl akar az 6sszes berendezést iranyithatja egyetlen terminal az RS485 soros vonalon.

Fontos:

- Ha a kabelek hosszuak, lehetbség szerint arnyékolt, de legalabb sodort érparokat kell hasznaini!

- Ha a terminal soros vonallal 6ssze vannak kdtve a berendezések, arra csak egy db. kijelzds terminal
csatlakoztathato!

- A soros vonalon egyszerre még kijelzd, gyors programozé és egy szamitogép is lehet, de maximum két
egyseg egyszerre!
(Ezek parhuzamosan tudnak mikddni a terminallal, egymas mikdédését nem zavarjak.)




- Szamitégép 6sszekapcsolasa a frekvenciavaltéval: (ProContact-2 program)

Ebben az estben a szamitogép az RS485 soros vonalon csatlakoztathat6 a frekvenciavaltéhoz.

Feladata a folyamatiranyitas, vagy a felhasznalé széleskori igényeinek kielégitése, a frekvenciavalto(k)
Uzemeltetésével kapcsolatban.

A gyartd altal biztositott program segitségével minden paraméter lekérdezhetd, elemezhet6, valtoztathaté.

Lehet&ség van a hibanapl6 elemzésére, letarolasara.

Paraméterkészletek készithetdk, és ezek barmelyike letdlthetd a frekvenciavaltokba.

Grafikus megjelenitések kérheték, barmelyik paraméterrél (egyszerre akar 4 is), igy mikddés kdzben a
valtozasok vizualisan is kdvethetdk, elmentheték, kinyomtathatok.

A programozé terminal modellezhetd, tanulasi, vagy demonstraciés célbél. A frekvenciavalté errdl is iranyithato,
hasonldan a valédi programozé terminalhoz.

Barmelyik ponton HELP lista kérhetd, mely az aktualis izemallapot leirasat tartalmazza.

A ProContact-2 szoftvert a Start meniibél lehet inditani.

A program féablakon a programozé terminal képe lathato.

Programozé Paraméter
terrplnal Menl allitas
képe

All
Hatra tarminal

i b, alapd
1.3.0,0. Eivhlasztiss
0.1
1.0

13,00 Kivllasatis

FLFoGAD |-.-ﬂ- --|
EHTER | g szakh,

Rin: wezirlis
IRAHY
START @ STOP
I
" F

COY & D€ ChEWASTWEIIAT IFUSE SHEX

Kommunikacié Stat P sterek Kezeld
allapota atusz sor aramétere kapcsolok

A kép ,aktiv kép”, az egér bal gombjaval a terminal gombokra kattintva ugyanazok a feladatok végezheték el
PC-r6l, mint a programozdé terminalrdl. A terminal gombok a billentylzetrél is mikddtethetok!
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A meniikben hasznalt fogalmak magyarazata:

terminal

RS485

CAN

gyari

memoria 1-2-3
terminal 1-2-3-4
vezérlés
szabalyozas

modositas

start /stop

irdny

kuszas
kipérgés

DC fék
ellenallas fék
potenciométer
stop sav

analég bemenet
digitalis bemenet
analég kimenet
relé kimenet
téréspont

Tfel

Tle

fmax

fmin

S gorbe

mester / szolga
program aktivalas
f tartas
motorpot. méter
PID adatok

PID bbvités

IFA

sajat h(ités
kényszer hités
U/f viszony

U indit6

Tborda
szamlalo
ciklusszamlalé
n

n IFA

Pfelvett
Uhalézat
Ukapocs

Udc
termelékenység
Uzemora 1
Uzemora 2
szlip kompenzacio
stb.

programozashoz, és kijelzéshez hasznalt egység

terminal soros vonal (altalanos soros vonal)

rendszer busz (mester/szolga, taviranyitas kapcsolatokhoz)

a leggyakoribb felhasznalo6i igények szerinti beallitas

felhasznaloi beallitas tarolasi helyei a frekvenciavaltéban

felhasznaloi beallitas tarolasi helyei a terminalban

a vezérlés alapjel értékének megfeleléen fog a kimeneti frekvencia alakulni
a kimeneti frekvencia a kiilsd viszonyoktél fiiggéen gy alakul, hogy az ellenérzésnek
hasznalt ellendrzd jel megegyezzen a szabalyozas alapjel beallitott értékével
a vezérlés vagy a szabalyozas ugy van kiterjesztve, hogy az aktualis alapjelet
valamilyen kiilsé elem képes valtoztatni

inditasi parancs / leallitasi parancs

forgasirany valtasi parancs

alacsony frekvencias inditasi parancs (pl.: gépbeallitashoz)

motor lealldsa szabad kifutassal

fékezés a motor kapcsokra adott DC fesziltséggel

fékezés a tdbblet energia ellenallasra kapcsoladsaval (generatoros lizemnél)
jelforras analég bemeneten keresztil

feszlltség sav (start esetén ebben a savban "varakozé" izemmaod van)
sorkapocsba kotheté analog jelforras (fesziiltség, aram, potenciométer)
specialis logikai parancsok aktivalasara szolgal (pl. start, irany, szamlalé, Program stb.)
sorkapcson megjelend analédg jelkimenet (feszlltség / aram)

szabadon programozhat6 beépithetd relé (vagy optocsatolo)

valamilyen karakterisztika olyan pontja, ahol jellemzét valt (pl. meredekséget)
normal felfutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilénb6z8 lehet)

normal lefutasi id6 (vezérlésnél és szabalyozasnal kilénb6z6é lehet)
maximalis frekvencia

minimalis frekvencia

a felfutas (és lefutas) sarokpontjainak lagy atmenetét jelenti.

iranyité berendezés / alarendelt berendezés

a programozhat6 digitalis bemenetekre irt programok inditasi modja
frekvencia nem valtozhat (fel és lefutas kézben sem!)

analdg alapjel valtoztatas digitalis jelek segitségével (fel, le)

ezek tartalmazzak a szabalyozashoz alkalmazott jellemzdket

1 egység szabalyozasa, + fix egységek mikddtetése a relé kimenetekkel
inkrementalis fordulatszam jeladé

a motorra vonatkozik (a motort a sajat beépitett ventillatora hiiti)

a motorra vonatkozik (a motort fix ventillator hti)

feszlltség és frekvencia 6sszetartozasa

inditd feszlltség (start esetén, 0 Hz-nél ez jelenik meg a motor kapcsokon)
a frekvenciavalté hiitébordajanak hdmérséklete

digitalis bemenet segitségével miikddtethetd belsd szamlald

programciklus segitségével miikddtethetd belsé szamlalo

motor fordulatszam

az inkrementalis fordulatszam jeladé altal mért fordulatszam

a halozatbdl felvett teljesitmény (wattos)

a halézati feszlltség becsult értéke (Udc-bél szamitva)

a motorra kiadott feszliltség

a kézbensb koéri kondenzator fesziltsége

technolégiai adat (felhasznal6 definialhatja a dimenzidval egyutt)

a frekvenciavaltoé bekapcsolt ideje

a frekvenciavalté kimenet miikddési ideje (a startban eltelt idd)

terheléstdl fuggd frekvencia modositas (a fordulatszam tartasahoz)
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* Amit a programvaltozatokrol tudni kell:
A folyamatos programbdvités, valamint a felhasznalok igényeinek kielégitése miatt a
programvaltoztatas jogat fenntartjuk!

A programverziok a gépkényvben és a frekvenciavaltd 11 Rendszer meniben jelezve vannak. (pl. 7.14)
A kompatibilitas megbérzése miatt a verziészam jelentésérél a kévetkezéket kell tudni:

Az els6 szam megegyezése esetén a berendezések teljesen kompatibilisek.

(hasonldéan mikddnek, egymassal felcserélhetdék, egymassal igény esetén 6sszekdthetdk).

A tizedespont utan allé6 szam minél nagyobb, annal bévebbek a lehetéségei az adott programnak.
Segédletnek olyan leirast kell hasznalni, melynek verzibszama megegyezik a berendezés verziészamaval!

Tisztazatlan kérdésekben ki kell kérni a gyartd véleményét!

Fontos:

A gyartdé minden felhasznalénak téritésmentesen biztositja a legUjabb programvaltozatot, de a berendezést a
gyarto telephelyére be kell szallitani! A program lecserélése megvarhaté!

A felhasznal6 kérheti, hogy a berendezés programjat a miikédés helyszinén kell frissiteni, mert termeléskiesés
( vagy egyéb okok ) miatt nem lehet azt elszallitani.

A programfrissités ebben az esetben is téritésmentes, de a kiszallasi kéltség a felhasznalot terhelil

* Programozas menete:
A feladat meghatarozasa utan a programozast az alabbi séma szerint kell elkezdeni.

UZEMMOD
vezérlés szabalyozas
(gyari)

Alapjel forras Alapjel forras
kivalasztasa kivalasztasa
(gyari: An. BE1.- potenciométer) ¢
¢ Ellenérzé jel
forrasanak kivalasztasa ¢
(gyari: sorkapocs, pl. start, irany)
Szabalyozas paramétereinek
¢ beallitasa
Inditasi / leallitasi ¢
jellemzdk beallitasa
(gyari: Tfel=5s, Tle=5s, stb.) Logikai vezérlések
¢ forrasanak kivalasztasa
Motor paraméterek ¢
b:éllitésa Inditasi / leallitasi
(pl Pn. Un. In Stb) jellemzﬁk beallitasa

T v

Motor paraméterek

Egyeb paraméterek beallitasa
beallitasa
(pl. kijelzés, stb.) ¢
¢ Egyéb paraméterek
beallitasa
Javasolt mentés ¢

(pl. Meméria 1, Terminal1, stb.) Javasolt mentés
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« TOMORITETT MENURENDSZER:

1 Miikédésmod 4 Bemenetek m

1 Rendszer

{5 ApaT |

|1-1 vezérlés alapjel

H almenukl

[4-1 analog BE 1.

f> ApaT |

|7-1 tipus karakt.

H almeni |

|1 1-1 paraméterek

|1-2 szabalyozas alapjel H ADAT |
¥

H almen[]kl

[4-2 analog BE 2.

|9| almeni |

[7-2 UIf modositasok

H almeni |

[11-4 makrok

[> ApaT |
F>] aimen |
[t aimeniik |
F>] aimen |
P>l amen |
F>] aimen |

[1-3 kivalasztas

|1-5 vezérlés

|1-6 szabalyozas

|1-7 ellendrzés

|1-8 modositas
v
[1-11 PID1 adatai

|4-8 logikai vez. forrasa |5 ADAT |

|4-9 logikai paraméterek H almenik |

|9| almeni |

[4-11 digitalis BE 1.

I

I

i

v
[4-17 digitalis BE 7.

H almeni |
Halmenukl

|4-31 IFA paraméterek || aimend |

|4-30 szolga param.

Halmenukl

|7-3 tetszdleges U/f

f> ADAT |

|1 1-6 vivo frekvencia

8 Frekvenciak

f>{ ADAT |
p>{ ADAT |
|8-3 frekv. tiltasi hatar |5 ADAT |
P{ alment |
P{ almen |
F{ almeniik |

[8-1 f maximaiis

[8-2 f minimalis

|8-4 kuszas elére

|8-5 kuszas hatra

[8-6 tiltott savok

|11-7 szlip kompenzacié H alment |

H almend |
f> ApaT |

[11-12 terminal funkcio |5 ADAT |

[11-8 kimenet

[11-10 CAN vonal

[11-13 aut. nyugtazas || aimen |

|9| almeni |

|11-19 szoftver verzié |9| ADAT |

[11-18 gyartasi szam

CSAK JELS%/OVAL MODOSITHATOK

f>{ almend |
[ aimen |
P> aimen |
f> ApaT |
[> ApaT |

[11-21 aramok

[11-22 fesziiltségek

|1 1-23 spec. adatok

[11-24 naplé teriés

|1 1-25 jelsz6 adas

| 5 Kimenotek Ml 9 Kilclzésck
[2-1 normal felfutasi id6 |>{ aimena | [5-1 analeg Ki 1. b{ aimena | [9-1 1. sor B AoaT | [121 felfutasi ido SIS
[2-2 felfutas modia  |2] ADAT | [5-2 analog K 2. b{ aimeni | [9-22. sor 5 B Aoat | [122 lefutasi ido SIS
[2-3 toresp. felf. param. [[aimenik|  [5-11 relé 1. [>{almenik | [9-33. sor 3 P>{ ADAT | [12-3 nevieges aram || ADAT |
[2-4 S gorbe B amenu | [5-12 rele 2.W Plamenik|  [9-4 4. sor . B ApAT | [12-4 f maximalis SIS
[2-5 start tiltas [ abaT | [5-13 rele 3.W [{aimenik]  [o-5 analeg BE 1. [>{ aimeni | [12-5 f minimalis f> ApaT |
[2-6 iranyvaltas titas | ADAT | [5-21 komparétor 1. |3{ aimeni |  [9-6 analog BE 2. P aimena | [12:6 U indit\g I ApAT |

[5-22 komparator2.  |3{ aimeni |  [9-7 termelékenyseg || almeni |

[5-23 kompa\lr/a'tor 3. [{ameni| [o-12nagykarakter |5 ADAT |

|5-29 PID oovies I almen |

3 Leallasok m 13 Proaramok

[3-1 normail lefutasi ide | almen |

[6-1 nevl. teljesitmeny |5 ADAT |

{5 ADAT |

|3-2 lefutdas modja

|6-2 névleges fesziiltség H ADAT |

A naploézott hibak
idéponthoz kototten
ellenérizhetok!

H almeni
H almeni

[13-1 Szamialo 1.
V

[13-2 Szamialo 2.
V

|3-3 torésp. lef. param. H almeni]kl

|6-3 névleges frekvencia |9| ADAT |

f>{ ADAT |

[3-5 megallas modja

[> ApaT |

|6-4 névleges aram

[3-6 normal fék taigerj. |>{ almena |

|6-5 névl. fordulatszam _|5{ ADAT |

{5 ADAT |

|3-7 kiporgés ideje

[> ApaT |

[6-6 hutes modja
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f> ApaT |

|6-7 nyomaték korlat

[3-9 ellenaliasfek adatai | amen |

{5 ADAT |

[6-8 hkorlat

[3-10 Unc tartas mertéke || ADAT |
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[6-9 billenes gatias
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« 1. MUKODESMOD MENU

4— Berendezés azonositd

Meni sorszama (1

(1-5-1)

< Allitandé paraméter
(terminal)

e Vezérlés:

Az alapjel hatasara a kimeneti fesziiltség és frekvencia az abran jel6lt korlatok figyelembevételével alakul ki.

U/f
-F'el fmax
alapjel — fa hajtas /
- e o technolégia
-rle fmin
médosit6
jel
* Szabalyozas:
P -rfel fmax
alapjel +_ hibajel | |fo s f - fi hajtés /
D Y40+ o o technolégia
-rle fmin *
érzékeld
modosito
jel Szabalyozas tipusa:
-PI  (Ad=0)
-PD  (Ti=N)
-P (Ad=0, Ti=N)
-l (Ad=0, Ap=0)

L ‘«\

-PID Egyébként

ellenérzé jel

A paraméterek értelmezése:

P: fP = fmin + (fmax = fmin ) O mp

100

ibaiel [%]
I: f megvaltozasa Tiid6 alatt:  Af; = (frax = fmin ) O Hlb?] :(I) t

Lo
D: A hiba keletkezésének pillanataban: fp = (Fax = frmin ) O H'bi:(') ol

Amely a hiba fennmaradasa mellett T4 id6allandé6val tart a nulldhoz.
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Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeaillitas

11 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor a kimené | 0,1 - 1000,0 1,0 Hz
vezérlés frekvencia el6irt értékét jelenti vezérlés esetén.
alapjel:
1-2 Ha az alapjel forrasa a terminal, akkor az alapjel | 0,00 -100,00 0,00 %
szabalyozas értékét jelenti szabélyozas esetén.
alapjel:
1-3 A mikddésmaod kivalasztasara szolgal. vezérlés vezérlés
kivalasztas: szabalyozas
1-5 A vezérlési feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet beallitani.
vezérlés
1-5-1 vezérlés alapjel forrasa: analég BE 1. analég BE 1.
A vezérlés alapjel forrasanak kivalasztasara |analog BE 2.
szolgal. terminal
(A vezérlés alapjel bemenet jellemzo6it a|motor pot.méter
4. Bemenetek mentben kell beallitani!) CAN (opcio)
1-6 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt jellemzdket lehet beallitani.
szabalyozas
1-6-1 szabalyozas alapjel forrasa: anal6g BE 1. anal6g BE 1.
A szabalyozas alapjel forrasanak kivalaszta- [ analog BE 2.
sara szolgal. terminal
A szabalyozas alapjel bemenet jellemzéit a motor pOtT'
51. Bemene}t/ek menubpén kell beéllite{ni!) CAN (opcio)
1-6-2 szabalyozas jellege: normal normal
normal:névekvo hibajelhez névekvd frekvencia, |inverz
inverz: névekvé hibajelhez csékkend frekvencia
tartozik.
1-6-3 szabalyozas alapjel hatarok
1-6-3-1 maximum: 0,00 - 100,00 100,00 %
1-6-3-2 minimum: 0,00 - 100,00 0,00 %
1-6-4 szabalyozas alapjel beallasi id6k
1-6-4-1 felfutas: 0,0 - 500,0 0,0 S
1-6-4-2 lefutas: 0,0 - 500,0 0,0 S

1-6-5 szabalyozas start / stop

szabdlyozas lUzemben ha a frekvenciavalté tartésan fmin frekvencia kézelében egy megadott
hiszterézisen belll Gzemel, mekkora id&korlatozas utan okozzon ez "varakozdé" allapotot, és
mekkora hibajel esetén induljon Ujra a szabalyozas. (pl. szivattyd tartosan nem szallit, felesleges

az lzemeltetése!)

Ha ebben a savban van a frekvencia a
minimalis frekvencia folott, beindul az
id6ékorlatozas, ha aktiv.

1-6-5-1 iddkorlatozas: N N s
("N" beallitdsa esetén nincs korlatozva | 0,1 - 3000,0

az fmin.-en Uzemelés ideje.)

1-6-5-2 start hibajel: 0,00 - 100,00 1,00 %
Ekkora  hibajelnél megszinik a

"varakoz6" izemmaéd.

1-6-5-3 hiszterézis: 0,0-100,0 5,0 Hz
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas = Egység

1-7 A szabalyozasi feladatokhoz hasznalt ellenérzéjel bemenet forrasat lehet kijeldini.
ellendérzés (A bemenet jellemzdita 4. Bemenetek meniben kell beallitani!)
1-7-1 ellen6rzé jel forrasa: analég BE 1. analég BE 1.

Nyomaték szabalyozasnal a motorparaméterek | analog BE 2.

az iranyadok! ( 6. Motor meni ). A kimeneti | analég BE 1.-BE 2.
frekvencia "0" és fmax kozétt ugy all be, hogy a | IFA fordulat

motor a nyomatékanak a szabalyozas alapjellel | IFA pozicio

beallitott szazalékat fejtse ki maximum! IFA nyomatek
nyomaték
1-8 A vezérléshez, vagy szabalyozasi feladatokhoz hasznalt alapjelet médositéd jel jellemzéit lehet
maodositas beéllitani.
1-8-1 médosito jel forrasa: N N
A ,N” esetén nincs modositas Dig. BE
PID bévité
An. BE 1.
An. BE 2.
1-8-2 moédositas jellege: normal normal

Normadl, vagy inverz, attél fiiggéen, hogy |inverz
névekvd (vagy aktiv) moédositd jelhez alapjel
ndvekedés, vagy csdkkenés tartozik.

1-8-3 analég nullapont: 0,00 - 100,00 50,00 %
analég bemeneteknél, a mobdositdé jel ezen
értékénél a mddositas = 0% .

1-8-4 analog szorzé: (K= korrekcio) 0,00 - 10,00 0,00

1-8-5 diszkrét érték: 0,00 - 100,00 0,00 %
Aktiv Digitalis BE1. - BE7. vagy PID bdvité
esetén hasznalhaté.

1-11 A szabalyozasi paraméterek beallitasara szolgal.
PID1 adatai (Aranyos szabalyozast lehet megvalésitani, ha Ti -re "N" van programozva!)
1-11-1  Ap: (aranyos erfésités) 0,00-9,99 0,50
1112 Ti: (integralasi id®) N 1000 ms
1-20000
1-11-3 Td: (differencialasiidd) 10 - 20000 10 ms
1-11-4 Ad: (diff. tag talvezérlési tényez6é) |0,00 - 9,99 0,00
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» Magyarazatok a PID szabalyozasokhoz:

A frekvenciavaltdé PID paramétereinek hasznalataval lehetévé valik értéktartd és kdvetd szabalyozasok igényes,
de egyszerl megvalédsitasa.

A szabalyozasi folyamatban bekdvetkezett hibajel hatasara a P, | és D tagok modositjak a kimeneti frekvenciat,
hogy csékkenjen a hibajel!

Szabalyozastechnikai kdzelités: f= Ap + 1 _+Ad - STd __Hibajel [%]
STi 1+STd 100

Hibajel = szabalyozas alapjel - ellenérzé jel

A paraméterek hatasa a hibajel nagysagatol, és el6jelétél fiigg. Természetesen minden hatas eldjelesen
értendd! A hatas (frekvencia névelés, csokkentés), mindig a hibajel abszolut értékének csékkentése iranyaba
kell, hogy mutasson! Ezt a szabalyozas jellegének (normal, inverz) kivalasztasakor (1-6-2 menii) kell
eldénteni!

Fordulatszam szabalyozas, és pozicidé szabalyozas esetén az IFA helyes beallitasa fontos!

Ez vonatkozik az IFA jellemzdkre, és a bekotésre is! Ha az IFA nem a motor tengelyfordulatat méri, hanem
valamilyen csékkentett, (vagy ndvelt) fordulatot, akkor az IFA osztasba a médositott értéket kell beirni.

(pl.: 1:50 lassitd attételnél ha az IFA osztasa 2000, akkor a beirandé érték 40.)

Poziciészabalyozas esetén a PID paraméterek kozil az integrald tag (1) a feladat jellege miatt nincs hasznalva!
Specialis PD szabalyozas van megvalésitva!

Nyomaték szabalyozasnal az egyenes kivalasztasa motoros (hajté), mig az inverz kivalasztasa generatoros
(fékezd) nyomaték szabalyozast jelent!

A frekvencia valtozasat a szabalyozas felfutasi id6é (2-1-2 men(), szabalyozas lefutasi idd (3-1-2 meni)

frekvencia meredekségkorlatozas is befolyasolja! Ezek a miikddtetett rendszeren megengedhet6 leggyorsabb
valtozasi meredekségeket jelentik, a PID paraméterektdl figgetlentl!

A normal felfutasi, és lefutasi idék szabalyozasban hatastalanok, de stop esetén a leallas a vezérlés lefutasi id6
szerint (3-1-1 men(), és a ledllas modja szerint torténik!

* A médosito jel feladata:

Vezérlésnél a modositd jel feladata, hogy kilsé analdg jel, vagy a Digitalis bemenet segitségével korrigalhatéd
legyen az alapjel, ha sziikséges! (pl. nappali és éjszakai lizem valtasa.)

A modositott vezérlés alapjel elméletileg fmin. és fmax. kdzoétt valtozhat.
1%-0s médositas azt jelenti, hogy az alapjel értéke fmax./100-al médosul!

Szabalyozasnal a modosito jel feladata, hogy kétkords szabalyozast is meg lehessen valositani, vagy a Digitalis
bemenetekrdl, vagy PID bdvitésnél korrigalhatd legyen a szabélyozas alapjel, ha szikséges!
(pl. paratartalom fliggd hémérsékletszabalyozas, vagy hdmérsékletfliggd nyomasszabalyozas,
PID bdvitéses eset, ha valtozik a szivattyuk szadma valtoztatni kell az alapjelet  stb.)

A modositott szabalyozas alapjel elméletileg 0 és 100% k&zott valtozhat, de a beallitott minimalis és maximalis
szabalyozas alapjel korlatokat nem 1épheti at!
Digitalis bemenet esetén a mddositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bemenetnél!
PID bévités esetén is a modositasi % az 1-8-5 pontban megadott érték, minden + bekapcsolt egységnél!
(a PID bévitéses modositas csak szabalyozas Gizemben értelmezhetd!)

Analég bemenet esetén a médositasi % relativ nagysaga és elbjele a mddositd jel alaphelyzetéhez képest
ertend®! (pl. 70%-0s bemeneti jelet alaphelyzetnek valasztva ez +30%, és -70% k&z6tt valtozhat).

Analdg bemenet esetén a modosito jel a kdvetkezd dsszefliggés szerint tudja valtoztatni az alapjelet:
mddositott alapjel [%] = alapjel [%] + mddositas [%] x K

"K" az analég bemeneteknél hasznalt modositasi korrekcio ( 1-8-4 meni).
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» Szabalyozasi példa:

Megjegyzések:

1. A PID paraméterek bedllitdsanal
fokozott figyelemmel kell eljarni, mert
a szabalyozas josaga a beallitastol
fugg!

hibajel

h1 2. A paraméterek beallitasa el6tt
tisztazni kell, hogy a feladat aranyos
szabalyozast, esetleg Pl
szabalyozast, vagy ténylegesen PID
szabalyozast igényel-e?

3. A kimeneti frekvencia (f) abszolut
t1 t korlatozasa a szabalyozoba van
épitve, igy a korlat elérésekor nem
kell az | tag elintegral6dasatol tartani!

4. A kimeneti frekvencia (f) fel-
lefutasi meredekség korlatozasa a
fo P szabalyozétol  fuggetlen.  Rosszul
megvalasztott paraméterek (pl. nagy
lefutasi id6 és kis integralasi id6) a
fp1 szabalyozd elintegraloédasat, igy
tullendiilést okozhat.

h1
fp1=fmin+(fmax-fmin)- —55- "Ap Néhany ajanlas
Néhany ajanlas:

P (aranyos) szabalyozast egyszer(

t1 t szabalyozasi  feladatokhoz  (pl.
folyadék szint szabalyozasa) célszerl(
hasznalni.

A bedllas igy a leggyorsabb, és nincs
lengéshajlam.

f I A szabalyozas minimalis hibaval
dolgozik (a hibajellel aranyos
szabalyozas miatt), de ez ezeknél a
felhasznalasoknal nem Iényeges.
5 t1 (Ti=N, Ad=0)

fi1=(fmax-fmin)- % T

Pl szabalyozast lehet hasznalni
viszonylag nagy idéallandoju
szabalyozasi feladatoknal. (pl.
nyomasszabalyozas szivattyukkal,
vagy hémérsékletszabalyozas
ventilatorokkal stb.) (Ad=0)

t1 t

h1 PID szabalyozast kell hasznalni gyors
fd fdo=(fmax-fmin): — o -Ad szabalyozasok esetén

D 100 (pl. fordulatszamszabalyozas).
fdo t1 A Ti, és Td beallitdsanal nagyon
e ugyelni kell, hogy elkerilheték legyen
fd1=fdo-e ~ Td 9 9y 9y

a lengések, de a szabalyozas gyors
maradjon!

fd1
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« 2. INDITASOK MENU

A paraméter a gyors
mendi része (+)

44— Berendezés azonositd
Meniu sorszama — . 1M
(2-1-1)
< Allitandé paraméter

Almenii

(5.00s)

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik Alapbeallitas Egység

21 normal | Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia felfutdsanak meredekség korlatozasat jelenti.
felfutasi id6 (fmax elérési ideje 0 Hz-rél indulva)
2-1-1  vezérlés Tfel: 0,05 - 3276,7 5,00 s
2-1-2 szabalyozas Tfel: 0,05 - 3276,7 5,00 S
2-2 Toréspont nélkdli (normal), vagy téréspontos | normal normal
felfutas modja: | felfutast lehet valasztani. téréspontos

2-3

Az idétartam a megel8z8 frekvenciardl a megadott frekvenciara térténd felfutas ideje.

téréspontos A karakterisztika indulé pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az f4 és
felfutas fmax kdzott a normal felfutdsi meredekség érvényesil. A felfutas linearis szakaszokbdl all.
paraméterei Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6z8, a program nem veszi figyelembe!
2-3-1 elsé téréspont (OHz - f1).
2-3-1-1 idétartam: 0,05 - 600,00 1,00 S
2-3-1-2 frekvencia: 0,1-1000,0 1,0 Hz
2-3-2 masodik téréspont  (f1 - f2).
(a bedllitdsa megegyezik a 2-3-1  elsé toréspont beallitasaival)
2-3-3 harmadik téréspont (2 - f3).
(a beallitdsa megegyezik a 2-3-1 elsé toréspont bedllitasaival)
2-3-4 negyedik téréspont (f3 - f4).
(a bedllitdsa megegyezik a 2-3-1  elsé toréspont bedllitasaival)

2-4 A felfutas toréspontjaiban az atmenetek "lagy" megvalésitasat jelenti, idétartamban kifejezve.
S gorbe Ennyi az atallasi id6 egyik meredekségrél a masikra! Az "S" gorbe a normal felfutas kezd6 és
végpontjaban, téréspontos felfutas esetén az 6sszes téréspontban kifejti hatasat!

Megjegyzés: az "S" gorbe engedélyezése és atallasi ideje a fel - lefutasnal azonos, barmelyik
helyen beallithaté! (Ha nincs "S" gérbe programozva akkor az atmenetek jelalakja "sarkos")
2-4-1 engedélyezés: nem nem
igen
2-4-2  atallasi id6: 0,01 - 200,00 0,01 S
2-5 Fesziiltség ala helyezés, vagy stop, kipérgés |nem nem
start tiltas: parancs utdn a készllék start kapcsold |igen
bemenet hasznalata (sorkapocs) esetén csak
akkor indul, ha elétte a bemenet stopban volt!
2-6 igen valasztasa esetén az iranyvaltas funkcié [ nem nem
iranyvaltas hatastalan, fuggetlenil a forrasatol. igen
tiltas: (terminal, sorkapocs stb.)
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« 3.LEALLASOK MENU

Meni sorszama
(3-9-3)

«4— Berendezés azonositd
(1)

A paraméter
nem  egyezik —»
meg a gyari

| PR &) | k& R S |

<4—  Allitand6 paraméter
(200W)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas = Egység
31 normal | Vezérlésben is és szabalyozasban is a frekvencia lefutasanak meredekség korlatozasat jelenti.
lefutasi id6 (0 Hz elérési ideje fmax-rél indulva)
3-1-1 vezérlés Tle: 0,05 - 3276,7 5,00 s
3-1-2 szabalyozas Tle: 0,05 - 3276,7 5,00 S
3-2 Toéréspont nélkdli (normal), és toéréspontos | normal normal
lefutas modja: | lefutas lehet. téréspontos
3-3 Az id6tartam a megadott frekvenciarol a megel6z6 frekvenciara torténd lefutas ideje.
toréspontos A karakterisztika indulé pontja 0 Hz. Ha az utolsé frekvencia (f4) kisebb mint fmax, akkor az fmax
lefutas és f4 kdzott a normal lefutasi meredekség érvényesil. A lefutas linearis szakaszokbol all.
paraméterei Ha a megadott frekvencia kisebb mint az el6z8, a program nem veszi figyelembe!
3-3-1 els6 toréspont (OHz ~ f1).
3-3-1-1 idétartam: 0,01 - 300,00 1,00 s
3-3-1-2 frekvencia: 0,1-1000,0 1,0 Hz

3-3-2 masodik téréspont  (f1 ~ f2).

(a beadllitdsa megegyezik a 3-3-1 elsé téréspont beallitasaival)
3-3-3 harmadik téréspont (f2 — f3).

(a bedllitdsa megegyezik a 3-3-1 elsé toréspont bedllitdsaival)
3-3-4 negyedik téréspont (f3 — f4).

(a beadllitdsa megegyezik a 3-3-1 elsé téréspont beallitasaival)

3-5 DC fékezésnél a megallas kiporgéssel toérténik, [ normal fék normal fék
megallas melyet a DC fékezés lassit. A vegyes fékezés a | DC fék
médja: normdl (frekvenciavaltés) fékezés és a DC |vegyes
fékezés egyittes alkalmazasat jelenti. Kipdrgés
3-6 Az aktudlis motor kapocsfesziltség névelésének mértéke generatoros lUzem alatt. A motor
normal fék | vesztesége nd, de a fékezési dinamika javul! Ha ez sem elegend® az igény szerinti fékezéshez,
adatai akkor kiegészitd ellenallasféket is kell alkalmazni!
3-6-1 tulgerjesztés: 0,0-200,0 0,0 \
3-6-2 felgerjesztési id6: 0,01 -5,00 tipusfiiggd S
3-7 Ez alatt hatastalan a start parancs. A forgd|0,1-999,9 4,0 s
kipérgés ideje: | egységre nem lehet rainditani!
3-8 ( A 6-4 menl, In, motor névleges aram paramétere a fékaramot fellilbiralja. Nagyobb aram
DC fékezés beéllitdsa esetén is maximum a motor névleges aramat engedi a frekvenciavalto! ).
adatai Mikodése a statuszkijelzésben (,, DC fék ,, ) jelezve van!
3-8-1 maximalis DC fékaram: 0,0 -999,9 tipusfiiggd A
3-8-2 atkapcsolasi frekvencia: 0,1-25,0 1,0 Hz
3-8-3 mikodés ideje: 0,0-50 2,0 S
3-8-4 legerjesztési idé: (tisztan DC féknél) (0,0 - 10,0 tipusfiiggd S
3-9 Ha nincs ellendllasfék, a frekvenciavaltdé generatoros Uzem esetén (pl. Gyors lefutasi idd)
ellenallasfék meredekség korlatozast alkalmaz, ha sziikséges!
adatai Ha engedélyezett az ellenallasfék akkor a mikodése a statuszkijelzésben ,, R fék ,, jelezve van!
3-9-1 engedélyezés: (bekothets-e ?) nem nem
igen
3-9-2 R értéke: 10 - 200 tipusfliiggd Ohm
3-9-3 terhelhetésége: 100 - 50000 tipusfiiggd wW
3-9-4 U fék: (afék bekapcsolasi szintje) 600 - 800 tipusfliggd \Y%
3-10 A tapfeszilltség megsziinésekor a berendezés [N N %
Udc tartas | probalja tartani a mikodéshez szilkséges DC | 0,1 - 100,0
mértéke: feszlltség minimalis értékét! (f csdkkentéssel)
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Egy adott frekvenciahoz tartozé tényleges fel, és lefutasi idok (tfel, tle) kiszamithatok.

f [Hz]

tfel=f/fmax x T fel

start

f max

-

f [Hz]

Trel 1

Trel 2

Trel 3

start

f [Hz]

stop

tle=f/fmaxxTle

Felfutasi, és lefutasi id6k értelmezése: (a beallitott Tfel, Tle id6k 0 Hz és fmax. kdzétt értendék)

f max

f motor

f4

f3

f2

f1

e 7”8” gbrbe hatasa:

t1 t2

t3

t4

Tfel

f4 feletti frekvenciakon az alapbeallitas szerinti —T

(fel, és lefutasnal azonos)

Tie 1

Tie 2

Tie 3

Toréspontos felfutas értelmezése: (a téréspontos lefutas hasonloan értelmezhetd)

(a fel, és lefutas ideje az atallasi idével meghosszabbodik. Az atallas egyik meredekségrél a masikra
térések nélkil, fokozatosan valdsul meg. A fel, és lefutds meredeksége nem valtozik!
Toréspontos fel, és lefutasnal minden téréspontban kifejti hatasat!)

f [Hz]
atallasi ido
f motor =
f alapjel
atallasi ido
71
felfutasi ido
Start

f [Hz]
atallasi ido
f motor =
f alapjel
o | atallasi ido
™S
lefutasi idd t
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» Start parancs impulzus vezérléssel, sorkapocsrol:
(terminal hasznalata esetén a start és stop nyomégombok mikédéséhez hasonléan)
A minimalis impulzus szélességet a prellmentesités mértéke hatarozza meg, 2ms-os Iépésekben ( 4-9-5 meni).

START ALLAPOT

aktiv
START parancs

aktiv

STOP parancs (stop, kipérgés, DC fék)

4-32ms 4-32ms

e Iranyvaltas menet kézben:

f[HZ
[Hz] start

elére

hatra

elére

irdnyvaltas parancs

hatra

fel le fel le fel

» Fékellenallas terhelhetésége: (tipikus gorbe)

Fékellenallasnak csak huzalellendllas hasznalhaté! Ha a felhasznalé biztositja a fékellenallast, akkor a
teljesitmény, tipus és elhelyezés miatt a gyartéval egyeztetni kell!

tulterhelés
Példa:
50 Rfék = 100 Ohm
P (Rfék) = 200W
40 Uféek = 700V
\ P =700/ 100 W = 4900W
30 \ Tulterhelés = 4900/ 200 = 24,5
B E A
20 A tulterhelés alapjan a gorbérél
15 \\ leolvashaté, hogy a fékezési id6
10 A maximalis értéke 3 s.
5 — A fékezések kozotti szlinet legalabb
0 SSSEE0 24,5 x fékido!
1 10 100 1000 t[s]
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+ 4. BEMENETEK MENU

«4— Berendezés azonositd

Meniu sorszama — . )

(4-11-2)

<4—  Allitand6 paraméter
(zaro)

+ ANALOG BEMENETEK: (IMD tipusoknal csak az analég BE 1. bemenet lehetséges)

A potenciométer paraméterei (mod, stop sav, hiszterézis) csak alapjel beallitasban aktivak!

Potenciométer bedllitds feszlltségvezériésre is alkalmazhato, a mod, és a stop sav is kihasznalhato, de
mindig 0 és +10V kozotti fesziiltséget fogad a bemenet. A stop sav normal esetben 0V-felett, elbjeles
esetben +5V -ra szimmetrikusan értendd! Ebben a fesziltségsavban a start parancs esetén varakozé
Uzemben van a készllék! A start a stop savtdl hiszterézisnyi tavolsag utan lesz ujra aktiv!

Az analég bemenetek alsd, és felsé szintjeinek értelmezése:

vezérlés lizemben a felsé - f maximalisnak, az alsé - f minimalisnak felel meg,
szabdalyozas (izemben a fels6 -~ maximalis %-nak, az als6 — minimalis %-nak, felel meg!

Start esetén, ha az intervallumon kiviil van az aktualis analég bemenet, hibajelzés térténik!

Kontrol funkcio:

A vezérlési, vagy szabalyozasi lzemmddokhoz sziikséges analog jeleket jelenti.
(vezérlés, vagy szabalyozas alapjel, ellen6rzd jel, médosito jel)

Specialis funkciok: (T fel, T le, U indito, In, fmax, fmin)

Ezek segitségével lehetéség van mikddés kdzben allitani a legfontosabb paramétereket.
Az analég bemenettel a beprogramozott paramétert csak csdkkenteni lehet, ezért azt a programozaskor a
hasznalni kivant legnagyobb értékre kell allitani! (az atfogds maximum 1:50)

+ DIGITALIS BEMENETEK:

Digitalis BE 1.: szabadon programozhaté (alapbeallitas: Start/stop)

Digitalis BE 2.: szabadon programozhaté (alapbeallités: Irany)

Digitalis BE 3.: szabadon programozhat6 (alapbeallitas: Kuszas)

Digitalis BE 4.: szabadon programozhaté (ILD és IHD tipusoknal alapbeallitds:  Nyugtazas)

(ISD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcio)

(IMD tipusoknal nincs)
Digitalis BE 5.: szabadon programozhat6 (ILD és IHD tipusoknal alapbeallitas:  Kilsd hiba)
(ISD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcid)
(IMD tipusoknal nincs)
(
(
(
(

Digitalis BE 6.: szabadon programozhaté ILD és IHD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcid)
IMD és ISD tipusoknal nincs)
ILD és IHD tipusoknal digitalis vagy IFA bemenet opcid)

IMD és ISD tipusoknal nincs)

Digitalis BE 7.: szabadon programozhaté

Figyelem:

Impulzussal kiadott start parancs esetén pl. az egyik digitalis bemenetet stop, kipdrgés vagy DC fék funkciora
kell programozni, mert stop parancs csak ezekrél adhato!

Ettél akkor lehet eltekinteni, ha terminal / sorkapocs a logikai vezérlések forrasa, mert igy a termindlrél adhaté
stop parancs. Ha nem ez a logikai vezérlések forrasa, vagy a bemenet nincs megfeleléen beallitva, a
berendezés a start kiadasakor paraméterhibaval leall!

Az impulzusokkal szemben kévetelmény, hogy csak akkor kerlilnek elfogadasra, ha mindkét logikai allapotban
minimum a prellmentesités + 2ms-ig fennallnak!
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Almenii

Magyarazat, tovabbi almeniik

Ertékek

Alapbeallitas

Egység

4-1 A paraméterek beallitdsaval csak a bemenet jellege lesz elddntve!
Analég BE 1. | Azt, hogy a bemenet mire lesz hasznalva (vezérlés alapjel, szabalyozas alapjel, ellen6rzé jel,
bemenet modosité jel), az 1. Mlikodésméd meniben kell kivalasztani!
4-1-1 jellege: potenciométer potenciométer
Az "A1" atk6tést is be kell allitani! fesziiltség
(fesziltség, potenciométer vagy aram) aram
4-1-2 potenciométer (0 és +10V kozétti fesziltséggel, alapjel beallitasra!)
4-1-2-1 mod: (eldjeles esetben normal normal
a koézépallashoz képest értendé!) eléjeles
4-1-2-2 stop sav: N N \%
("N" esetén nincs stop sav) 0,01 -1,00
4-1-2-3 hiszterézis: 0,00 - 1,00 0,10 V
|4-1-3  fesziiltség  felsd és also szint beallitasa.
4-1-3-1 felsé: 0,0-10,0 10,0 V
4-1-3-2 alsé: 0,0-10,0 0,0 V
[4-1-4 aram fels® és also szint bedllitasa.
4-1-4-1 felsé: 0,0 - 20,0 20,0 mA
4-1-4-2 alsé: 0,0 - 20,0 0,0 mA
4-1-5 funkcié: kontrol kontrol
anal6g BE1 bemenet funkcioi T fel
A kontrol a vezérld, alap, modositd jelek | T le
beadasara szolgal. U inditd
A tébbi funkcioval a legfontosabb paraméterek | In
allithatok miikdédés kdézben. fmax
fmin
4-2 A beadllitasai az analdég BE 1. bemenet beallitasaihoz hasonléak! (4-1 menti)
Analég BE 2. | A 4-2-1 kivalasztas mellé az "A2" atkétést is be kell allitani!
bemenet (feszultség, potenciométer vagy aram)
4-8 A Start/Stop, Irany, Kuiszas bemenetek |terminal sorkapocs
logikai vezér- | forrasanak kivalasztasa. sorkapocs
lések forrasa: |Figyelem: a logikai vezérlések mindig a |terminal/sorkapocs
kivalasztasnak megfeleld helyrél aktivalhatdk. | CAN
Kivételt képez a kuszas, mely CAN esetén is
aktivalhatd sorkapocsrél, gépbeallitas miatt!
4-9 logikai | A digitalis bemenetek egyéb jellemz8inek beallitasa.
paraméterek
4-9-1 iranyvaltas jellege: szint szint
impulzus
4-9-2 motorpoti
4-9-2-1 motorpotm. fel: felfutasiidé |0,0 - 999,9 10,0 S
4-9-2-2 motorpotm. le: lefutasiidd 0,0 -999,9 10,0 S
4-9-2-3 nullazas: nincs nincs
A motorpoti alapjel nullazasat jelenti. bekapcsolaskor
startra
iranyvaltaskor
4-9-3 folyamatos DC fék aram: 0,0 - Inévleges tipusfliggd A
(ha digitalis bemenetrél van aktivalva)
4-9-4 start kapcsolok: és és
(a start kapcsolok logikai kapcsolata) vagy
4-9-5 prell sziirés: 2-32 32 ms
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4-11 Specidlis funkcié parancsok kivalasztasat, vagy program aktivalasat lehet elvégezni!
Digitalis BE 1.
bemenet
4-11-1 kivalasztas: specialis funkciok | N
Program 1 -8
N
4-11-2 aktiv allapot: zard zard
(zaro6 vagy nyitd kontaktus esetén) nyitd
4-12
Digitalis BE 2.
bemenet
(a bedllitasuk megegyezik a 4-11 Digitalis BE 1. bemenet beallitasaival)
4-17
Digitalis BE 7.
bemenet

« Specialis funkciok magyarazata: ( a digitalis bemeneteknél kivalaszthatok)

start kapcsol6: folyamatos inditd parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy
terminal / sorkapcsot kell kivalasztani. Ha tobb digitalis bemenet van start kapcsolénak programozva, akkor a
logikai kapcsolatukat is be kell allitani! (,ES”, ,VAGY")

start nyomégomb: impulzusos indité parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy
terminal / sorkapcsot kell kivalasztani. Ha tobb digitalis bemenet van start nyomégombnak programozva,
akkor logikai ,VAGY” kapcsolatban vannak. Barmelyik teljesul, a start parancs bek&évetkezik!
megjegyzés: vegyesen is lehetnek start kapcsolok, és nyomdégombok is, akkor minden start kapcsolénak
aktivnak kell lenni ahhoz, hogy valamelyik start nyomégomb segitségével kiadhaté legyen a start parancs!

iranyvaltas: iranyvalté parancs. Aktivalasahoz a logikai vezérlések forrasanak sorkapcsot, vagy terminal /
sorkapcsot kell kivalasztani. Lehet szint, vagy impulzusos aktivalasiu. Ha tébb digitalis bemenet van
irdnyvaltasra programozva, akkor barmelyik aktivalédik, mindig irdnyvaltas kovetkezik be. Ha a logikai
vezérlések forrasa terminal / sorkapocs, csak az impulzusos iranyvaltas kivalasztasa esetén él a terminalon
is az iranyvaltas! (Az iranyvaltas jellegét a 4-9 meniben lehet beallitani)

kuszas normal: altaldban gépbeallitashoz hasznalatos. Csak stop allapotbdl aktiv, a kijeldlt iranyban.

kuszas inverz: altalaban gépbeallitashoz hasznalatos. Csak stop allapotbdl aktiv, a kijel6lt irannyal ellentétesen.
kilsd hiba: a berendezés hibalizenettel t6rténd kipérgéses leadllasat okozza. (pl. motor hdkapcsold, vészki, stb. )
nyugtazas: a hibatuzenetek elfogadasat jelenti.

stop: a motor alapbeallitas szerinti leallitasat okozza.

kipdrgés: a motor kipérgéses leallitasat okozza.

DC fék: a motor DC fékezéses leéllitasat okozza.

f tartas: frekvencia valtozas tiltdsa. Aktivalasa esetén a frekvencia valtozas fel és lefutas kézben is megall!
motor pot.méter fel: ha az aktualis alapjel forrasa motor pot.méter, az alapjel névelésére szolgalé bemenet.

motor pot.méter le: ha az aktualis alapjel forrasa motor pot.méter, az alapjel csékkentésére szolgalé bemenet.
(A motor pot.méter egyéb paramétereit a 4-9 menuben lehet beallitani)

vezérlés/szabalyozas: az izemmdd dinamikus atkapcsolasara szolgal.

program tiltas: a programok futasat tiltja. Logikai ,ES” kapcsolatban van a 4-20-1 meniiponttal.

program stop: a programok futasat felfliggeszti. Ujrainditas esetén a program a leallitott helyen folytatodik.
program léptetés: a futd program tovabblép. A hatasa ugyanaz, mintha letelt volna az idékorlatozas!

analdg BE csere: az alapbeallitds szerinti analég bemenetet, (An. BE1. vagy An. BE2. ) kapcsolja at a
masikra, amig aktiv! (pl. kézi és automata vezérlés. A kézi pl. An. BE1. Potenciométerrel, és az automata pl.
An. BE2. arambemenettel.) (pl. nyomasszabalyozasnal ha az ellenérzé6 nyomasjelet két helyen is mérik és
valtani kell, hogy melyik az aktiv. stb)

modositas: a beallitott alapjel kiilsé feltételtdl figgd diszkrét valtoztatasara. (értéke: 1-8-5 meniiben)
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szamlalo1 F: az elsé szamlalot felfelé 1épteté bemenet.

szamlalo1 L: az elsd szamlalét lefelé 1épteté bemenet.

szamlalo1 B: az els6é szamlalot beird bemenet. (nulla induld érték esetén nullazé bemenet)
szamlalo2 F: a masodik szamlalét felfelé 1éptetd bemenet.

szamlalo2 L: a masodik szamlalot lefelé [épteté bemenet.

szamlalo2 B: a masodik szamlalot beiré bemenet. (nulla indul6 érték esetén nullazd bemenet)
A szamlalékat fliggetlenil lehet programozni (irany, nullazas). Hasznalhaté leallitasra, és kijelzésre.

IFA pozicié nullazas: pozicidészabalyozasi, és mester / szolga feladatoknal az alaphelyzet régzitésére szolgal.
Program 1 - 8: a bels6 programok barmelyikének aktivalasara szolgal.

N: inaktiv bemenetet jelent, kivéve ha ez a bemenet az utolsé két bemenet! Abban az esetben ha mindkét
bemenet erre van kivalasztva akkor ezek inkrementalis fordulatszdm jeladé (A, vagy B) bemenetként
hasznalhatdk. Ha az egyik is funkci6 bemenetnek van hasznalva, IFA bemenetnek a masik sem hasznalhaté!
IFA bemeneteknek ISD tipusoknal csak a 4-es és 5-0s bemeneteket, az ILD és IHD tipusoknal csak a 6-os
és a 7-es bemeneteket lehet hasznalni!

Ha IFA bemenetre nincs szikség akkor a két utols6 bemenet ugyanugy hasznalhat6 digitalis bemenetnek
mint a tébbi bemenet.

» Szolga berendezés paraméterek:

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas  Egység
4-16 A rendszer (CAN busz) vonalon kapott jeleket egészitik ki a "szolga" berendezések szamaral
szolga (vezérlés és szabalyozas izemmaodban is lehet mester / szolga kapcsolat!)

paraméterek A frekvencia arany, és fordulatszam arany beallitasa az eltéré6 polusszamu, illetve attételd
motorok miatt szikséges.

A szdghelyzet csak pozitiv értéket vehet fel.

(Pl. 10 ° szolga "késés" esetén 10-et, mig 10 ° szolga "sietés" esetén 350-et kell beallitani.)
4-16-1 frekvencia arany: (szolga szorzo) [0,10 - 10,00 [1,00 |

4-16-2 fordulatszam arany: (a szolga fordulatszama a mesterhez képest)

A pontos beallitas miatt szorzd és osztd is megadhatd!

(pl. 14,5 -es aranyt lehet beallitani 145-6s szorzassal és 10-es osztassal.)

Ezzel a modszerrel lehetéség van pl. 1/3-0s arany beallitasara is! (1-es szorzo6 és 3-as 0szto)

4-16-2-1 szorzo: 0-1100 1
4-16-2-2 o0szto: 0-1100 1
[4-16-3 szoghelyzet: (szolga késés) |0,0 - 360,0 0,0 °

* Inkrementalis fordulatszam jelad6 (IFA) paraméterek:

4-31
IFA Fordulatszam, és poziciészabalyozasi feladatokhoz sziikséges paraméterek.
paraméterek
4-31-1 osztas: bedllitdsa az IFA egy fordulatra | 0 - 10000 1000
esd impulzusainak szamat jelenti.
4-31-2 fordulatszam 100%: 0-6000 1500
(fordulatszam szabalyozas esetén)
4-31-3 pozicié 100%: 0 - 50000 1000
(pozicid szabalyozas esetén)
4-31-4 pozicié=0: most most
Az inkrementalis jeladd nulla (‘HOME”) startra
pozicidjanak beallitasa. prg. ciklus startra

26



5. KIMENETEK MENU

«4— Berendezés azonosito

Meniu sorszama — . (1

(5-1-1)

<4—  Allitand6 paraméter
(f)

« ANALOG KIMENETEK: ( IMD tipusoknal analég kimenet nem lehetséges)

- Az analég kimenetek ILD, IHD tipusu berendezéseknél ki vannak épitve!
Sziikség esetén ISD berendezésekbe opcionalisan beépithetdk.

- Az analég kimenetek minden frekvenciavaltonal azonosan, a névleges motorparaméterekre
vonatkoztatott szazalékos értékeket (fn, Un, In, Pn, n, n/IFA), vagy egyéb belsé jellemz&ket (Analdg
BE1-2, ellen6rzdjel vezérlés alapjel, Tborda) jeleznek vissza. alapértelmezésben 0+10V, vagy 0+-20mA
- 0+100% (100 °C)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
5-1 Fontos a motor paraméterek helyes beallitasa, mert ilyen forras kivalasztasa esetén befolyasolja
Analog Ki 1. az analdég kimenet skalazasat, azaz a motorparaméterek atallitdsa az analdég kimenetek értékét is
kimenet megvaltoztatja!

Ellen6rzéjel esetén a 100%-hoz viszonyitott mért mennyiséget jelzi a kimenet.
Tborda estén 100 °C jelenti a 100%-ot.

5-1-1 forrasa: frekvencia frekvencia
Melyik mennyiséggel aranyos feszliltség vagy | Umotor

aram jel kerlljon kiadasra az Analég Kl 1.|Imotor
kimeneten. Pfelvett
fordulatszam
fordulatszam IFA
Anal6g BE1-2
ellenérzf jel
Tborda

vezerlés alapjel

5-1-2 hatarok:
A forrasnak kivalasztott mennyiség jelzésre felhasznalt intervallumanak beallitasara szolgal.

5-1-2-1 min: 0,0 -100,0 0,0 %
5-1-2-2 max: 0,0 -100,0 100,0 %
5-1-3 jellege: fesziiltség feszlltség
aram
5-1-4 fesziiltség:
5-1-4-1 alsé: 0,0-10,0 0,0 \Y
5-1-4-2 felsé: 0,0-10,0 10,0 V
|5-1-5 aram:
5-1-5-1 also: 0,0 - 20,0 0,0 mA
5-1-5-2 max: 0,0 - 20,0 20,0 mA
5-2
Analég Ki 2. Az Analdg KI 2. kimenet paramétereinek beallitasa.
kimenet (a beallitasa megegyezik a 5-1 Analog Kl 1. kimenet beallitasaival)
Megjegyzés:

Fordulatszam kivalasztdsa esetén névleges értéknek a motor elméleti "szinkron" fordulatszama szamit!
Ehhez képest, a terheltseg fuggvényeben csokken a tényleges fordulatszam (a motor névleges fordulatszama a
névleges terheléshez tartozik!). Ilgy van lehet8ség a terheltséggel aranyos korrekt visszajelzésre.

Fordulatszam IFA kivalasztasa esetén a névleges érték az IFA beallitasanal ( 4-31-2 meni) megadott 100%-nak
megfelel6 fordulatszamhoz tartozik!

Ez azért Iényeges, mert nem biztos, hogy az IFA segitségével a motor fordulatszdma van mérve.

Ez lehet egy attételek utan mert csdkkentett, vagy ndvelt fordulat is!
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+ RELE KIMENETEK: (IMD tipusoknal 1db relé kimenet lehetséges)
(ISD tipusoknal 2db relé kimenet lehetséges)
(ILD, IHD tipusoknal 3db relé kimenet lehetséges)

- Beépitett relé kimenetekkel lehetéség van Uzemallapotok jelzésére, belsd& mennyiségekhez kapcsolt
komparatorok allapotanak jelzésére és egyéb programozhaté lehetéségekre (PID bovitd, id6zitd).
PID bovitéssel lehetdség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen
kapcsolhatd egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tébb szivattyds nyomasszabalyozas)
Az id6zit6 a relé mikddéséhez van rendelve. Megadhaté a késleltetés és az id6tartam is. Ha az
id6étartam korlatozasra "N" van bedllitva, akkor a relé miikédése folyamatos amig a jelzendd esemény
fennall. Késleltetés és id6tartam egytt is programozhaté.

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeillitas Egység
5-11 Uzemallapotok vagy komparatorok allapotanak jelzése, iddzitd funkcio, PID bévités
Relé 1. megvalodsitasa, vagy inaktiv allapot ("N").

5-11-1 kivalasztas: Uzemkész Uzemkész
id6zit® paraméterei 5-11-3 meniben. start
PID bdvité paraméterei 5-29 meniben. S,h()p
a
elére
komparator 1-3
hiba LED
PID bévités 1-3
N
5-11-2 aktiv allapot: zaro zaré
(zaré / nyitd érintkezé) nyitd
5-11-3 id6zitések paraméterei
5-11-3-1 id6: (id6tartam korlatozas) (0,01 - 600,00 ... N[N S
5-11-3-2 késés: (aktivalas utan) 0,00 - 600,00 0,00 S
5-12 A Relé 2. kimenet paramétereinek beallitasa.
Relé 2. (a beallitasa megegyezik a 5-11 Relé 1. beallitasaival)
5-13 A Relé 3. kimenet paramétereinek beallitasa.
Relé 3. (a beallitasa megegyezik a 5-11 Relé 1. beallitasaival)
5-21 Minden mennyiséget egységesen szazalékosan kezel a komparator!
Komparator 1. | Motorparaméterek esetén a névleges érték jelenti a 100%-ot.
5-21-1 méd: egyszeri egyszeri
ablak
ciklikus
5-21-2 forrasa: frekvencia frekvencia
Az egyéb 100%-0s értékek értelmezése: Eze"’e“
Udc 1000V otor
Tborda 100 °C Tborda
szab. a. jel 100 % szab. alapjel
vez.a. jel fmax. vezérlés alapjel
ell. Jel 100 % ellendrzsiel
szamlalok 10000 szamlalé 1-2.
tizemora 1000 h ciklus szamlalo
analog BE max. tizemora 1-2.
Analoég BE1-2
5-21-3 érték 1.: 0,00 - 300,00 90,00 %
5-21-4 érték 2.: (csak ablakkomparatornal) |0,00 - 300,00 95,00 %
5-21-5 hiszterézis: 0,00 - 300,00 1,00 %
5-21-6 tipus: (a komparalasi érték felett, vagy | normal normal
alatt jelezzen) inverz
5-21-7 kimenet: nincs nincs
(a komparator miikédésének milyen hatasa van | varakozé
a belsd Gzemallapotra a berendezésben) stop
hiba
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Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbedllitas Egység

5-22 (a bedllitdsa megegyezik a 5-21 Komparator 1. beallitasaival)
Komparator 2.
5-23 (a bedllitdsa megegyezik a 5-21 Komparator 1. beallitasaival)

Komparator 3.

5-29 PID bévitéssel lehetéség nyilik arra, hogy 1 db szabalyozott egységet akar tovabbi 3 db fixen
PID bévités kapcsolhatd egységgel is ki lehessen egésziteni. (pl. tdébb szivattyds nyomasszabalyozas)

5-29-1 bekapcsolasi késleltetés: 0,0 - 5000,0 10,0 S

5-29-2 kikapcsolasi késleltetés: 0,0 - 5000,0 10,0 S

5-29-3 hiszterézis: 0,0 -100,0 5,0 Hz

+ Relé és komparator miikddési példa:

Ezekkel a beallitasokkal lehet6ség nyilik egy kivalasztott mennyiség tetszbleges értékéhez rendelt jelzésre,
melyet relé kimeneten meg is lehet jeleniteni.
Ehhez hasonl6 beallitasok minden komparatorra és relére alkalmazhatok.

Komparator 1 méd: ablak

Komparator 1 forrasa: frekvencia

(a Komparator 1-nél az érték 1, az érték 2 és a hiszterézis igény szerint beallitva)
Relé1 forrasa: Komparator 1

(a Relé1-nél az aktiv allapot, az idétartam és a késleltetés igény szerint beallitva)

f
érték 2
érték 1
t
| | hiszterézis hiszterézis
aktiv
Komparator
késleltetés késleltetés
aktiv
Relé
idotartam idotartam
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+ 6. MOTOR MENU

Meniu sorszama — .

4— Berendezés azonositd
(1)

(6-3)
<4—  Allitand6 paraméter
(50.0Hz)
Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeillitds Egység

6-1 A motor melegedésének szamitasahoz. 0,10 — 250,00 tipusfiggd kW
névleges Kilénb6zd teljesitményli motorok termikus
teljesitmény idéalland6ja mas.

Pn:
6-2 A motor névleges vonali fesziiltsége. 110,0 — 440,0V 400,0 Vv
névleges Ha fmotor = fn, ekkora fesziiltség jut a motorra.
fesziiltség Ez az adat allitia be az U/f karakterisztika felsé

Un: fesziltség sarokpontjat.
6-3 A névleges fesziltséghez tartozé frekvencia. 25,0 - 1000,0 50 Hz
névleges Ez az adat allitja be az U/f karakterisztika fels6
frekvencia frekvencia sarokpontjat.

fn:
6-4 A tartésan megengedheté motor aram. Ehhez| 0,5 - 500,0 tipusfliggd A
névleges tartozik a 100%-0s hémodell!
aram Ennek az é4ramnak a nyomaték korlattal

In: modositott értéke tud maximum kialakulni, ha

az kisebb mint az | inverter limit!

6-5 Névleges fordulatszam a névleges terhelés|100 - 60000 1450 f/perc
névleges esetén. A Kkijelzéseknél tajékoztaté adatként
fordulatszam | hasznalhaté a terhelés fliggvényében.

nn:
6-6 A motor termikus modellezéséhez szilkséges. |sajat sajat

hités modja:

Kényszerh(ités esetén kis frekvencian is (10 Hz [ kényszer
alatt), névleges nyomatékig terhelhetd a motor.

6-7 Ennél nagyobb nyomatékot a frekvenciavalté | 10 - 250 110 %
nyomaték nem enged meg. Médositja a frekvenciat, hogy
korlat: csokkenjen a terhelés, vagy leéll hibajelzéssel

ha nem csokken a terhelés, vagy tiltott a

billenés gatlas.

A 250% nem mindig hasznalhaté ki, mert ez

filgg a motor adataitél, és a frekvenciavaltd

maximalis teljesitéképességétdl is!
6-8 Szamitott hémodell korrekcio. 50 - 200 100 %
hékorlat: (a felhasznalé médosithatja, attél fliggbéen, hogy

a motor kérnyezeti héterhelése mekkora)

Hidegebb kérnyezetben a motor jobban

terhelhetd!
6-9 Motoros tulterhelés esetén a frekvenciavalté csodkkenti a frekvenciat, generatoros tulterhelés
Billenés esetén ndveli a frekvenciat a billenés gatlas mértékének megfeleléen (6-9-2 meni). A nem
| gatlas: beallitasa esetén a tulterhelés nem csdkkenthetd, ezért a tularam elérésekor hibajelzéssel leall.

6-9-1 engedélyezés: motoros motoros

generatoros
nem
6-9-2 mértéke: 0,00 - 300,00 10,00 %
Megjegyzések:

A motor menii alapbeallitasai a frekvenciavalté névleges aramatdl illetve fesziltségétdl is fliggenek.

A megbizhaté motorvédelemhez elengedhetetlenill szilkséges a névleges motorparaméterek beallitasa
(Pn, In ,Un, fn, hités maddja, hékorlat).

A motorparaméterek megadasa befolyasolja az analdég kimenetek skalazasat is (lasd. 5 Kimenetek meni).
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* Motoraramok alakulasa az id6 fliggvényében:

Itiltéls = 2x Imax.

IA

ltiltas ha linv.max. liitas

akkor Itiltéls = Iinv.max.

Imax. = In. x Nyomaték korlat

Imax \

In = N Imax. < Iinv. limit
Pl.: In = 4A
- nyomaték korlat = 120%
frekvencia t linv. max. = 9A
modositas I max. = 4A x 1,2 = 4,8A
tulterhelés I max. x 2 = 9,6A

| tiltas = 9A mert, | tiltas < | inv. max.

* Megengedett tartés motoraram a frekvencia fliggvényében:

A motor sajat hités esetén, a frekvencia

Imotor fliggvényében csak a névleges aramanak
a grafikonon jelolt részével terhelhetd,
tulmelegedés nélkil!
Kényszerh(ités esetén a motor a teljes
frekvenciatartomanyban terhelhet6 a
névleges aramaval.
A Y o A kornyezeti h6mérséklet hatasat a
Ih/2 ~ sajat hités hékorlat segitségével lehet figyelembe

venni.

Pl. 120%-os hékorlat a gérbe minden
; pontjat 20%-al felfelé tolja.
fn/10 fn/2 fn f [Hz]

kényszerhiités

* Megengedett motor tularam az id6 fliggvényében:

|motor

2x In \\ A motor sajat hiités esetén, a névleges

N aramatél nagyobb arammal a grafikonon
jelélt ideig terhelhetd, tulmelegedés
nélkal!

A kdérnyezeti hBmérséklet hatasat a

In hékorlat segitségével lehet figyelembe
venni.

Pl. 120%-0s hékorlat a gérbe minden
pontjat 20%-al felfelé tolja.

1 2 3 4 5 10 T [perc]
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« 7.UI/f VISZONY MENU

Meni sorszama
(3-9-3)

4— Berendezés azonositd
(1)

A paraméter
nem  egyezik —»
meg a gyari

- - L2z _ _ 1

<4—  Allitand6 paraméter
(33.0V)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeillitas Egység
71 A hajtott gép nyomatékigényének megfeleléen | normal normal
tipus kell bedllitani. Altalanos esetben normal | tetszéleges
karakterisz- (linearis), szivattyu-szell6z6 esetében
tikak: négyzetesre modositott karakterisztika
kivanatos. (nyomaték-frekvencia jelleg-
gbrbében az els6é allandd nyomatéku, a
masodik  linearisan  nbévekvd  nyomatéku
jelleggdrbét jelent)

7-2 A kezdeti fluxus biztositasahoz sziikséges feszilltségérték bedllitasara és a normal karakterisztika
u/f korrigalasara szolgal.

modositasok | (Rajzos melléklet: U/f karakterisztikak)

U indité : start utan az allé motorra kiadandé indul6 fesziltség.

Négyzetes karakterisztika modositas: a linearis és a négyzetes karakterisztika kozotti allapot
igény szerinti beallitasara szolgal. 0% esetén linearis, mig 100% esetén teljesen négyzetes.

7-2-1 U indité: (indité fesziltség) [0 - 50 tipusfiggd V

7-2-2 négyzetes: 0-100 0 %
7-3 Tetszbleges feszilltség-frekvencia jelleggdrbe Iétrehozasa, dsszetartoz6 pontok megadasaval.
tetszéleges (két megadott pont kdz6tt a fesziltség linearisan fog valtozni).
frekvencia, Megjegyzés: (A pontokat értelemszerlien emelkedé frekvenciak szerint kell felvenni!)
fesziiltség A karakterisztika elsé pontja mindig az "f1" frekvencia - "U1" feszlltség,
jelleggorbe a karakterisztika fels6 sarokpontjaaz  "f6" frekvencia - "UB" névleges fesziiltség.
pontjai "f1" frekvencia alatt - "U1",

"f6" frekvencia fol6tt - "U6" a kimend fesziltség.

7-3-1 els6 pont adatai

7-3-1-1  frekvencia: 0,1-1000,0 1,0 Hz
7-3-1-2 fesziiltség: 0-440 0 \Y
7-3-2 masodik pont adatai  (a bedllitdsa megegyezik a 7-3-1 elsé pont beallitasaival)
7-3-3 harmadik pont adatai  (a beadllitdsa megegyezik a 7-3-1 elsé pont beallitdsaival)
7-3-4 negyedik pont adatai  (a bedllithsa megegyezik a 7-3-1 _elsé pont bedllitasaival)
7-3-5 otodik pont adatai  (a beadllitdsa megegyezik a 7-3-1 elsé pont beallitdsaival)
7-3-6 hatodik pont adatai  (a bedllitdsa megegyezik a 7-3-1 elsé pont beallitasaival)

Megjegyzés:

Az f1-et kis értékre célszer( valasztani.

Az f6-ot célszer( f névlegesre valasztani. (Ez helyettesitheti az Un beallitasat.)

Alacsonyabb frekvenciakon célszerl a pontokat siribben felvenni.

Az U indit6 feszliltség minden karakterisztikanal kifejti a hatasat.

A kimeneti motorfesziiltségben négyzetesen dsszegzédik az U indit6 fesziltség a kivalasztott
karakterisztikaval, azaz:

U motor = VJ indit6 2 + U karakterisztika 2
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« UIF

u(v)

KARAKTERISZTIKAK:

Un

0.8 Un

0.6 Un

0.4 Un

0.2Un

0.2fn  0.4fn 06fn 08n fn - fnfelett -~ f(Hz)

Linearis U/f alap-karakterisztika

U indit6

us
u4

u3
u2

U1

Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 0%
U inditd ov

f eltolas fn _ fnfelett . f(Hz)

Linearis U/f felhasznalo6i karakterisztika

Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 0%
U indito: beallitva
//
4
0 f1 f2 3 f4 15 16 f(Hz)

U (v)
Un
0.8 Un /
/
0.6 Un /
0.4 Un
//
0.2Un //
L~
0 0.2fn  0.4fn 0.6fn 0.8 fn _ fnfelett . f(Hz)
Négyzetes U/f alap-karakterisztika
Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes moédositas: 100%
U indit6é ov
u(v)
Un
/
y4
/
U indito |
0 f eltolas fn _ fnfelett . f(Hz)

Négyzetes U/f felhasznaldi karakterisztika

Tipus-karakterisztika: normal
Négyzetes modositas: 100%
U indité: beéllitva

A tetszbleges U/f karakterisztikanal a "0" + "fmax" frekvencia-
hatarok kozétt "0" + "Umax." fesziiltségértékek allithatok be.
A frekvenciak: f1< f2< f3<f4 < f5<f6

A fesziltségek U1,U2,U3,U4,U5, U6

Az "fn" felett a feszlltség "U6B" értéket vesz fel!
Azt a frekvenciat, amelyik nem teljesiti a monoton
ndvekedési feltételt, a program nem veszi figyelembe!

Tetszbleges U/f felhasznalbi karakterisztika

Megjegyzés:
A négyzetes modositas a tetszéleges U/f karakterisztikanal hatastalan.
Az U indit6 feszilltség ebben a karakterisztikadban is kifejti a hatasat.
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« 8. FREKVENCIAK MENU

4— Berendezés azonositd
Menl sorszama — M
(8-4-1)
< Allitandé paraméter

(5.0Hz)

Ertékek

Magyarazat, tovabbi almeniik Alapbedllitas = Egység

8-1
f maximalis:

0,1-1000,0

fmax maximalis frekvencia.

Legfelijebb ilyen magas lehet a hasznalhat6
frekvencia alapjel. Prioritdsa van a minimalis
frekvenciahoz viszonyitval

Ha a frekvencia alapjel magasabbra van Aéllitva
akkor is az fmax fog érvényesulini!

50,0 Hz

8-2
f minimalis:

fmin_ minimalis frekvencia.

Legfeljebb ilyen alacsony lehet a hasznalhaté
frekvencia alapjel.

Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van
allitva, akkor is az fmin fog érvényesiini!

0,1-1000,0 1,0 Hz

8-3
frekvencia
tiltasi hatar:

A hajtott mechanika tulpérgetés elleni védelmét | 0,1 - 1050,0
szolgalja. (fmax f6lé kell megadni, olyan értékre,
amit a hajtott egység még karosodas nélkil el
tud viselni!).

Ha a frekvenciavaltd altal mikddtetett motort a
hajtott oldalrdl tdlporgetik, a frekvenciavalté a
generatoros lUzem elkerllése miatt eddig emeli
a frekvenciat, ezutan tulfrekvencia hibaval leall!

105,0 Hz

8-4
kuszas elére

Altalaban gépbeallitashoz hasznalt kisfrekvencias szakaszos tizemmad.

Csak stop allapotb6l mikodtethetd.

A mikédésmod (vezérlés, vagy szabalyozas) kivalasztasatol figgetlendl vagy a logikai vezérlések
forrasanak kijelolt helyrél (pl.: terminal), vagy digitalis bemenet segitségével a sorkapocsrol lehet
aktivalni, ha az aktualis bemenet kuszasra van beallitval

A bedllasi idd a felfutas idejét jelenti az elbre kuszasi frekvenciara.

A leallas médja és a lefutas ideje az alapbeallitas szerint térténik!

8-4-1 frekvencia: 0,1-100,0 5,0 Hz

8-4-2  bedllasi id6: 0,1-300,0 5,0 S

8-5
kuszas hatra

A mikddése hasonlo6 a kiszas elére mikédéséhez!
(a beallitasa megegyezik beallitdsa megegyezik a 8-4 kuszas elére beallitasaival)

8-6
tiltott savok

Altalaban a hajtott egység mechanikai rezonancia elleni védelmét szolgalja. Felfutaskor és
lefutaskor atugorja a frekvenciavalto.

Beallithatd a tiltott frekvencia savszélessége is, mert a tiltas altalaban nem egy konkrét
frekvenciaértékre vonatkozik, hanem egy szik frekvencia savra!

A tiltott savot ugy kell értelmezni, hogy a beallitott frekvenciatol felfelé a beallitott frekvencia+tiltott
savig nem lehet frekvencia értéket tartésan beallitani.

Ha ilyen értéket kap alapjelnek a frekvenciavalto, akkor a tiltott sav also6 felében az alsé6 érték, a
tiltott sav felsd felében a felsé érték fog érvényesuinil

8-6-1 f1 helyzete (1.tiltott frekvencia)
8-6-1-1  frekvencia: 0,1 -1000,0 0,1 Hz
8-6-1-2  sav: (Af savszélesség) 0,0-10,0 0,0 Hz
8-6-2 f2 helyzete (2.tiltott frekvencia)
(a bedllitdsa megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete bedllitasaival)
8-6-3 f3 helyzete (3.tiltott frekvencia)

(a bedllitdsa megegyezik a 8-6-1 f1 helyzete bedllitasaival)
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« 9. KIJELZESEK MENU

«4— Berendezés azonositd

Menu sorszama — )

(9-7-5)

<4—  Allitand6 paraméter
(szazalék)

Almenii Magyarazat Mennyiségek Mennyiségek magyarazata @ Alapbeallitas Egység
9-1 Kivalaszthaté, hogy | statusz statusz -
melyik  mennyiség | lzemmabd -
1. sor: jelenjen  meg alf frekvencia (aktualis) Hz
kijelzén, KIJELZES | Imotor motor aram A
Uzemmaodban az v.a.jel vezérlés alapjel Hz
1. sorban. sz. a. jel szabalyozas alapjel %
m. a. jel modositott szabalyozas alapjel %
ell. jel szabalyozas ellendrzé jel %
An. BE1 analég BE1 bemenet -egyedi-
An. BE2 analég BE1 bemenet -egyedi-
Szamlalé 1 szamlalo 1 allapota -
Szamlalé 2 szamlalo 2 allapota -
Cikl.szam ciklus szamlalo allapota -
n Motor fordulatszam (becsiilt) f/perc
n IFA Fordulatszam (mért) fordulat
Pfelvett Felvett teljesitmény kW
Uhalézat Halézati fesziltség (becsiilt) \Y
Udc Kbdzbensd kori DC feszlltség \%
Umotor Motor kapocsfesziiltség \Y%
Termelés Termelékenység -egyedi-
Tborda Hitéborda hémérséklet °C
Uzemoéra Osszes lizemoéra szamlald ora
Uzemoéra2 "Megy" Uzemoéra szamlalé ora
dig. BE Digitalis bemenetek allapota -
relék Relé kimenetek allapota -
Ures sor -
9-2 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES Gizemmédban a
2. sorban.
2. sor: (alapbeallitas: izemmad)
(a beallitdsa megegyezik a 9-1 1. sor bedllitdsaival)
9-3 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES Gizemmédban a
3. sorban.
3. sor: (alapbeallitas: f)
(a beallitdsa megegyezik a 9-1 1. sor bedllitdsaival)
9-4 Kivalaszthatd, hogy melyik mennyiség jelenjen meg a kijelzén, KIJELZES Gizemmédban a
4. sorban.
4. sor: (alapbeallitas: Imotor)
(a beallitdsa megegyezik a 9-1 1. sor beallitdsaival)

* Dinamikus statuszvisszajelzések :

A kijelz6n az elsd sor kdzepén jelennek meg. A megjelenités az el6fordulas pillanatdban térténik, legalabb a
minimalis észlelési ideig (kb. 0,4 s), vagy folyamatosan, ameddig a dinamikus Gizemallapot fennall.

Tobb kijelzendd statusz esetén a frekvenciavaltd mindegyiket kijelzi, de sorrend szerint végll a legnagyobb
prioritasu marad a kijelzdn, amig fennall!

A lehetséges dinamikus Uzemallapotok (prioritasi sorrendben):

(! Hiba!, Udc<, Stop, DC fék, Kiporgés, Leall, ftartds, Kuszas, Szam.stp, Potm.stp, Komp.stp, Varakozé,
R. fék, Program, Idéprg., U DC lim, Llimit, Gen.lzem, Mot.poti)
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Magyarazat, tovabbi almeniik Alapbedllitas Egység

9-5
Analéog BE 1. | A bemenet bedllitasatol figgden a dimenzio tdbb féle lehet.
9-5-1 dimenzié: sz4zalék szazalék %
feszlltség \Y,
aram mA
frekvencia Hz
9-6
Analég BE 2. | A bemenet beallitasatol fliggéen a dimenzié tobb féle lehet.
9-6-1 dimenzié: sz4zalék szazalék %
fesziltség \Y,
aram mA
frekvencia Hz
9-7 Ezzel a paraméterrel lehet8ség nyilik egy tetszéleges technologiai mennyiség kijelzésére, ami
termelékeny- | lineéris kapcsolatban van a frekvenciaval, vagy a felvett teljesitménnyel.
ség Ezt a megdfeleltetést tetszdleges frekvenciaértéknél, vagy teljesitményértéknél el lehet végezni!
A kijelzéshez egyedi dimenziét is lehet rendelni.
9-7-1 kivalasztas: frekvencia frekvencia
teljesitmeény
9-7-2 frekvencia: 0,1-1000,0 50,0 Hz
9-7-3 teljesitmény: 0,1-200,0 tipusfliggd kW
9-7-4 megfeleltetés: 0,1-6000,0 100,0
9-7-5 dimenzio: - -
szazalék %
darab db db
témeg kg kg
tébmeg t t
hossz mm mm
(igény szerint b&vithetd!) hossz m m
sebesség m/s m/s
sebesség km/6 km/6
térfogat | I
térfogat m® m?®
fordulat rom
nyomas bar bar
hédmérséklet °C °C
frekvencia Hz Hz
9-12 A kijelzé 3. sorat jeleniti meg. A mennyiség utan | igen nem
nagy karakter |a dimenzié normal méretben kiirasra kerl. nem
Abban az esetben ha a kijelzendé sor nem
irhaté at maximum 4 karakter + dimenzi
alakba (pl. statusz, dig. BE stb.), a nagy
karakteres kijelzés hatastalan!

* Nagy karakteres kijelzési kép:

Kijelzés 3. sora
(295,3 Hz)

Nagy karakteres kijelzés esetén a negyedik sorban kijelzett mennyiségnél az ékezetes karaktereket normal
karakterekkel jelzi ki a berendezés!
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« 10. HIBAK MENU

Ha hiba tértént, akkor a frekvenciavaltd leall, villog a HIBA led, a statuszkijelzésben a ! Hiba ! kijelzési kép
jelenik meg a kijelzén:

+ Statusz kijelzés
(Hiba )

4— Berendezés azonositd

< Logikai vezérlések
forrasa

Uzemmaod — >
Irany — >

1. Mennyiseg —p
2. Mennyiseg —p

Az "ESCAPE" megnyomasaval a 10 Hibak menu jelenik meg, a jobb felsé sarokban az aktudlis frekvenciavaltd
azonosité szamaval.

A mésodik sor a hiba megnevezése, a harmadik sor a hiba bekévetkezésekor az izeméra1 allasa.

A 4. sor végén allé szam a hibak sorrendjét mutatja. Az utolsé hiba a "0" - as, az el6z6 a "-1"-es .

A kijelz6n maximum 128 hiba tekinthetd meg. A frekvenciavalt6é csak a hiba nyugtazasa utan indithato el.

< Berendezés azonosito

Menu sorszama — 1)

(10) <4— Hiba megnevezése
Uzemoral alldsa —_p (Kiilsé hiba 5)
(12h)

<+ Hiba sorszama

(0)

* Hibak nyugtazasa:
- a frekvenciavalté ki - be kapcsolasaval
- a nyugtazasnak programozott Digitalis bemenetre adott egymas utani fel - lefuté éllel,
- a terminalrdl, a Hibak almenliiben az "ENTER" gomb megnyoméséval, az utolsé hibanal!

Nyugtézas utan a kijelzési kép a Fémenibe Iép vissza

Megjegyzés: A "Torolt" hibalizenet az ires hibatarol6 helyeket jelenti.

Abban az esetben ha a miikddtetd fesziiltség alacsony, a hibanaplé irasa tiltott.
Ebben az esetben a berendezés inditasi parancsot sem tud fogadni!
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* Hibak listaja:

Kijelzett sz6veg

A hiba rovid leirasa

Torolt!

A hibanaplé térlési datumat jelzi.

Kulsé hiba 1-7.

Digitalis BE1. - BE7 aktivalasaval el6idézett hibajelzés.
(pl. a motorra szerelt h6kapcsolo jelez, terepi tiltas, stb).

Motor talmeleg

A motor h8mérséklete a termikus modell szerint til magas.

Motor tularam

A motoron kialakult aram tullépte a maximalis értéket.
(értéke: In motor x nyomatékkorlat x 2, de maximum | inverter max.)

Nincs motor

A motorkapcsokra nincs motor bekétve, vagy a teljesitménye tul kicsi.
(figyelése: 10Hz -t8l 40 Hz -ig , ha | motor < In 5%-anal)

Fazis szakadt

A motor U,V vagy W fazisvezeték szakadt (nincs bekétve), vagy nagy a motoron az aram
aszimmetria.

Fék tulterhelés

A fékellenallas beallitott adatai alapjan a terheltsége magas.

Halozati fazis hiba

Pl. valamelyik bemeneti fazisfesziltség kimaradt, vagy rendellenesen kisebb a t6bbitdl.

Borda tul hideg

A mért borda hémérséklet tul alacsony (esetleg szakadt érzékeld).

Borda tul meleg

A mért borda hémérséklet tul magas  (esetleg zarlatos érzékeld).

Tularam U fazis

A frekvenciavalté U faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Ufazis > | inverter max.

Tularam V fazis

A frekvenciavalté V faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Vfazis > | inverter max.

Talaram W fazis

A frekvenciavaltdé W faziskimenete tulterhelt, azaz | motor Wfazis > | inverter max.

IGBT védelem

Az IGBT modul hibat jelzett.

HW fesz. védelem

A kézbensd kéri DC fesziiltség értéke elérte a maximalis HW -es letiltasi hatart.
(IHD frekvenciavaltéknal a hibat okozhatja t6ltbrelé elengedés is!)

DC tulfesziiltség

A kdzbensd kori DC feszilltség a megengedett hatar félé nétt.

Tulfrekvencia

A terhelés oldalarol hajtas miatt a frekvencia tullépte a megengedett (beallitott
tulfrekvencia) értéket.

lu mérési hiba

Az U fazis arammérése hibas. ( pl szakadt vagy zarlatos jelvezeték).

Iv mérési hiba

AV fazis arammérése hibas. ( pl szakadt vagy zarlatos jelvezeték).

lw mérési hiba

A W fazis arammérése hibas. ( pl szakadt vagy zarlatos jelvezeték).

EEPROM hiba Az eltarolt adatokban hiba van. ( pl. paramétertabla ).

SW hiba 1. Programhiba 1

SW hiba 2. Programhiba 2

Terminal hiba Terminalrél hibas paraméterbetdltés tértént.

CAN hiba CAN atvitelekben keletkezett hibat jelzi. (pl. mester/szolga kapcsolatndl)

[IC hiba A belsé kommunikacios atvitelben (1°C) keletkezett hibat jelzi. (6ra, EEPROM)
Terminal vész ki A vezérlés/szabalyozas forrasa nem a terminal de arrél adunk Stop parancsot!
An. BE1. hiba Az analég1 bemenet van kivalasztva, de a jel a beallitott hatarokon kivul van!
An. BE2. hiba Az anal6g2 bemenet van kivélasztva, de a jel a beallitott hatarokon kivul van!

Par.hiba An.BE1.

Nem megfelel§ paraméter kivalasztas az An. BE1.-re.

Par.hiba An.BE2.

Nem megfelel§ paraméter kivalasztas az An. BE2.-re.

Nincs stop bem.

Sorkapocsrol impulzus Gizemd start parancs van kivalasztva, de stop lehet8ség nincs.

Komp. hiba 1. Az 1-es komparator kimenete hibajelzésnek van programozva és aktiv.
Komp. hiba 2. A 2-es komparator kimenete hibajelzésnek van programozva és aktiv.
Komp. hiba 3. A 3-as komparator kimenete hibajelzésnek van programozva és aktiv.
DC fesz.hulldmos A DC fesziltség tulterhelt, vagy a halézati fesziltség alacsony.

PIC hiba Analég bemenetek feldolgozasaban

Ismeretlen hiba!

Nem definialt hiba.

Ha a hiba a leiras segitségével térténé hibaelharitassal és nyugtazassal nem sziintetheté6 meg, kapcsolatba kell
Iépni a gyartoval!
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« 11. RENDSZER PARAMETEREK MENU

«4— Berendezés azonositd

Menl sorszama — (1

(11-7-2)

<4—  Allitand6 paraméter
(0%)

« VALTOZTATHATO RENDSZERPARAMETEREK:

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeillitas Egység
111 memoria: felhasznal6i paramétertablazatok
paraméterek |[termindl:  termindlban tarolt felhasznél6i paramétertablazatok
gyari: gyari paramétertablazat
11-1-1 betoltés: memoria 1-3
terminal 1-4
gyari
11-1-2 elmentés: memoria 1 - 3
terminal 1 - 4
11-1-3 valtoztatas engedélyezés: igen igen
Paraméterek véltoztatdsa megengedett-e? nem
11-4 minden: a teljes menulszerkezet latszik
makroék vezérlés alap alapbeallitasu vezérlés
szabalyozas alap szabalyzas analog ellendrzé jelre (pl. nyomas szabalyozas)
szabalyozas IFA szabalyzas IFA ellen6rzd jelre (pl. pozicié szabalyozas)
11-4-1 betoltés: minden minden
vezérlés alap
szab. anal6g
szab. IFA
makr6 1 - 4
terminal 1 -4
11-4-2 elmentés: makr6 1 - 4
terminal 1 - 4
11-6 A frekvenciavalté végfokozatanak a kapcsolasi| 2000 - 5000 5000 Hz
vivd frekvenciajat adja meg.
frekvencia:
11-7 Lehet6séget ad a terheléstdl figgéen a motorfrekvencia automatikus moédositdsara, hogy a
szlip- fordulatszam viszonylag stabil maradjon. A kompenzalas mértéke allithatdé, de a tulkompen-
kompenzacié |zalassal vigyazni kell! (lengéshajlam, terhelés hatasara emelkedik a fordulatszam stb.)
11-7-1 engedélyezés: nem nem
normal
11-7-2 mértéke: 0-200 0 Y%
11-8 A berendezés specialis kimeneti jellemzdinek beallitasara.
kimenet
11-8-1 nincs motor? (Ures motor sorkapocs, | hiba hiba
vagy alulterhelés jelentsen-e hibat) nem hiba
11-8-2 Umotor szinuszos? igen nem
A motorfesziltséget a frekvenciavaltdé a DC|nem
feszlltségtdl figgéen csak addig kompenzal-
hatja, ameddig szinuszos marad.
(nem esetén probalja tartani a motor-
feszlltséget amig lehet)
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11-10 Mester szolga kapcsolatndl a  szolga | szolga szolga
CAN busz: berendezések a mestertél kapjak a mikoédési | mester

(opcid) parancsokat. A  taviranyitas is szolga
kivalasztasnal val6sithatdé meg valamilyen
vezérlé egységrdl ami rendelkezik CAN busszal
(pl. szamitdégéprdl).

1112 A nyomoégombos terminal """ "1™ | nincs kijelzés valtas
terminal nyomogombjainak funkcidjat lehet kivalasztani. | kijelzés valtas
funkcio: (csak kijelzés izemmodban aktiv!) motorpoti
program léptetés
1113 Feszultséghiba, tularam, tulterhelés altal keletkezett hiba esetén a berendezés megprébal
automatikus Ujraindulni, ha start allapotban volt. Stop allapot esetén csak torli a hibat, ha lehet.
hiba Egyéb hibaknal (pl. paraméter hiba, RS485 hiba, borda tul hideg stb. a hiba nem térélhetd, az okat
nyugtazas kell megszintetni!)
11-13-1 proébalkozasok szama: N N
1-5
11-13-2 késleltetési idd: 1-5000 3 S

» Magyarazatok a CAN buszhoz:

A "mester" kivalasztasa esetén a CAN busz kimenetként mikdodik, és adatokat kild a hozza kapcsolt "szolga"
berendezésnek, vagy berendezéseknek!

A "szolga" kivalasztasa esetén CAN busz bemenetként mikddik, és adatokat tud fogadni a hozza kapcsolt
"mester" berendezéstél!
Ebben az tzemmaodban lehet a berendezést taviranyitani is valamilyen iranyité egységrél (pl.

szamitdgéprdl) és visszakuldeni a kért adatokat. A kapcsolattartas folyamatos.

Ha a terminal soros vonalon (RS485T), is fel vannak flizve berendezések, lehetéség van akar tdbb egymastol
fuggetlen mester / szolga kapcsolatra is a CAN buszon, valamint ettél fliggetlenill egy terminalos kezelésre, vagy
szamitogépes felligyeletre minden berendezésre.

Ebben az esetben minden berendezés azonositdjanak kilénbdzdnek kell lenni!

* Mester / szolga kapcsolat lehetéségei:
- vezérlés:

a mester berendezéstél kapott frekvencia alapjelet hasznalja fel a szolga berendezés (berendezések).
A szolga berendezéseknél lehetéség van a frekvencia osztasara (pl. eltéré poluspar miatt).
(szolga bedllités: vezérlés, alapjel forrasa CAN, CAN busz szolga, szolga frekvencia arany)

- szabalyozas fordulatszamra:

(szolga bedllitas: szabalyozas, alapjel forrasa CAN, CAN busz szolga,
ellenérzdjel IFA fordulat, szolga adatok, IFA adatok)
Az indulas pillanatatél azonos fordulattal mikddik a mester és a szolga (szolgak).

- szabalyozas fordulatszamra, szoghelyzet figyeléssel, vagy fordulatszam arannyal:

(szolga beéllitas: szabalyozas, alapjel forrasa CAN, CAN busz szolga,
ellenérzdjel IFA pozicid, szolga adatok, IFA adatok)

Az indulas utan a szolga (szolgak) beallnak a mester altal adott poziciéra, és ezutan a beallitott
fordulatszam arannyal m(ikddik a mester és a szolga (szolgak).

Ha gépbeadllitas térténik (kiszas parancs), és ezekbdl az Uj poziciokbdl kell biztositani az
egyittfutast, akkor start el6tt az IFA poziciokat nullazni kell!

A bedllitott szoghelyzetek csak fordulatszam arany = 1 esetén érvényesek!
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\_;;zr?ési szam Csak olvashat6 paraméterek!

11-18-1 év, hénap: (pl.: 02 05)
11-18-2 tipus (kW): (pl.: 7,5)
(
(

11-18-3 sorszam: pl.: 135)

11-18-4 opcié: pl.: DC 700V)
11-19 Csak olvashato paraméter!
szofF\’ler i Az aktualis programra vonatkozik. (pl.: 7.14)
verziészam:

» JELSZOVAL VALTOZTATHATO RENDSZERPARAMETEREK: ( Csak a gyarto altal! )

Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeillitas Egység
11-21 A berendezés arammérd egységének hitelesitésére, és a kuldonb6zd hémeérsékleteken
aramok hasznalhaté hatararamainak beallitasara szolgal. Mindegyik | csucsértéket jelent!
11-21-1 | méréshatar: tipusfiiggd A
11-21-2 | inverter limit t=40 °C: tipusfliggd A
11-21-3 linverter limit t=80 °C: tipusfliggd A
11-21-4 | inverter maximum: tipusfiiggd A
11-22 A frekvenciavalto belsé fesziltségértékei.
fesziiltségek
11-22-1 Umin: 200 - 500 400 \'
11-22-2 Ustart: 200 - 500 450 V
11-22-3 Ulassit: 200 - 500 450 V
11-22-4 Ugyorsit: 200 -700 640 \
11-22-5 Umax: 600 - 750 700 V
11-23 A frekvenciavalté belsé jellemzéi.
spec. adatok
11-23-1 hiitéventillator bekapcsolas: 0-90 45 °C
11-24 A hibanapl6é, az tUzemoéral, és az lUzembra2 | Torél
naplé torlés: | torlésére szolgal!
11-25 < K z
|
jelazé adas: CSAK A GYARTO HASZNALHATJA!

* Megjegyzések a rendszer paraméterekhez:
A kapcsolasi frekvencia atallitasa csak egy kikapcsolas utani ismételt bekapcsolassal aktivalédik!

Paraméterbetoltés (gyari, memoria1-3, terminal1-4) esetén a berendezés automatikusan ujraindul!
( terminalrdl torténd betdltes esetén a kijelz6 4. soraban % kijelzéssel a miivelet jelezve van! )

Paramétertablazat cseréje esetén minden paraméter atirédik az aktualis tdblazatba, kivételek azok
amelyek csak olvashaté paraméterek! (pl. gyartasi szam, szoftver verzioszam)
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« 12. GYORS BEALLITAS MENU

«4— Berendezés azonosité (1)

«4—  Paraméter sorszama
(1

Menl sorszama —
(12)

Aktualis meni
(2-1-1)

I Allitandé paraméter

(5.0s)

<+

Ezzel a menlvel lehetéség van a felhasznal6 &ltal gyakran modositott paraméterek egy helyen toérténd
beallitasara. Természetesen ugyanezek a paraméterek a sajat mendjikben is allithatok!
A paraméterek szama maximum 15 lehet!

Ennek két oka van:
- A gyors meniben ne lehessen sok paraméter, mert gatolja a valéban gyors beallitast.
- A kezel6i terminal (2 soros 16 karakteres kijelz6 + 4 irany nyomégomb) nem helyettesitheti a programozé
terminalt (4 soros 16 karakteres kijelz6 + 11 nyomdgomb), de ennyi paramétert még kényelmesen lehet vele
programozni.

Ezzel a kijelzési képpel a gyors menl paraméterei beazonosithatbak, mert a sajat paraméterszamukkal
keriilnek kijelzésre: 2-1-1 vezérlés Tfel: vagyis: 2 Inditasok

1 felfutasi id6

1 vezérlés Tfel: 50s

Paraméterek bevitele a gyors menube:

Programozas Uzemmodban minden paraméter, amelyiknél értékallitasi lehetéség van a """
nyomogomb segitségével bevihetd a gyors menilbe, tetszdleges sorrendben. A bevitt allapotot a fémeni
sorszama utani "+" jelzi. Azok a paraméterek amelyek mar a gyors menU részei, igy vannak visszajelezve. Egy
paraméter csak egyszer szerepelhet a gyors mentben! Ha nem jelenik meg a "+" jel akkor betelt a gyors mend.

Paraméterek kivitele a gyors menubél:

Programozas Gzemmaodban minden paraméter, amelyik a gyors meni része, azaz a fémenl sorszama
utan "+" jel van, a " " nyomogomb segitségével kivihetd a gyors menibél. Ez megvalodsithatd az aktualis
Paraméter kivitel utdn a gyors menl automatikusan

paraméter meniben, de a gyors menlben is.
Ujraszamozodik.

. A gyors menii gyari beallitasa:

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas Egység
-1- paraméter | Toéréspont nélkili linearis felfutas ideje vezérlés | 0,05-3276,7 5,00 s
2-11 Uzemmodban.
vezérlés Tfel: | (fmax elérési ideje 0-rél indulva)

- 2- paraméter | Téréspont nélkili linearis lefutas ideje vezérlés | 0,05-3276,7 5,00 S
3-1-1 Uzemmaodban.

vezérlés Tle: | (f =0 elérésiideje fmax-rdl indulva)

- 3- paraméter | A tartosan megengedhetd motor aram. Ennek | 0,5 - 500,0 tipusfiiggd A
6-4 az aramnak a nyomatékkorlattal korrigalt értéke

motor In: tud maximum kialakulni.

- 4- paraméter | fmax maximalis frekvencia. 0,1-1000,0 50,0 Hz
8-1 Ha a frekvencia alapjel magasabbra van Aallitva

f maximalis: akkor is az fmax fog érvényesulni!

- 5- paraméter | fmin minimalis frekvencia. 0,1-1000,0 1,0 Hz
8-2 Ha a frekvencia alapjel alacsonyabbra van

f minimalis: allitva, akkor is az fmin fog érvényesiilni!

- 6- paraméter | A kezdeti fluxus biztositasahoz, start utéan az|0 - 50 tipusfiggd \Y
7-2-1 allé motorra kiadando indit6 fesziltseg.

U indito:

42




« KEZELOI TERMINAL:

Kialakitasa: - beépitett, az adott berendezés el6lapjaba
- kihelyezett, a felhasznalbi igényeknek megfeleléen
- dobozolt

Felépitése:

2 x 16 karakteres Uzem led
kijelzd — P

HIBA * ‘ * UZEM
hibaled 3 g vd 4 @ Vezérls
ERROR O O <—/ (*/ RN nyomoégombok

A 4 db vezérld nyomdégomb (BALRA, LE, FEL, JOBBRA) segitségével két dolgot lehet tenni:
-fennall6 hiba esetén (villog a piros HIBA led) a JOBBRA (Enter) gomb megnyomasaval nyugtazni a hibat,
-kilépni a kijelzési képbdl a gyorsmeniibe a BALRA (Escape) gomb megnyomasaval.

A Kkijelz6 alapallapotban a kijelzési képet mutatja, ekkor a felsé sorban a 4x16 karakteres kijelz8 legfels, az alsé
sorban a 4x16 karakteres kijelz6 legalsé sora lathato.

|

A gyors menil paraméterei kézil a LE, FEL gombokkal lehet valasztani. A valtoztatas a JOBBRA (Enter) gomb
megnyomasaval kezdddik: A kurzor villog a véltoztatand6 helyértéken.

A paramétert elmenteni a JOBBRA gomb nyomasanak ismétlésével kell végezni, addig, amig villog a kurzor.

A paraméter valtoztatasbdl mentés nélkili kilépést a BALRA gomb nyomésénak ismétiésével kell végezni, addig
amig villog a kurzor.

A gyors menibdl a BALRA gomb megnyomasaval lehet visszakerilni a kijelzési képbe.

|

Hiba esetén, ha a berendezésre csak a kezel6i terminal, vagy csak kijelzd van csatlakoztatva, a kijelzési kép
masodik soraban a hiba megnevezése is megjelenik!

|
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+ 13. PROGRAMOK MENU

«4— Berendezés azonositd

Meni sorszama —_ (1

(13-11-1)

<4—  Allitand6 paraméter
(Ttiltott)

Almenii Magyarazat, tovabbi almeniik Ertékek Alapbeallitas = Egység

13-1
Szamlalé 1.
13-1-1 tipus: normal normal
start 0
stop 0
13-1-2 érték: 0 - 10000 0
1Si-é2mlélé 2. (a beallitasa megegyezik a 13-1 Szamlalé 1. beallitasaival)
13-10 A programok mikddtetéséhez sziikséges tovabbi paraméterek.
Program
aktivalas
13-10-1 kivalasztas: tiltott tiltott
"Tiltott" beallitasaval a programok egyszerre | sorkapocsrol
tilthatdk, az kivalasztasuktél figgetlenl! direkt
start esetén
13-10-2 jelleg: visszatérés visszatérés
A program, vagy programcsoport befejezése | stop
utan mi térténjen? ciklikus
13-10-3 id6 késleltetés: N N %
Program futtatasnal, szabalyozas esetén az|0,01-100.00
idétartamot a hibajel beallitott érték ala
cs6kkenése utan kell értelmezni.
13-10-4 tipus: szint szint
A programot aktivaléo bemenetre vonatkozik! impulzus
13-11 Program 1. engedélyezése, program paramétereinek beallitasa.
Program 1.
13-11-1 kivalasztas: tiltott tiltott

Vezérlés vagy szabalyozas kivalasztasa az|aktiv
alapbeallitas Uzemmodjat felllbiralja, de a|vezérlés
sorkapcson kijeldlt izemmaodot nem! szabalyozas
13-11-2 lizemallapot: normal normal
"normal" kivalasztasa az alapbeallitasban | inverz
bedllitott irany valtozatlanul hagyasat jelenti! | varakozo
"inverz" kivalasztasa irdnyvaltast jelent az
alapbeallitashoz képest.

"varakozd" beallitasa normal ledllassal térténd
megallast jelent.

13-11-3 program paraméterek

Azok a program paraméterek, melyek a miikédésmod alapjan érvényesilhetnek, a program
aktivalasaval érvényesiiini is fognak, ha a kivalasztasuk nem "N".

A fel, és lefutasi id6k az aktiv alapjel (vezérlés, szabalyozas) meredekség korlatozasait jelentik!
13-11-3-1 frekvencia: (vez. alapjel) [0,1-1000,0 N |N Hz
13-11-3-2 szabdalyozas alapjel: 0,01-100,00 N |N %
13-11-3-3 felfutasi id6: (Tfel) 0,1-30000 N |N s
13-11-3-4 lefutasi idé: (Tle) 0,17-300000 N |N s
13-11-3-6 id6tartam korlatozasa: 0,1 -3276,7 N |N s
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13-12

Program 2.
: (a beadllitdsuk megegyezik a 13-11 Program 1. beallitasaival)

13-18

Program 8.

13-19 Csak ciklikus program futtatasanal aktiv!

Ciklus

szamlalé
13-19-1 tipus: fel fel
miikoédése hasonld a szamlalok miikodéséhez. |fel O

le

13-19-2 érték: 0-10000 0
a kezdd értéket jelenti

* A programok aktivalasa: (Program 1. - 8.)

1. Sorkapocsroél - t6rténé aktivalas esetén az engedélyezett programok (akar tébb is), digitalis bemenetekrdl
aktivalhatok, tetszéleges idépontban. A mikddtetések feltétele, hogy a frekvenciavalto start allapotban legyen.
Direkt inditas esetén az aktivalas egyben startot is okoz!

A program végén, a jellegnek megfeleléen visszatér az alapbeallitashoz, megall, vagy ciklikusan ismétel.

Ciklikus kivalasztasa esetén, ha a bemeneti aktivalas megszlinik, a berendezés visszatér az alapbeallitashoz!
Ismételt aktivalasnal folytattodik a ciklikus mikodés!

Amikor aktivalddnak bemenetek, atveszik a mikddtetést az alapbeallitastol. Az aktivalt bemenetekre irt
programok prioritasi sorrend szerint futnak. Ha egy program azért adja at a vezérlést, mert letelt az ideje, csak
ugy indithaté Ujra, ha egy inaktiv allapot utan lesz ujra aktivizalva! (azaz, a bemenetet ki-be kell kapcsolni!)

A stop, kiporgés, DC fék parancs a mikodtetést barmelyik ponton le tudja allitani!

2. Start esetén - torténé aktivalaskor az engedélyezett programot, vagy programcsoportot a start parancs
inditja!

Ebben az esetben nem kellenek digitalis bemenetek a programok futtatasahoz

A program végén, a jellegnek megfeleléen visszatér az alapbeallitdshoz, megall, vagy ciklikusan ismétel.

A stop, kiporgés, DC fék parancs a mikdodtetést barmelyik ponton le tudja allitani!

Példa a sorkapocsrol térténd aktivalasra:

Ha valamely paraméter bedllitdsanal az "N" érték van megadva, az azt jelenti, hogy az adott paraméter
esetében a program az alapbeallitast veszi figyelembe!

Ha a Program 1. -ben az N, 32,0%, N, N, 5s van beallitva, az azt jelenti, hogy ha az aktualis digitalis bemenetet

aktivaljuk, akkor:

- a vezérlés alapjel nem aktiv, (az alapbeallitas érvényes, ha vezérlés van),

- ha szabalyozas van, akkor a hasznalt szabalyozé alapjele 32,0%, fliggetlenil a kivalasztott alapjelforras
(potenciométer, terminal) értékétol.

- az alapjel fel-lefutasa a szabalyozas alapjelre beallitott alapbeallitas szerint megy végbe

- az idétartam korlatozva van 5s-ra.

Mivel az idétartamra 5s van megadva, ez az allapot a program futasanak kezdetétdl fogva 5s-ig all fenn, és
barmely szintig jutott is el a hajtés, 5s utan az kivalasztott alapjelforras alapjele érvényesiil.

Ha azonban a Program 2. is aktivalt, akkor az 1. id6 letelte utan a Program 2. beallitdsa szerinti paraméterekkel
folytatédik a mikodés.

Ennek megfeleléen, ha pl. egy 4 Iépcsbs programot kell végrehajtani, akkor a Program 1. + Program 4. aktivald
bemeneteket 6ssze kell kétni, és start alatt egyszerre aktivalni, amikor a programlefutast kezdeni kell. (ha
nincs start, akkor az aktivalt bemenetekre irt programok lefutasa a start parancs megjelenésekor kezdédik).

Tébblépcsbs program végrehajtasanal a fel-lefutasi paraméterekkel kapcsolatban meg kell jegyezni, hogy a fel-
lefutas idéparamétere az atkapcsolas pillanataban éppen fennallo alapjel és a k&vetkez6 bemenetre
programozott alapjel figyelembevételével fog kialakulni. (vezérlés, és szabalyozas alapjelre egyarant igaz!)

Ez azt jelenti, hogy ha az idékorlatozas miatt az aktualis bemenetnél a fel-lefutas még be sem fejez6détt, vagy
ha be is fejez6d6tt, az atkapcsolas miatt az éppen aktualis alapjeltél kezdve vagy a felfutasi, vagy a lefutasi id6
érvényesil, attél figgbden, hogy a kdvetkezé bemenetre programozott alapjel nagyobb, vagy kisebb az el6z6t6l.

Ha mikédés kézben egy nagyobb prioritdsi bemenet Gjra aktivalodik, akkor visszaveszi a miikddtetést az
alacsonyabb prioritasutol!
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. PROGRAMOZASI SEGEDLET:

Néhany mintaprogram, a leggyakrabban hasznalt vezérlési és szabalyozasi feladatokra.
Ezek figyelembevétele megkdnnyiti egy adott feladat beprogramozasat!

. Vezérlés terminalrdl, 5 és 60 Hz kozott:
frekvencia alapjel forrasa terminal (1-5-1 meni)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 meni)
frekvenciak beallitasa fmax.=60Hz (8-1 men)
fmin.= 5Hz (8-2 men)
ftiltas=70Hz (8-3 mend)
frekvencia valtoztatasa 5-60Hz (11 menii)

A start/stop, irany parancsokat, a frekvencia valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni

. Vezérlés sorkapocsrol, potenciométerrel 10 és 50 Hz k6zott:

(a potenciométer als6 végallasanal éalljon le a hajtott egység)

frekvencia alapjel forrasa analég BE 1 (1-5-1 menu)
analog BE 1. beallitasa potenciométer (4-1-1 meni)
potenciométer beallitasa normal (4-1-2-1 menu)
stop sav (4-1-2-2 meni)
hiszterézis (4-1-2-3 menu)
logikai vezérlések forrasa sorkapocs (4-8 meni)
frekvenciak beallitasa fmax.=50Hz (8-1 men)
fmin.=10Hz (8-2 menii)
ftiltas=55Hz (8-3 men)

A start/stop, irany parancsokat, a digitalis (SD) sorkapcson keresztll lehet adni, a frekvencia valtoztatasat az
analog (SA) sorkapocsba csatlakoztatott potenciométer segitségével lehet végezni.
A potenciométert als6 végallasanal "varakozé" izemmaod lesz!

. Vezérlés terminalrél, alapjel valtoztatas 1 és 100 Hz k6z6tt motorpoti funkcioval:

( @ motorpoti funkciét a dig. BE4, és dig. BES bemenetekrdl, vagy terminalrdl is lehessen aktivalni!)

frekvencia alapjel forrasa motorpoti (1-5-1 menu)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 menii)
frekvenciak bedllitasa fmax.=100Hz (8-1 menu)
fmin.= 1Hz (8-2 menii)
ftiltds=110Hz (8-3 menu)
digitalis BE4. kivalasztasa motorpoti fel (4-14-1 menii)
digitalis BES. kivélasztasa motorpoti le (4-15-1 menu)
motorpoti paraméterek felfutasi idé (4-9-2-1 men)
lefutasi id6 (4-9-2-2 menu)
alapjel nullazas (4-9-2-3 menii)
terminal funkcio kivalasztasa motorpoti (11-12 men)

A start/stop, irany parancsokat a terminalrél lehet kiadni. A frekvencia valtoztatasat a digitalis BE 4. és a digitalis
BE 5. segitségével, vagy kijelzés Uuzemmoddban a terminal "t+™ "1™ nyomdgombokkal lehet megvalésitani
(motorpoti fel/le).

46



. Szabalyozas nyomasra, 4-20 mA-es nyomastavado segitségével:

(a tavado legyen 0-10 bar méréshataru, a tartandé nyomast 4 és 8 bar kozoétt lehessen allitani, a tartandé
nyomas legyen 6 bar, inditas utan a nyomas beallasa legalabb 30 masodperc legyen - az ellato egység pl. kat
kimélése miatt - ,a szivattyd 20 Hz-t6l szallit, 50 Hz folé nem allithatd, 1 percnél tovabb nem (zemelhet
minimalis frekvencian, - le kell allitani -, de 0,5 bar nyomasesés esetén mar vissza kell kapcsolni.)

A szabalyozas alapjelét a terminalrél lehessen adni.

(Megjegyzés: a tavado adata alapjan a 100%-nak 10 bar felel meg!)

szabalyozas alapjel forrasa terminal (1-6-1 meni)
szabalyozas jellege normal (1-6-2 menii)
szabalyozas alapjel maximum 80% (1-6-3-1 menii)
szabalyozas alapjel minimum 40% (1-6-3-2 menu)
szabalyozas alapjel felfutasi idé 30,0s (1-6-4-1 meni)
szabalyozas stop idékorlat 60 s (1-6-5-1 meni)
szabalyozas start hibajel 5% (1-6-5-2 meni)
szabalyozas st/sp hiszterézis 5Hz (1-6-5-3 meni)
ellendrzb jel forrasa analég BE 1. (1-7-1 menu)
anal6g BE 1. beallitasa aram (4-1-1 menii)
aramhatarok beallitasa fels6=20mA (4-1-4-1 menu)

alsé= 4mA (4-1-4-2 meni)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 menu)
frekvenciak beallitasa fmax.=50Hz (8-1 meni)

fmin.=10Hz (8-2 mend)

ftiltas=55Hz (8-3 menii)
PID1 paraméterek Ap=0,5 (1-11-1 meni)

Ti= 1000 ms (1-11-2 menii)

Ad=0 (1-11-4 men)

Egyszerl nyomasszabalyozas esetén "PI", vagy "I" szabalyozas a legmegfelelébb.

Ad értéke 0,00. Ezzel a differencialo tagok ( Ad, Td ) hatasa ki van kapcsolva.

A PID paraméterek beallitasa rendszerfigg6, mindig az adott igényekhez kell igazitani!

A start/stop, irany parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrél lehet kiadni

. Szabalyozas fordulatszamra, IFA segitségével:

(Az IFA legyen 1000 impulzus/fordulatl, a maximalis fordulatszam legyen 5000. A fordulatszamot 50, és 3000
k6z6tt lehessen allitani, a szabalyozandé fordulatszam legyen 2000.
(Megjegyzés: a maximalis fordulatszam alapjan a 100%-nak 5000 felel meg!)

szabalyozas alapjel forrasa terminal (1-6-1 menii)
szabalyozas jellege normal (1-6-2 men)
szabalyozas alapjel maximum 60% (1-6-3-1 menu)
szabalyozas alapjel minimum 1% (1-6-3-2 menu)
ellen6rzé jel forrasa IFA fordulat (1-7-1 menii)
IFA beallitasa o0sztas=1000 (4-31-1 men)
fordulatszam=5000 (4-31-2 menii)
logikai vezérlések forrasa terminal (4-8 menu)
frekvenciak beallitasa fmax.=100Hz (8-1 menii)
fmin.=1Hz (8-2 menu)
ftiltas=105Hz (8-3 menu)
PID1 paraméterek Ap=0,5 (1-11-1 menu)
Ti=100 ms (1-11-2 meni)
Td =100ms (1-11-3 menu)
Ad=0,5 (1-11-4 menu)

Fordulatszam szabalyozas esetén "PI", vagy "PID" szabalyozas a legmegfelelébb. A PID paraméterek beallitasa
rendszerfliigg8, mindig az adott igényekhez kell igazitani! A nagy dinamika megtartasa, és a lengések elkertlése
miatt a Td, és Ad beallitasra kiilénésen tgyelni kell!

A start/stop, irdny parancsokat, a szabalyozas alapjel valtoztatasat a terminalrdl lehet kiadni

Fontos:

az fmax. beallitdsanal figyelembe kell venni a motor névleges frekvencigjahoz tartoz6 fordulatszamat, és ugy kell
meghatarozni a maximalis frekvenciat, hogy a beallithatd maximalis fordulatszam biztonsaggal szabalyozhaté
legyen! (szlip figyelembevétele)
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. FELHASZNALOI BEALLITASOK:

Meniipont Magyarazat Beallitas Egység
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